WAZNE - Jak wytaczyé IMS (ang. Independent Motion Signal — Niezalezny
Sygnat Ruchu)

Od 1 pazdziernika 2012 r. wymog zawarty w Rozporzadzeniu UE 1266/2009 stanowi, ze w
celu wykrycia manipulowania danymi dotyczacymi ruchu informacje z czujnika KITAS 2+
muszg by¢ potwierdzane przez Niezalezny Czujnik Ruchu (IMS) — z zastosowaniem
tachografu cyfrowego trzeciej generacji (tj. DTCO Rel.2.0/2.0a/2.1). Dlatego tez w nowym
pojezdzie, w przypadku tachografu cyfrowego aktywowanego w dniu 1 pazdziernika 2012 r.
lub po tej dacie, MUSI to by¢ tachograf cyfrowy typu trzeciej generaciji (tj. DTCO Rel.2.0/2.0a
/2.1).

Prosze zauwazy¢, ze nie jest wymagane retroaktywne zastosowanie teqo przepisu. Zatem,
jezeli pojazd zostat pierwotnie wyposazony w tachograf cyfrowy pierwszej lub drugiej
generacji, mozna dokona¢ modernizacji tego samego typu DTCO lub zainstalowac tachograf
cyfrowy trzeciej generacji (t. DTCO Rel.2.0/2.0a/2.1) z wytagczonym czujnikiem IMS.

Parametry uniwersalnego urzgdzenia w wariancie OEM dostarczane sg z wigczonym IMS.
Dlatego tez w przypadku wiekszoéci aplikacji modernizacyjnych wazne jest wylaczenie
czujnika IMS.

W celu wytgczenia czujnika IMS, po zatadowaniu wymaganego zestawu parametrow OEM
prosze wybrac¢ opcje ,SWITCH_IMS_OFF" poprzez Installation Data (patrz nizej).

CTC Il - WYLACZANIE IMS

Parametry uniwersalnego urzadzenia w wariancie OEM dostarczane sg z wigczonym IMS.
Dlatego tez w przypadku wiekszosci aplikacji modernizacyjnych wazne jest wytaczenie
czujnika IMS.

Po zatadowaniu wymaganego zestawu parametrow OEM prosze wybrac jak nizej:

Programming (programowanie) - Installation Data (dane instalacyjne) = IMS Signal (sygnat
IMS) = Source (Zrodto) - Wybierz [OFF] - Enter (wykonaj)



