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ROZPORZADZENIE WYKONAWCZE KOMISJI (UE) 2016/799
z dnia 18 marca 2016 r.

w sprawie wykonania rozporzadzenia Parlamentu Europejskiego

i Rady (UE) nr 165/2014 ustanawiajacego wymogi dotyczace

budowy, sprawdzania, instalacji, uzytkowania i naprawy
tachograféw oraz ich elementéw skladowych

(Tekst majacy znaczenie dla EOG)

Artykut 1

Przedmiot i zakres stosowania

1. Niniejsze rozporzadzenie ustanawia przepisy niezbedne do jedno-
litego stosowania nast¢pujacych aspektow dotyczacych tachografow:

a) zapisywanie potozenia pojazdu w pewnych punktach podczas dzien-
nego okresu pracy kierowcy;

b) wczesne wykrywanie na odlegtos¢ mozliwych przypadkéw manipu-
lowania tachografami inteligentnymi lub ich niewlasciwego uzytko-
wania;

c) interfejs do inteligentnych systeméw transportowych;

d) wymogi administracyjne i techniczne dotyczace procedur homolo-
gacji typu dla tachografow, w tym mechanizmy zabezpieczajace.

2. Budowa, sprawdzanie, instalacja, kontrola, uzytkowanie i naprawa
tachografow inteligentnych i ich elementow skltadowych musza by¢
zgodne z wymogami technicznymi okre$lonymi w zatgczniku 1C do
niniejszego rozporzadzenia.

3. Tachografy inne niz tachografy inteligentne musza nadal spetniac,
jesli chodzi o ich budowe, sprawdzanie, instalacje, kontrolg, uzytko-
wanie i naprawe¢, wymogi zawarte w zalaczniku 1 albo w zalgczniku
1B do rozporzadzenia Rady (EWG) nr 3821/85 ('), stosownie do przy-
padku.

4. Zgodnie z art. 10d dyrektywy 96/53/WE, urzadzenie wczesnego
wykrywania na odleglo$¢ musi rowniez przekazywac dane dotyczace
mas dostarczone przez wewngtrzny poktadowy system wazenia na
potrzeby wczesnego wykrywania naduzy¢.

Artykut 2

Definicje

Do celow niniejszego rozporzadzenia zastosowanie maja definicje
zawarte w art. 2 rozporzadzenia (UE) nr 165/2014.

Zastosowanie maja ponadto nastepujace definicje:

1) ,tachograf cyfrowy” lub ,tachograf pierwszej generacji” oznacza
tachograf cyfrowy inny niz tachograf inteligentny;

2) ,,urzadzenie zewngtrzne GNSS” oznacza urzadzenie, ktére zawiera
odbiornik GNSS, jezeli przyrzad rejestrujacy nie jest pojedynczym
urzadzeniem, a takze inne elementy sktadowe niezb¢dne do ochrony
przekazywania danych o polozeniu reszcie przyrzadu rejestrujacego;

(") Rozporzadzenie Rady (EWG) nr 3821/85 z dnia 20 grudnia 1985 r. w sprawie
urzadzen rejestrujacych stosowanych w transporcie drogowym (Dz.U. L 370
z 31.12.1985, s. 8).
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3) ,.folder informacyjny” oznacza petny folder, w formie elektronicznej
lub papierowej, zawierajacy wszystkie informacje dostarczone przez
producenta lub jego przedstawiciela organowi udzielajgcemu homo-
logacji typu na potrzeby homologacji typu tachografu lub jego
elementu skladowego, w tym certyfikaty, o ktéorych mowa w art.
12 ust. 3 rozporzadzenia (UE) nr 165/2014, wyniki testow przewi-
dzianych w zalaczniku 1C do niniejszego rozporzadzenia, a takze
rysunki, fotografie i inne istotne dokumenty;

4) ,,pakiet informacyjny” oznacza folder informacyjny, w formie elek-
tronicznej lub papierowej, ktoremu towarzysza wszelkie inne doku-
menty dodane przez organ udzielajacy homologacji typu do folderu
informacyjnego w ramach wykonywania jego funkcji, w tym — na
zakonczenie procesu homologacji typu — $wiadectwo homologacji
typu WE tachografu lub jego elementu sktadowego;

5) ,,indeks do pakietu informacyjnego” oznacza dokument zawierajacy
numerowany spis treSci pakietu informacyjnego, wskazujacy
wszystkie istotne czesci tego pakietu. Format tego dokumentu umoz-
liwia rozréznienie kolejnych etapéw w procesie homologacji typu
WE, w tym dat wszelkich rewizji i aktualizacji tego pakietu;

6) ,,urzadzenie wczesnego wykrywania na odleglo$¢” oznacza urza-
dzenie przyrzadu rejestrujacego, ktore jest uzywane do przeprowa-
dzania ukierunkowanych kontroli drogowych;

7) ,tachograf inteligentny” lub ,tachograf drugiej generacji” oznacza
tachograf cyfrowy spetniajagcy wymogi art. 8, 9 i 10 rozporzadzenia
(UE) nr 165/2014 oraz zalacznika 1C do niniejszego rozporzadzenia;

8) ,element sktadowy tachografu” lub ,element sktadowy” oznacza
dowolny z nastgpujacych elementow: przyrzad rejestrujacy, czujnik
ruchu, karta do tachografu, wykresowka, urzadzenie zewnetrzne
GNSS oraz urzadzenie wczesnego wykrywania na odleglos¢;

9) ,,organ udzielajacy homologacji typu” oznacza organ panstwa czlon-
kowskiego wlasciwy w sprawach przeprowadzania homologacji typu
tachografu Iub jego elementow sktadowych, procesu zatwierdzania,
wydawania oraz — w stosownych przypadkach — cofania $wiadectw
homologacji typu, ktory dziata jako punkt kontaktowy dla organow
udzielajacych homologacji typu innych panstw cztonkowskich oraz
dopilnowuje, aby producenci wypehiali swoje obowigzki dotyczace
zapewnienia zgodnosci z wymogami niniejszego rozporzadzenia.

Artykut 3

Ustugi w zakresie lokalizacji

1. Producenci musza zapewni¢ kompatybilno$¢ tachograféw inteli-
gentnych z ustugami okreslania pozycji $wiadczonymi przez system
Galileo i europejski system wspomagania satelitarnego (,EGNOS”).

2. Oprocz systeméw, o ktérych mowa w ust. 1, producenci moga
rowniez postanowi¢ o zapewnieniu kompatybilno$ci z innymi syste-
mami nawigacji satelitarnej.
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Artykut 4

Procedura homologacji typu tachografu i elementow skladowych
tachografu

1. Producent lub jego przedstawiciel sktada wniosek o udzielenie
homologacji typu dla tachografu lub jego dowolnego elementu skfado-
wego, badz grupy elementow sktadowych, do organu udzielajacego
homologacji typu wyznaczonego przez dane panstwo cztonkowskie.
Obejmuje on folder informacyjny zawierajgcy informacje na temat
kazdego z odpowiednich elementow sktadowych, w tym — w stosow-
nych przypadkach — §wiadectwa homologacji typu innych elementéw
sktadowych niezb¢dnych dla kompletnosci tachografu, jak roéwniez
wszelkie inne istotne dokumenty.

2.  Panstwo czlonkowskie udziela homologacji typu dla kazdego
tachografu, elementu sktadowego lub grupy elementow skladowych,
ktory(-a) spelnia wymogi administracyjne 1 techniczne okre$lone
w art. 1 ust. 2 lub 3, stosownie do przypadku. W takim przypadku
organ udzielajacy homologacji typu wydaje wnioskodawcy $wiadectwo
homologacji typu zgodne ze wzorem okreslonym w zataczniku II do
niniejszego rozporzadzenia.

3. Organ udzielajgcy homologacji typu moze zazada¢ od producenta
lub jego przedstawiciela dostarczenia wszelkich dodatkowych informa-
cji.

4. Producent lub jego przedstawiciel udostepnia organom udziela-
jacym homologacji typu, jak rowniez podmiotom odpowiedzialnym za
wydawanie certyfikatow, o ktérych mowa w art. 12 ust. 3 rozporza-
dzenia (UE) nr 165/2014, taka liczbe tachografow lub elementow skta-
dowych tachografu, jaka jest niezbedna, aby umozliwi¢ przeprowa-
dzenie procedury homologacji typu w satysfakcjonujacy sposob.

5. Jezeli producent lub jego przedstawiciel ubiega si¢ o homologacj¢
typu niektorych elementow sktadowych Iub grup elementow sktado-
wych tachografu, musi dostarczy¢ organom udzielajacym homologacji
typu inne elementy skladowe, ktore uzyskaly juz homologacje typu,
a takze inne czgéci niezbedne do zbudowania kompletnego tachografu,
aby umozliwi¢ tym organom przeprowadzenie niezbednych badan.

Artykut 5
Modyfikacje homologacji typu

1. Producent lub jego przedstawiciel informuje niezwlocznie organy
udzielajace homologacji typu, ktore udzielity pierwotnej homologacji
typu, o wszelkich modyfikacjach oprogramowania lub sprzetu tacho-
grafu badz charakteru materiatdw uzytych do jego produkcji, ktore
zostaly odnotowane w pakiecie informacyjnym, i sktada wniosek
o modyfikacj¢ homologacji typu.

2. Organy udzielajgce homologacji typu moga dokonaé rewizji lub
rozszerzenia dotychczasowej homologacji typu albo wydaé¢ nowa homo-
logacje typu w zalezno$ci od rodzaju i wlasciwosci tych modyfikacji.

~Rewizja” ma miejsce, jezeli organ udzielajacy homologacji typu uzna,
ze modyfikacje oprogramowania lub sprzetu tachografu, badz rodzaju
materialdow uzytych do jego produkcji, sg niewielkie. W takich przypad-
kach organ udzielajacy homologacji typu wydaje zrewidowane doku-
menty pakietu informacyjnego, wskazujac rodzaj dokonanych modyfi-
kacji i dat¢ ich zatwierdzenia. Zaktualizowana wersja pakietu informa-
cyjnego w formie skonsolidowanej, ktorej towarzyszy szczegblowy opis
dokonanych modyfikacji, jest wystarczajaca do spelnienia tego

wymogu.
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,»,Rozszerzenie” ma miejsce, jezeli organ udzielajacy homologacji typu
uzna, ze modyfikacje oprogramowania lub sprz¢tu tachografu, badz
rodzaju materiatbw uzytych do jego produkcji, sg istotne. W takich
przypadkach Komisja moze zwroci¢ si¢ o przeprowadzenie nowych
badan i poinformowaé o tym odpowiednio producenta lub jego upowaz-
nionego przedstawiciela. Jesli wyniki tych badan okaza si¢ zadowala-
jace, organ udzielajacy homologacji typu wydaje zrewidowane $wia-
dectwo homologacji typu, ktore zawiera numer odnoszacy si¢ do udzie-
lonego rozszerzenia. Swiadectwo homologacji typu wskazuje powod
rozszerzenia oraz dat¢ jego wydania.

3. Indeks do pakietu informacyjnego wskazuje dat¢ ostatniego
rozszerzenia lub rewizji homologacji typu, badZz date ostatniej konsoli-
dacji zaktualizowanej wersji homologacji typu.

4.  Nowa homologacja typu jest konieczna, jezeli wnioskowane
modyfikacje tachografu lub jego elementéow sktadowych posiadajacych
homologacje typu prowadzilyby do wydania nowego $wiadectwa
bezpieczenstwa lub interoperacyjnosci.

Artykut 6
Wejscie w zycie
Niniejsze rozporzadzenie wchodzi w zycie dwudziestego dnia po jego
opublikowaniu w Dzienniku Urzedowym Unii Europejskiej.
Niniejsze rozporzadzenie stosuje si¢ od dnia 2 marca 2016 r.

Zalaczniki stosuje si¢ jednak od dnia 2 marca 2019 r., z wyjatkiem
dodatku 16, ktory stosuje si¢ od dnia 2 marca 2016 r.

Niniejsze rozporzadzenie wigze w catosci i jest bezposrednio stosowane
we wszystkich panstwach czlonkowskich.
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ZALACZNIK I C

Wymagania w zakresie budowy, badan, instalacji i kontroli

WPROWADZENIE

1 DEFINICJE

2 CHARAKTERYSTYKA OGOLNA 1 FUNKCJE URZADZEN
REJESTRUJACYCH

2.1 Charakterystyka ogolna

2.2 Funkcje

23 Tryby pracy

2.4 Zabezpieczenia

3 WYMAGANIA KONSTRUKCYJNE I FUNKCJONALNE URZA-
DZEN REJESTRUJACYCH

3.1 Monitorowanie wkladania i wyjmowania kart

32 Pomiar predkosci, pozycji i odlegtosei

3.2.1 Pomiar przebytej drogi

322 Pomiar predkosci

323 Pomiar pozycji

33 Pomiar czasu

34 Monitorowanie czynnosci kierowcy

35 Monitorowanie stanu prowadzenia pojazdu

3.6 Dane wprowadzane przez kierowcoOw

3.6.1 Wprowadzanie miejsca rozpoczecia lub zakonczenia okresu pracy

3.6.2 Reczne wprowadzanie czynnosci kierowcy i zgoda kierowcy na

interfejs ITS

3.6.3 Wprowadzanie warunkéw szczegdlnych

3.7 Zarzadzanie blokadami firmowymi

3.8 Monitorowanie czynnosci kontrolnych

3.9 Wykrywanie zdarzen lub usterek

3.9.1 Zdarzenie ,,wlozenie niewaznej karty”

392 Zdarzenie ,konflikt kart”

393 Zdarzenie ,,nakladajace si¢ czasy”

394 Zdarzenie ,,prowadzenie pojazdu bez prawidlowej karty”

3.9.5 Zdarzenie ,,wlozenie karty podczas prowadzenia pojazdu”

3.9.6 Zdarzenie ,,Sesja ostatniej karty niezamknigta prawidtowo”

3.9.7 Zdarzenie ,,przekroczenie predkosci”

3.9.8 Zdarzenie ,,przerwa w zasilaniu”

399 Zldarzenie ,blad potaczenia z urzadzeniem do tgcznosci na odle-
glose”

3.9.10 Zdarzenie ,,brak informacji o pozycji z odbiornika GNSS”
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3.9.11

3.9.12

3.9.13

3.9.14

3.9.15

3.9.16

3.9.17

3.12.1

3.12.1.1

3.12.1.2

3.12.1.3

3.12.2

3.12.3

3.12.4

3.125

3.12.6

3.12.7

3.12.8

3.12.9

3.12.10

3.12.11

3.12.12

3.12.13

3.12.14

3.12.15

3.12.16

3.14.1

3.14.2

3.15.1

3.15.2

Zdarzenie ,,blad polaczenia z urzadzeniem zewnetrznym GNSS”
Zdarzenie ,,btad danych dotyczacych ruchu”

Zdarzenie ,,konflikt ruchu pojazdu”

Zdarzenie ,,proba naruszenia zabezpieczenia”

Zdarzenie ,konflikt czasu”

Usterka ,karta”

Usterka ,,urzadzenie rejestrujace”

Testy wbudowane i autotesty

Odczyt z pamigci danych

Rejestracja i przechowywanie w pamigci danych

Dane identyfikujace sprzet

Dane identyfikujace przyrzad rejestrujacy

Dane identyfikujace czujnik ruchu

Dane identyfikujace globalnego systemu nawigacji satelitarnej
Klucze i certyfikaty

Dane rejestrowane przy wktadaniu i wyjmowaniu karty kierowcy
lub warsztatowe;j

Dane dotyczace czynnosci kierowcy

Miejsca i pozycje, w ktorych zaczynaja si¢ i koncza dzienne okresy
pracy lub w ktorych osiagnigto 3 godziny nieprzerwanego czasu
prowadzenia pojazdu

Dane dotyczace licznika kilometrow

Dane szczegolowe dotyczace predkosci

Dane dotyczace zdarzen

Dane dotyczace usterek

Dane kalibracyjne

Dane dotyczace korekty czasu

Dane dotyczace czynnos$ci kontrolnych

Dane dotyczace blokad firmowych

Dane dotyczace pobierania danych

Dane dotyczace warunkow szczegdlnych

Dane karty do tachografu

Odczyt kart do tachografow

Rejestrowanie i przechowywanie danych na kartach do tacho-
grafow

Rejestrowanie i przechowywanie danych na kartach do tacho-
grafow pierwszej generacji

Rejestrowanie i przechowywanie danych na kartach do tacho-
grafow drugiej generacji

Wyséwietlanie
Domyslne informacje na wyswietlaczu

Wyswietlanie ostrzezen
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3.153

3.154

3.20

3.21

3.22

3.23

3.24

3.25

3.26

4.1

4.2

43

4.4

4.5

4521

4522

4523

4524

4.53.1

4.53.1.1

45312

453.13

453.1.4

453.1.5

45.3.1.6

4.53.1.7

453.1.8

4.53.1.9

Dostep do menu

Inne wyswietlane informacje
Drukowanie

Ostrzezenia

Pobieranie danych na no$nik zewngtrzny

Lacznos¢ na odleglos¢ na potrzeby ukierunkowanych kontroli
drogowych

Wyprowadzanie danych do dodatkowych urzadzen zewnetrznych
Kalibracja

Kontrola drogowa kalibracji

Korekta czasu

Parametry pracy

Materiaty

Oznakowania

WYMAGANIA KONSTRUKCYINE I FUNKCJONALNE KART
DO TACHOGRAFOW

Dane widzialne

Zabezpieczenia

Normy

Wymagania $rodowiskowe i elektryczne
Przechowywanie danych

Pliki elementarne do identyfikacji i zarzadzania kartg
Identyfikacja kart mikroprocesorowych

Identyfikacja mikroprocesora

DIR (tylko w kartach do tachografow drugiej generacji)

Informacje ATR (warunkowe, dostepne tylko w kartach do tacho-
grafow drugiej generacji)

Informacje o rozszerzonej dlugosci (warunkowe, dostgpne tylko
w kartach do tachograféw drugiej generacji)

Karta kierowcy

Aplikacja tachograficzna (dostgpna dla przyrzadow rejestrujacych
pierwszej i drugiej generacji)

Identyfikacja aplikacji

Klucz i certyfikaty
Identyfikacja karty
Identyfikacja posiadacza karty
Pobieranie danych z karty
Dane dotyczace prawa jazdy
Dane dotyczace zdarzen
Dane dotyczace usterek

Dane dotyczace czynnosci kierowcy
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4.5.3.1.10

4.5.3.1.11

4.53.1.12

4.53.1.13

4.53.1.14

4532

45321

45322

45323

45324

45325

4.53.2.6

4.53.2.7

453238

4.53.2.9

4.53.2.10

4.53.2.11

4.53.2.12

453213

4.53.2.14

4.53.2.15

4.53.2.16

454

4.54.1

454.1.1

4.54.12

45413

45414

454.15

4.5.4.1.6

45.4.1.7

4.5.4.1.8

45419

4.5.4.1.10

4.54.1.11

4.5.4.1.12

Dane dotyczace uzywanych pojazdow

Miejsca rozpoczgcia lub zakonczenia dziennych okresow pracy
Dane sesji karty

Dane dotyczace czynnos$ci kontrolnych

Dane dotyczace warunkow szczegdlnych

Aplikacja tachograficzna 2. generacji (niedostgpna dla przyrzadow
rejestrujgcych pierwszej generacji)

Identyfikacja aplikacji

Klucze i certyfikaty

Identyfikacja karty

Identyfikacja posiadacza karty
Pobieranie danych z karty

Dane dotyczace prawa jazdy

Dane dotyczace zdarzen

Dane dotyczace usterek

Dane dotyczace czynnosci kierowcy
Dane dotyczace uzywanych pojazdow

Miejsca i pozycje rozpoczgcia lub zakonczenia dziennych okresow
pracy

Dane sesji karty

Dane dotyczace czynnos$ci kontrolnych

Dane dotyczace warunkow szczegdlnych

Dane dotyczace uzywanych przyrzadéw rejestrujacych

Dane miejsc, w ktorych minely trzy godziny nieprzerwanego czasu
prowadzenia pojazdu

Karta warsztatowa

Aplikacja tachograficzna (dostgpna dla przyrzadow rejestrujacych
pierwszej i drugiej generacji)

Identyfikacja aplikacji

Klucze i certyfikaty

Identyfikacja karty

Identyfikacja posiadacza karty

Pobieranie danych z karty

Dane dotyczace kalibracji i korekty czasu
Dane dotyczace zdarzen i usterek

Dane dotyczace czynnosci kierowcy
Dane dotyczace uzywanych pojazdow

Dane dotyczace rozpoczgcia lub zakonczenia dziennych okresow
pracy

Dane sesji karty

Dane dotyczace czynnosci kontrolnych
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4.54.1.13

4542

45421

45422

45423

45424

45425

45426

4.5.4.2.7

454238

45429

4.5.4.2.10

4.5.4.2.11

4.5.4.2.12

4.5.4.2.13

4.5.4.2.14

4.5.4.2.15

4.5.5

4551

4.5.5.1.1

4.55.1.2

45513

4.5.5.14

45.5.1.5

4552

4.55.2.1

45522

45523

45524

45525

4.5.6.1

4.5.6.1.1

4.5.6.1.2

45.6.13

Dane dotyczace warunkow szczegélnych

Aplikacja tachograficzna 2. generacji (niedostgpna dla przyrzadow
rejestrujgcych pierwszej generacji)

Identyfikacja aplikacji

Klucze i certyfikaty

Identyfikacja karty

Identyfikacja posiadacza karty

Pobieranie danych z karty

Dane dotyczace kalibracji i korekty czasu
Dane dotyczace zdarzen i usterek

Dane dotyczace czynnosci kierowcy
Dane dotyczace uzywanych pojazdow

Dane dotyczace rozpoczgcia lub zakonczenia dziennych okresow
pracy

Dane sesji karty
Dane dotyczace czynnos$ci kontrolnych
Dane dotyczace uzywanych przyrzadéw rejestrujacych

Dane miejsc, w ktorych minely trzy godziny nieprzerwanego czasu
prowadzenia pojazdu

Dane dotyczace warunkow szczegdlnych
Karta kontrolna

Aplikacja tachograficzna (dostgpna dla przyrzadéow rejestrujacych
pierwszej i drugiej generacji)

Identyfikacja aplikacji

Klucze i certyfikaty

Identyfikacja karty

Identyfikacja posiadacza karty

Dane dotyczace czynnos$ci kontrolnych

Aplikacja tachograficzna 2. generacji (niedostgpna dla przyrzadow
rejestrujacych pierwszej generacji).

Identyfikacja aplikacji

Klucze i certyfikaty

Identyfikacja karty

Identyfikacja posiadacza karty

Dane dotyczace czynnos$ci kontrolnych
Karta firmowa

Aplikacja tachograficzna (dostgpna dla przyrzadéow rejestrujacych
pierwszej i drugiej generacji)

Identyfikacja aplikacji
Klucze i certyfikaty

Identyfikacja karty
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4.5.6.1.4 Identyfikacja posiadacza karty
45.6.1.5 Dane dotyczace czynnos$ci wykonywanych przez firme

4.5.6.2 Aplikacja tachograficzna 2. generacji (niedostgpna dla przyrzadow
rejestrujgcych pierwszej generacji)

4.5.6.2.1 Identyfikacja aplikacji
4.5.6.2.2 Klucze i certyfikaty

4.5.6.2.3 Identyfikacja karty

4.5.62.4 Identyfikacja posiadacza karty

4.5.6.2.5 Dane dotyczace czynno$ci wykonywanych przez firme

5 INSTALACJA URZADZENIA REJESTRUJACEGO

5.1 Instalacja

5.2 Tabliczka instalacyjna

53 Plombowanie

6 KONTROLE, PRZEGLADY I NAPRAWY

6.1 Zatwierdzanie instalatorow, warsztatow i producentow pojazdow

6.2 Kontrola techniczna przyrzadow nowych i po naprawie

6.3 Przeglad instalacyjny

6.4 Przeglady okresowe

6.5 Wyznaczanie btgdow

6.6 Naprawy

7 WYDAWANIE KART

8 HOMOLOGACIJA TYPU ,URZADZEN REJESTRUJACYCH
I KART DO TACHOGRAFOW

8.1 Uwagi ogolne

8.2 Swiadectwo bezpieczenstwa

8.3 Swiadectwo funkcjonalnosci

8.4 Swiadectwo interoperacyjnosci

8.5 Swiadectwo homologacji typu

8.6 Procedura szczegodlna: pierwsze §wiadectwa interoperacyjnosci dla

urzadzen rejestrujacych i kart do tachografow 2. generacji

WPROWADZENIE

Pierwsza generacja tachografow cyfrowych jest w uzyciu od 1 maja 2006 r.
Mozna z nich korzysta¢ do czasu wycofania z eksploatacji w transporcie krajo-
wym. 15 lat po wejsciu w zycie niniejszego rozporzadzenia Komisji wszystkie
pojazdy w transporcie migdzynarodowym musza by¢é wyposazone w zgodne
z przepisami tachografy inteligentne drugiej generacji, wprowadzone niniejszym
rozporzadzeniem.

Niniejszy zalacznik zawiera wymagania dotyczace drugiej generacji urzadzen
rejestrujacych i kart do tachografow. Poczawszy od daty wprowadzenia, w pojaz-
dach rejestrowanych po raz pierwszy instaluje si¢ urzadzenia rejestrujace drugiej
generacji 1 wydaje si¢ karty do tachografow drugiej generacji.

Aby wprowadzenie systemu tachografow drugiej generacji przebieglo ptynnie:
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— karty do tachografow drugiej generacji zaprojektowane sa w taki sposob, aby
mozliwe bylo ich uzywanie réwniez w przyrzadach rejestrujacych pierwszej
generacji,

— wraz z datg wprowadzenia nie wymaga si¢ wymiany waznych kart do tacho-
grafow pierwszej generacji.

Pozwoli to kierowcom na zachowanie jednej karty kierowcy, z ktorej beda mogli
korzysta¢ w obu systemach.

Urzadzenia rejestrujgce drugiej generacji sa natomiast kalibrowane tylko
z uzyciem kart warsztatowych drugiej generacji.

Niniejszy zalacznik zawiera wszelkie wymogi zwigzane z interoperacyjnoscia
miedzy pierwszg a druga generacja systemu tachografow.

Dodatek 15 zawiera dodatkowe szczegdtowe informacje dotyczace zarzadzania
wspotistnieniem dwoch systemow.

Wykaz dodatkow

Dodatek 1: SPIS DANYCH

Dodatek 2: SPECYFIKACJA KART DO TACHOGRAFOW

Dodatek 3: PIKTOGRAMY

Dodatek 4: WYDRUKI

Dodatek 5: WYSWIETLACZ

Dodatek 6: PRZEDNIE ZEACZE KALIBRACJI I POBIERANIA
DANYCH

Dodatek 7: PROTOKOLY POBIERANIA DANYCH

Dodatek 8: PROTOKOL KALIBRACII

Dodatek 9: HOMOLOGACJA TYPU I WYKAZ MINIMUM WYMA-
GANYCH BADAN

Dodatek 10: WYMOGI BEZPIECZENSTWA

Dodatek 11: WSPOLNE MECHANIZMY ZABEZPIECZENIA

Dodatek 12: OKRESLANIE POLOZENIA Z WYKORZYSTANIEM
GLOBALNEGO SYSTEMU NAWIGACJT SATELI-
TARNEJ (GNSS)

Dodatek 13: INTERFEIJS ITS

Dodatek 14 FUNKCJA LACZNOSCI NA ODLEGLOSC

Dodatek 15: MIGRACJA:  ZARZADZANIE ~ WSPOLISTNIENIEM
GENERACII URZADZEN

Dodatek 16: ADAPTER DO POJAZDOW KATEGORII M1 I N1

1 DEFINICJE

W niniejszym zatgczniku:

a) aktywacja” oznacza:
fazg, gdy tachograf uzyskuje pelng funkcjonalno$¢ i uruchamia
wszystkie funkcje, facznie z funkcjami zabezpieczajacymi,
z wykorzystaniem karty warsztatowej;

b) ,uwierzytelnienie”oznacza:
funkcje shuzacg ustanowieniu i kontroli tozsamosci;

c¢) ,autentyczno$¢’oznacza:

wlasciwos$¢ polegajaca na tym, ze informacje przychodza od
strony, ktorej tozsamo$¢ mozna zweryfikowac;

d) ,test wbudowany (BIT)”oznacza:

testy wykonywane na zadanie, uruchamiane przez operatora
lub urzadzenia zewngtrzne;
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€)

g)

h)

i)

k)

)

,dzien kalendarzowy” oznacza:

dzien zaczynajacy si¢ o godzinie 00:00 i konczacy o godzinie
24:00. Wszystkie dni kalendarzowe odnosza si¢ do czasu UTC
(uniwersalny czas koordynowany);

,kalibracja” tachografu inteligentnego oznacza:

aktualizacj¢ lub potwierdzenie parametréw pojazdu przecho-
wywanych w pamigci danych. Parametry pojazdu obejmuja
identyfikacje pojazdu (numery VIN, VRN i kod rejestrujacego
panstwa cztonkowskiego) i charakterystyki pojazdu, (w, k, 1,
wielko$¢ opon, ustawienia urzadzenia ograniczenia predkosci
(w stosownych przypadkach), biezacy czas UTC, biezaca
warto$¢ licznika kilometréw); podczas kalibracji urzadzenia
rejestrujgcego w pamigci danych zachowywane sa rowniez
rodzaje 1 identyfikatory odpowiednich plomb homologacyj-
nych;

aktualizacj¢ lub potwierdzenie jedynie czasu UTC uwaza si¢
za korekte czasu, a nie za kalibracj¢, pod warunkiem Ze nie
jest to sprzeczne z wymaganiem 409;

do kalibracji urzqdzenia rejestrujgcego niezbedna jest karta
warsztatowa,

Lhumer karty”oznacza:

numer skladajacy si¢ z 16 znakéw alfanumerycznych, ktory
jednoznacznie identyfikuje kartg do tachografow w panstwie
cztonkowskim. Numer karty zawiera (w stosownych przypad-
kach) numer kolejny karty, numer wymiany karty i numer
odnowienia karty;

tym samym Kkarta jest jednoznacznie zidentyfikowana przez
kod panstwa cztonkowskiego wydajacego i numer karty;

humer kolejny karty”oznacza:

14. znak alfanumeryczny w numerze karty, ktory umozliwia
rozroznianie réznych kart firmie, warsztatowi lub organowi
kontrolnemu uprawnionym do otrzymania kilku kart do tacho-
grafow. Firme, warsztat lub organ kontrolny jednoznacznie
identyfikuje pierwszych 13 znakéw numeru karty;

,nhumer odnowienia karty”’oznacza:

16. znak alfanumeryczny w numerze karty, ktory jest zmie-
niany przyrostowo przy kazdym odnowieniu karty do tacho-
grafow;

Lhumer wymiany karty”oznacza:

15. znak alfanumeryczny w numerze karty, ktory jest zmie-
niany przyrostowo przy kazdej wymianie karty do tachogra-
fow;

,,wspolczynnik charakterystyczny pojazdu”oznacza:

wielkos¢ liczbowa okreslajaca wartos¢ sygnatu dostarczanego
przez cze$¢ pojazdu podiaczong do urzadzenia rejestrujacego
(wal gtéwny skrzyni biegow lub o$) w czasie, gdy pojazd
przebywa droge o dlugosci jednego kilometra mierzong
w normalnych warunkach testowych, zgodnie z definicja
w wymaganiu 414. Wspotczynnik charakterystyczny pojazdu
podaje si¢ w impulsach na kilometr (w =... imp/km);

karta firmowa” oznacza:

karte do tachografu wydang przez organy panstwa cztonkow-
skiego  przedsigbiorstwu  transportowemu  uzywajacemu
pojazdéw wyposazonych w tachografy, ktora identyfikuje to
przedsigbiorstwo transportowe i pozwala na wysSwietlanie,
pobieranie i drukowanie danych zapisanych w tachografie,
ktory zostal zabezpieczony blokadg przez to przedsigbiorstwo
transportowe;
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(2

(3

-

-

m) ,stala urzadzenia rejestrujacego” oznacza:

wielko$¢ liczbowa okreslajaca warto$¢ sygnatu wejsciowego
wymagang do wskazania i rejestracji przebytej odlegtosci
jednego kilometra; stala ta jest wyrazona w impulsach na
kilometr (k =...imp/km);

n) ,nieprzerwany czas prowadzenia pojazdu” obliczany jest przez
urzadzenie rejestrujgce w nastepujacy sposob (1):

nieprzerwany czas prowadzenia pojazdu obliczany jest jako
biezace, skumulowane czasy prowadzenia pojazdu przez
danego kierowce od konca jego ostatniego 45-minutowego
lub dhizszego okresu GOTOWOSCI lub PRZERWY/ODPO-
CZYNKU lub NIEOKRESLONEGO (2) (okres ten moze by¢
rozbity zgodnie z rozporzadzeniem (WE) nr 561/2006 Parla-
mentu Europejskiego i Rady (?)). W obliczeniach uwzglednia
si¢, stosownie do okoliczno$ci, wezesniejsze czynnosci zapi-
sane na karcie kierowcy. Jezeli kierowca nie wlozy swojej
karty, obliczenia wykonuje si¢ na podstawie znajdujacych si¢
w pamigci danych zapisow dla biezacego okresu, w ktorym
nie bylo wtozonej karty, i dla stosownego czytnika;

o) ,karta kontrolna” oznacza:

karte do tachografu wydana krajowemu wlasciwemu organowi
kontrolnemu przez organy panstwa czlonkowskiego, ktora
identyfikuje organ kontrolny i fakultatywnie funkcjonariusza
stuzb kontrolnych oraz umozliwia dostgp do danych zapisa-
nych w pamigci danych lub na kartach kierowcy i fakulta-
tywnie na kartach warsztatowych w celu odczytu, wydruku
lub pobrania danych;

Daje ona rowniez dostgp do funkcji kontroli drogowej kalib-
racji oraz do danych na czytniku wczesnego wykrywania na
odlegtos¢.

p) .skumulowany czas przerwy” obliczany jest przez urza-
dzenie rejestrujace w nastepujacy sposob ('):

skumulowany czas przerwy w prowadzeniu pojazdu obliczany
jest jako biezace, zakumulowane, 15-minutowe lub dluzsze
okresy GOTOWOSCI lub PRZERWY/ODPOCZYNKU lub
NIEOKRESLONE (?) dla danego kierowcy, od kofica jego
ostatniego 45-minutowego lub dluzszego okresu GOTO-
WOSCI lub PRZERWY/ODPOCZYNKU lub NIEOKRESLO-
NEGO (%) (okres ten moze by¢ rozbity zgodnie z rozporzadze-
niem (WE) nr 561/2000).

W obliczeniach uwzglednia sig, stosownie do okolicznosci,
weczesniejsze czynnosci zapisane na karcie kierowcy. Do obli-
czen nie bierze si¢ nieokreslonych okresow o ujemnym czasie
trwania (poczatek nieokreslonego okresu > koniec nieokreslo-
nego okresu) wyniklych z nakladania si¢ czasow z dwoch
réznych urzadzen rejestrujacych.

(") Ten sposob obliczania nieprzerwanego czasu prowadzenia pojazdu oraz skumulowanego

czasu przerwy stuzy urzadzeniu rejestrujacemu do obliczenia ostrzezenia o nieprze-
rwanym czasie prowadzenia. Nie przesadza on o prawnej interpretacji tych czasdw.
Mozna stosowaé alternatywne sposoby obliczania nieprzerwanego czasu prowadzenia
pojazdu i skumulowanego czasu przerw w celu zastapienia niniejszych definicji, jezeli
definicje te staly si¢ nieaktualne w wyniku nowelizacji innych stosownych przepiséw.
Okresy NIEOKRESLONE odpowiadaja okresom, gdy karta kierowcy nie jest wlozona
do urzadzenia rejestrujacego, oraz w ktorych nie dokonano recznej rejestracji czynnosci
kierowcy.

Rozporzadzenie (WE) nr 561/2006 Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 15 marca
2006 r. w sprawie harmonizacji niektorych przepisoéw socjalnych odnoszacych si¢ do
transportu drogowego oraz zmieniajace rozporzadzenia Rady (EWG) nr 3821/85 i (WE)
2135/98, jak rowniez uchylajace rozporzadzenie Rady (EWG) nr 3820/85 (Dz.U. L 102
z 11.4.2006, s. 1).
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Jezeli kierowca nie wlozy swojej karty, obliczenia wykonuje
si¢ na podstawie znajdujacych si¢ w pamigci danych zapisow
dla biezacego okresu, w ktorym nie byto wtozonej karty, i dla
stosownego czytnika.

q) .pami¢¢ danych” oznacza:

elektroniczne urzadzenie przechowywania danych wbudowane
w urzadzenie rejestrujace;

r) ,,podpis cyfrowy” oznacza:

dane dotaczone do bloku danych lub kryptograficzne prze-
ksztalcenie bloku danych, ktore umozliwiaja odbiorcy bloku
danych potwierdzenie autentyczno$ci oraz integralno$ci
danego bloku danych;

s)  ,pobieranie” oznacza:

kopiowanie, wraz z podpisem cyfrowym, czgsci lub komplet-
nego zestawu pliku danych zapisanych w pamigci danych
przyrzadu rejestrujacego lub w pamigei karty do tachografu,
pod warunkiem Zze proces ten nie zmienia ani nie usuwa
zadnych zapisanych danych;

Producenci przyrzadow rejestrujacych tachografow inteligent-
nych oraz producenci urzadzen skonstruowanych i przeznaczo-
nych do pobierania zbioréw danych podejmujg wszelkie racjo-
nalne dziatania zapewniajace pobieranie takich danych przez
przedsigbiorstwa transportowe lub kierowcow z minimalnym
opdznieniem.

Pobieranie danych z pliku zawierajacego dane szczegdlowe
dotyczace predkosci nie jest konieczne do celow zgodnosci
z rozporzadzeniem (WE) nr 561/2006, ale moze by¢ wyko-
rzystane do innych celow, takich jak dochodzenie w sprawie
wypadku;

t)  ,karta kierowcy” oznacza:

karte do tachografu, ktora identyfikuje kierowce i umozliwia
przechowywanie danych dotyczacych czynnosci kierowcy,
wydang konkretnemu kierowcy przez organy panstwa czion-
kowskiego;

u) ,,obwod toczny kot” oznacza:

warto$¢ $redniag dlugosci drogi przebytej przez kazde z kot
(napgedowych) poruszajacego si¢ pojazdu podczas jednego
pelnego obrotu. Pomiar tych dlugosci drogi jest wykonywany
w normalnych warunkach testowych zgodnie z definicja
w wymaganiu 414 i wyrazony jest w postaci ,,] = ... mm”.
Producenci pojazdow moga zastapi¢ pomiar odleglosci obli-
czeniem teoretycznym, w ktorym uwzglednia si¢ rozklad
cigzaru na osie dla pojazdu bez obcigzenia w stanie gotowym
do jazdy ('). Metody takiego obliczenia teoretycznego
podlegaja zatwierdzeniu przez wlasciwy organ panstwa czlon-
kowskiego i moga mie¢ miejsce tylko przed aktywacjg tacho-
grafu;

v) ,zdarzenie” oznacza:

odbiegajace od normy dziatanie wykryte przez tachograf inte-
ligentny, ktoére moze by¢ spowodowane proba oszustwa;

w) ,urzadzenie zewngtrzne GNSS” oznacza:

urzadzenie, ktore zawiera odbiornik GNSS, jezeli przyrzad
rejestrujacy nie jest pojedyncza jednostka oraz inne elementy
niezbedne do ochrony przekazywania danych dotyczacych
pozycji do pozostalej czgsci przyrzadu rejestrujacego;

(") Rozporzadzenie Komisji (UE) nr 1230/2012 z dnia 12 grudnia 2012 r. w sprawie wyko-

nania rozporzadzenia (WE) nr 661/2009 Parlamentu Europejskiego i Rady w odniesieniu
do wymagan w zakresie homologacji typu dotyczacych mas i wymiarow pojazdow
silnikowych oraz zmieniajace dyrektywe 2007/46/WE Parlamentu Europejskiego
i Rady (Dz.U. L 353 z 21.12.2012, s. 31), z pdézniejszymi zmianami.
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x) ,usterka” oznacza:

odbiegajace od normy dziatanie wykryte przez tachograf inte-
ligentny, ktoére moze by¢ spowodowane wadliwa praca lub
awarig urzadzen;

y) ,odbiornik GNSS” oznacza:

urzadzenie elektroniczne, ktore odbiera i cyfrowo przetwarza
sygnaly z co najmniej jednego globalnego systemu nawigacji
satelitarnej (ang. GNSS) w celu uzyskania informacji o pozycji,
predkosci 1 czasie.

z)  instalacja” oznacza:
montaz tachografu w pojezdzie;
aa) ,interoperacyjnos¢” oznacza:

zdolno$¢ systemow oraz bedacych ich podstawa procesow
gospodarczych do wymiany danych oraz do wymiany infor-
macji;

bb) interfejs” oznacza:

polaczenie migdzy systemami, ktore zapewnia mechanizmy, za
ktorych posrednictwem systemy te moga si¢ taczy¢ i wchodzié
w interakcje;

cc) ,,pozycja” oznacza:
wspotrzedne geograficzne pojazdu w danym momencie;
dd) ,.czujnik ruchu” oznacza:

cze$¢ tachografu dostarczajacg sygnat odzwierciedlajacy pred-
kos$¢ pojazdu lub przebyta droge;

ee) ,Kkarta niewazna” oznacza:

karte wykryta jako wadliwa lub karte, ktorej wstepne uwierzy-
telnienie nie jest mozliwe lub ktorej okres waznosci jeszcze si¢
nie rozpoczal lub juz uptynat;

ff) ,otwarty standard” oznacza:

standard okreslony w dokumencie specyfikacji standardéw
dostepnym bezptatnie lub za symboliczng optata, ktory moze
by¢ kopiowany, rozpowszechniany lub wykorzystywany
bezptatnie lub za symboliczng optata;

gg) ,,poza zakresem” oznacza:

ze zgodnie z przepisami rozporzadzenia (WE) nr 561/2006
uzycie urzadzenia rejestrujagcego nie jest wymagane;

hh) ,,przekroczenie predkosci” oznacza:

przekroczenie dozwolonej predkosci pojazdu definiowane jako
dowolny przynajmniej 60-sekundowy okres, w ktorym zmie-
rzona predkos$¢ pojazdu przekracza warto$¢ ograniczenia dla
urzadzenia ograniczenia prgdkosci ustanowiong w dyrektywie
Rady 92/6/EWG z dnia 10 lutego 1992 r. w sprawie monto-
wania 1 zastosowania urzadzen ograniczenia predkosci
w niektorych kategoriach pojazdow silnikowych we Wspol-
nocie (1), z podzniejszymi zmianami;,

il) ,przeglad okresowy”oznacza:

zespol czynnosci wykonywanych w celu sprawdzenia, czy
tachograf pracuje prawidlowo, czy jego ustawienia odpowia-
daja parametrom pojazdu i czy do tachografu nie podiaczono
urzadzen manipulacyjnych;

(") Dyrektywa Rady 92/6/EWG z dnia 10 lutego 1992 r. w sprawie montowania i zastoso-
wania urzadzen ograniczenia predkosci w niektorych kategoriach pojazdow silnikowych
we Wspolnocie (Dz.U. L 57 z 2.3.1992, s. 27).
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jj)  .drukarka” oznacza:

element skladowy urzadzenia rejestrujacego wykonujacy
wydruki danych zapisanych w pamigci;

kk) ,,wczesne w wanie na odleglos¢” oznacza:
5 Y

faczno$¢ migdzy urzadzeniem wezesnego wykrywania na odle-
glos¢ a czytnikiem wczesnego wykrywania na odlegtos$é
podczas ukierunkowanych kontroli drogowych, majaca na
celu zdalne wykrycie ewentualnych manipulacji lub niewtasci-
wego uzycia urzadzenia rejestrujacego;

1) ,yurzadzenie do lacznosci na odleglo$¢” oznacza:

wyposazenie przyrzadu rejestrujacego, ktore jest uzywane do
przeprowadzania ukierunkowanych kontroli drogowych;

mm) ,.czytnik wczesnego wykrywania na odlegto$é” oznacza:

system stosowany przez funkcjonariuszy stuzb kontrolnych do
ukierunkowanych kontroli drogowych;

nn) ,,odnowienie” oznacza:

wydanie nowej karty do tachografu po uplywie terminu
waznosci dotychczasowej karty lub w przypadku nieprawidto-
wego dziatania karty i zwrdcenia jej organowi wydajacemu
kartg. Odnowienie jest zawsze gwarancja, ze dwie wazne
karty nie wspotistnieja;

00) ,haprawa” oznacza:

kazda naprawe czujnika ruchu lub przyrzadu rejestrujacego lub
przewodu, wymagajaca odlaczenia zasilania lub odfaczenia od
innych elementow skladowych tachografu lub otwarcia czuj-
nika ruchu lub przyrzadu rejestrujacego;

pp) ,wymiana karty”oznacza:

wydanie karty do tachografu w celu zastgpienia dotychcza-
sowej karty, ktorej utrate, kradziez lub wadliwe dzialanie zgto-
szono 1 ktdorej nie zwrocono organowi, ktory wydat karte.
Wymiana zawsze wigze si¢ z ryzykiem, ze moga wspotistnie¢
dwie wazne karty;

qq) .certyfikacja bezpieczenstwa” oznacza:
procedure polegajaca na potwierdzeniu przez jednostke certy-
fikujaca wspodlnych kryteridw, ze badane urzadzenie rejestru-
jace (lub jego element sktadowy) lub karta do tachografu spel-

niaja wymogi bezpieczenstwa okreslone w odpowiednich
profilach zabezpieczenia;

rr) ,autotest” oznacza:

testy wykonywane okresowo i automatycznie przez urzadzenie
rejestrujgce w celu wykrycia usterek;

ss) ,,pomiar czasu” oznacza:

trwaly cyfrowy zapis uniwersalnej daty koordynowanej
i uniwersalnego czasu koordynowanego (UTC);

tt) ,korekta czasu” oznacza:

automatyczna korekte biezacego czasu dokonywang w regular-
nych odstgpach i z tolerancja maksymalnie jednej minuty lub
korekte dokonana podczas kalibracji;

uu) ,,rozmiar opon” oznacza:

oznaczenie wymiarow opon (na zewnetrznych kotach napedo-
wych) zgodne z dyrektywa Rady 92/23/EWG z dnia 31 marca
1992 r. (') z pdzniejszymi zmianami;,

(') Dyrektywa Rady 92/23/EWG z dnia 31 marca 1992 r. odnoszaca si¢ do opon pojazdow
silnikowych i ich przyczep oraz ich instalowania (Dz.U. L 129 z 14.5.1992, s. 95).
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vv) identyfikacja pojazdu” oznacza:

numery identyfikujace pojazd: numer rejestracyjny pojazdu
(VRN) z oznaczeniem panstwa czlonkowskiego rejestracji
i numer identyfikacyjny pojazdu (VIN) (');

ww) na potrzeby obliczeniowe w urzadzeniu rejestrujacym
,tydzien”oznacza:

okres miedzy godzing 00.00 UTC w poniedzialek a 24.00
UTC w niedzielg;

XX) ,karta warsztatowa” oznacza:

karte do tachografu wydang przez organy panstwa cztonkow-
skiego wyznaczonemu personelowi producenta tachografu,
instalatorowi, producentowi pojazdu lub warsztatowi zatwier-
dzonemu przez to panstwo cztonkowskie, ktora identyfikuje
posiadacza karty i umozliwia testowanie, kalibracj¢ i aktywacje
tachografow lub pobieranie z nich danych;

yy) ..adapter” oznacza:

urzadzenie dostarczajace sygnal w sposob ciagly odwzorowu-
jacy predkos¢ pojazdu lub przebyta droge, inne niz urzadzenie
stosowane do niezaleznego wykrywania ruchu, oraz:

— ktore jest zainstalowane i stosowane wytacznie w pojazdach
kategorii M1 i N1 (okreslonych w zataczniku II do dyrek-
tywy Rady 2007/46/WE Parlamentu Europejskiego
i Rady () z pdzniejszymi zmianami) dopuszczonych do
ruchu od dnia 1 maja 2006 r.,

— ktore jest zainstalowane w miejscu, w ktérym z mechanicz-
nego punktu widzenia niemozliwy jest montaz stosowa-
nych czujnikéw ruchu innego rodzaju, pod innym
wzgledem zgodnych z wymaganiami przedstawionymi
w niniejszym zalgczniku i w dodatkach 1-15 do niniej-
szego zalgcznika,

— ktore jest zainstalowane migdzy przyrzadem rejestrujacym
a miejscem, gdzie generowane sa impulsy predkosci/drogi
przez zintegrowane czujniki lub alternatywne interfejsy,

— z punktu widzenia przyrzadu rejestrujgcego zachowanie
adaptera jest takie samo jak czujnika ruchu zgodnego
z wymaganiami w niniejszym zataczniku i w dodatkach
1-16 do niniejszego zalacznika, w przypadku podtaczenia
go do przyrzadu rejestrujacego;

zastosowanie takiego adaptera w wymienionych wyzej pojaz-
dach musi umozliwia¢ montaz i poprawne zastosowanie przy-
rzadu rejestrujacego, zgodnego ze wszystkimi wymaganiami
niniejszego zatacznika,

w przypadku tych pojazdow tachograf inteligentny obejmuje
przewody, adapter i przyrzad rejestrujacy;

(") Dyrektywa Rady z dnia 18 grudnia 1975 r. w sprawie zblizania ustawodawstw Pafistw
Cztonkowskich odnoszacych si¢ do tabliczek znamionowych i oznakowania identyfika-
cyjnego pojazdoéw silnikowych i ich przyczep oraz sposobu i miejsca ich umieszczania
(Dz.U. L 24 z 30.1.1976, s. 1).

(?) Dyrektywa 2007/46/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 5 wrze$nia 2007 r.
ustanawiajaca ramy dla homologacji pojazdow silnikowych i ich przyczep oraz uktadow,
czgsei 1 oddzielnych zespotéw technicznych przeznaczonych do tych pojazdow (dyrek-
tywa ramowa ) (Dz.U. L 263 z 9.10.2007, s.1).
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zz) integralno$¢ danych” oznacza:

doktadnos¢ i spojnos¢ przechowywanych danych, ktorych
potwierdzeniem jest brak jakichkolwiek zmian w danych
miedzy dwoma aktualizacjami rekordu danych. Integralnosé¢
oznacza, ze dane s3 dokladna kopia wersji oryginalnej, np.
ze nie zostaly znieksztalcone w trakcie zapisu na karcie do
tachografu lub urzadzeniu dedykowanym Ilub w trakcie
odczytu z nich lub w trakcie transmisji za po$rednictwem
dowolnego kanatu komunikacji;

aaa) ,,prywatno$¢ danych” oznacza:

ogo6lne srodki techniczne podjete w celu zapewnienia wiasci-
wego wdrozenia zasad okreslonych w dyrektywie 95/46/WE
Parlamentu Europejskiego i Rady ('), a takze zasad okre$lo-
nych w dyrektywie 2002/58/WE Parlamentu Europejskiego
i Rady (*);

bbb) ,,system tachografu inteligentnego” oznacza:

urzadzenia rejestrujace, karty do tachografow oraz zestaw
wszelkich urzadzen wspoldzialajacych bezposrednio lub
posrednio podczas ich budowy, instalacji, uzytkowania, testo-
wania 1 kontroli, takich jak karty, czytniki na odlegtos¢
i wszelkie inne urzadzenia do pobierania danych, analizy
danych, kalibracji, generowania i wprowadzania elementow
zabezpieczen lub zarzadzania tymi elementami itp.;

ccc) data wprowadzenia:

36 miesigcy po wejSciu w zycie szczegdtowych przepisow,
o ktorych mowa w art. 11 rozporzadzenia Parlamentu Europej-
skiego i Rady (UE) nr 165/2014 (3).

Jest to data, po ktorej rejestrowane po raz pierwszy pojazdy:

— muszq by¢ wyposazone w tachograf podlgczony do ustugi
okreslania pozycji opartej na systemie nawigacji satelitar-
nej,

— muszg mie¢ mozliwos¢ przekazywania danych wilasciwym
organom  kontrolnym na potrzeby  ukierunkowanych
kontroli drogowych podczas ruchu pojazdu.

— oraz mogq by¢ wyposazone w znormalizowane interfejsy
pozwalajgce na  wykorzystywanie przez — urzqdzenie
zewnetrzne danych rejestrowanych lub  generowanych
przez tachografy w trybie operacyjnym.

ddd) ,,profil zabezpieczenia” oznacza:

dokument uzywany w ramach procesu certyfikacyjnego
zgodnie ze wspoOlnymi kryteriami, ktory okresla niezalezne
od wdrozenia specyfikacje wymogoéw  bezpieczenstwa
w zakresie zabezpieczania informacji;

(") Dyrektywa 95/46/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 24 pazdziernika 1995 r.

w sprawie ochrony osob fizycznych w zakresie przetwarzania danych osobowych
i swobodnego przeplywu tych danych (Dz.U. L 281 z 23.11.1995, s. 31).

(?) Dyrektywa 2002/58/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 12 lipca 2002 r. doty-

(3

~

czaca przetwarzania danych osobowych i ochrony prywatnosci w sektorze tacznosci
elektronicznej (Dz.U. L 201 z 31.7.2002, s. 37).

Rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 165/2014 z dnia 4 lutego
2014 r. w sprawie tachografow stosowanych w transporcie drogowym i uchylajace
rozporzadzenie Rady (EWG) nr 3821/85 w sprawie urzadzen rejestrujacych stosowanych
w transporcie drogowym oraz zmieniajace rozporzadzenie (WE) nr 561/2006 Parlamentu
Europejskiego i Rady w sprawie harmonizacji niektorych przepisow socjalnych odno-
szacych si¢ do transportu drogowego (Dz.U. L 60 z 28.2.2014, s. 1).
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2.1

ece) doktadno$¢ GNSS:

w zapisywaniu pozycji z globalnego systemu nawigacji sateli-
tarnej (GNSS) z uzyciem tachograféw, oznacza warto$¢ Hori-
zontal Dilution of Precision (HDOP) obliczang jako najnizsza
z wartosci HDOP pobranych z dostgpnych systeméw GNSS.

CHARAKTERYSTYKA OGOLNA I FUNKCJE URZADZEN
REJESTRUJACYCH

Charakterystyka ogélna

Celem urzadzenia rejestrujgcego jest rejestrowanie, przechowywa-
nie, wyswietlanie, drukowanie i wyprowadzanie danych zwigzanych
z czynnosciami kierowcy.

Pojazd wyposazony w urzadzenie rejestrujace speiniajace wyma-
gania niniejszego zalacznika musi mie¢ predkosciomierz i licznik
kilometrow. Funkcje te moze spetnia¢ urzadzenie rejestrujace.

01) Urzadzenie rejestrujace sklada si¢ z przewodow, czujnika
ruchu i przyrzadu rejestrujacego.

02) Interfejs migdzy czujnikami ruchu i przyrzadami rejestruja-
cymi musi by¢ zgodny z wymogami okreslonymi
w dodatku 11.

03) Przyrzad rejestrujacy musi by¢ podlaczony do globalnego(-
ych) systemu(-6w) nawigacji satelitarnej, jak okreslono
w dodatku 12.

04) Przyrzad rejestrujacy musi taczy¢ si¢ z czytnikami wczesnego
wykrywania na odlegto$¢, jak okreslono w dodatku 14.

05) Przyrzad rejestrujacy moze obejmowac interfejs ITS, ktory
zostal okreslony w dodatku 13.

Urzadzenie rejestrujace moze by¢ podtaczone do innych urza-
dzen poprzez dodatkowe interfejsy lub poprzez opcjonalny
interfejs ITS.

06) Zawarcie w urzadzeniu rejestrujgcym lub przylaczenie do
niego jakiejkolwiek funkcji, urzadzenia lub urzadzen, zatwier-
dzonych lub nie, nie moze zaklocac, ani potencjalnie zaklocac,
prawidlowego i bezpiecznego dziatania urzadzenia rejestruja-
cego ani uchybia¢ przepisom niniejszego rozporzadzenia.

Uzytkownikow  urzadzenia  rejestrujagcego  identyfikuja
w sprzgcie ich karty do tachografow.

07) Urzadzenie rejestrujace zapewnia selektywne prawa dostgpu
do danych i funkeji zaleznie od rodzaju lub tozsamosci uzyt-
kownika.

Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje dane w pamigei
danych, w urzadzeniu do taczno$ci na odlegto$¢ i na kartach do
tachografow.

Odbywa si¢ to zgodnie z dyrektywa 95/46/WE z dnia 24 pazdzier-
nika 1995 r. w sprawie ochrony oséb fizycznych w zakresie prze-
twarzania danych osobowych 1 swobodnego przeptywu tych
danych (1), dyrektywa 2002/58/WE z dnia 12 lipca 2002 r. doty-
czacg przetwarzania danych osobowych i ochrony prywatnosci
w sektorze laczno$ci elektronicznej (?) oraz zgodnie z art. 7
rozporzadzenia (UE) nr 165/2014.

(') Dz.U. L 281 z 23.11.1995, s. 31.

(? Dz.U. L 201 z 31.7.2002, s. 37.
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2.2 Funkcje

08)

Urzadzenie rejestrujgce realizuje nastgpujace funkcje:

monitorowanie wkladania i wyjmowania kart,
pomiar predkosci, odlegtosei i pozycji,
pomiar czasu,

monitorowanie czynnosci kierowcy,
monitorowanie stanu prowadzenia pojazdu,
dane wprowadzane rg¢cznie przez kierowce:

— wprowadzanie miejsca rozpoczecia lub zakonczenia
okresu pracy,

— reczne  wprowadzanie danych o  czynno$ciach
kierowcy,

— warunki szczegoélne,

zarzadzanie blokadami firmowymi,

monitorowanie czynnosci kontrolnych,

wykrywanie zdarzen lub usterek,

testy wbudowane i autotesty,

odczyt z pamigci danych,

rejestrowanie 1 przechowywanie w pamigci danych,
odczyt z kart do tachografow,

rejestrowanie i przechowywanie na kartach do tachogra-
fow,

wyswietlanie,

drukowanie,

ostrzeganie,

pobieranie danych na no$niki zewnetrzne,

faczno$¢ na odleglo$¢ na potrzeby ukierunkowanych
kontroli drogowych,

wyprowadzanie danych do dodatkowych urzadzen,
kalibracja,
kontrola drogowa kalibracji

korekta czasu.

2.3 Tryby pracy

09) Urzadzenie rejestrujagce moze pracowa¢ w czterech trybach
pracy:

10)

tryb eksploatacyjny,
tryb kontrolny,

tryb kalibracyjny,
tryb firmowy.

Urzadzenie rejestrujgce przetacza si¢ do nastgpujacych trybow
pracy zaleznie od rodzaju waznej karty do tachografow
wlozonej do czytnikéw kart. Do okreslenia trybu pracy nie
jest istotna generacja karty do tachografu, pod warunkiem ze
wlozona karta jest wazna. Karta warsztatowa pierwszej gene-
racji bedzie zawsze uznawana za niewazna, jezeli zostanie
wlozona do przyrzadu rejestracyjnego drugiej generacji.
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Czytnik karty kierowcy
Tryb pracy

Brak karty Karta kierowcy Karta kontrolna | Karta warsztatowa Karta firmowa
E Brak karty eksploatacyjny eksploatacyjny kontrolny kalibracyjny firmowy
)
E Karta kierowcy | eksploatacyjny eksploatacyjny kontrolny kalibracyjny firmowy
)
=%
£ | Karta kontrolna | kontrolny kontrolny kontrolny (*) eksploatacyjny | eksploatacyjny
g
& | Karta  warsz- | kalibracyjny kalibracyjny eksploatacyjny | kalibracyjny (*) | eksploatacyjny
~ | tatowa
g
3 . .
O | Karta firmowa | firmowy firmowy eksploatacyjny | eksploatacyjny | firmowy (*)

(*) W tych sytuacjach urzadzenie rejestrujace korzysta tylko z karty do tachografow w czytniku kierowcy.

11) Urzadzenie rejestrujace ignoruje wilozone karty niewazne,
z wyjatkiem tego, ze mozliwe jest wyswietlanie, drukowanie
lub pobieranie danych zgromadzonych na kartach, ktorych
termin waznos$ci minat.

12) Wszystkie funkcje wymienione w 2.2. dzialaja w kazdym
trybie pracy z nastgpujacymi wyjatkami:

— funkcja kalibracji dostgpna jest tylko w trybie kalibracyj-
nym,

— funkcja kontroli drogowej kalibracji dostepna jest tylko
w trybie kontrolnym,

— funkcja zarzadzania blokadami firmowymi dostgpna jest
tylko w trybie firmowym,

— funkcja monitorowania czynno$ci kontrolnych dostgpna
jest tylko w trybie kontrolnym,

— funkcja pobierania danych nie jest dostgpna w trybie
eksploatacyjnym, z wyjatkiem przypadkéw w wymaganiu
193 i z wyjatkiem pobierania danych z karty kierowcy,
gdy zadna inna karta nie jest wlozona do przyrzadu rejes-
trujacego.

13) Urzadzenie rejestrujagce moze wyprowadza¢ dane na wyswiet-
lacz, do drukarki lub interfejsow zewnetrznych z nastgpujacymi
wyjatkami:

— w trybie eksploatacyjnym wszystkie dane identyfikujace
osoby (nazwisko 1 imi¢/imiona) nieodpowiadajace
wlozonej karcie do tachografu sa wygaszone, a numer
karty nieodpowiadajacy wlozonej karcie do tachografu
jest czgsciowo wygaszony (wszystkie nieparzyste znaki
od lewej do prawej sa wygaszone),

— w trybie firmowym, dane dotyczace kierowcy (wymagania
102, 105 i 108) moga by¢ wyprowadzane tylko dla okre-
sow, w ktorych nie ma zadnej blokady ani Zadna inna
firma nie zalozyla blokady (okreslona pierwszymi 13
cyframi numeru karty firmowej),

— przy braku karty w czytniku urzadzenia rejestrujacego
dane dotyczace kierowcy moga by¢ wyprowadzane tylko
dla biezacego dnia kalendarzowego i 8 poprzednich dni
kalendarzowych,

— dane osobowe pochodzace z przyrzadu rejestrujagcego nie
moga by¢ wyprowadzane poprzez interfejs ITS przyrzadu,
o ile nie sprawdzono, ze zgodzil si¢ na to kierowca,
ktorego dane dotycza,
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2.4

3.1

— normalny okres wazno$ci operacji przyrzadéw rejestruja-
cych wynosi 15 lat, poczawszy od daty wydania $wia-
dectwa przyrzadu rejestrujacego, ale przyrzady rejestrujace
moga by¢ wykorzystane przez kolejne 3 miesiace
wylacznie do pobierania danych.

Zabezpieczenia

Celem zabezpieczenia systemu jest taka ochrona pamigci danych, by
uniemozliwi¢ nieautoryzowany dostep i manipulowanie danymi oraz
wykrycie wszelkich takich prob, ochrona integralnosci i autentycz-
nosci danych wymienianych miedzy czujnikiem ruchu a przyrzadem
rejestrujgcym, ochrona integralnosci 1 autentycznosci danych
wymienianych miedzy urzadzeniem rejestrujgcym a kartami do
tachografow, ochrona integralnosci i autentycznosci danych wymie-
nianych migdzy urzadzeniem rejestrujacym a  urzadzeniem
zewnetrznym GNSS, ochrona poufnosci, integralnosci i autentycz-
nosci danych wymienianych w ramach wczesnego wykrywania na
odleglos¢ na potrzeby kontroli oraz sprawdzenie integralnosci
i autentycznosci pobieranych danych.

14) W celu osiagnigcia bezpieczenstwa systemu, nastepujace
elementy sktadowe muszg spetnia¢ wymogi bezpieczenstwa
okreslone w ich profilach zabezpieczenia, zgodnie z wymaga-
niami w dodatku 10:

— przyrzad rejestrujacy,
— karta do tachografu,
— czujnik ruchu,

— urzadzenie zewnetrzne GNSS  (profil ten jest tylko
konieczny i stosowany do zewnetrznego wariantu GNSS).

WYMAGANIA KONSTRUKCYJINE I FUNKCJONALNE URZA-
DZEN REJESTRUJACYCH

Monitorowanie wkladania i wyjmowania kart

15) Urzadzenie rejestrujgce monitoruje czytniki kart w celu
wykrycia wktadania i wyjmowania kart.

16) Po wlozeniu karty urzadzenie rejestrujagce sprawdza, czy
wlozona karta jest wazng karta do tachografu i w przypadku
waznej karty sprawdza typ i generacje karty.

Jezeli do urzadzenia rejestrujacego wilozona juz byta karta
o tym samym numerze karty i wyzszym numerze odnowienia,
karta jest zglaszana jako niewazna.

Jezeli do urzadzenia rejestrujacego wilozona juz byta karta
0 tym samym numerze karty i numerze odnowienia, ale
Wwyzszym numerze wymiany, karta jest zglaszana jako
niewazna.

17) Karty do tachografu pierwszej generacji sa uznawane przez
urzadzenie rejestrujgce za niewazne, po tym jak mozliwosé
korzystania z kart do tachografu pierwszej generacji zostata
wylaczona przez warsztat, zgodnie z dodatkiem 15 (wym.
MIGO003).

18) Karty warsztatowe pierwszej generacji wkladane do urzadzen
rejestrujacych drugiej generacji sg uznawane za niewazne.
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19)

20)

Urzadzenie rejestrujagce musi by¢ skonstruowane tak, aby po
prawidlowym wtozeniu do czytnika kart do tachograféw byty
one blokowane we wlasciwe]j pozycji.

Odblokowanie kart do tachograféw jest mozliwe tylko przy
zatrzymanym pojezdzie i po zapisaniu odpowiednich danych
na kartach. Odblokowanie karty wymaga wykonania przez
uzytkownika odpowiedniej czynnosci.

32 Pomiar predkosci, pozycji i odleglo$ci

21)

22)

23)

24)

25)

26)

27)

Czujnik ruchu (ewentualnie wbudowany w adapter) jest
glownym Zrodlem pomiaru predkosci i odlegtodci.

Funkcja ta nieprzerwanie mierzy i dostarcza warto$¢ stanu
licznika kilometrow odpowiadajaca catkowitej drodze prze-
bytej przez pojazd za pomocg impulsow przekazywanych
przez czujnik ruchu.

Funkcja ta nieprzerwanie mierzy i dostarcza warto$¢ predkosci
pojazdu za pomocg impulsow przekazywanych przez czujnik
ruchu.

Funkcja pomiaru predkosci podaje takze informacje o tym, czy
pojazd porusza sig, czy stoi. Uznaje sig, ze pojazd porusza sig,
gdy funkcja ta wykrywa wiecej niz 1 impuls na sekunde
z czujnika ruchu przez co najmniej 5 sekund, w przeciwnym
razie uwaza sig, ze pojazd stoi.

Urzadzenia do pokazywania predkosci (predkosciomierz)
i facznej drogi przebytej (licznik kilometrow) zainstalowane
w pojezdzie wyposazonym w urzadzenie rejestrujace, spenia-
jace wymagania niniejszego rozporzadzenia, spelniaja wyma-
gania odno$nie do maksymalnych tolerancji (zob. 3.2.1 1 3.2.2)
okreslone w niniejszym zalaczniku.

W celu wykrycia manipulowania danymi dotyczacymi ruchu
informacje z czujnika ruchu sa potwierdzane przez informacje
dotyczace ruchu pojazdu pochodzace z odbiornika GNSS
i opcjonalnie z innych zrédet niezaleznych od czujnika ruchu.

Funkcja ta mierzy pozycj¢ pojazdu w celu umozliwienia auto-
matycznej rejestracji:

— pozycji, w ktorych kierowca lub wspolkierowca rozpoczy-
naja dzienny okres pracy;

— pozycji, w ktorych nieprzerwany czas prowadzenia
pojazdu przez kierowce osiggnie wielokrotnos¢é trzech
godzin;

— pozycji, w ktorych kierowca lub wspotkierowca koncza
dzienny okres pracy;

3.2.1 Pomiar przebytej drogi

28)

29)

Dlugos¢ przebytej drogi moze by¢ mierzona, gdy pojazd
porusza sie:

— do przodu i do tylu, albo

— tylko do przodu.

Urzadzenie rejestrujagce  mierzy odleglo§¢ w  zakresie
0-9 999 999,9 km.
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323

33

30) Pomiar odlegtosci jest wykonywany z nastgpujaca doktadno-
$cig (odleglosci co najmniej 1 000 m):

— + 1 % przed instalacja,
— + 2 % po instalacji i przegladzie okresowym,
— + 4 % podczas eksploatacji.

31) Pomiar odlegtosci jest wykonywany z rozdzielczoscig co
najmniej 0,1 km lub wigksza.

Pomiar predkosci

32) Urzadzenie rejestrujace mierzy predkos¢ w zakresie od 0 do
220 km/h.

33) W celu zapewnienia maksymalnej tolerancji wskazywanej
predkosci £ 6 km/h podczas eksploatacji i uwzgledniajac:

— tolerancj¢ + 2 km/h na zmiany sygnalu wejsciowego
(zmiany opon, ...),

— tolerancj¢ £ 1 km/h dla pomiaréw wykonywanych w czasie
instalacji lub przegladow okresowych,

urzadzenie rejestrujace, dla zakresu predkosci migdzy 20 a 180
km/h 1 dla wspolczynnikow charakterystycznych pojazdu
miedzy 4 000 a 25000 impulsow na km, mierzy predkosc
z dokladnoscig + 1 km/godz. (przy stalej predkosci).

Uwaga: Rozdzielczo$¢ przechowywania danych wprowadza
dodatkowa tolerancj¢ + 0,5 km/h do predkosci zapisanej
przez urzadzenie rejestrujace.

34) Predkos$¢ jest mierzona prawidlowo w zakresie normalnych
tolerancji w czasie nie dluzszym niz 2 sekundy od zakon-
czenia zmiany predkosci, jezeli predkos¢ zmienila si¢ w tempie
2 m/s”.

35) Pomiar predkosci jest wykonywany z doktadnoscia co
najmniej 1 km/h lub wyzsza.

Pomiar pozycji

36) Urzadzenie rejestrujgce mierzy bezwzgledng pozycje pojazdu
za pomocg odbiornika GNSS.

37) Bezwzgledng pozycje mierzy si¢ we wspotrzednych szerokosci
i dlugosci geograficznej, w stopniach i minutach, z doktadno-
Scig do 1/10 minuty.

Pomiar czasu

38) Funkcja pomiaru czasu mierzy czas nieprzerwanie i cyfrowo
podaje czas UTC.

39) Do datowania w urzadzeniu rejestrujgcym (rejestracja,
wymiana danych) i do wszystkich wydrukéw wymienionych
w dodatku 4 ,,Wydruki” uzywany jest czas UTC.

40) W celu wizualizacji czasu lokalnego mozliwa jest zmiana
przesunigcia wyswietlanego czasu skokowo co pot godziny.
Nie dopuszcza si¢ innych przesunigé poza przesunigciami
wstecz lub do przodu o wielokrotno$é potowy godziny;

41) Dryft czasu musi miesci¢ si¢ w granicach £+ 2 sek. dziennie
w warunkach homologacyjnych, przy braku korekty czasu.
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3.4

3.5

3.6
3.6.1

42)

43)

Pomiar czasu jest wykonywany z doktadnos$cia co najmniej 1
sekundy lub wigksza.

Odcigcie zewngtrznego zrodta zasilania na czas nie krotszy niz
12 miesigcy w warunkach homologacyjnych nie moze
wplywaé na pomiar czasu.

Monitorowanie czynnos$ci kierowcy

44)

45)

46)

47)

48)

49)

50)

51)

52)

53)

Funkcja ta nieprzerwanie i odrgbnie monitoruje czynnosci
jednego kierowcy i jednego wspotkierowcey.

Czynnosciami  kierowcy sa PROWADZENIE, PRACA,
GOTOWOSC lub PRZERWA/ODPOCZYNEK.

Kierowca lub wspotkierowea moga recznie wybiera¢ PRACE,
GOTOWOSC lub PRZERWE/ODPOCZYNEK.

Gdy pojazd porusza si¢ nastgpuje automatyczne wybor czyn-
nosci PROWADZENIE dla kierowcy i GOTOWOSC dla
wspotkierowcy.

Gdy pojazd zatrzymuje si¢, nastgpuje automatyczne wybranie
czynnosci PRACA dla kierowcy.

Jezeli w czasie 120 sekund od automatycznej zmiany na
PRACE, wskutek zatrzymania pojazdu, nastgpi zmiana czyn-
nosci na ODPOCZYNEK lub GOTOWOSC, przyjmuje sie¢, ze
pierwsza taka zmiana zaistniala w czasie postoju pojazdu
(w ten sposOb mozna anulowaé zmiang czynnosci na
PRACA).

Funkcja ta przekazuje zmiany czynno$ci do funkcji rejestru-
jacej w odstgpach co jedna minutg.

W danej minucie zegarowej, jezeli PROWADZENIE jest zare-
jestrowane jako czynno$¢ w minucie bezposrednio ja poprze-
dzajacej i nastgpujacej bezposrednio po niej, to cata ta minuta
liczy si¢ jako PROWADZENIE.

W danej minucie zegarowej, nietraktowanej jako PROWA-
DZENIE zgodnie z wymaganiem 051, cata taka minuta liczy
si¢ jako jedna czynnos¢, ktora trwata najdluzej w ciagu tej
minuty (lub byla najpdzniejsza w przypadku czynnosci
o jednakowym czasie trwania).

Funkcja ta takze nieprzerwanie monitoruje zardwno nieprze-
rwany czas prowadzenia pojazdu, jak i skumulowany czas
przerwy dla kierowcy.

Monitorowanie stanu prowadzenia pojazdu

54)

55)

Funkcja ta nieprzerwanie i automatycznie monitoruje stan
prowadzenia pojazdu.

Po wlozeniu dwoch waznych kart kierowcy wybierany jest
stan prowadzenia pojazdu ZALOGA, w kazdym innym przy-
padku wybierany jest stan prowadzenia pojazdu JEDEN
KIEROWCA.

Dane wprowadzane przez kierowcow

Wprowadzanie miejsca rozpoczecia lub zakonczenia okresu pracy

56)

Funkcja ta umozliwia wprowadzanie miejsc, gdzie wedlug
kierowcy lub wspotkierowcy rozpoczyna sie lub konczy
dzienny okres pracy.
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3.6.2

57) Miejsca definiuje si¢ jako kraj i dodatkowo, w stosownych
przypadkach, region; sa one wprowadzane lub potwierdzane
rgcznie.

58) W chwili wyjecia karty kierowcy urzadzenie rejestrujace
sygnalizuje, ze oczekuje od (wspodt)kierowcy wprowadzenia
miejsca zakonczenia dziennego okresu pracy”.

59) Kierowca wprowadza wowczas biezace miejsce pojazdu,
a wpis ten uznaje si¢ za tymczasowy.

60) Mozliwe jest wprowadzenie miejsca rozpoczgcia lub zakon-
czenia dziennego okresu pracy przez wybranie polecenia
w menu. Jezeli w ciggu jednej minuty zegarowej wydane
zostaje wigcej polecen niz jedno, zarejestrowane zostaje
tylko ostatnie miejsce rozpoczecia i ostatnie miejsce zakon-
czenia wybrane w tym czasie.

Reczne wprowadzanie czynnosSci kierowcy i zgoda kierowcy na
interfejs ITS

61) Po wlozeniu karty kierowcy (lub warsztatowej), i tylko w tym
czasie, urzadzenie rejestrujagce umozliwia rgczne wprowa-
dzanie czynnosci. Reczne wprowadzanie czynnosci wykonuje
si¢, stosujac lokalny czas i dat¢ strefy czasowej (przesunigcie
UTC) aktualnie ustawione w przyrzadzie rejestrujgcym.

Po wlozeniu karty kierowcy lub warsztatowej przyrzad rejes-
trujacy przypomina posiadaczowi karty:

— date i godzing ostatniego wyjecia jego karty;

— opcjonalnie: przesunigcie czasu lokalnego aktualnie usta-
wionego w przyrzadzie rejestrujgcym.

Przy pierwszym wilozeniu danej karty kierowcy lub warsztato-
wej, nieznanej przyrzadowi rejestrujagcemu, posiadacz karty
jest proszony o wyrazenie zgody na wyprowadzenie danych
osobowych zwigzanych z tachografem poprzez opcjonalny
interfejs ITS.

W dowolnym momencie istnieje mozliwos$¢ potwierdzenia lub
wycofania zgody kierowcy (ew. warsztatu) przez wybranie
polecenia w menu, pod warunkiem Ze karta kierowcy (lub
warsztatowa) jest wlozZona.

Wprowadzanie czynnosci jest mozliwe z nastgpujacymi ogra-
niczeniami:

— rodzajem czynnosci musi by¢ PRACA, GOTOWOSC lub
PRZERWA/ODPOCZYNEK;

— godzina rozpoczgcia 1 zakonczenia kazdej czynnosci
zawarta jest wylacznie w okresie migdzy ostatnim wyje-
ciem a obecnym wlozeniem karty;

— niedopuszczalne jest nakladanie si¢ na siebie w czasie
okresow wykonywania tych czynnosci.

W razie potrzeby mozliwe jest r¢czne wprowadzanie czyn-
nos$ci przy pierwszym wlozeniu uprzednio nieuzywanej karty
kierowcy (lub warsztatowej).
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Procedura rgcznego wprowadzania czynno$ci zawiera tyle
kolejnych etapow, ile jest konieczne do ustawienia rodzaju
kazdej czynnosci, godziny jej rozpoczecia i godziny jej zakon-
czenia. Dla calego okresu miedzy ostatnim wyjgciem
a obecnym wlozeniem karty posiadacz karty moze nie zgla-
sza¢ zadnej czynnosci.

Podczas rgcznego wprowadzania danych zwigzanego z wloze-
niem karty, posiadacz karty ma, w stosownych przypadkach,
mozliwo$¢ wprowadzenia:

— miejsca, w ktorym zakonczyt si¢ poprzedni dzienny okres
pracy powiazany z odno$nym czasem (czyli nadpisania
wpisu przy ostatnim wyjeciu karty),

— miejsca, w ktorym rozpoczyna si¢ obecny dzienny okres
pracy powigzany z odno$nym czasem.

Jezeli posiadacz karty nie wprowadzi miejsca rozpoczgcia lub
zakonczenia okresu pracy podczas recznego wprowadzania
danych zwigzanego z wlozeniem karty, bedzie to rOwnowazne
z potwierdzeniem, Ze okres pracy nie zmienit si¢ od ostatniego
wyjecia karty. Kolejne wprowadzenie miejsca zakonczenia
poprzedniego dziennego okresu pracy nadpisze wowczas
wpis tymczasowy wprowadzony przy ostatnim wyjeciu karty.

Jezeli wprowadza si¢ miejsce, rejestruje si¢ je na stosownej
karcie do tachografu.

Reczne wprowadzanie zostaje przerwane, jezeli:

— karta zostaje wyjeta lub

— pojazd porusza si¢ i karta znajduje si¢ w czytniku karty
kierowcy.

Dozwolone sg dodatkowe przerwy, np. przekroczenie dozwo-
lonego czasu po pewnym okresie braku aktywnosci uzytkow-
nika. Jezeli reczne wprowadzanie zostanie przerwane, urza-
dzenie rejestrujace dokonuje walidacji wszystkich komplet-
nych miejsc i czynnosci (majacych przypisane jednoznaczne
miejsce 1 godzing lub rodzaj czynnosci, godzing rozpoczgcia
i godzing zakonczenia).

Jezeli podczas recznego wprowadzania czynno$ci dla wezes-
niej wlozonej karty zostanie wlozona karta drugiego kierowcy
lub karta warsztatowa, dopuszcza si¢ uzupelnienie r¢cznego
wprowadzania dla karty wlozonej wczesniej przed rozpocze-
ciem recznego wprowadzania dla drugiej karty.

Posiadacz karty ma mozliwo$¢ rgcznego wprowadzenia
zgodnie z nastgpujaca procedura minimalng:

— Reczne wprowadzenie czynnosci w kolejnosci chronolo-
gicznej w okresie migdzy ostatnim wyjeciem a obecnym
wlozeniem karty.

— Godzina rozpoczegcia pierwszej czynnosci jest ustawiona
na godzing wyjecia karty. Dla kazdego kolejnego zapisu
godzina rozpoczgcia jest wstgpnie ustawiona tak, aby
nastepowata bezposrednio po godzinie zakonczenia
poprzedniego zapisu. Rodzaj czynnosci i godzing zakon-
czenia wybiera si¢ dla kazdej czynnosci.
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3.6.3

3.7

Procedura konczy sig, gdy godzina zakonczenia rgcznie wpro-
wadzanej czynnosci pokrywa si¢ z godzina wlozenia karty.
Urzadzenie rejestrujace umozliwia opcjonalnie posiadaczowi
karty modyfikowanie rgcznie wprowadzonej czynnosci az do
zatwierdzenia przez wybranie odpowiedniego polecenia.
W pézniejszym czasie wprowadzenie takich zmian jest zabro-
nione.

Wprowadzanie warunkow szczegolnych

62) Urzadzenie rejestrujace umozliwia kierowcy wprowadzenie
w czasie rzeczywistym nastepujacych dwoch warunkow szcze-
golnych:

— ,,POZA ZAKRESEM” (poczatek, koniec)

— ,,PRZEPRAWA PROMOWA / PRZEJAZD KOLEJOWY”
(poczatek, koniec).

Jezeli wybrany jest warunek ,,POZA ZAKRESEM?”, nie moze
robwnoczesnie  wystgpowaé  warunek  ,PRZEPRAWA
PROMOWA / PRZEJAZD KOLEJOWY™.

Wtozenie lub wyjecie karty kierowcy powoduje automatycznie
zakonfczenie wybranego stanu ,,POZA ZAKRESEM”.

Wybrany stan ,,POZA ZAKRESEM” blokuje nastgpujace
zdarzenia i ostrzezenia:

— prowadzenie pojazdu bez prawidtowej karty,

— ostrzezenia zwigzane z nieprzerwanym czasem prowa-
dzenia pojazdu.

Znacznik rozpoczgcia PRZEPRAWY PROMOWE] / PRZE-
JAZDU KOLEJOWEGO ustawia si¢ przed wylaczeniem
silnika na promie/w pociagu.

Zamkniecie otwartego stanu PRZEPRAWA PROMOWA /
PRZEJAZD KOLEJOWY musi nastapi¢, jezeli wystapi jedna
z nastepujacych sytuacji:

— kierowca regcznie konczy stan PRZEPRAWA PROMOWA
/ PRZEJAZD KOLEJOWY;

— kierowca wyjmuje swoja karte.

Otwarty stan PRZEPRAWA PROMOWA / PRZEJAZD
KOLEJOWY konczy si¢ w momencie, gdy przystaje by¢ on
wazny na podstawie zasad okreslonych w rozporzadzeniu
(WE) nr 561/2006.

Zarzadzanie blokadami firmowymi

63) Funkcja ta umozliwia zarzadzanie blokadami umieszczanymi
przez firm¢ w celu ograniczenia dostepu do danych, gdy urza-
dzenie pracuje w trybie firmowym.

64) Blokady firmowe polegaja na ustawieniu daty/godziny
rozpoczgeia (wlaczenie blokady) i daty/godziny zakonczenia
(zwolnienie blokady) zwiazanych =z identyfikacja firmy
pobrang z numeru karty firmowej (przy wlaczeniu blokady).

65) Blokady mozna witaczac i zwalnia¢ tylko w czasie rzeczywis-
tym.

66) Blokad¢ moze zwolni¢ tylko ta firma, ktora ja wlaczyta (iden-
tyfikowana na podstawie pierwszych 13 cyfr numeru karty
firmowej), lub

67) Zwolnienie nastepuje automatycznie po wiaczeniu blokady
przez inng firme.
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68) W przypadku gdy firma wiacza blokade, a poprzednia blokada
byta wlaczona przez t¢ sama firme¢, przyjmuje sig, ze
poprzednia blokada nie zostala zwolniona i nadal jest
wlaczona.

3.8 Monitorowanie czynno$ci kontrolnych

69) Funkcja ta monitoruje wykonywane w trybie kontrolnym
czynnosci  WYSWIETLANIA, DRUKOWANIA, POBIE-
RANIA DANYCH =z przyrzadu rejestrujacego i karty oraz
KONTROLI DROGOWEJ KALIBRACII.

70) Funkcja ta rowniez monitoruyje KONTROLE PRZEKRO-
CZENIA PREDKOSCI wykonywane w trybie kontrolnym.
Uznaje sig, ze kontrola przekroczenia predkosci zostata prze-
prowadzona, gdy w trybie kontrolnym komunikat ,,przekro-
czenie predkosei” zostaje wystany do drukarki lub wyswiet-
lony na monitorze, lub gdy dane o ,,zdarzeniach i usterkach”
zostaly pobrane z pamigci danych przyrzadu rejestrujacego.

3.9 Wykrywanie zdarzen lub usterek

71) Funkcja ta wykrywa nastgpujace zdarzenia lub usterki:

3.9.1 Zdarzenie ,,wlozenie niewaznej karty”

72) Zdarzenie to uruchamiane jest przez wlozenie niewaznej karty,
wlozenie karty kierowcy, ktora zostala wymieniona, lub
wygasnigcie waznosci wlozonej, waznej karty.

39.2 Zdarzenie ,,konflikt kart”

73) Zdarzenie to uruchamiane jest przez kazda kombinacjg
waznych kart zaznaczong X w tabeli ponizej:

Czytnik karty kierowcy
Konflikt kart
Brak karty Karta kierowcy Karta kontrolna [ Karta warsztatowa | Karta firmowa
% | Brak karty
:
5 | Karta kierowcy X
3
o
£ | Karta kontrolna X X X
g
£ | Karta warsztatowa X X X X
=
*; Karta firmowa X X X
N
®)
393 Zdarzenie,,nakladajqce sie czasy

74) Zdarzenie to uruchamiane jest w sytuacji, gdy data/godzina
ostatniego wyjecia karty kierowcy, odczytana z karty, jest
pozniejsza niz biezaca data/godzina urzadzenia rejestrujacego,
do ktorego karta jest wktadana.

394 Zdarzenie ,,prowadzenie pojazdu bez prawidlowej karty”

75) Zdarzenie to uruchamiane jest przez kazda kombinacje
waznych kart do tachografow zaznaczong X w ponizszej
tabeli, gdy czynno$¢ kierowcy zmienia si¢ na PROWA-
DZENIE lub w przypadku zmiany trybu pracy, w czasie
gdy czynno$ciag wykonywana przez kierowceg jest PROWA-
DZENIE:
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Czytnik karty kierowcy
Prowadzenie pojazdu bez
prawidlowej karty Brak k?ﬂy OUb Karta kierowcy Karta kontrolna | Karta warsztatowa Karta firmowa
karta niewazna)
% | Brak karty (lub karta X X X
% niewazna)
g
== .
5 | Karta kierowcy X X X X
z
> | Karta kontrolna X X X X X
5
i
~ | Karta warsztatowa X X X X
g
S
J | Karta firmowa X X X X X
395 Zdarzenie ,,wlozenie karty podczas prowadzenia pojazdu”

76) Zdarzenie to uruchamia si¢, gdy do dowolnego czytnika
wlozona zostaje karta do tachografu, a czynnoscig kierowcy
jest PROWADZENIE.

3.9.6 Zdarzenie ,,Sesja ostatniej karty niezamknigta prawidtowo”

77) Zdarzenie to uruchamia si¢, gdy przy wkladaniu karty urza-
dzenie rejestrujace wykryje, ze pomimo przepisow okreslo-
nych w pkt 3.1 sesja poprzedniej karty nie zostata prawidtlowo
zamknieta (karta zostala wyjeta przed zapisaniem na karcie
wszystkich wymaganych danych). Zdarzenie to uruchamiaja
tylko karty kierowcy i warsztatowe.

3.9.7 Zdarzenie ,,przekroczenie predkosci”

78) Zdarzenie to uruchamia si¢ przy kazdym przekroczeniu pred-
kosci.

3.9.8 Zdarzenie ,,przerwa w zasilaniu”

79) Z wyjatkiem trybu kalibracyjnego lub kontrolnego, zdarzenie
to uruchamia si¢ w przypadku przekraczajacej 200 ms przerwy
w zasilaniu czujnika ruchu lub przyrzadu rejestrujacego.
Wartos$¢ progowa przerwy definiuje producent. Przerwa w zasi-
laniu spowodowana uruchamianiem silnika pojazdu nie moze
uruchamia¢ tego zdarzenia.

399 Zdarzenie ,,blgd polgczenia z urzgdzeniem do lqcznosci na odle-
glos¢”

80) Z wyjatkiem trybu kalibracyjnego, zdarzenie to uruchamia
si¢ w przypadku gdy urzadzenie do tacznosci na odlegto$¢ nie
potwierdza odbioru danych przesylanych zdalnie z przyrzadu
rejestrujacego podczas wigeej niz trzech prob.

3.9.10 Zdarzenie ,,brak informacji o pozycji z odbiornika GNSS”

81) Z wyjatkiem trybu kalibracyjnego, zdarzenie to uruchamia
si¢ w przypadku braku informacji o pozycji pochodzacych
z odbiornika GNSS (wewngtrznego lub zewngtrznego) przez
ponad trzy godziny skumulowanego czasu prowadzenia
pojazdu.

3.9.11 Zdarzenie ,,blqd polgczenia z urzqdzeniem zewnetrznym GNSS”

82) Z wyjatkiem trybu kalibracyjnego, zdarzenie to uruchamia
si¢ w przypadku przerwy w lacznosci miedzy urzadzeniem
zewnetrznym GNSS a przyrzadem rejestrujgcym przez ponad
20 kolejnych minut, kiedy pojazd jest w ruchu.
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3.9.12

3.9.13

3.9.14

3.9.15

3.9.16

3.9.17

Zdarzenie ,,blgd danych dotyczqcych ruchu”

83) Z wyjatkiem trybu kalibracyjnego, zdarzenie to uruchamia
si¢ w przypadku przerwy w normalnym przeptywie danych
miedzy czujnikiem ruchu a przyrzadem rejestrujgcym lub
w przypadku bledu integralnosci danych lub btgdu uwierzytel-
nienia danych wymienianych migdzy czujnikiem ruchu a przy-
rzagdem rejestrujacym.

Zdarzenie ,, konflikt ruchu pojazdu”

84) Z wyjatkiem trybu kalibracyjnego, zdarzenie to uruchamia
sig, jezeli informacje o ruchu z czujnika ruchu sa sprzeczne
z informacjami o ruchu obliczonymi z wewngtrznego odbior-
nika GNSS lub urzadzenia zewnetrznego GNSS i ewentualnie
z innych niezaleznych zrédet, jak okreslono w dodatku 12.
Zdarzenie to nie uruchamia si¢ podczas przeprawy promowe;j
lub przejazdu kolejowego, w przypadku stanu POZA ZAKRE-
SEM, ani w razie niedostgpnosci informacji o pozycji z odbior-
nika GNSS.

Zdarzenie ,,proba naruszenia zabezpieczenia”

85) Zdarzenie to uruchamiane jest przez kazde inne zdarzenie
naruszajace zabezpieczenie czujnika ruchu lub przyrzadu rejes-
trujagcego lub urzadzenia zewnetrznego GNSS, zgodnie
z wymogami w dodatku 10, z wyjatkiem trybu kalibracyjnego.

Zdarzenie ,, konflikt czasu”

86) Z wyjatkiem trybu kalibracyjnego, zdarzenie to uruchamia
si¢, jezeli przyrzad rejestrujacy wykryje rozbieznos¢ wigksza
niz 1 min. migdzy czasem okreslonym przez funkcj¢ pomiaru
czasu w przyrzadzie rejestrujgcym a czasem pochodzacym
z odbiornika GNSS. Wydarzenie to jest rejestrowane wraz
z warto$cig zegara wewngtrznego przyrzadu rejestrujacego
oraz z automatyczng korekta czasu. Po uruchomieniu
zdarzenia konfliktu czasu przyrzad rejestrujacy nie generuje
innych zdarzen konfliktu czasu przez kolejnych 12 godzin.
Wydarzenie to nie uruchamia si¢, jezeli odbiornik GNSS nie
wykrywat prawidtowego sygnalu GNSS w ciagu ostatnich 30
dni. Jednakze w momencie gdy informacja o pozycji z odbior-
nika GNSS stanie si¢ ponownie dostgpna, ma miejsce automa-
tyczna korekta czasu.

Usterka , karta”

87) Usterke t¢ uruchamia biad karty do tachografu podczas pracy.
Usterka ,,urzqdzenie rejestrujgce”
88) Usterke t¢ uruchamia dowolny z nastepujacych biedow,
z wyjatkiem pracy w trybie kalibracyjnym:
— usterka wewngtrzna przyrzadu rejestrujacego
— usterka drukarki
— usterka wy$wietlacza
— usterka pobierania danych

— usterka czujnika

— usterka odbiornika GNSS lub urzadzenia zewngtrznego
GNSS

— usterka urzadzenia do tacznosci na odlegtosc
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3.10

Testy wbudowane i autotesty

89) Urzadzenie rejestrujace samoczynnie wykrywa usterki, wyko-
nujgc autotesty i testy wbudowane, zgodnie z ponizsza tabela:

Testowany podzespot Autotest Test wbudowany
Oprogramowanie Integralno$¢
Pamig¢¢ danych Dostep Dostep, integralnos¢
danych
Czytniki kart Dostep Dostep

Klawiatura Kontrola rgczna
Drukarka (w gestii producen- | Wydruk

ta)
Wyswietlacz Kontrola wzrokowa

Pobieranie danych Prawidlowa praca
(wykonywane tylko podczas

pobierania)

Czujnik Prawidlowa praca Prawidlowa praca

Urzadzenie do tacznosci na | Prawidlowa praca Prawidlowa praca

odlegtos¢

Urzadzenie GNSS Prawidtowa praca Prawidlowa praca

Odczyt z pamieci danych

90) Urzadzenie rejestrujace umozliwia odczyt danych przechowy-
wanych w jego pamigci danych.

Rejestracja i przechowywanie w pamieci danych

Do celéw niniejszego pkt:

— ,,365 dni” definiuje si¢ jako 365 dni kalendarzowych przecigt-
nych czynno$ci wykonywanych przez kierowcéw w pojezdzie.
Przecigtne czynnosci na dzien w pojezdzie definiuje si¢ jako co
najmniej 6 kierowcow lub wspotkierowcow, 6 cykli wkiadania
i wyjmowania karty i 256 zmian czynnosci. ,,365 dni” obejmuje
zatem co najmniej 2 190 (wspob)kierowcow, 2 190 cykli wkia-
dania i wyjmowania karty i 93 440 zmian czynnosci,

— é$rednia liczba pozycji na dzien jest definiowana jako co
najmniej 6 pozycji, w ktorych rozpoczyna si¢ dzienny okres
pracy, 6 pozycji, w ktorych nieprzerwany czas prowadzenia
pojazdu kierowcy osigga wielokrotno$¢ trzech godzin oraz 6
pozycji, w ktorych konczy si¢ dzienny okres pracy, tak wigc
365 dni” obejmuje co najmniej 6 570 pozycji,

— czas jest rejestrowany z dokladnoscig do jednej minuty, chyba
ze ustalono inaczej,

— stany licznika kilometrow rejestruje si¢ z dokladnoscig do
jednego kilometra,

— predkodcei rejestruje si¢ z doktadnosciag do 1 km/h,

— pozycje (szerokos¢ i1 dtugos¢ ) rejestruje si¢ w stopniach i minu-
tach, z doktadnoscia do 1/10 minuty, z powigzang doktadnoscia
GNSS i czasem pobrania danych.
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91) Odcigcie zewngtrznego zrodia zasilania na czas krotszy niz
dwanascie miesigcy, w warunkach homologacyjnych, nie
moze wplywaé¢ na dane przechowywane w pamigci danych.
Ponadto odcigcie zasilania na czas krotszy niz 28 dni nie moze
mie¢ wplywu na dane przechowywane w zewngtrznym urza-
dzeniu do tacznosci na odlegltos¢, zgodnie z definicja
w dodatku 14.

92) Urzadzenie rejestrujace umozliwia rejestrowanie, posrednio
lub bezposrednio, w pamigci danych nastepujacych informacji:

3.12.1 Dane identyfikujgce sprzet

3.12.1.1 Dane identyfikujace przyrzad rejestrujacy

93) Urzadzenie rejestrujace umozliwia przechowywanie w pamigci
dar_lych nastepujacych danych identyfikujacych przyrzad rejes-
trujacy:
— nazwa producenta,
— adres producenta,
— numer czgsci,
— numer seryjny,
— generacja przyrzadu rejestrujacego,

— mozliwos¢ korzystania z kart do tachografow pierwszej
generacji,

— numer wersji oprogramowania,

— data instalacji wersji oprogramowania,
— rok produkcji urzadzenia,

— numer homologacji,

94) Dane identyfikujace przyrzad rejestrujacy sa rejestrowane
i zapisywane w pamigci definitywnie przez producenta przy-
rzadu rejestrujacego, z wyjatkiem danych dotyczacych opro-
gramowania i numeru homologacji, ktéore moga zmieniac si¢
w przypadku aktualizacji oprogramowania, oraz z wyjatkiem
mozliwosci korzystania z kart do tachografow pierwszej gene-
racji.

3.12.1.2 Dane identyfikujace czujnik ruchu

95) Czujnik ruchu umozliwia przechowywanie w pamieci nastepu-
jacych danych identyfikujacych:

— nazwa producenta,
— numer seryjny,
— numer homologacji,

— identyfikator wbudowanego elementu zabezpieczenia (np.
numer czg§ci wewnetrznego mikroprocesora),

— identyfikator systemu operacyjnego (np. numer wersji
oprogramowania).

96) Dane identyfikujace czujnik ruchu sa rejestrowane i zapisy-
wane w czujniku ruchu definitywnie przez producenta czuj-
nika ruchu.

97) Przyrzad rejestrujgcy musi mie¢ mozliwo$¢ rejestrowania
i zachowywania w pamigci nastgpujacych danych zwigzanych
z 20 ostatnimi sparowaniami czujnikéw ruchu (jezeli podczas
jednego dnia kalendarzowego miato miejsce wiele sparowan,
zachowywane jest tylko pierwsze i ostatnie z danego dnia):
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3.12.1.3

3.12.2

3.12.3

Przy kazdym sparowaniu rejestruje si¢ nastgpujace dane:
— dane identyfikujace czujnik ruchu:

— numer seryjny

— numer homologacji
— dane sparowania czujnika ruchu:

— data sparowania.

Dane identyfikujace globalnego systemu nawi-
gacji satelitarnej

98) Urzadzenie zewnetrzne GNSS umozliwia przechowywanie
w pamieci nastgpujacych danych identyfikujacych:

— nazwa producenta,
— numer seryjny,
— numer homologacji,

— identyfikator wbudowanego elementu zabezpieczenia (np.
numer czgéci wewngtrznego mikroprocesora),

— identyfikator systemu operacyjnego (np. numer wersji
oprogramowania).

99) Dane identyfikujace sa rejestrowane i zapisywane w urzadzeniu
zewngtrznym GNSS definitywnie przez producenta urzadzenia
zewngtrznego GNSS.

100) Przyrzad rejestrujagcy musi mie¢ mozliwos$é rejestrowania
i zachowywania w pamigci nastgpujacych danych zwigzanych
z 20 ostatnimi powigzaniami urzadzen zewngtrznych GNSS
(jezeli podczas jednego dnia kalendarzowego miato miejsce
wiele powigzan, zachowywane jest tylko pierwsze i ostatnie
z danego dnia).

Przy kazdym powiazaniu rejestruje si¢ nastepujace dane:
— dane identyfikujace urzadzenia zewngtrznego GNSS:
— numer seryjny,
— numer homologacji,

— dane dotyczace powigzania z urzadzeniem zewngtrznym
GNSS:

— data powigzania.

Klucze i certyfikaty

101) Urzadzenie rejestrujace umozliwia przechowywanie szeregu
kluczy i certyfikatbw kryptograficznych, jak okreslono
w dodatku 11 czgs¢ A i cze$¢ B.

Dane rejestrowane przy wkiadaniu i wyjmowaniu karty kierowcy
lub warsztatowej

102) Przy kazdym cyklu wkladania/wyjmowania karty kierowcy lub
warsztatowej do urzadzenia, urzadzenie rejestrujace rejestruje
i przechowuje w pamigci danych nastgpujace informacje:

— nazwisko i imi¢ (imiona) posiadacza karty zapisane na
karcie,

— numer Kkarty, panstwo czlonkowskie wydajace Kkartg
i termin wazno$ci zapisane na karcie,

— generacje¢ karty,
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3.12.4

— datg i godzing wlozenia karty,

— stan licznika kilometrow przy wkiadaniu karty,
— szczeling czytnika, do ktoérej karta jest wkiadana,
— date i godzing wyjecia karty,

— stan licznika kilometréw przy wyjeciu karty,

— nastepujace informacje o poprzednim pojezdzie uzywanym
przez kierowce, zapisane na karcie:

— numer VRN i panstwo czlonkowskie rejestracji,

— generacja przyrzadu rejestrujacego (w razie dostepno-
$ci),

— dat¢ i godzing wyjecia karty,

— wskaznik stanu pokazujacy, czy przy wkiladaniu karty
posiadacz karty wprowadzil recznie informacje o wykony-
waniu czynnosci.

103) Pamig¢ danych wystarcza do przechowywania tych danych
przez co najmniej 365 dni.

104) W przypadku zapelnienia pamigci danych nowe dane zastg-
puja dane najstarsze.

Dane dotyczqce czynnosci kierowcy

105) Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w pamigci
danych za kazdym razem, kiedy nastgpuje zmiana czynnos$ci
kierowcy lub wspotkierowcy, lub za kazdym razem, kiedy
nastgpuje zmiana stanu prowadzenia pojazdu, lub za kazdym
razem, kiedy nastgpuje wlozenie lub wyjecie karty kierowcy
lub karty warsztatowej:

— stan prowadzenia pojazdu (ZALOGA, JEDEN KIEROW-
CA),

— szczeling czytnika (KIEROWCA, WSPOLKIEROWCA),

— status karty w odpowiedniej szczelinie czytnika kart
(WLOZONA, NIEWLOZONA),

— czymno$¢ (PROWADZENIE, GOTOWOSC, PRACA,
PRZERWA/ODPOCZYNEK),

— date i godzing zmiany.

WEOZONA oznacza, ze do czytnika jest wlozona wazna karta
kierowcy lub warsztatowa. NIEWEOZONA oznacza sytuacije
przeciwna, tzn. ze do czytnika nie jest wlozona wazna karta
kierowcy ani warsztatowa (np. wtozona jest karta firmowa lub
brak jest karty).

Dane dotyczace czynnosci regeznie wprowadzone przez
kierowce nie sg rejestrowane w pamieci danych.

106) Pamig¢ danych wystarcza do przechowywania danych doty-
czacych czynnosci kierowcy przez co najmniej 365 dni.

107) W przypadku zapetnienia pamieci danych nowe dane zaste-
puja dane najstarsze.
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3.12.5

3.12.6

3.12.7

3.12.8

Miejsca i pozycje, w ktorych zaczynajq sig i konczq dzienne okresy
pracy lub w ktorych osiggnieto 3 godziny nieprzerwanego czasu
prowadzenia pojazdu

108) Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w pamiegci
nastepujace dane:

— miejsca i pozycje, w ktorych kierowca lub wspotkierowca
rozpoczynaja dzienny okres pracy;

— pozycje, w ktorych nieprzerwany czas prowadzenia
pojazdu przez kierowce osiggnie wielokrotno$¢ trzech
godzin;

— miejsca i pozycje, w ktorych kierowca lub wspotkierowca
konczg dzienny okres pracy;

109) Jezeli w danym momencie pozycja pojazdu nie jest dostgpna
z odbiornika GNSS, urzadzenie rejestrujace korzysta z ostatniej
dostepnej pozycji i odpowiadajacej jej daty i godziny.

110) Wraz z miejscem lub pozycja urzadzenie rejestrujace rejestruje
i przechowuje w pamigci nastgpujace dane:

— numer Kkarty (wspobkierowcy 1 panstwo czlonkowskie
wydajace karte,

— generacje karty,
— dat¢ 1 godzing wpisu,

— rodzaj wpisu (rozpoczecie, zakonczenie lub 3 godziny
nieprzerwanego czasu prowadzenia pojazdu),

— w stosownych przypadkach odpowiednia doktadnosé¢
GNSS, datg i godzing,

— stan licznika kilometrow.

111) Pamie¢ danych wystarcza do przechowywania miejsc i pozycji,
w ktorych zaczynajg si¢ i koncza dzienne okresy pracy lub
w ktorych osiggnig¢to 3 godziny nieprzerwanego czasu prowa-
dzenia pojazdu, przez co najmniej 365 dni.

112) W przypadku zapelnienia pamigci danych nowe dane zastg-
puja dane najstarsze.

Dane dotyczqce licznika kilometrow

113) Urzadzenie rejestrujace rejestruje w pamieci danych stan licz-
nika kilometréw i odpowiednia dat¢ o potnocy kazdego dnia
kalendarzowego.

114) Pamig¢ danych wystarcza do przechowywania danych doty-
czacych stanu licznika o pdtnocy przez co najmniej 365 dni
kalendarzowych.

115) W przypadku zapetnienia pamigci danych nowe dane zaste-
puja dane najstarsze.

Dane szczegolowe dotyczqce predkosci

116) Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w pamigci
danych predkos¢ chwilowa pojazdu wraz z datg i godzina,
rejestrowane co sekunde przez okres co najmniej ostatnich
24 godzin, w ktorych pojazd byt w ruchu.

Dane dotyczqce zdarzen

Do celéw niniejszego podpunktu czas rejestruje si¢ z dokladnoscia
do 1 sekundy.

117) Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w pamiegci
danych nastgpujace dane dla kazdego zdarzenia wykrytego
zgodnie z ponizszymi zasadami przechowywania danych:
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Zdarzenie

Zasady przechowywania

Dane rejestrowane dla zdarzenia

Wilozenie niewaznej karty

— 10 ostatnich zdarzen

data i godzina zdarzenia

typ karty, numer, panstwo czlonkowskie
wydajace karte i generacja karty, ktora
wywotata zdarzenie

liczba podobnych zdarzen w tym dniu

Konflikt kart

— 10 ostatnich zdarzen

data i godzina poczatku zdarzenia
data i godzina konca zdarzenia

typ karty, numer, panstwo czlonkowskie
wydajace kartg i generacja dwoch Kkart,
ktore wywolaty konflikt

Prowadzenie pojazdu bez
prawidtowej karty

— najdtuzsze zdarzenie w kazdym z ostat-

nich 10 dni ich wystepowania

5 najdhuzszych zdarzeh w ciggu ostat-
nich 365 dni

data i godzina poczatku zdarzenia
data i godzina konca zdarzenia

typ karty, numer, panstwo czlonkowskie
wydajace karte i generacja dla kazdej
karty wprowadzonej na poczatku lub
pod koniec zdarzenia

liczba podobnych zdarzen w tym dniu

Wilozenie karty podczas
jazdy

ostatnie zdarzenie dla kazdego z 10
ostatnich dni ich wystgpowania

data i godzina zdarzenia

typ karty, numer, panstwo cztonkowskie
wydajace kartg i generacja

liczba podobnych zdarzen w tym dniu

Sesja  ostatniej  karty
niezamknigta prawidtowo

10 ostatnich zdarzen

data i godzina wtozenia karty

typ karty, numer, panstwo czlonkowskie
wydajace karte i generacja

dane dotyczace ostatniej sesji odczytane
z karty:

— data i godzina wlozenia karty

— numer VRN, panstwo cztonkowskie
rejestracji 1 generacja przyrzadu
rejestrujacego

Przekroczenie predkoscei (1)

najpowazniejsze zdarzenie dla kazdego
z 10 ostatnich dni od zaistnienia
zdarzenia (tzn. zdarzenie o najwyzszej
przecietnej predkosei)

5 najpowazniejszych zdarzen w ciagu
ostatnich 365 dni

pierwsze zdarzenie zaistniale po ostat-
niej kalibracji

data i godzina poczatku zdarzenia
data i godzina konca zdarzenia

maksymalna predkosé zmierzona

w czasie zdarzenia

Srednia arytmetyczna predkos¢ zmie-
rzona w czasie zdarzenia

typ karty, numer, panstwo cztonkowskie
wydajace karte i generacja karty
kierowcy (w stosownych przypadkach)

— liczba podobnych zdarzen w tym dniu
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Zdarzenie

Zasady przechowywania

Dane rejestrowane dla zdarzenia

Przerwa w zasilaniu (2)

— najdiuzsze zdarzenie w kazdym z ostat-

nich 10 dni ich wystepowania

5 najdtuzszych zdarzen w ciagu ostat-
nich 365 dni

data i godzina poczatku zdarzenia
data i godzina konca zdarzenia

typ karty, numer, panstwo czlonkowskie
wydajace karte i generacja dla kazdej
karty wprowadzonej na poczatku lub
pod koniec zdarzenia

liczba podobnych zdarzen w tym dniu

Btad potaczenia z urzadze-
niem do lacznosci na
odlegtosc

najdtuzsze zdarzenie w kazdym z ostat-
nich 10 dni ich wystgpowania

5 najdtuzszych zdarzen w ciagu ostat-
nich 365 dni

data i godzina poczatku zdarzenia
data i godzina konca zdarzenia

typ karty, numer, panstwo czlonkowskie
wydajace karte i generacja dla kazdej
karty wprowadzonej na poczatku lub
pod koniec zdarzenia

liczba podobnych zdarzen w tym dniu

Brak informacji o pozycji
z odbiornika GNSS

najdtuzsze zdarzenie w kazdym z ostat-
nich 10 dni ich wystgpowania

5 najdluzszych zdarzeh w ciagu ostat-
nich 365 dni

data i godzina poczatku zdarzenia
data i godzina konca zdarzenia

typ karty, numer, panstwo cztonkowskie
wydajace karte i generacja dla kazdej
karty wprowadzonej na poczatku lub
pod koniec zdarzenia

liczba podobnych zdarzen w tym dniu

Blad danych dotyczacych
ruchu

najdtuzsze zdarzenie w kazdym z ostat-
nich 10 dni ich wystgpowania

5 najdtuzszych zdarzen w ciagu ostat-
nich 365 dni

data i godzina poczatku zdarzenia
data i godzina konca zdarzenia

typ karty, numer, panstwo cztonkowskie
wydajace karte i generacja dla kazdej
karty wprowadzonej na poczatku lub
pod koniec zdarzenia

liczba podobnych zdarzen w tym dniu

Konflikt ruchu pojazdu

najdtuzsze zdarzenie w kazdym z ostat-
nich 10 dni ich wystgpowania

5 najdtuzszych zdarzen w ciagu ostat-
nich 365 dni

data i godzina poczatku zdarzenia
data i godzina konca zdarzenia

typ karty, numer, panstwo czlonkowskie
wydajace karte i generacja dla kazdej
karty wprowadzonej na poczatku lub
pod koniec zdarzenia

liczba podobnych zdarzen w tym dniu

Proba naruszenia zabez-
pieczenia

— 10 ostatnich zdarzeh wg typu zdarzenia

data i godzina poczatku zdarzenia

data i godzina zakonczenia zdarzenia
(jezeli jest istotna)

typ karty, numer, panstwo czlonkowskie
wydajace karte i generacja dla kazdej
karty wprowadzonej na poczatku lub
pod koniec zdarzenia

— typ zdarzenia
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Zdarzenie Zasady przechowywania

Dane rejestrowane dla zdarzenia

Konflikt czasu — najdtuzsze zdarzenie w kazdym z ostat-

nich 10 dni ich wystepowania

— 5 najdluzszych zdarzen w ciggu ostat-
nich 365 dni

data i godzina z urzadzenia rejestruja-
cego

data i godzina z GNSS,

typ karty, numer, panstwo czlonkowskie
wydajace karte i generacja dla kazdej
karty wprowadzonej na poczatku lub
pod koniec zdarzenia

liczba podobnych zdarzen w tym dniu

(1) Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje réwniez

w pamigci nastgpujace dane:

— dat¢ 1 godzing ostatnicj KONTROLI PRZEKRO-

CZENIA PREDKOSCI,

— date i godzing pierwszego przekroczenia predkosci po
tej ostatniecj KONTROLI PRZEKROCZENIA PRED-

KOSCI.

— liczbg zdarzen przekroczenia predkosci od ostatniej

KONTROLI PRZEKROCZENIA PREDKOSCI.

(2) Dane te moga by¢ rejestrowane wylacznie po przywrod-
ceniu zasilania, czas moze by¢ znany z dokladnoscia do

minuty.

3.12.9 Dane dotyczqce usterek

Do celéw niniejszego podpunktu czas rejestruje si¢ z dokladnoscia

do 1 sekundy.

118) Urzadzenie rejestrujgce probuje rejestrowac i przechowywaé
w pamigci danych nastgpujace dane dla kazdej wykrytej
usterki zgodnie z nastgpujagcymi zasadami przechowywania

danych:

Usterka Zasady przechowywania

Dane rejestrowane dla usterki

Usterka karty — 10 ostatnich usterek karty kierowcy

data i godzina poczatku usterki
data i godzina konca usterki

typ karty, numer, panstwo cztonkowskie
wydajace kartg i generacja

— 10 ostatnich usterek dla kazdego typu
usterki

Usterki urzadzenia rejes-
trujacego

— pierwsza usterka po ostatniej kalibracji

data i godzina poczatku usterki
data i godzina konca usterki
rodzaj usterki

typ karty, numer, panstwo cztonkowskie
wydajace kart¢ i generacja dla kazdej
karty wprowadzonej na poczatku lub
pod koniec usterki

3.12.10 Dane kalibracyjne

119) Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w pamigci

nastepujace dane:

— parametry kalibracyjne znane w momencie aktywacji,
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120)

121)

122)

123)

— pierwsza kalibracjg po aktywacji urzadzenia,

— pierwsza kalibracjg w obecnym pojezdzie (identyfiko-
wanym numerem VIN),

— 20 ostatnich kalibracji (jezeli w czasie jednego dnia kalen-
darzowego jest kilka kalibracji, zapamigtywana jest tylko
pierwsza i ostatnia kalibracja z tego dnia).

Przy kazdej z tych kalibracji rejestruje si¢ nastepujace dane:

— cel kalibracji (aktywacja, pierwsza instalacja, instalacja,
przeglad okresowy),

— nazwa 1 adres warsztatu,

— numer karty warsztatowej, panstwo czlonkowskie wyda-
jace kartg 1 termin wazno$ci karty,

— identyfikacja pojazdu,

— parametry uaktualnione lub potwierdzone: w, k, I, rozmiar
opon, ustawienia urzadzenia ograniczenia predkosci,
licznik kilometrow (warto$ci stare i nowe), data i godzina
(warto$ci stare i nowe),

— rodzaje 1 identyfikatory wszystkich zatoZonych plomb.

Ponadto urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje
w pamigci danych zdolno$¢ do uzytkowania kart do tacho-
grafow pierwszej generacji (aktywowang lub nie).

Czujnik ruchu rejestruje i przechowuje w pamigei nastgpujace
dane instalacyjne czujnika ruchu:

— pierwsze sparowanie z przyrzadem rejestrujacym (data,
godzina, numer homologacji przyrzadu rejestrujacego,
numer seryjny przyrzadu rejestrujacego),

— ostatnie sparowanie z przyrzadem rejestrujacym (data,
godzina, numer homologacji przyrzadu rejestrujacego,
numer seryjny przyrzadu rejestrujacego).

Urzadzenie zewngtrzne GNSS rejestruje i przechowuje
w pamigci nastepujgce dane instalacyjne urzadzenia zewnetrz-
nego GNSS:

— pierwsze powigzanie z przyrzadem rejestrujacym (data,
godzina, numer homologacji przyrzadu rejestrujacego,
numer seryjny przyrzadu rejestrujacego),

— ostatnie powigzanie z przyrzadem rejestrujagcym (data,
godzina, numer homologacji przyrzadu rejestrujacego,
numer seryjny przyrzadu rejestrujacego).

3.12.11 Dane dotyczgce korekty czasu

124)

125)

Urzadzenie rejestrujgce rejestruje i przechowuje w pamieci
danych dane dotyczace korekty czasu przeprowadzonej
w trybie kalibracyjnym, poza ramami regularnej kalibracji

(def. 1)):
— ostatnia korekta czasu,
— 5 najwigkszych korekt czasu.

Przy kazdej z tych korekt czasu rejestruje si¢ nastepujgce
dane:

— data i godzina, stara warto$c¢,
— data i1 godzina, nowa warto$c¢,
— nazwa 1 adres warsztatu,

— numer karty warsztatowej, panstwo cztonkowskie wyda-
jace kartg, generacja karty i termin waznosci karty.
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3.12.12

3.12.13

3.12.14

3.12.15

3.12.16

Dane dotyczgce czynnosci kontrolnych

126)

127)

Urzadzenie rejestrujgce rejestruje i przechowuje w pamigci
danych nastgpujace dane dotyczace ostatnich 20 czynnosci
kontrolnych:

— data i godzina kontroli,

— numer karty kontrolnej, panstwo czlonkowskie wydajace
karte 1 generacja karty,

— rodzaj kontroli (wyswietlanie lub drukowanie lub pobie-
ranie danych z przyrzadu rejestrujagcego lub karty lub
kontrola drogowa kalibracji).

W przypadku pobierania danych rejestruje si¢ takze daty
najstarszych i najnowszych dni, z ktérych dane sa pobierane.

Dane dotyczqce blokad firmowych

128)

Urzadzenie rejestrujgce rejestruje i przechowuje w pamigci
nastgpujace dane dotyczace 255 ostatnich blokad firmowych:

— data i godzina zatozenia blokady,
— data i1 godzina zdjgcia blokady,

— numer karty firmowej, panstwo czlonkowskie wydajace
karte i generacja karty,

— nazwa i adres firmy.
Dane weczes$niej zabezpieczone przez blokad¢ usunigte

z pamigci z powodu powyzszego ograniczenia traktuje sig¢
jako niezabezpieczone.

Dane dotyczgce pobierania danych

129)

Urzadzenie rejestrujace rejestruje i przechowuje w pamigci
danych nastgpujace dane dotyczace ostatniego pobierania
danych z pamigci urzadzenia na nosnik zewngtrzny, wykona-
nego w trybie firmowym lub kalibracyjnym:

— data i godzina pobrania danych,

— numer karty firmowej lub warsztatowej, panstwo czton-
kowskie wydajace karte i generacja karty,

— nazwa firmy lub warsztatu.

Dane dotyczgce warunkow szczegolnych

130)

131)

Urzadzenie rejestrujgce rejestruje i przechowuje w pamigci
danych nastgpujace dane dotyczace warunkow szczegodlnych:

— data i godzina wprowadzenia danych,
— rodzaj warunku szczegdlnego.

Pamig¢ danych umozliwia przechowywanie danych dotycza-
cych warunkow szczeg6lnych przez co najmniej 365 dni (przy
zalozeniu, ze przecigtnie otwiera si¢ i zamyka jeden warunek
dziennie). W przypadku zapelnienia pamigci danych nowe
dane zastepuja dane najstarsze.

Dane karty do tachografu

132)

Urzadzenie rejestrujace umozliwia przechowywanie nastgpuja-
cych danych dotyczacych réznych kart do tachografow, ktore
zostaly uzyte w przyrzadzie rejestrujacym:

— numer karty do tachografu i jej numer seryjny,

— producent karty do tachografu,
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3.13

3.14.1

133)

— typ karty do tachografu,
— wersja karty do tachografu.

Urzadzenie rejestrujace  umozliwia przechowywanie co
najmniej 88 takich rekordow danych.

Odczyt kart do tachografow

134)

135)

Urzadzenie rejestrujace umozliwia odczyt z kart do tacho-
grafow pierwszej i drugiej generacji, w odpowiednich przy-
padkach, danych niezbe¢dnych do:

— rozpoznania typu Kkarty, posiadacza Kkarty, wczesniej
uzywanego pojazdu, daty i godziny ostatniego wyjecia
karty i czynno$ci wybranej dla tego czasu,

— sprawdzenia, czy ostatnia sesja karty zostata prawidlowo
zamknigta,

— wyliczenia dla kierowcy: nieprzerwanego czasu prowa-
dzenia pojazdu, skumulowanego czasu przerwy i skumulo-
wanego czasu prowadzenia za poprzedni i obecny tydzien,

— wydrukowania zadanych wydrukéow zwiazanych z danymi
zarejestrowanymi na karcie kierowcy,

— pobrania danych z karty kierowcy na zewngtrzny no$nik.

Wymoég ten ma zastosowanie tylko do kart do tachografow
pierwszej generacji, jezeli ich stosowanie nie zostalo wyla-
czone przez warsztat.

W przypadku btedu odczytu urzadzenie rejestrujace maksy-
malnie trzykrotnie powtarza to samo polecenie odczytu
i w przypadku gdy odczyt nadal nie jest mozliwy, uznaje
karte za uszkodzong i niewazna.

Rejestrowanie i przechowywanie danych na kartach do tacho-
grafow

Rejestrowanie i przechowywanie danych na kartach do tachografow
pierwszej generacji

136)

137)

138)

139)

140)

O ile karty do tachograféw pierwszej generacji nie zostaly
wylaczone przez warsztat, urzadzenie rejestrujace rejestruje
i przechowuje dane doktadnie w ten sam sposob co urzadzenie
rejestrujgce pierwszej generacji.

Urzadzenie rejestrujace ustawia ,,dane sesji karty” na karcie
kierowcy lub warsztatowej bezposrednio po wlozeniu karty.

Urzadzenie rejestrujace aktualizuje dane zapisane na waznej
karcie kierowcy, warsztatowej, firmowej lub kontrolnej, wpro-
wadzajac wszystkie niezbgdne dane odnosnie do okresu,
w ktorym karta pozostaje wlozona, i odnosnie do posiadacza
karty. Dane, ktore sg przechowywane na tych kartach, okres-
lono w rozdziale 4.

Urzadzenie rejestrujace aktualizuje dane dotyczace czynnosci
kierowcy i miejsc (jak okreslono w pkt 4.5.3.1.9 i 4.5.3.1.11),
zapisane na waznej karcie kierowcy lub warsztatowej, danymi
dotyczacymi czynnosci i miejsc wprowadzonymi recznie przez
posiadacza karty.

Wszystkie wydarzenia niezdefiniowane dla urzadzen rejestru-
jacych pierwszej generacji nie sa zapisywane na karcie
kierowcy ani na karcie warsztatowej.
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3.14.2

141)

142)

143)

Aktualizacja kart do tachografow odbywa si¢ w taki sposob,
ze gdy zaistnieje taka potrzeba i biorac pod uwage rzeczywista
zdolno$¢ przechowywania danych, najstarsze dane sg zastepo-
wanymi najnowszymi danymi.

W przypadku biedu zapisu urzadzenie rejestrujgce maksy-
malnie trzykrotnie powtarza to samo polecenie zapisu i W przy-
padku gdy zapis nadal nie jest mozliwy, uznaje kart¢ za
uszkodzong i niewazna.

Przed odblokowaniem karty kierowcy i po zapisaniu na karcie
wszystkich stosownych danych urzadzenie rejestrujace zeruje
»dane sesji karty”.

Rejestrowanie i przechowywanie danych na kartach do tachografow
drugiej generacji

144)

145)

146)

147)

148)

149)

150)

Karty do tachografow drugiej generacji zawieraja 2 rozne apli-
kacje kart, z ktorych pierwsza jest dokladnie taka sama jak
aplikacja TACHO w kartach do tachograféw pierwszej gene-
racji, a druga aplikacja ,,TACHO G2” jest zgodna ze specy-
fikacjami w rozdziale 4 i dodatku 2.

Urzadzenie rejestrujace ustawia ,,dane sesji karty” na karcie
kierowcy lub warsztatowej bezposrednio po wlozeniu karty.

Urzadzenie rejestrujace aktualizuje dane zapisane w 2 aplika-
cjach waznej karty kierowcy, warsztatowej, firmowej lub
kontrolnej, wprowadzajac wszystkie niezb¢dne dane odnosnie
do okresu, w ktorym karta pozostaje wtozona, i odnosnie do
posiadacza karty. Dane, ktore sa przechowywane na tych
kartach, okre$lono w rozdziale 4.

Urzadzenie rejestrujace aktualizuje dane dotyczace miejsc
i pozycji czynnosci kierowcy (jak okreslono w pkt 4.5.3.1.9,
4.53.1.11, 453.29 i 453.2.11), zapisane na waznej karcie
kierowcy lub warsztatowej, danymi dotyczacymi czynnosci
1 miejsc wprowadzonymi rg¢cznie przez posiadacza karty.

Aktualizacja kart do tachograféw odbywa si¢ w taki sposob,
ze gdy zaistnieje taka potrzeba i biorac pod uwagg rzeczywista
zdolno$¢ przechowywania danych, najstarsze dane sg zastgpo-
wanymi najnowszymi danymi.

W przypadku biedu zapisu urzadzenie rejestrujgce maksy-
malnie trzykrotnie powtarza to samo polecenie zapisu i w przy-
padku gdy zapis nadal nie jest mozliwy, uznaje kart¢ za
uszkodzong i niewazng.

Przed odblokowaniem karty kierowcy i po zapisaniu wszyst-
kich stosownych danych w 2 aplikacjach karty urzadzenie
rejestrujace zeruje ,,dane sesji karty”.

Wyswietlanie

151)

152)

153)

Wyswietlacz umozliwia wyswietlanie co najmniej 20 znakow.

Wyswietlane znaki maja wymiary co najmniej 5 mm wyso-
kosci 1 3,5 mm szerokoSci.

Wyswietlacz umozliwia wy$wietlanie znakdéw okreslonych
w dodatku 1 rozdziat 4 ,Zestawy znakow”. Wyswietlacz
moze wyswietlac uproszczone glify (np. znaki z akcentami
mozna wyswietla¢ bez akcentu, a mate litery moze wyswietla¢
jako duze).
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3.15.1

154) Wyswietlacz musi mie¢ nieo$lepiajace o$wietlenie.
155) Wskazania s3 widoczne spoza urzadzenia rejestrujacego.
156) Urzadzenie rejestrujace umozliwia wyswietlanie:

— informacji standardowych,

— informacji zwigzanych z ostrzezeniami,

— informacji zwigzanych z dostepem do menu,

— innych informacji, ktérych zazada uzytkownik.

Urzadzenie rejestrujagce moze wyswietla¢ rowniez dodatkowe
informacje, z tym jednak, ze musza by¢ one tatwe do odroz-
nienia od wymienionych powyzej, wymaganych informacji.

157) Na wyswietlaczu urzadzenia rejestrujgcego uzywa si¢ pikto-
graméw lub  kombinacji  piktogramow  wymienionych
w dodatku 3. Dopuszcza si¢ takze dodatkowe piktogramy
lub kombinacje piktogramoéw, jezeli sa one tatwe do odroz-
nienia od wymaganych piktograméw lub kombinacji piktogra-
mow.

158) Gdy pojazd jest w ruchu, wyswietlacz jest stale wiaczony.

159) Urzadzenie rejestrujace moze gasi¢ wyswietlacz automatycznie
lub umozliwia¢ gaszenie r¢czne, gdy pojazd nie jest w ruchu.

Format wyswietlania okreslono w dodatku 5.

Domyslne informacje na wyswietlaczu

160) Gdy nie istnieje potrzeba wyswietlania zadnych innych infor-
macji, urzadzenie rejestrujgce domyslnie wyswietla nastgpu-
jace informacje:

— czas lokalny (wynik czasu UTC + przesunigcie wprowa-
dzone przez kierowcg),

— tryb pracy,

— biezaca czynnos¢ kierowcy i biezaca czynno$¢ wspoltkie-
rowcy,

— informacje odnoszace si¢ do kierowcy:

— jezeli jego biezaca czynnoscia jest PROWADZENIE, jego
biezacy nieprzerwany czas prowadzenia pojazdu i jego
biezacy skumulowany czas przerwy,

— jezeli jego biezaca czynnoscig nie jest PROWADZENIE,
biezacy czas trwania tej czynnosci (od momentu wybrania)
i jego biezacy skumulowany czas przerwy.

161) Prezentacja informacji odnoszacych si¢ do kazdego kierowcy
jest wyrazna, prosta i jednoznaczna. W przypadku gdy infor-
macji odnoszacych si¢ do kierowcy i wspotkierowey nie
mozna wys$wietli¢ w tym samym czasie, urzadzenie rejestru-
jace pokazuje domyslnie informacje odnoszace si¢ do
kierowcy 1 pozwala uzytkownikowi wyswietli¢ informacje
odnoszace si¢ do wspotkierowcy.

162) W przypadku gdy wyswietlacz nie pozwala na domyslne
pokazywanie trybu pracy, to przy zmianie trybu pracy urza-
dzenie rejestrujace przez krotki czas pokazuje informacije
o nowym trybie pracy.
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3.15.2

3.153

3.154

163) Przy wkladaniu karty urzadzenie rejestrujace przez krotki czas
pokazuje nazwisko jej posiadacza.

164) W przypadku otwarcia warunku ,,POZA ZAKRESEM” lub
»PRZEPRAWA PROMOWA/PRZEJAZD KOLEJOWY” na
domys$lnym wyswietlaczu musi pojawi¢ si¢ informacja
w postaci stosownego piktogramu o tym, ze warunek ten
jest rozpoczety (dopuszcza sig, ze w tym samym czasie nie
jest pokazywana biezaca czynnos$¢ kierowcy).

Wyswietlanie ostrzezen

165) Przy wys$wietlaniu ostrzezen urzadzenie rejestrujace korzysta
przede wszystkim z piktogramow w dodatku 3, w razie
potrzeby uzupetnionych informacjami w postaci kodow licz-
bowych. Mozna tez doda¢ wyszczegoélnienie stowne w prefero-
wanym jezyku kierowcy.

Dostep do menu
166) Urzadzenie rejestrujace udostgpnia niezbedne polecenia
poprzez odpowiednie menu.

Inne wyswietlane informacje

167) Na zadanie mozliwe jest selektywne wyswietlanie:
— czasu UTC oraz przesunigcia czasu lokalnego,

— tre$ci kazdego z szesciu wydrukow w takim samym
formacie jak wydruki,

— nieprzerwanego czasu prowadzenia pojazdu i skumulowa-
nego czasu przerwy kierowcy,

— nieprzerwanego czasu prowadzenia pojazdu i skumulowa-
nego czasu przerwy wspotkierowcey,

— skumulowanego czasu prowadzenia pojazdu kierowcy za
poprzedni i biezacy tydzien,

— skumulowanego czasu prowadzenia pojazdu wspoltkie-
rowcy za poprzedni i biezacy tydzien,

opcjonalnie:

— biezacego czasu trwania czynnosci wspotkierowey (od
momentu wybrania),

— skumulowanego czasu prowadzenia pojazdu kierowcy za
biezacy tydzien,

— skumulowanego czasu prowadzenia pojazdu wspoltkie-
rowcy za biezacy dzienny okres pracy,

— skumulowanego czasu prowadzenia pojazdu kierowcy za
biezacy dzienny okres pracy.

168) Tres¢ wydruku jest wySwietlana sekwencyjnie, wiersz po wier-
szu. Jezeli w szerokosci wyswietlacza mieSci si¢ mniej niz 24
znaki, uzytkownik musi mie¢ dostgp do pehnej informacji
w odpowiedni sposéb (w kilku wierszach, przy pomocy prze-
wijania itp.).

Wiersze wydruku przeznaczone na rgezne adnotacje mozna
poming¢ na wyswietlaczu.
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Drukowanie

169) Urzadzenie rejestrujagce umozliwia drukowanie siedmiu okres-
lonych ponizej wydrukéw, na podstawie informacji zgroma-
dzonych w pamigci urzadzenia lub na kartach do tachografow:

— wydruk dzienny czynnosci kierowcy z karty,

— wydruk dzienny czynnosci kierowcy z przyrzadu rejestru-
jacego,

— wydruk zdarzen i usterek z karty,

— wydruk zdarzen i usterek z przyrzadu rejestrujacego,
— wydruk danych technicznych,

— wydruk przekroczenia predkosci,

— historia danych karty do tachografu dla danego przyrzadu
rejestrujacego (zob. rozdziat 3.12.16).

Szczegoty formatu i treSci tych wydrukow okreslono
w dodatku 4.

Pod koniec wydruku moga by¢ umieszczane informacje dodat-
kowe.

Urzadzenie rejestrujgce moze wykonywaé takze dodatkowe
wydruki, jezeli sg one tatwe do odrdéznienia od siedmiu okres-
lonych powyzej wydrukow.

170) ,,Wydruk dzienny czynnoséci kierowcy z karty” i ,,wydruk
zdarzen 1 usterek z karty” dostgpne sa jedynie wtedy, gdy
do urzadzenia rejestrujacego wlozona jest karta kierowcy lub
karta warsztatowa. Przed uruchomieniem drukowania urza-
dzenie rejestrujace aktualizuje dane przechowywane na
stosownej karcie.

171) W celu sporzadzenia ,,wydruku dziennego czynnos$ci kierowcy
z karty” lub ,,wydruku zdarzen i usterek z karty” urzadzenie
rejestrujace:

— automatycznie wybiera kartg¢ kierowcy lub karte warsz-
tatowa, jezeli tylko jedna z tych kart jest wlozona do
urzadzenia rejestrujacego,

— lub umozliwia wybor karty zrodtowej albo wybiera karte
znajdujaca si¢ w czytniku karty kierowcy, jezeli obie te
karty wlozone sa do urzadzenia rejestrujacego.

172) Drukarka umozliwia drukowanie 24 znakéw w wierszu.

173) Drukowane znaki maja wymiary co najmniej 2,1 mm wyso-
kosci i 1,5 mm szerokosci.

174) Drukarka umozliwia drukowanie znakow  okreslonych
w dodatku 1 rozdziat 4 ,,Zestawy znakow”.

175) Konstrukcja drukarki umozliwia sporzadzanie wydrukow
z rozdzielczo$cig eliminujaca niejednoznaczno$¢ przy odczy-
cie.

176) Wydruki zachowuja wymiary i tres¢ w warunkach normalnej
wilgotnosci (10-90 %) i temperatury.

177) Papier homologowany uzywany w urzadzeniu rejestrujgcym
musi mie¢ odpowiedni znak homologacji typu i oznakowanie
typu (typow) urzadzenia rejestrujagcego, w ktorym moze byc
uzywany.
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178) Wydruki musza by¢ tatwe do odczytania i rozroznienia, gdy sa
przechowywane w normalnych warunkach przechowywania,
w normalnym os$wietleniu, wilgotnosci i temperaturze, przez
okres co najmniej dwoch lat.

179) Wydruki musza by¢ zgodne co najmniej ze specyfikacjami
testow podanymi w dodatku 9.

180) Na wydruku musi by¢ réwniez mozliwo$¢ umieszczenia recz-
nych adnotacji, takich jak podpis kierowcy.

181) Urzadzenie rejestrujace obstuguje zdarzenia ,,brak papieru”
w czasie drukowania, a po zatozeniu papieru, uruchamia
drukowanie od poczatku wydruku lub kontynuuje drukowanie
i umieszcza jednoznaczne odniesienie do czgSci wczesniej
wydrukowanej.

Ostrzezenia

182) Urzadzenie rejestrujace ostrzega kierowcg o wykryciu
zdarzenia lub usterki.

183) Ostrzezenie o przerwie w zasilaniu moze by¢ opdznione do
czasu przywrocenia zasilania.

184) Urzadzenie rejestrujace ostrzega kierowcg na 15 minut przed
przekroczeniem i w momencie przekroczenia maksymalnego
dopuszczalnego nieprzerwanego czasu prowadzenia pojazdu.

185) Ostrzezenia sa wizualne. Oprocz ostrzezen wizualnych
dopuszcza si¢ ostrzezenia akustyczne.

186) Ostrzezenia wizualne musza by¢ latwo rozpoznawalne przez
uzytkownika, znajdowaé si¢ w polu widzenia kierowcy i by¢
fatwe do odczytania tak w dzien, jak i w nocy.

187) Ostrzezenia wizualne moga by¢ emitowane bezposrednio
przez urzadzenie rejestrujace lub zdalnie od urzadzenia rejes-
trujacego.

188) W tym ostatnim przypadku sg oznaczone symbolem ,,T”.

189) Ostrzezenia trwaja przez przynajmniej 30 sekund, chyba ze sa
potwierdzone przez uzytkownika poprzez wcisnigeie jednego
lub wigkszej liczby specjalnych przyciskow w urzadzeniu
rejestrujacym.  To  pierwsze potwierdzenie nie usuwa
z wy$wietlacza informacji o przyczynie ostrzezenia, o ktorej
mowa w nastepnym punkcie.

190) Urzadzenie rejestrujagce wyswietla informacje o przyczynie
ostrzezenia, az do momentu potwierdzenia przez uzytkownika
przy pomocy specjalnego przycisku lub polecenia urzadzenia
rejestrujacego.

191) Dopuszcza si¢ dodatkowe ostrzezenia, pod warunkiem ze nie
sa mylace dla kierowcéw w odniesieniu do wczesniej zdefi-
niowanych ostrzezen.

Pobieranie danych na no$nik zewnetrzny

192) Urzadzenie rejestrujace umozliwia, na zadanie, pobieranie
danych z pamigci danych lub karty kierowcy na zewngtrzny
no$nik poprzez gniazdo kalibracji/pobierania danych. Przed
pobraniem danych urzadzenie rejestrujace aktualizuje dane
przechowywane na stosownej karcie.
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193) Dodatkowo i opcjonalnie, urzadzenie rejestrujace moze
w dowolnym trybie pracy przesyla¢ dane w dowolny inny
sposob do firmy uwierzytelnionej do korzystania z tego
kanatu. W takim przypadku do tak przesylanych danych
stosuje si¢ prawa dostgpu obowigzujace dla trybu firmowego.

194) Przy pobieraniu danych nie moze mie¢ miejsca zmienianie ani
usuwanie jakichkolwiek przechowywanych danych.

195) Specyfikacje elektrycznego interfejsu dla gniazda kalibracji/
pobierania danych sa okreslone w dodatku 6.

196) Protokoty pobierania danych sg okreslone w dodatku 7.

Laczno$¢ na odleglo$é¢ na potrzeby ukierunkowanych kontroli
drogowych

197) Przy wilaczonym zaplonie przyrzad rejestrujacy co 60 sekund
zachowuje na urzadzeniu do tgcznos$ci na odlegtos¢ najnowsze
dane niezbg¢dne na potrzeby ukierunkowanych kontroli drogo-
wych. Dane takie sg szyfrowane i podpisywane zgodnie
z dodatkiem 11 i dodatkiem 14.

198) Kontrolowane zdalnie dane musza by¢ dostgpne dla czytnikow
na odleglo$¢ za posrednictwem tacznosci bezprzewodowej, jak

okreslono w dodatku 14.

199) Dane niezbgdne na potrzeby ukierunkowanych kontroli drogo-
wych odnosza si¢ do:

— ostatniej proby naruszenia zabezpieczenia,

— najdluzszej przerwy w zasilaniu,

— usterki czujnika,

— bledu danych dotyczacych ruchu,

— konfliktu ruchu pojazdu,

— prowadzenia pojazdu bez waznej karty,

— wtlozenia karty podczas prowadzenia pojazdu,
— danych dotyczacych korekty czasu,

— danych kalibracyjnych, w tym dat dwoch ostatnio zapisa-
nych rekordow danych kalibracji,

— numeru rejestracyjnego pojazdu,
— predkosci zarejestrowane] przez tachograf.

Wyprowadzanie danych do dodatkowych urzadzen zewngtrz-
nych

200) Urzadzenie rejestrujagce moze by¢ rowniez wyposazone w znor-
malizowane interfejsy pozwalajace na wykorzystywanie przez
urzadzenie zewnetrzne danych rejestrowanych lub generowa-
nych przez tachograf w trybie operacyjnym lub kalibracyjnym.

W dodatku 13 okres$lono i podano norme¢ dla opcjonalnego
interfejsu ITS. Inne podobne interfejsy moga wspolistniec,
pod warunkiem ze s3 w petni zgodne z wymogami okreslo-
nymi w dodatku 13 w odniesieniu do minimalnego wykazu
danych, zabezpieczen i zgody kierowcy.

Nastgpujace wymagania maja zastosowanie do danych ITS
udostgpnianych za posrednictwem tego interfejsu:

— dane te stanowig zbioér wybranych istniejacych danych ze
stownika danych tachografu (dodatek 1),
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— podzbior tych wybranych danych jest oznaczony jako
,,dane osobowe”,

— podzbior ,,danych osobowych” jest dostgpny jedynie
w przypadku, gdy wlaczona jest opcja podlegajacej wery-
fikacji zgody kierowcy na wyprowadzenie jego danych
osobowych z sieci pojazdu,

— w dowolnym momencie istnieje mozliwos¢ potwierdzenia
lub wycofania zgody kierowcy przez wybranie polecenia
w menu, pod warunkiem ze karta kierowcy jest wlozona,

— zbidr 1 podzbiér danych sa przekazywane za posrednic-
twem protokolu bezprzewodowego Bluetooth w promieniu
kabiny pojazdu, z czgstotliwoscia od$wiezania co 1
minute,

— sparowanie urzadzenia zewngtrznego z interfejsem ITS jest
zabezpieczone dedykowanym losowym kodem PIN skta-
dajacym si¢ z co najmniej 4 cyfr, zapisywanym
i dostgpnym przez wyswietlacz kazdego przyrzadu rejes-
trujacego,

— w zadnych okolicznoéciach obecno$¢ interfejsu ITS nie
moze zaktoca¢ prawidlowego funkcjonowania i bezpieczen-
stwa przyrzadu rejestrujacego, ani oddzialywaé na niego.

Mozna wyprowadza¢ rowniez inne dane oprocz zbioru wybra-
nych istniejacych danych, uznawanych za wykaz minimalny,
pod warunkiem Ze nie mozna ich uwaza¢ za dane osobowe.

Urzadzenie  rejestrujgce  powiadamia inne  urzadzenia
zewngetrzne o zgodzie kierowcy.

Przy wiaczonym zaplonie pojazdu dane te udost¢pniane sg
nieprzerwanie.

201) Do celow kompatybilnosci wstecznej mozliwe jest wyposa-
zenie tachografow w interfejs szeregowy, jak okreslono
w zalaczniku 1B do rozporzadzenia (EWG) nr 3821/85.
Nadal wymagana jest zgoda kierowcy w przypadku gdy prze-
kazywane sg dane osobowe.

3.21 Kalibracja

202) Funkcja kalibracji umozliwia:

— automatyczne sparowanie czujnika ruchu z przyrzadem
rejestrujagcym,

— automatyczne powigzanie urzadzenia zewngtrznego GNSS
z przyrzadem rejestrujacym w stosownych przypadkach,

— cyfrowe dostosowanie stalej urzadzenia rejestrujacego (k)
do wspotczynnika charakterystycznego pojazdu (w),

— regulacj¢ biezacego wskazania czasu w zakresie okresu
wazno$ci wlozonej karty warsztatowej,

— regulacj¢ biezacego wskazania licznika kilometrow,

— aktualizacj¢ danych identyfikacyjnych czujnika ruchu zapi-
sanych w pamigci danych,

— aktualizacje, w stosownych przypadkach, danych identyfi-
kacyjnych urzadzenia zewnetrznego GNSS zapisanych
w pamigci danych,
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— aktualizacj¢ rodzajow i identyfikatoréw wszystkich zatozo-
nych plomb,

— aktualizacje lub potwierdzenie innych parametréw uzywa-
nych przez urzadzenie rejestrujgce: identyfikacj¢ pojazdu,
w, |, rozmiar opon i ustawienie urzadzenia ograniczenia
predkosci, w stosownych przypadkach.

203) Ponadto funkcja kalibracji umozliwia wylaczenie stosowania
kart do tachografow pierwszej generacji w urzadzeniu rejes-
trujgcym pod warunkiem spelnienia wymogoéw okreslonych
w dodatku 15.

204) Parowanie czujnika ruchu z przyrzadem rejestrujacym obej-
muje co najmniej:

— aktualizacje danych instalacyjnych czujnika ruchu zapisa-
nych w pamieci czujnika ruchu (w razie potrzeby),

— skopiowanie z czujnika ruchu do pamigci danych przy-
rzadu rejestrujagcego niezbednych danych identyfikacyj-
nych czujnika ruchu.

205) Powigzanie urzadzenia zewngtrznego GNSS z przyrzadem
rejestrujgcym obejmuje co najmniej:

— aktualizacje danych instalacyjnych urzadzenia zewngtrz-
nego  GNSS  przechowywanych  na  urzadzeniu
zewnetrznym GNSS (w razie potrzeby),

— skopiowanie z urzadzenia zewnetrznego GNSS do pamigci
danych przyrzadu rejestrujacego niezbednych danych iden-
tyfikacyjnych GNSS, w tym numeru seryjnego urzadzenia
zewnetrznego GNSS.

Po powigzaniu nastgpuje weryfikacja informacji o pozycji
GNSS.

206) Funkcja kalibracji umozliwia wprowadzanie niezbednych
danych poprzez gniazdo kalibracji/pobierania danych zgodnie
z protokotem kalibracji zdefiniowanym w dodatku 8. Funkcja
kalibracji moze takze umozliwia¢ wprowadzanie niezbgdnych
danych w inny sposob.

Kontrola drogowa kalibracji

207) Funkcja kontroli drogowej kalibracji umozliwia odczyt
numeru seryjnego czujnika (ewentualnie wbudowanego
w adapter) oraz numeru seryjnego urzadzenia zewngtrznego
GNSS (w odpowiednich przypadkach), podtaczonych do przy-
rzadu rejestrujgcego w momencie wystania zadania.

208) Odczyt musi by¢ mozliwy na wys$wietlaczu przyrzadu rejes-
trujgcego przynajmniej przez wybranie poleceh w menu.

209) Funkcja kontroli drogowej kalibracji umozliwia roéwniez
kontrolowanie wybranego trybu we/wy linii sygnatowej
we/wy kalibracji, okreslonej w dodatku 6, za posrednictwem
interfejsu K-line. Wykonuje si¢ to poprzez ECUAdjustmen-
tSession, jak okreslono w dodatku 8 sekcja 7 Sterowanie
impulsami testujacymi — Jednostka funkcjonalna sterowania
we/wy.

Korekta czasu

210) Funkcja korekty czasu umozliwia automatyczng korekte bieza-
cego czasu. W urzadzeniu rejestrujacym korzysta si¢ z dwoch
zrodet czasu do celow korekty czasu: 1) wewnetrznego zegara
przyrzadu rejestrujacego, 2) odbiornika GNSS.
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211) Ustawienia czasu zegara wewnetrznego przyrzadu rejestruja-
cego sa automatycznie korygowane w odstepach maksymalnie
12 godzin. Jezeli ten odstgp czasu uplynie, a sygnat GNSS nie
jest dostepny, ustawienie czasu wprowadza sig, jak tylko przy-
rzad rejestrujacy uzyska dostgp do prawidlowego czasu
z odbiornika GNSS, zaleznie od stanu wlaczenia zaplonu
pojazdu. Czasem odniesienia dla automatycznego ustawienia
wewnetrznego zegara przyrzadu rejestrujgcego jest czas
pobrany z odbiornika GNSS. Zdarzenie konfliktu czasu
uruchamia sig, jezeli biezacy czas odbiega o ponad jedna (1)
minut¢ od informacji przekazywanych przez odbiornik GNSS.

212) W trybie kalibracyjnym funkcja korekty czasu umozliwia
roéwniez wymuszong korekte biezacego czasu.

Parametry pracy

213) Przyrzad rejestrujacy musi by¢é w  pelni  funkcjonalny
w zakresie temperatur — 20-70 °C, urzadzenie zewngtrzne
GNSS w zakresie temperatur — 20-70 °C, a czujnik ruchu
w zakresie temperatur — 40-135 °C. Zawarto$¢ pamigci
danych jest zachowywana w temperaturach do — 40 °C.

214) Tachograf zachowuje peing funkcjonalnos¢ w zakresie wilgot-
nosci 10-90 %.

215) Plomby uzywane w tachografach inteligentnych musza by¢
wytrzymate w takich samych warunkach, co warunki stoso-
wane wzgledem elementow skladowych tachografu, do
ktorych sa dotaczone.

216) Urzadzenie rejestrujace jest zabezpieczone przed przepigciami,
odwrdceniem biegunowosci zasilania i zwarciami.

217) Czujniki ruchu musza:

— reagowac na pole magnetyczne, ktore zakloca wykrywanie
ruchu pojazdu. W takich okolicznos$ciach przyrzad rejes-
trujgcy zarejestruje i zapisze w pamieci usterke czujnika
(wymaganie 88); albo

— posiada¢ czujnik, ktory jest chroniony przed polami
magnetycznymi lub odporny na nie.

218) Urzadzenie rejestrujace oraz urzadzenie zewngtrzne GNSS
muszg by¢ zgodne z migdzynarodowym regulaminem EKG
ONZ nr 10 oraz by¢ zabezpieczone przed skutkami wyla-
dowan elektrostatycznych oraz stanow nieustalonych.

Materialy

219) Wszystkie czgscei sktadowe urzadzenia rejestrujacego sg wyko-
nane z materialdw o wystarczajacej stabilnosci i wytrzymatosci
mechanicznej oraz stabilnych wiasciwosciach elektrycznych
i magnetycznych.

220) W normalnych warunkach eksploatacji wszystkie czgsci
wewnetrzne urzadzen sg zabezpieczone przed wilgocig
i pytem.

221) Przyrzad rejestrujacy i urzadzenie zewngtrzne GNSS musza
spelnia¢ wymagania klasy ochrony IP 40, a czujnik ruchu
musi spelnia¢ wymagania klasy ochrony IP 64 zgodnie
z normg [EC 60529:1989 tacznie z A1:1999 i A2:2013.

222) Urzadzenie rejestrujace musi spetnia¢ odpowiednie wymagania
techniczne odnoszace si¢ do ergonomii.
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223) Urzadzenie rejestrujace jest zabezpieczone przed przypad-
kowym uszkodzeniem.

3.26 Oznakowania

224) Jezeli urzadzenie rejestrujgce pokazuje stan licznika kilo-
metréw 1 predkosé, na wyswietlaczu widoczne sg nastepujace
informacje:

— przy liczbie pokazujacej odlegtos$¢, jednostka miary odle-
glosci wskazana skrotem ,.km”,

— przy liczbie pokazujacej predkosc, jednostka ,.km/h”.

Urzadzenie rejestrujgce moze by¢ roéwniez przelaczane na
wskazywanie predkosci w milach na godzing, w takim przy-
padku jednostka pomiaru predkosci jest wskazana skrotem
,mph”. Urzadzenie rejestrujace moze by¢ rowniez przetaczane
na wskazywanie odleglosci w milach, w takim przypadku
jednostka pomiaru odlegtosci jest wskazana skrotem ,,mi”.

225) Do kazdego odrgbnego elementu sktadowego urzadzenia rejes-
trujacego jest przymocowana tabliczka zawierajgca nastgpujace
informacje:

— nazwg 1 adres producenta urzadzenia,

— numer czgs$ci producenta i rok produkcji urzadzenia,
— numer seryjny urzadzenia,

— znak homologacji typu dla urzadzenia.

226) Jezeli dostepna powierzchnia nie wystarcza do umieszczenia
wszystkich powyzszych informacji, na tabliczce umieszcza sig
przynajmniej: nazwe¢ producenta lub jego logo i numer czesci.

4 WYMAGANIA KONSTRUKCYJNE I FUNKCJONALNE KART
DO TACHOGRAFOW

4.1 Dane widzialne

Na awersie znajduja sig:

227) stowa ,Karta kierowcy” lub ,Karta kontrolna” lub ,Karta
warsztatowa” lub , Karta firmowa” nadrukowane wersalikiem
w jezyku urzgdowym lub jezykach urzedowych pafistwa
cztonkowskiego wydajacego kartg, odpowiednio do rodzaju
karty;

228) nazwa panstwa czlonkowskiego wydajacego karte (nieobo-
wigzkowo);

229) wyrdzniajacy znak panstwa cztonkowskiego wydajacego kartg,
drukowany w negatywie w niebieskim prostokgcie i otoczony
12 z6ttymi gwiazdami. Obowigzuja nastgpujace oznaczenia:

B Belgia LV Lotwa
BG Bulgaria L Luksemburg
Ccz Republika Czeska LT Litwa
CY Cypr M Malta
DK Dania NL Niderlandy
D Niemcy A Austria
EST Estonia PL Polska
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vB
GR Grecja P Portugalia
RO Rumunia
SK Stowacja
SLO Stowenia
E Hiszpania FIN Finlandia
F Francja S Szwecja
HR Chorwacja
H Wegry
IRL Irlandia UK Zjednoczone Krole-
stwo
I Wiochy

230) informacje szczegdlne dla wydanej karty, ponumerowane jak

nastgpuje:
Karta kierowcy Karta kontrolna Karta firmowa lub warsztatowa
1. Nazwisko kierowcy Nazwa organu kontrolnego | Nazwa firmy lub warsztatu
2. Imi¢ (imiona) kierowcy Nazwisko kontrolera Nazwisko posiadacza karty
(w  stosownych przypad- | (w stosownych przypadkach)
kach)
3. Data urodzenia kierowcy Imi¢ (imiona) kontrolera Imi¢ (imiona) posiadacza
karty
(w  stosownych przypad-
kach) (w stosownych przypadkach)
4.a Data poczatku okresu waznosci karty
4b Termin waznos$ci karty
4.c Nazwa organu wydajacego (moze by¢ wydrukowana na rewersie)
4d Numer inny niz w pozycji 5 do celow administracyjnych (fakultatywnie)
S.a Numer prawa jazdy — —
(w dniu  wydania karty
kierowcy)
5b Numer karty
6. Zdjecie kierowcy Zdjecie kontrolera (fakulta- | Zdjecie instalatora (fakulta-
tywnie) tywnie)
7. Podpis posiadacza karty (fakultatywnie)
8. Miejsce statego zamiesz- | Adres pocztowy organu | Adres pocztowy firmy lub
kania lub adres pocztowy | kontrolnego warsztatu
posiadacza (fakultatywnie)

231) daty podaje si¢ w formacie ,,dd/mm/rrrr” lub ,,dd.mm.rrrr”

(dzien, miesiac, rok).

Na rewersie znajduja sig¢:

232) objasnienia numerowanych pozycji znajdujacych si¢ na

awersie karty;
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233) za szczegblng pisemna zgoda posiadacza karty, na karcie
mozna dodatkowo umiesci¢ informacje, ktore nie wiaza sig¢
z administrowaniem kartg; takie dodatkowe informacje
w zaden sposoéb nie zmieniaja sposobu uzywania danego
modelu jako karty do tachografow;

234) Karty do tachografow drukuje si¢ w nastgpujacych dominuja-
cych kolorach tta:

— karta kierowcy: biaty,

— karta kontrolna: niebieski,
— karta warsztatowa: czerwony,
— karta firmowa: zolty.

235) Karty do tachografow musza mie¢ przynajmniej nastgpujace
zabezpieczenia przed falszowaniem i manipulacjami:

— zabezpieczajacy wzor tla z drukowanym drobnym gilo-
szem i drukiem irysowym,

— w obszarze zdjgcia zabezpieczajacy wzor tla i zdjgcie
zachodzg na siebie,

— przynajmniej dwubarwng lini¢ wykonang technikg mikro-

druku.
WZORY WSPOLNOTOWYCH KART DO TACHOGRAFOW
AWERS REWERS
KARTA KIEROWCY PANSTWD /
1, 1. Nazwisko 2, Imig/imiona 3. Data
2 uredzenta
3 4. Data pocratku okresu waknodel karty
4a. &b, &b, Administracyjmy termin walnodci karty
6. 4c - - dc. Organ wydajacy
(ad.} B 8 [ I| (4d .} Nr dla krajowych celdw administracyjrych A
Sa. 5a. Numer prawa jazdy 5b. Mumer karty
5h, 6. Zdjecle
; 7. Podpis (8] Adres
. Prosze rwrdcid do :
B NAZWA | ADRES ORGANU
KARTA KONTROLNA PANSTWO
1. 1. Crgan kontrelny (2.} Narwisko (3.) Imig/
e8] imiana
3.} 4a. Data poczythu okresu watnodc karty
da, 4b.] (4b.) Administracyjny termin walinodc karty
(6) 4 dc.  Ovgan wydajgey
(ad.) [ ] (4d.} Mr dia krajowych celéw administracyjrych
5b. S5b.  Mumer karty
(6.} Zdjgeie
(7.} Podpis 8. Adres
r)
Prasze rwrécié do :
8. \ NAZWA | ADRES ORGANU
e
KARTA WARSZITATOWA PANSTWO
1. 1. Narwa 2.} 8 ko (3.} Imig/s
2. 4a. Data poczathu okresu wainosc karty
3.} 4b. Administracyjry termin waznodci karty
42, ah, Ac. Organ wydajacy
4c p ™ {4d.} Nr dia krajowych celdw administracyjmych
fad.) [ ) 5b. Mumer karty
5b, —
{7.} Paodpis 8. Adres
[£A] "
Prosig rwrocic do ©
8 NAZWA | ADRES ORGANU
KARTA FIRMOWA PANSTWO
I 1. Nazwa firmy (2.} Nazwisko [3.) Imig/imiona
2.) 4a, Data poczatku okresu wainodci karty
3.} 4b. Administracyjny termin wadnodcl karty
4a, ab, 4c. Organ wydajacy
4c {4d.} Nr dia krajowych celdw administracy]nych
fad.) [ J Sb. Numer karty
5b, —_
{7.} Pedpis 8, Adres
7. "
Prosze rwrdcic do :

8. NAZWA | ADRES ORGANU
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4.2

43

4.4

236) Po konsultacji z Komisja panstwa czlonkowskie moga dodaé
kolory lub oznakowania, takie jak symbole panstwowe i zabez-
pieczenia, bez uszczerbku dla innych przepiséw w niniejszym
zalgczniku.

237) Karty czasowe, o ktorych mowa w art. 26 ust. 4 rozporza-
dzenia (UE) nr 165/2014, musza by¢ zgodne z przepisami
niniejszego zatgcznika.

Zabezpieczenia

Celem systemu zabezpieczenia jest ochrona integralnosci i autentycz-
nosci danych wymienianych miedzy kartami a urzadzeniem rejes-
trujagcym, ochrona integralno$ci i autentycznosci danych pobiera-
nych z kart, umozliwienie niektoérych czynno$ci zapisu na kartach
tylko urzadzeniu rejestrujacemu, odszyfrowywania niektorych
danych, uniemozliwienie falszowania danych przechowywanych na
kartach, uniemozliwienie manipulacji i wykrycie wszelkich prob
takiego dziatania.

238) Aby mozliwe bylo osiagnigcie bezpieczenstwa systemu, karty
do tachograféw musza spelnia¢ wymogi bezpieczenstwa
okreslone w dodatkach 10 i 11.

239) Karty do tachografow musza umozliwia¢ odczyt przy pomocy
innych urzadzen, takich jak komputer osobisty.

Normy

240) Karty do tachograféw musza spelnia¢ wymagania nastgpuja-
cych norm:

— ISO/IEC 7810 Karty identyfikacyjne — Charakterystyki
fizyczne,

— ISO/IEC 7816 Karty identyfikacyjne — Karty stykowe:
— Cze$¢ 1: Charakterystyki fizyczne,

— Czg$¢ 2: Wymiary i rozmieszczenie stykow (ISO/IEC
7816-2:2007),

— Cze$¢ 3: Interfejs elektryczny i protokoty transmisji
(ISO/IEC 7816-3:2006),

— Czg$¢ 4: Organizacja, zabezpieczenia i polecenia
wymiany (ISO/IEC 7816-4:2013 + Cor 1:2014),

— Czgs¢ 6: Elementy danych wymieniane z otoczeniem,
niezalezne od dziedziny zastosowan (ISO/IEC 7816-
6:2004 + Cor 1:2006),

— Czgs¢  8: Polecenia operacji  zabezpieczajacych
(ISO/IEC 7816-8:2004).

— Karty do tachograféw bada si¢ zgodnie z normg SO/IEC
10373-3:2010 Karty identyfikacyjne — Metody badan —
czg$¢ 3: Elektroniczne karty stykowe i powigzane z nimi
urzadzenia interfejsowe.

Wymagania Srodowiskowe i elektryczne

241) Karty do tachograféw musza prawidlowo dziala¢ w warunkach
klimatycznych normalnie wystgpujacych na terytorium Wspol-
noty, przynajmniej w zakresie temperatur od — 25— + 70 °C ze
sporadycznymi temperaturami szczytowymi do + 85 °C, przy
czym ,sporadyczny” oznacza nie dtuzej niz 4 godziny jedno-
razowo i nie wigcej niz 100 razy w okresie eksploatacji karty.

242) Karty do tachograféw musza dziata¢ prawidlowo w warunkach
wilgotnosci 10 %—90 %.
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243) Karty do tachografow musza prawidlowo dziata¢ przez okres
pigciu lat, jezeli sa uzywane w zgodnie z warunkami Srodowi-
skowymi i elektrycznymi.

244) W trakcie stosowania karty do tachografow musza spetniaé
wymogi regulaminu EKG ONZ nr 10 w odniesieniu do
kompatybilnosci elektromagnetycznej oraz muszg by¢ chro-
nione przed wyladowaniami elektrostatycznymi.

4.5 Przechowywanie danych

Do celéw niniejszego pkt:

— czas jest rejestrowany z dokladnoscig do jednej minuty, chyba
ze ustalono inaczej,

— stany licznika kilometrow rejestruje si¢ z doktadnoscia do
jednego kilometra,

— predkoscei rejestruje si¢ z doktadnosciag do 1 km/h,

— pozycje (szerokos¢ 1 dlugos¢ ) rejestruje si¢ w stopniach i minu-
tach, z dokladnoscia do 1/10 minuty.

Funkcje kart do tachografow, polecenia i struktury logiczne, spel-
niajace wymagania dotyczace przechowywania danych wyszczeg6l-
niono w dodatku 2.

O ile nie okreslono inaczej, przechowywanie danych na kartach do
tachografow odbywa si¢ w taki sposob, ze najstarsze dane sg zaste-
powane nowymi danymi, jezeli wyczerpie si¢ pamig¢ przewidziana
na okreslone rekordy danych.

245) W niniejszym punkcie okreslono minimalng pojemnosé prze-
chowywania danych dla réznych zbioréw danych aplikacyj-
nych. Karty do tachografow przekazuja do urzadzenia rejes-
trujacego biezaca pojemnosé przechowywania danych dla tych
zbiorow danych.

246) Wszelkie dodatkowe dane, ktore moga by¢ zapisywane na
kartach do tachograféw, zwigzane z innymi aplikacjami ewen-
tualnie zamieszczonymi na karcie, sa przechowywane zgodnie
z dyrektywa 95/46/WE oraz dyrektywa 2002/58/WE oraz
zgodnie z art. 7 rozporzadzenia (UE) nr 165/2014.

247) Kazdy plik gtéwny (MF) na kazdej karcie do tachografu
zawiera maksymalnie pig¢ plikow elementarnych (EF) do
zarzadzania kartg, identyfikacji aplikacji i mikroprocesora
oraz dwa pliki dedykowane (DF):

— DF Tachograph, ktory zawiera aplikacj¢ dostepna dla przy-
rzadow rejestrujacych pierwszej generacji, uzywang
réwniez w kartach do tachograféw pierwszej generacji,

— DF Tachograph G2, ktory zawiera aplikacje dostepna
tylko dla przyrzadéw rejestrujacych drugiej generacji,
uzywang tylko w kartach do tachografow drugiej generacji,

Szczegdtowe informacje o strukturze kart do tachografow
okreslono w dodatku 2.
4.5.1 Pliki elementarne do identyfikacji i zarzqdzania kartq
452 Identyfikacja kart mikroprocesorowych
248) Karty do tachografow umozliwiaja przechowywanie nastgpu-

jacych danych identyfikujacych karte elektroniczna:

— zatrzymanie zegara,
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— numer seryjny karty (facznie z numerem producenta),

— numer homologacji typu dla karty,

— identyfikator jednostki personalizujgcej karte,

— identyfikator wbudowujacego,

— identyfikator uktadu scalonego.

4521 Identyfikacja mikroprocesora

249) Karty do tachografow umozliwiajg przechowywanie nastepu-
jacych danych identyfikujacych uktad scalony (IC):

— numer seryjny uktadu scalonego,

— oznaczenie fabryczne uktadu scalonego.

4522 DIR (tylko w kartach do tachograféw drugiej
generacji)

250) Karty do tachograféw umozliwiaja przechowywanie obiektow
danych identyfikujacych aplikacje okreslonych w dodatku 2.

4523 Informacje ATR (warunkowe, dostegpne tylko
w kartach do tachograféow drugiej generacji)

251) Karty do tachografow umozliwiaja przechowywanie nastgpu-
jacych obiektow danych informacji o rozszerzonej dtugosci:

— jezeli karta do tachografow obsluguje pola o rozszerzonej
dtugoscei, obiekt danych informacji o rozszerzonej dlugosci
okreslony w dodatku 2.

4524 Informacje o rozszerzonej dlugos$ci (warun-
kowe, dostgpne tylko w kartach do tachografow
drugiej generacji)

252) Karty do tachografow umozliwiaja przechowywanie nastepu-
jacych obiektow danych informacji o rozszerzonej dtugosci:

— jezeli karta do tachografow obsluguje pola o rozszerzonej
dlugosci, obiekty danych informacji o rozszerzonej
dtugosci okreslony w dodatku 2.

453 Karta kierowcy

4531 Aplikacja tachograficzna (dostgepna dla przy-
rzadow rejestrujacych pierwszej i drugiej gene-
racji)

4.53.1.1 Identyfikacja aplikacji
253) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastepujacych
danych identyfikujacych aplikacje:
— identyfikacja aplikacji tachograficzne;j,

— identyfikacja typu karty do tachografow.

453.1.2 Klucz i certyfikaty

254) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie szeregu kluczy
i certyfikatow kryptograficznych, jak okreslono w dodatku
11 cze$e A.
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45313

4.53.14

453.1.5

4.53.1.6

4.53.1.7

Identyfikacja karty

255) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych karte:

— numer karty,

— panstwo czlonkowskie wydajace kartg, nazwa organu
wydajacego, data wydania,

— data rozpoczecia okresu waznosci karty, termin waznosci
karty.

Identyfikacja posiadacza karty

256) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych posiadacza karty:

— nazwisko posiadacza karty,

— imi¢ (imiona) posiadacza karty,
— data urodzenia,

— preferowany jezyk.

Pobieranie danych z karty

257) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastepujacych
danych dotyczacych pobierania danych:

— data i godzina ostatniego pobrania danych z karty (do
innych celéw niz kontrola).

258) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie jednego takiego
rekordu danych.

Dane dotyczace prawa jazdy

259) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych prawa jazdy:

— panstwo czlonkowskie wydajace, nazwa organu wydaja-
cego,

— numer prawa jazdy (w dniu wydania karty).

Dane dotyczace zdarzen

Do celow niniejszego podpunktu czas zachowuje si¢ z doktadnoscia
do 1 sekundy.

260) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych zdarzen wykrytych przez urzadzenie

rejestrujace przy wilozonej karcie:

— naktadajgce si¢ czasy (w przypadku gdy dana karta jest
przyczyna zdarzenia),

— wlozenie karty podczas jazdy (w przypadku gdy dana
karta jest przedmiotem zdarzenia),

— sesja ostatniej karty niezamknigta prawidlowo (w przy-
padku gdy dana karta jest przedmiotem zdarzenia),

— przerwa w zasilaniu,
— bfad danych dotyczacych ruchu,
— proby naruszenia zabezpieczenia.

261) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastepujacych
danych dla tych zdarzen:

— kod zdarzenia,

— data i godzina rozpoczecia zdarzenia (lub wlozenia karty,
jezeli zdarzenie trwato w tym czasie),
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453.1.8

— data i godzina zakonczenia zdarzenia (lub wyjecia karty,
jezeli zdarzenie trwalo w tym czasie),

— numer VRN i panstwo cztonkowskie rejestracji pojazdu,
w ktorym wystapito zdarzenie.

Uwaga: dla zdarzenia ,,naktadajace si¢ czasy”:

— data 1 godzina rozpoczecia zdarzenia musi odpowiadac
dacie i godzinie wyjecia karty z poprzedniego pojazdu,

— data 1 godzina zakonczenia zdarzenia musi odpowiadaé
dacie i godzinie wlozenia karty w biezacym pojezdzie,

— dane pojazdu musza odpowiada¢ biezacemu pojazdowi
powodujacemu zdarzenie.

Uwaga: dla zdarzenia ,sesja ostatniej karty niezamknigta
prawidtowo™:

— data i godzina rozpoczecia zdarzenia musi odpowiadac
dacie i godzinie wlozenia karty dla sesji niezamknigtej
prawidtowo,

— data i godzina zakonczenia zdarzenia musi odpowiadac
dacie i godzinie wlozenia karty dla sesji, w czasie ktorej
wykryto zdarzenie (biezaca sesja),

— dane pojazdu muszg odpowiadaé pojazdowi, w ktorym
sesja nie zostala zamknigta prawidtowo.

262) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie danych dotycza-
cych szesciu ostatnich zdarzen kazdego typu (facznie 36
zdarzen).

Dane dotyczace usterek
Do celow niniejszego podpunktu czas rejestruje si¢ z doktadnoscia

do 1 sekundy.

263) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych usterek wykrytych przez urzadzenie rejes-
trujace przy wlozonej karcie:

— usterka karty (w przypadku gdy dana karta jest przed-
miotem zdarzenia),

— usterka urzadzenia rejestrujacego.

264) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych tych usterek:

— kod usterki,

— data i godzina rozpoczecia usterki (lub wlozenia karty,
jezeli usterka trwata w tym czasie),

— data i godzina zakonczenia usterki (lub wyjecia Kkarty,
jezeli usterka trwala w tym czasie),

— numer VRN 1 panstwo czlonkowskie rejestracji pojazdu,
w ktorym wystapita usterka.

265) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastepujacych
danych dotyczacych dwunastu ostatnich usterek kazdego
rodzaju (tacznie 24 usterki).
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4.53.1.9

4.53.1.10

Dane dotyczace czynno$ci kierowcy

266) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie, dla kazdego dnia
kalendarzowego, w ktorym karta jest uzyta, lub dla kazdego
dnia, dla ktorego kierowca recznie wprowadza informacje
dotyczace czynnosci, nastgpujacych danych:

— data,

— dzienny licznik obecno$ci (zwigkszony o jeden dla
kazdego z tych dni kalendarzowych),

— catkowita droga przebyta przez kierowcg w ciagu tego
dnia,

— status kierowcy o godzinie 00:00,

— za kazdym razem, kiedy kierowca zmienia czynno$¢ lub
stan prowadzenia pojazdu lub wkiada lub wyjmuje swoja
karte:

— stan prowadzenia pojazdu (ZALOGA, JEDEN
KIEROWCA),

— szczelina czytnika (KIEROWCA, WSPOLKIEROW-
CA),

— status karty (WEOZONA, NIEWELOZONA),

— czynno$¢ (PROWADZENIE, GOTOWOSC, PRACA,
PRZERWA/ODPOCZYNEK),

— godzina zmiany.

267) Pamieg¢ karty kierowcy wystarcza do przechowywania danych
dotyczacych czynnosci kierowcy przez co najmniej 28 dni
(przecigtna aktywnos¢ kierowcy definiuje si¢ jako 93 zmiany
czynnosci dziennie).

268) Dane wyszczegdlnione w wymaganiach 261, 264 i 266 prze-
chowuje si¢ w sposob umozliwiajacy wyszukiwanie czynnosci
w kolejnosci chronologicznej, nawet w przypadku naktadania
Si¢ czasow.

Dane dotyczace uzywanych pojazdow

269) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie, dla kazdego dnia
kalendarzowego, w ktorym karta jest uzyta, i dla kazdego
okresu uzywania danego pojazdu w tym dniu (okres uzywania
obejmuje wszystkie nastgpujace po sobie cykle wlozenia
i wyjecia karty w danym pojezdzie, z perspektywy danych
zapisanych na karcie), nastgpujacych danych:

— data i godzina pierwszego uzycia pojazdu (tj. pierwsze
wlozenie karty w tym okresie uzywania pojazdu lub 00:00,
jezeli okres uzywania trwat w tym czasie),

— stan licznika kilometrow o tej godzinie,

— data i1 godzina ostatniego uzycia pojazdu, (tj. ostatnie
wyjecie karty w tym okresie uzywania pojazdu lub 23:59,
jezeli okres uzywania trwal w tym czasie),
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4.53.1.11

4.53.1.12

4.5.3.1.13

4.53.1.14

— stan licznika kilometrow o tej godzinie,
— numer VRN i panstwo czlonkowskie rejestracji pojazdu.

270) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie co najmniej 84
takich rekordéow danych.

Miejsca rozpoczecia lub zakonczenia dziennych okresow pracy

271) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych miejsc rozpoczgeia lub zakonczenia
dziennych okreséw pracy, wprowadzanych przez kierowcg:

— data 1 godzina wprowadzenia danych (lub data/godzina
odnoszaca si¢ do wpisu, jezeli wpis wprowadza si¢
w procedurze rgcznego wprowadzania danych),

— rodzaj wpisu (rozpoczgcie lub zakonczenie, status wpisu),
— kraj i region,
— stan licznika kilometrow.

272) Pamig¢¢ karty kierowcy umozliwia przechowywanie co
najmniej 42 par takich rekordow danych.

Dane sesji karty

273) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastepujacych
danych dotyczacych pojazdu, dla ktorego otwarto biezaca
sesje:

— data 1 godzina otwarcia sesji (tj. wlozenia karty) z doktad-
noscig do jednej sekundy,

— numer VRN i panstwo czlonkowskie rejestracji.

Dane dotyczace czynnosci kontrolnych

274) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych czynnosci kontrolnych:

— data i godzina kontroli,

— numer karty kontrolnej i panstwo cztonkowskie wydajace
karte,

— rodzaj kontroli (wys$wietlanie lub drukowanie lub pobie-
ranie danych z przyrzadu rejestrujacego lub pobieranie
danych z karty — patrz uwaga),

— okres, dla ktorego pobrano dane, w przypadku pobierania
danych,

— numer VRN i panstwo czlonkowskie rejestracji pojazdu,
w ktorym miata miejsce kontrola.

Uwaga: pobieranie danych z karty jest rejestrowane wylacznie
wtedy, gdy jest wykonywane przez urzadzenie rejestrujace.

275) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie jednego takiego
rekordu danych.

Dane dotyczace warunkow szczegdlnych

276) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych warunkow szczegdlnych wprowadzonych
przy wlozonej karcie (niezaleznie od tego, do ktorej szczeliny
czytnika):

— data i godzina wprowadzenia danych,

— rodzaj warunku szczegdlnego.
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4532

4.5.3.2.1

45322

45323

45324

45325

4.53.2.6

45327

277) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie co najmniej 56
takich rekordow danych.

Aplikacja tachograficzna 2. generacji (niedo-
stepna dla przyrzadow rejestrujacych pierwszej
generacji)

Identyfikacja aplikacji

278) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych aplikacje:
— identyfikacja aplikacji tachograficznej,

— identyfikacja typu karty do tachografow.

Klucze i certyfikaty

279) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie szeregu kluczy
i certyfikatow kryptograficznych, jak okreslono w dodatku
11 cze$¢ B.

Identyfikacja karty

280) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych karte:

— numer Kkarty,

— panstwo czlonkowskie wydajace karte, nazwa organu
wydajacego, data wydania,

— data rozpoczecia okresu waznosci karty, termin waznosci
karty.

Identyfikacja posiadacza karty

281) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych posiadacza karty:

— nazwisko posiadacza karty,

— imi¢ (imiona) posiadacza karty,
— data urodzenia,

— preferowany jezyk.

Pobieranie danych z karty
282) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych pobierania danych:

— data i godzina ostatniego pobrania danych z karty (do
innych celow niz kontrola).

283) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie jednego takiego
rekordu danych.

Dane dotyczace prawa jazdy
284) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych

danych dotyczacych prawa jazdy:

— panstwo cztonkowskie wydajace, nazwa organu wydaja-
cego,

— numer prawa jazdy (w dniu wydania karty).

Dane dotyczace zdarzen

Do celow niniejszego podpunktu czas zachowuje si¢ z doktadnoscia
do 1 sekundy.
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285)

286)

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych zdarzen wykrytych przez urzadzenie
rejestrujace przy wiozonej karcie:

— nakladajace si¢ czasy (w przypadku gdy dana karta jest
przyczyna zdarzenia),

— wlozenie karty podczas jazdy (w przypadku gdy dana
karta jest przedmiotem zdarzenia),

— sesja ostatniej karty niezamknigta prawidlowo (w przy-
padku gdy dana karta jest przedmiotem zdarzenia),

— przerwa w zasilaniu,

— bfad polaczenia z urzadzeniem do facznosci na odlegtosé,
— brak informacji o pozycji z odbiornika GNSS,

— btlad potaczenia z urzadzeniem zewngtrznym GNSS,

— btad danych dotyczacych ruchu,

— konflikt ruchu pojazdu,

— proba naruszenia zabezpieczenia,

— konflikt czasu.

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dla tych zdarzen:

— kod zdarzenia,

— data i godzina rozpoczgcia zdarzenia (lub wlozenia karty,
jezeli zdarzenie trwalo w tym czasie),

— data i godzina zakonczenia zdarzenia (lub wyjecia karty,
jezeli zdarzenie trwalo w tym czasie),

— numer VRN i panstwo cztonkowskie rejestracji pojazdu,
w ktorym wystapito zdarzenie.

Uwaga: dla zdarzenia ,,naktadajace si¢ czasy”:

— data i godzina rozpoczgcia zdarzenia musi odpowiadac
dacie i godzinie wyjecia karty z poprzedniego pojazdu,

— data i godzina zakonczenia zdarzenia musi odpowiadac
dacie i godzinie wlozenia karty w biezacym pojezdzie,

— dane pojazdu musza odpowiada¢ biezacemu pojazdowi
powodujacemu zdarzenie.

Uwaga: dla zdarzenia ,sesja ostatniej karty niezamknigcta
prawidtowo™:

— data 1 godzina rozpoczecia zdarzenia musi odpowiadac
dacie i godzinie wlozenia karty dla sesji niezamknietej
prawidtowo,

— data i godzina zakonczenia zdarzenia musi odpowiadaé
dacie i godzinie wlozenia karty dla sesji, w czasie ktorej
wykryto zdarzenie (biezaca sesja),
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— dane pojazdu musza odpowiada¢ pojazdowi, w ktorym
sesja nie zostala zamknigta prawidtowo.

287) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie danych dotycza-
cych szesciu ostatnich zdarzen kazdego typu (lacznie 66
zdarzen).

4.53.2.8  Dane dotyczace usterek

Do celéw niniejszego podpunktu czas rejestruje si¢ z dokladnoscia
do 1 sekundy.

288) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych usterek wykrytych przez urzadzenie rejes-
trujace przy wlozonej karcie:

— usterka karty (w przypadku gdy dana karta jest przed-
miotem zdarzenia),

— usterka urzadzenia rejestrujacego.

289) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych tych usterek:

— kod usterki,

— data i godzina rozpoczecia usterki (lub wilozenia karty,
jezeli usterka trwata w tym czasie),

— data 1 godzina zakonczenia usterki (lub wyjecia karty,
jezeli usterka trwata w tym czasie),

— numer VRN i panstwo cztonkowskie rejestracji pojazdu,
w ktorym wystapita usterka.

290) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastepujacych
danych dotyczacych dwunastu ostatnich usterek kazdego
rodzaju (lacznie 24 usterki).

4.53.29  Dane dotyczace czynnosci kierowcy

291) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie, dla kazdego dnia
kalendarzowego, w ktorym karta jest uzyta, lub dla kazdego
dnia, dla ktorego kierowca recznie wprowadza informacje
dotyczace czynnosci, nastepujacych danych:

— data,

— dzienny licznik obecno$ci (zwigkszony o jeden dla
kazdego z tych dni kalendarzowych),

— catkowita droga przebyta przez kierowce w ciagu tego
dnia,

— status kierowcy o godzinie 00:00,

— za kazdym razem, kiedy kierowca zmienia czynno$¢ lub
stan prowadzenia pojazdu lub wkiada lub wyjmuje swoja
karte:

— stan prowadzenia pojazdu (ZALOGA, JEDEN
KIEROWCA),

— szczelina czytnika (KIEROWCA, WSPOLKIEROW-
CA),

— status karty (WEOZONA, NIEWELOZONA),

— czynno$¢ (PROWADZENIE, GOTOWOSC, PRACA,
PRZERWA/ODPOCZYNEK),
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4.5.3.2.10

4.5.3.2.11

— godzina zmiany.

292) Pamig¢ karty kierowcy wystarcza do przechowywania danych
dotyczacych czynnosci kierowcy przez co najmniej 28 dni
(przecigtng aktywnos¢ kierowcy definiuje si¢ jako 93 zmiany
czynnosci dziennie).

293) Dane wyszczegdlnione w wymaganiach 286, 289 i 291 prze-
chowuje si¢ w sposob umozliwiajacy wyszukiwanie czynnosci
w kolejnosci chronologicznej, nawet w przypadku naktadania
si¢ czasoOw.

Dane dotyczace uzywanych pojazdow

294) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie, dla kazdego dnia
kalendarzowego, w ktorym karta jest uzyta, i dla kazdego
okresu uzywania danego pojazdu w tym dniu (okres uzywania
obejmuje wszystkie nastgpujace po sobie cykle wlozenia
i wyjecia karty w danym pojezdzie, z perspektywy danych
zapisanych na karcie), nastgpujacych danych:

— data i godzina pierwszego uzycia pojazdu (tj. pierwsze
wlozenie karty w tym okresie uzywania pojazdu lub 00:00,
jezeli okres uzywania trwat w tym czasie),

— stan licznika kilometrow w chwili pierwszego uzycia,

— data i godzina ostatniego uzycia pojazdu, (tj. ostatnie
wyjecie karty w tym okresie uzywania pojazdu lub 23:59,
jezeli okres uzywania trwal w tym czasie),

— stan licznika kilometrow w chwili ostatniego uzycia,

— numer VRN i panstwo cztonkowskie rejestracji pojazdu,

— numer VIN pojazdu.

295) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie co najmniej 84
takich rekordéow danych.

Miejsca i pozycje rozpoczecia lub zakonczenia dziennych okresow

pracy

296) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych miejsc rozpoczgcia lub zakonczenia
dziennych okreséw pracy, wprowadzanych przez kierowcg:

— data i godzina wprowadzenia danych (lub data/godzina
odnoszaca si¢ do wpisu, jezeli wpis wprowadza si¢
w procedurze rgcznego wprowadzania danych),

— rodzaj wpisu (rozpoczgcie lub zakonczenie, status wpisu),

— kraj i region,

— stan licznika kilometrow,

— pozycja pojazdu,

— doktadno$¢ GNSS, data i godzina okreslenia pozycji.

297) Pamig¢ karty kierowcy umozliwia przechowywanie co
najmniej 84 par takich rekordéow danych.
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4.5.3.2.12 Dane sesji karty

298)

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastepujacych
danych dotyczacych pojazdu, dla ktorego otwarto biezaca
sesje:

— data i godzina otwarcia sesji (tj. wlozenia karty) z doktad-
noscia do jednej sekundy,

— numer VRN i panstwo czlonkowskie rejestracji.

4.5.3.2.13  Dane dotyczace czynnosci kontrolnych

299)

300)

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych czynnosci kontrolnych:

— data i godzina kontroli,

— numer karty kontrolnej i panstwo czlonkowskie wydajace
karte,

— rodzaj kontroli (wy$wietlanie lub drukowanie lub pobie-
raniec danych z przyrzadu rejestrujacego lub pobieranie
danych z karty — patrz uwaga),

— okres, dla ktorego pobrano dane, w przypadku pobierania
danych,

— numer VRN i panstwo cztonkowskie rejestracji pojazdu,
w ktérym miata miejsce kontrola.

Uwaga: zgodnie z wymogami bezpieczenstwa pobieranie
danych z karty jest rejestrowane wylacznie wtedy, gdy jest
wykonywane przez urzadzenie rejestrujace.

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie jednego takiego
rekordu danych.

4.5.3.2.14 Dane dotyczace warunkow szczegdlnych

301)

302)

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych warunkow szczegdlnych wprowadzonych
przy wlozonej karcie (niezaleznie od tego, do ktorej szczeliny
czytnika):

— data i godzina wprowadzenia danych,
— rodzaj warunku szczegdlnego.

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie co najmniej 56
takich rekordow danych.

4.5.3.2.15 Dane dotyczace uzywanych przyrzadow rejestrujacych

303)

304)

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nast¢pujacych
danych dotyczacych roéznych przyrzadow rejestrujacych,
w ktorych dana karta byla uzywana:

— data 1 godzina rozpoczgcia okresu uzywania przyrzadu
rejestrujgcego (tj. pierwsze wilozenie karty do przyrzadu
rejestrujgcego dla danego okresu),

— producent przyrzadu rejestrujacego,

— rodzaj przyrzadu rejestrujacego,

— numer wersji oprogramowania przyrzadu rejestrujacego.

Karta kierowcy umozliwia przechowywanie co najmniej 84
takich rekordéow danych.
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4.5.3.2.16  Dane miejsc, w ktorych mingty trzy godziny nieprzerwanego czasu
prowadzenia pojazdu

305) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych pozycji pojazdu, w ktorych nieprzerwany
czas prowadzenia pojazdu przez kierowce osigga wielokrot-
nos$¢ trzech godzin:

— data i godzina, o ktorej nieprzerwany czas prowadzenia
pojazdu przez posiadacza karty osigga wielokrotnosé
trzech godzin,

— pozycja pojazdu,
— doktadnos¢ GNSS, data i godzina okreslenia pozycji.

306) Karta kierowcy umozliwia przechowywanie co najmniej 252
takich rekordéow danych.

4.54 Karta warsztatowa

4541 Aplikacja tachograficzna (dostgpna dla przy-
rzadow rejestrujacych pierwszej i drugiej gene-
racji)

4.54.1.1 Identyfikacja aplikacji

307) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych aplikacje:

— 1identyfikacja aplikacji tachograficznej,
— 1identyfikacja typu karty do tachografow.

4.5.4.1.2  Klucze i certyfikaty

308) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie szeregu kluczy
i certyfikatow kryptograficznych, jak okreslono w dodatku 11
czes¢ A.

309) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie osobistego
numeru identyfikacyjnego (kodu PIN).

454.13 Identyfikacja karty

310) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych karte:

— numer Kkarty,

— panstwo czlonkowskie wydajace kartg, nazwa organu
wydajacego, data wydania,

— data rozpoczecia okresu waznosci karty, termin waznosci
karty.

454.14 Identyfikacja posiadacza karty

311) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych posiadacza karty:

— nhazwa warsztatu,

— adres warsztatu,

— nazwisko posiadacza karty,

— imi¢ (imiona) posiadacza karty,
— preferowany jezyk.

45415 Pobieranie danych z karty

312) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie rekordu
danych pobranych z karty, w taki sam sposob jak karta
kierowcy.
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4.5.4.1.6

45.4.1.7

45418

45419

4.54.1.10

Dane dotyczace kalibracji i korekty czasu

313) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie zapisow doty-
czacych kalibracji lub korekty czasu wykonanych przy karcie
wlozonej do urzadzenia rejestrujacego.

314) Kazdy rekord danych kalibracji moze zawiera¢ nast¢pujace
dane:

— cel kalibracji (aktywacja, pierwsza instalacja, instalacja,
przeglad okresowy),

— identyfikacja pojazdu,

— parametry uaktualnione lub potwierdzone (w, k, 1, rozmiar
opon, ustawienie urzadzenia ograniczenia predkosci,
licznik kilometrow (nowe i stare wartosci), data i godzina
(nowe i stare wartosci)),

— 1identyfikacja urzadzenia rejestrujacego (numer czgsci VU,
numer seryjny VU, numer seryjny czujnika ruchu).

315) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie co najmniej 88
takich rekordow danych.

316) Karta warsztatowa jest wyposazona w licznik pokazujacy
taczng liczbe kalibracji wykonanych przy uzyciu tej karty.

317) Karta warsztatowa jest wyposazona w licznik pokazujacy
liczbe kalibracji wykonanych od ostatniego pobrania danych.

Dane dotyczace zdarzen i usterek

318) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie rekordéw
danych zdarzen i usterek, w taki sam sposob jak karta
kierowcy.

319) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie danych doty-
czacych trzech ostatnich zdarzen kazdego rodzaju (tacznie 18
zdarzen) i szesciu ostatnich usterek kazdego rodzaju (lacznie
12 usterek).

Dane dotyczace czynnosci kierowcy

320) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie danych doty-
czacych czynnos$ci kierowcy, w taki sam sposob jak karta
kierowcy.

321) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie danych doty-
czacych czynnosci kierowcy za co najmniej 1 dzien prze-
cietnej aktywnosci kierowcy.

Dane dotyczace uzywanych pojazdow

322) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie rekordéw
danych dotyczacych uzywanego pojazdu, w taki sam sposob
jak karta kierowcy.

323) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie co najmniej 4
takich rekordow.

Dane dotyczace rozpoczecia lub zakonczenia dziennych okresow
pracy
324) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie rekordéw

danych dotyczacych rozpoczgcia lub zakonczenia dziennych
okresow pracy, w taki sam sposob jak karta kierowcy.

325) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie co najmniej 3
par takich rekordéw danych.
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4.5.4.1.11

4.5.4.1.12

4.54.1.13

4542

45421

45422

45423

45424

45425

Dane sesji karty

326) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie rekordu
danych sesji karty, w taki sam sposob jak karta kierowcy.

Dane dotyczace czynnosci kontrolnych

327) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie rekordu
danych czynnodci kontrolnych, w taki sam sposob jak karta
kierowcy.

Dane dotyczace warunkoéw szczegdlnych

328) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie danych doty-
czacych warunkow szczegolnych, w taki sam sposob jak karta
kierowcy.

329) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie co najmniej 2
takich rekordow.

Aplikacja tachograficzna 2. generacji (niedo-
stepna dla przyrzadow rejestrujacych pierwszej
generacji)

Identyfikacja aplikacji

330) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych aplikacje:

— identyfikacja aplikacji tachograficznej,
— identyfikacja typu karty do tachografow.

Klucze i certyfikaty

331) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie szeregu kluczy
i certyfikatow kryptograficznych, jak okreslono w dodatku 11
czes¢ B.

332) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie osobistego
numeru identyfikacyjnego (kodu PIN).

Identyfikacja karty

333) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych karte:

— numer karty,

— panstwo czlonkowskie wydajace karte, nazwa organu
wydajacego, data wydania,

— data rozpoczecia okresu waznosci karty, termin waznosci
karty.

Identyfikacja posiadacza karty

334) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych posiadacza karty:

— nazwa warsztatu,

— adres warsztatu,

— nazwisko posiadacza karty,

— 1imi¢ (imiona) posiadacza karty,
— preferowany jezyk.

Pobieranie danych z karty

335) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie rekordu
danych pobranych z karty, w taki sam sposob jak karta
kierowcy.
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4.54.2.6

4.54.2.7

45428

45429

Dane dotyczace kalibracji i korekty czasu

336) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie zapisow doty-
czacych kalibracji lub korekty czasu wykonanych przy karcie
wlozonej do urzadzenia rejestrujacego.

337) Kazdy rekord danych kalibracji moze zawiera¢ nast¢pujace
dane:

— cel kalibracji (aktywacja, pierwsza instalacja, instalacja,
przeglad okresowy),

— 1identyfikacja pojazdu,

— parametry uaktualnione lub potwierdzone (w, k, I, rozmiar
opon, ustawienie urzadzenia ograniczenia predkosci,
licznik kilometrow (nowe i stare wartosci), data i godzina
(nowe 1 stare wartosci)),

— identyfikacja urzadzenia rejestrujacego (numer cz¢sci VU,
numer seryjny VU, numer seryjny czujnika ruchu, numer
seryjny urzadzenia do lacznosci na odleglosé, numer
seryjny urzadzenia zewngtrznego GNSS, w stosownych
przypadkach),

— rodzaje i identyfikatory wszystkich zatozonych plomb,

— mozliwos¢ korzystania przez przyrzad rejestrujacy z kart
do tachograféow pierwszej generacji (wlaczona lub nie).

338) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie co najmniej 88
takich rekordéow danych.

339) Karta warsztatowa jest wyposazona w licznik pokazujacy
taczng liczbe kalibracji wykonanych przy uzyciu tej karty.

340) Karta warsztatowa jest wyposazona w licznik pokazujacy
liczbe kalibracji wykonanych od ostatniego pobrania danych.

Dane dotyczace zdarzen i usterek

341) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie rekordow
danych zdarzen i usterek, w taki sam sposob jak karta
kierowcy.

342) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie danych doty-
czacych trzech ostatnich zdarzeh kazdego rodzaju (tacznie 33
zdarzenia) i szesciu ostatnich usterek kazdego rodzaju (facznie
12 usterek).

Dane dotyczace czynnosci kierowcy

343) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie danych doty-
czacych czynnosci kierowcy, w taki sam sposob jak karta
kierowcy.

344) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie danych doty-
czacych czynnosci kierowcy za co najmniej 1 dzien prze-
cietnej aktywnosci kierowcy.

Dane dotyczace uzywanych pojazdow

345) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie rekordéw
danych dotyczacych uzywanego pojazdu, w taki sam sposob
jak karta kierowcy.

346) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie co najmniej 4
takich rekordow.
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4.5.4.2.10

4.5.4.2.11

4.5.4.2.12

454213

4.5.4.2.14

4.5.4.2.15

Dane dotyczace rozpoczecia lub zakonczenia dziennych okresow
pracy

347) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie rekordéw
danych dotyczacych rozpoczecia lub zakonczenia dziennych
okresow pracy, w taki sam sposob jak karta kierowcy.

348) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie co najmniej 3
par takich rekordéw danych.

Dane sesji karty

349) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie rekordu
danych sesji karty, w taki sam sposob jak karta kierowcy.

Dane dotyczace czynnosci kontrolnych

350) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie rekordu
danych czynnoéci kontrolnych, w taki sam sposob jak karta
kierowcy.

Dane dotyczace uzywanych przyrzadow rejestrujacych

351) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych roznych przyrzadéow rejestrujacych,
w ktorych dana karta byta uzywana:

— data 1 godzina rozpoczecia okresu uzywania przyrzadu
rejestrujgcego (tj. pierwsze wilozenie karty do przyrzadu
rejestrujgcego dla danego okresu),

— producent przyrzadu rejestrujacego,

— rodzaj przyrzadu rejestrujacego,

— numer wersji oprogramowania przyrzadu rejestrujacego.

352) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie co najmniej 4
takich rekordow.

Dane miejsc, w ktorych mingty trzy godziny nieprzerwanego czasu
prowadzenia pojazdu

353) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych pozycji pojazdu, w ktorych nieprzerwany
czas prowadzenia pojazdu przez kierowce osigga wielokrot-
no$¢ trzech godzin:

— data i godzina, o ktorej nieprzerwany czas prowadzenia
pojazdu przez posiadacza karty osigga wielokrotnosé
trzech godzin,

— pozycja pojazdu,

— doktadno$¢ GNSS, data i godzina okreslenia pozycji.

354) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie co najmniej 18
takich rekordow.

Dane dotyczace warunkow szczegdlnych

355) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie danych doty-
czacych warunkow szczegodlnych, w taki sam sposob jak karta
kierowcy.

356) Karta warsztatowa umozliwia przechowywanie co najmniej 2
takich rekordow.
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4.5.5 Karta kontrolna

4.5.5.1 Aplikacja tachograficzna (dostgpna dla przy-
rzadow rejestrujacych pierwszej i drugiej gene-
racji)

4.55.1.1 Identyfikacja aplikacji

357) Karta kontrolna umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych aplikacje:

— identyfikacja aplikacji tachograficznej,
— 1identyfikacja typu karty do tachografow.

4.55.1.2 Klucze i certyfikaty

358) Karta kontrolna umozliwia przechowywanie szeregu kluczy
i certyfikatow kryptograficznych, jak okreslono w dodatku
11 czgé¢ A.

45513 Identyfikacja karty

359) Karta kontrolna umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych karte:

— numer karty,

— panstwo cztonkowskie wydajace kartg, nazwa organu
wydajacego, data wydania,

— data rozpoczecia okresu waznosci karty, termin waznosci
karty (jezeli jest okreslony).

45514 Identyfikacja posiadacza karty

360) Karta kontrolna umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych posiadacza karty:

— nazwa organu kontrolnego,

— adres organu kontrolnego,

— nazwisko posiadacza Karty,

— imi¢ (imiona) posiadacza karty,
— preferowany jezyk.

45515 Dane dotyczace czynno$ci kontrolnych

361) Karta kontrolna umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych czynnosci kontrolnych:

— data i1 godzina kontroli,

— rodzaj kontroli (wy$wietlanie lub drukowanie lub pobie-
ranie danych z przyrzadu rejestrujagcego lub karty lub
kontrola drogowa kalibracji),

— okres, dla ktorego pobrano dane (jezeli ma zastosowanie),

— numer VRN i panstwo czlonkowskie rejestracji kontrolo-
wanego pojazdu,

— numer karty i panstwo czlonkowskie wydajace kontrolo-
wang karte kierowcy.

362) Karta kontrolna umozliwia przechowywanie co najmniej 230
takich rekordéw danych.
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4552 Aplikacja tachograficzna 2. generacji (niedo-
stepna dla przyrzadow rejestrujacych pierwszej
generacji)

4.5.52.1 Identyfikacja aplikacji

363) Karta kontrolna umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych aplikacje:

— identyfikacja aplikacji tachograficzne;j,
— 1identyfikacja typu karty do tachografow.

45522  Klucze i certyfikaty

364) Karta kontrolna umozliwia przechowywanie szeregu kluczy
i certyfikatow kryptograficznych, jak okreslono w dodatku
11 cze$¢ B.

45523 Identyfikacja karty

365) Karta kontrolna umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych karte:

— numer karty,

— panstwo czlonkowskie wydajace kartg, nazwa organu
wydajacego, data wydania,

— data rozpoczgcia okresu waznos$ci karty, termin waznosci
karty (jezeli jest okreslony).

45524 Identyfikacja posiadacza karty

366) Karta kontrolna umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych posiadacza karty:

— nazwa organu kontrolnego,

— adres organu kontrolnego,

— nazwisko posiadacza karty,

— imi¢ (imiona) posiadacza karty,
— preferowany jezyk.

45525 Dane dotyczace czynnosci kontrolnych

367) Karta kontrolna umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych czynnosci kontrolnych:

— data i godzina kontroli,

— rodzaj kontroli (wyswietlanie lub drukowanie lub pobie-
ranie danych z przyrzadu rejestrujagcego lub karty lub
kontrola drogowa kalibracji),

— okres, dla ktorego pobrano dane (jezeli ma zastosowanie),

— numer VRN i panstwo czlonkowskie rejestracji kontrolo-
wanego pojazdu,

— numer karty i panstwo czlonkowskie wydajace kontrolo-
wang kartg kierowcy.

368) Karta kontrolna umozliwia przechowywanie co najmniej 230
takich rekordéow danych.
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4.5.6 Karta firmowa
4.5.6.1 Aplikacja tachograficzna (dostgpna dla przy-
rzadow rejestrujacych pierwszej i drugiej gene-
racji)
4.5.6.1.1 Identyfikacja aplikacji
369) Karta firmowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych aplikacje:
— identyfikacja aplikacji tachograficzne;j,

— identyfikacja typu karty do tachografow.

4.5.6.1.2 Klucze i certyfikaty

370) Karta firmowa umozliwia przechowywanie szeregu kluczy
i certyfikatow kryptograficznych, jak okreslono w dodatku
11 czgé¢ A.

4.5.6.1.3 Identyfikacja karty
371) Karta firmowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych karte:

— numer karty,

— panstwo czlonkowskie wydajace karte, nazwa organu
wydajacego, data wydania,

— data rozpoczecia okresu waznosci karty, termin waznoS$ci
karty (jezeli jest okreslony).

4.5.6.1.4 Identyfikacja posiadacza karty
372) Karta firmowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych posiadacza karty:
— nazwa firmy,
— adres firmy.
4.5.6.1.5 Dane dotyczace czynnosci wykonywanych przez firme
373) Karta firmowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych czynnosci wykonywanych przez firme:

— data i godzina czynnosci,

— typ czynnoséci (blokowanie lub zdejmowanie blokady
z przyrzadu rejestrujacego lub pobieranie danych z przy-
rzadu rejestrujacego lub pobieranie danych z karty),

— okres, dla ktorego pobrano dane (jezeli ma zastosowanie),

— numer VRN i panstwo cztonkowskie rejestracji pojazdu,

— numer karty i pafnstwo czlonkowskie wydajace karte
(w przypadku pobierania danych z karty).

374) Karta firmowa umozliwia przechowywanie co najmniej 230
takich rekordéow danych.
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4.5.6.2

4.5.6.2.1

4.5.6.2.2

45623

45624

45.6.2.5

Aplikacja tachograficzna 2. generacji (niedo-
stepna dla przyrzadow rejestrujacych pierwszej
generacji)

Identyfikacja aplikacji

375) Karta firmowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych aplikacje:

— 1identyfikacja aplikacji tachograficznej,
— identyfikacja typu karty do tachografow.

Klucze i certyfikaty

376) Karta firmowa umozliwia przechowywanie szeregu kluczy
i certyfikatow kryptograficznych, jak okreslono w dodatku
11 czegse B.

Identyfikacja karty

377) Karta firmowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych karte:

— numer karty,

— panstwo czlonkowskie wydajace karte, nazwa organu
wydajacego, data wydania,

— data rozpoczgcia okresu waznosci karty, termin waznosci
karty (jezeli jest okre$lony).

Identyfikacja posiadacza karty

378) Karta firmowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych identyfikujacych posiadacza karty:

— nazwa firmy,
— adres firmy.

Dane dotyczace czynnosci wykonywanych przez firme

379) Karta firmowa umozliwia przechowywanie nastgpujacych
danych dotyczacych czynnosci wykonywanych przez firme:

— data i godzina czynnosci,

— typ czynno$ci (blokowanie lub zdejmowanie blokady
z przyrzadu rejestrujacego lub pobieranie danych z przy-
rzadu rejestrujagcego lub pobieranie danych z karty),

— okres, dla ktorego pobrano dane (jezeli ma zastosowanie),
— numer VRN i panstwo czlonkowskie rejestracji pojazdu,

— numer karty 1 panstwo czlonkowskie wydajace kartg
(w przypadku pobierania danych z karty).

380) Karta firmowa umozliwia przechowywanie co najmniej 230
takich rekordéow danych.

INSTALACJA URZADZENIA REJESTRUJACEGO
Instalacja

381) Nowe urzadzenie rejestrujace dostarcza si¢ instalatorom lub
producentom pojazdéw w stanie nieaktywowanym, ze wszyst-
kimi  parametrami  kalibracyjnymi,  wyszczeg6lnionymi
w rozdziale 3.21, ustawionymi na odpowiednie i prawidtowe
warto$ci domyslne. W przypadku gdy nie ma konkretnej
odpowiedniej warto$ci, parametry literowe nalezy ustawié
jako tancuchy znakoéow ,,?”, a parametry liczbowe jako ,,0”.
Dostawe czgscei uktadu zabezpieczajacego urzadzen rejestruja-
cych mozna w razie koniecznos$ci ograniczy¢ podczas certyfi-
kacji bezpieczenstwa.



02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 77

382) Przed aktywacja urzadzenie rejestrujace umozliwia dostgp do
funkcji kalibracji, nawet jesli nie jest w trybie kalibracyjnym.

383) Przed aktywacja urzadzenie rejestrujgce nie moze rejestrowac
ani przechowywa¢ danych, o ktérych mowa w pkt 3.12.3,
3.12.9 oraz 3.12.12-3.12.15.

384) W czasie instalacji producenci pojazdow wstepnie ustawiajg
wszystkie znane parametry.

385) Producenci pojazdow lub instalatorzy aktywuja zainstalowane
urzadzenie rejestrujgce najpdzniej przed rozpoczgciem korzy-
stania z pojazdu w zakresie objetym rozporzadzeniem (WE) nr
561/2006.

386) Aktywacja urzadzenia rejestrujagcego uruchamiana jest automa-
tycznie przez pierwsze wlozenie waznej karty warsztatowej do
ktoregokolwiek czytnika karty.

387) Szczegdlne czynnosci parujace, wymagane miedzy czujnikiem
ruchu a przyrzadem rejestrujacym, odbywaja si¢ w razie
potrzeby automatycznie przed aktywacja lub w trakcie akty-
wacji.

388) Podobnie szczegdlne czynno$ci powigzania, wymagane
miedzy urzadzeniem zewngtrznym GNSS a przyrzadem rejes-
trujacym, odbywaja si¢ w razie potrzeby automatycznie przed
aktywacja lub w czasie aktywacji.

389) Po aktywowaniu urzadzenia rejestrujgcego wszystkie funkcje
i prawa dostgpu do danych musza by¢ w pelni wdrozone.

390) Po aktywowaniu urzadzenie rejestrujace przekazuje do urza-
dzenia do 1acznosci na odleglto$¢ zabezpieczone dane
niezbgdne na potrzeby ukierunkowanych kontroli drogowych.

391) Po aktywowaniu urzadzenia rejestrujacego funkcje rejestro-
wania i przechowywania muszg by¢ w peini funkcjonalne.

392) Nastgpnym krokiem po instalacji jest kalibracja. Podczas
pierwszej kalibracji nie jest konieczne wprowadzenie numeru
rejestracyjnego pojazdu (VRN), jezeli nie jest on znany
zatwierdzonemu warsztatowi majacemu przeprowadzi¢ kalib-
racje. W tej sytuacji, i tylko wtedy, wiladciciel pojazdu moze
wprowadzi¢ numer VRN, uzywajac swojej karty firmowej
przed rozpoczgciem korzystania z pojazdu w zakresie objetym
rozporzadzeniem (WE) nr 561/2006 (np. uzywajac polecen
poprzez odpowiednie menu interfejsu czlowiek-maszyna przy-
rzadu rejestrujacego) (!). Kazda aktualizacja lub potwierdzenie
wprowadzonych w ten sposob danych sa mozliwe jedynie
przy uzyciu karty warsztatowe;j.

393) Instalacja urzadzenia zewnetrznego GNSS wymaga powia-
zania z przyrzadem rejestrujacym, a nastgpnie weryfikacji
informacji o pozycji GNSS.

394) Urzadzenie rejestrujgce musi by¢ umieszczone w pojezdzie
w taki sposob, aby kierowca miat ze swojego siedzenia dostep
do niezbegdnych funkcji.

(") Dz.U. L 102 z 11.4.2006, s. 1.
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5.2 Tabliczka instalacyjna

395) Po zainstalowaniu i sprawdzeniu urzadzenia rejestrujacego
mocuje si¢ na nim dobrze widoczng i tatwo dostepng tabliczke
instalacyjng, wygrawerowang lub nadrukowang w trwaly
sposoOb. Jezeli nie jest to mozliwe, tabliczke mocuje si¢ na
stupku ,,B” pojazdu, tak aby byla dobrze widoczna. W przy-
padku pojazdow, ktore nie posiadajg stupka ,,B”, tabliczke
instalacyjng nalezy umocowa¢ na os$cieznicy po stronie
kierowcy pojazdu, tak aby zawsze byta dobrze widoczna.

Po kazdym przegladzie przeprowadzonym przez zatwierdzo-
nego instalatora lub warsztat, w miejsce starej tabliczki mocuje
si¢ nowa.

396) Tabliczka zawiera co najmniej nastgpujace dane:

— nazwa, adres lub nazwa handlowa zatwierdzonego instala-
tora lub warsztatu,

— wspdlczynnik charakterystyczny pojazdu, w postaci ,,w =

...imp/km”,
— stala urzadzenia rejestrujagcego, w postaci ,.k = ...imp/km”,
— obwod toczny opon, w postaci ,,| = ...mm”,

— rozmiar opon,

— data pomiaru wspoélczynnika charakterystycznego pojazdu
i obwodu tocznego opon,

— numer identyfikacyjny pojazdu,

— obecno$¢ (lub brak) urzadzenia zewnetrznego GNSS,
— numer seryjny urzadzenia zewnetrznego GNSS,

— numer seryjny urzadzenia do tacznosci na odlegtosc,
— numer seryjny wszystkich zatozonych plomb,

— czg$¢ pojazdu, w ktorej zamontowany jest ewentualny
adapter,

— ¢z¢$¢ pojazdu, w ktorej zamontowany jest czujnik ruchu,
jezeli nie jest podlaczony do skrzyni biegow lub w przy-
padku niezastosowania adaptera,

— kolor przewodu taczacego adapter z czgscia pojazdu,
z ktorej dochodza impulsy,

— numer seryjny czujnika ruchu wbudowanego w adapter.

397) Druga dodatkowa tabliczke mozna uzy¢ tylko w pojazdach
M1 i NI, w ktérych zainstalowany jest adapter zgodnie
z rozporzadzeniem Komisji (WE) nr 68/2009 (') z pozniej-
szymi zmianami, oraz gdy nie ma mozliwosci zamieszczenia
wszystkich niezbednych informacji opisanych w wymaganiu
396. W takich przypadkach na dodatkowe;j tabliczce zamiesz-
czane s3 co najmniej ostatnie cztery tiret okreslone w wyma-
ganiu 396.

(") Rozporzadzenie Komisji (WE) nr 68/2009 z dnia 23 stycznia 2009 r. dostosowujace do

postepu technicznego po raz dziewiaty rozporzadzenie Rady (EWG) nr 3821/85
w sprawie urzadzen rejestrujacych stosowanych w transporcie drogowym (Dz.U. L 21
z 24.1.2009, s. 3).
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Druga dodatkowa tabliczkg mocuje si¢ w stosownych przy-
padkach obok lub w poblizu pierwszej podstawowe;j tabliczki
opisanej w wymaganiu 396 i zapewnia si¢ jej taki sam poziom
ochrony. Na dodatkowej tabliczce umieszcza si¢ ponadto
nazwe, adres lub nazwe handlowa zatwierdzonego instalatora
lub warsztatu, ktory dokonat instalacji, oraz datg instalacji.

5.3 Plombowanie

398)

399)

400)

401)

402)

403)

404)

Nastgpujace czgsci muszg by¢ zaplombowane:

— Wszelkie polaczenia, ktorych rozlaczenie moze powo-
dowa¢ niewykrywalne zmiany danych lub niewykrywalne
utraty danych (moze to dotyczy¢ np. instalacji czujnika
ruchu na skrzyni biegéw, adapteréw w pojazdach M1/N1,
potaczenia z urzadzeniem zewngtrznym GNSS lub przy-
rzadu rejestrujacego);

— Tabliczka instalacyjna, chyba ze jest przymocowana w taki
sposoOb, ze nie mozna jej usuna¢ bez uszkodzenia wyko-
nanych na niej oznaczen.

Plomby, o ktorych mowa powyzej, moga by¢ usunigte:
— w naglych przypadkach,

— w celu zainstalowania, wyregulowania lub naprawy urza-
dzenia ograniczenia predkosci lub innego urzadzenia istot-
nego dla bezpieczenstwa drogowego, z zastrzezeniem ze
urzadzenie rejestrujace nadal pracuje niezawodnie i prawi-
dlowo i zostanie powtdrnie zaplombowane przez zatwier-
dzonego instalatora lub warsztat (zgodnie z rozdziatem 6)
niezwlocznie po zainstalowaniu urzadzenia ograniczenia
predkosci lub innego urzadzenia istotnego dla bezpieczen-
stwa drogowego lub w terminie siedmiu dni w pozostatych
przypadkach.

Kazdy przypadek zdjecia takiej plomby wymaga sporzadzenia
pisemnego oswiadczenia podajacego powody takiego dziata-
nia, a o$wiadczenie to udostgpniane jest wlasciwemu orga-
nowi.

Plomby musza mie¢ numer identyfikacyjny przydzielony przez
ich producenta. Numer ten jest niepowtarzalny i réozny od
innych numeréw plomb przydzielonych przez innych produ-
centow plomb.

Ten niepowtarzalny numer identyfikacyjny jest okres$lony
w nastepujacy sposob: MM NNNNNN w formie niedajacego
si¢ usunag¢ oznakowania, gdzie MM to jednoznaczny identyfi-
kator producenta (numer w bazie danych prowadzonej przez
KE), a NNNNNN to numer alfanumeryczny plomby, niepo-
wtarzalny dla danego producenta.

Na plombie musi by¢ wolne miejsce, na ktorym zatwierdzeni
instalatorzy, warsztaty lub producenci pojazdéw moga dodaé
specjalny znak zgodnie z art. 22 ust. 3 rozporzadzenia (UE) nr
165/2014.

Znak ten nie moze zakrywa¢ numeru identyfikacyjnego
plomby.

Producenci plomb musza by¢ zarejestrowani w specjalnej
bazie danych i musza udostgpnia¢ publicznie numery identy-
fikacyjne plomb w procedurze, ktéra ma okresli¢ Komisja
Europejska.

Zatwierdzone warsztaty 1 producenci pojazdow korzystaja,
w ramach rozporzadzenia (UE) nr 165/2014, wylacznie
z plomb od producentéw plomb zapisanych w bazie danych,
o ktorej mowa powyzej.
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405) Producenci plomb i ich dystrybutorzy zachowuja petna doku-
mentacj¢ umozliwiajaca identyfikowalno$¢ plomb sprzedawa-
nych do uzytku w ramach rozporzadzenia (UE) nr 165/2014
i sg gotowi do jej przedtuzenia wlasciwym organom krajowym
w razie potrzeby.

406) Niepowtarzalne numery identyfikacyjne plomb musza by¢
widoczne na tabliczce instalacyjnej.

KONTROLE, PRZEGLADY I NAPRAWY

Wymagania odnos$nie do okolicznosci, w jakich mozna usunaé
plomby, okreslone w art. 22 ust. 5 rozporzadzenia (UE) nr
165/2014, zostalty zdefiniowane w rozdziale 5.3 niniejszego zalacz-
nika.

Zatwierdzanie instalatorow, warsztatbw i producentow
pojazdéw

Panstwa cztonkowskie zatwierdzajg, regularnie kontroluja i certyfi-
kuja instytucje odpowiadajace za:

— instalacje,
— kontrole,
— przeglady,
— naprawy.

Karty warsztatowe wydaje si¢ wylacznie instalatorom lub warsz-
tatom zatwierdzonym do aktywowania lub kalibrowania urzadzen
rejestrujacych zgodnie z niniejszym zafacznikiem i, chyba Ze istnieja
inne nalezyte uzasadnienia,

— ktorzy nie kwalifikuja si¢ do posiadania karty firmowej,

— 1 ktorych inna dziatalno$¢ zawodowa nie stanowi potencjalnego
zagrozenia dla ogolnego bezpieczenstwa systemu zgodnie
z wymogami w dodatku 10.

Kontrola techniczna przyrzadéw nowych i po naprawie

407) Kazdy przyrzad, tak nowy, jak i po naprawie, jest kontrolo-
wany pod wzgledem prawidlowego funkcjonowania oraz
doktadnosci odczytow i rejestracji, w granicach okreslonych
w rozdziale 3.2.1, 3.2.2, 3.2.3 oraz 3.3 poprzez zaplombo-
wanie zgodnie z rozdzialem 5.3 oraz kalibracje.

Przeglad instalacyjny

408) Po zainstalowaniu w pojezdzie cata instalacja (wlacznie z urza-
dzeniem rejestrujagcym) musi by¢ zgodna z przepisami doty-
czacymi maksymalnych tolerancji ustanowionymi w rozdzia-
fach 3.2.1, 3.2.2, 3.2.3 i 3.3.

Przeglady okresowe

409) Przeglady okresowe urzadzen zainstalowanych w pojazdach
przeprowadza si¢ po kazdej naprawie urzadzenia lub po jakiej-
kolwiek zmianie wspolczynnika charakterystycznego pojazdu
lub obwodu tocznego opon, lub gdy czas UTC urzadzenia
roézni si¢ od czasu UTC o wigcej niz 20 minut, lub przy
zmianie numeru VRN i przynajmniej raz w okresie dwoch
lat (24 miesigey) od ostatniej kontroli.

410) Przeglady te obejmuja nastgpujace kontrole:

— czy urzadzenie rejestrujgce dziata prawidlowo, wiacznie
z funkcja przechowywania danych na kartach do tacho-
grafow oraz tacznoscig z czytnikami na odlegltosé,
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411)

412)

413)

— czy jest zachowana zgodno$¢ z wymaganiami rozdziatu
3.2.113.2.2 co do maksymalnych tolerancji przy instalacji,

— czy jest zachowana zgodno$¢ z przepisami rozdziatdw
3231 3.3,

— czy urzadzenie rejestrujace opatrzone jest znakiem homo-
logacji typu,

— czy tabliczka instalacyjna okre$lona w wymaganiu 396
oraz tabliczka okre$lona w wymaganiu 225 sg zamoco-
wane,

— rozmiaru opon i faktycznego obwodu tocznego opon,

— czy do urzadzenia nie sg podlaczone zadne urzadzenia
stuzace do manipulacji,

— czy plomby sa prawidlowo zatozone, w dobrym stanie, czy
ich numery identyfikacyjne sa wazne (producent plomb
zatwierdzony w bazie KE) oraz czy ich numery identyfi-
kacyjne odpowiadaja oznakowaniom na tabliczce instala-
cyjnej (zob. wymaganie 401).

Jezeli jedno ze zdarzen wymienionych w rozdziale 3.9
(Wykrywanie zdarzen lub usterek) pojawilo si¢ od czasu
poprzedniego przegladu i producenci tachograféow lub organy
krajowe uwazaja, Ze stwarza ono zagrozenie dla bezpieczen-
stwa urzadzenia, warsztat:

a. porownuje dane identyfikacyjne czujnika ruchu podlaczo-
nego do skrzyni biegéw z danymi sparowanego czujnika
ruchu zarejestrowanymi w przyrzadzie rejestrujacym;

b. sprawdza, czy informacje zapisane na tabliczce instala-
cyjnej sa zgodne z informacjami zawartymi w przyrzadzie
rejestrujacym;

c. sprawdza, czy numer seryjny czujnika ruchu i numer
homologacji, jezeli sg nadrukowane na obudowie czujnika
ruchu, sa zgodne =z informacjami przechowywanymi
w pamieci danych urzadzenia rejestrujacego;

d. porownuje dane identyfikacyjne umieszczone na tabliczce
znamionowej ewentualnego urzadzenia zewngtrznego
GNSS z danymi przechowywanymi w pamigci danych
przyrzadu rejestrujacego.

Warsztaty odnotowujag w swoich sprawozdaniach z przegladu
wszystkie ustalenia dotyczace zniszczonych plomb lub urza-
dzen stuzacych do manipulacji. Warsztaty przechowuja przed-
miotowe sprawozdania co najmniej przez 2 lata i udostepniajg
je kazdorazowo na wniosek wiasciwego organu.

W ramach przegladow wykonuje si¢ kalibracje i1 zapobie-
gawcza wymiang plomb, za ktéorych montaz odpowiadajg
warsztaty.

Wyznaczanie bledéw

414)

Wyznaczanie bledéow po zainstalowaniu i podczas uzytko-
wania jest wykonywane w nastgpujacych warunkach, ktore
stanowig warunki odniesienia:

— pojazd bez obcigzenia w stanie gotowym do jazdy,

— ci$nienie w ogumieniu zgodne z instrukcjami producenta,
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— zuzycie ogumienia w granicach dopuszczalnych przepi-
sami krajowymi,

— ruch pojazdu:

— pojazd porusza si¢ napedzany wilasnym silnikiem, po linii
prostej i po poziomej powierzchni, z predkoscig 50 + 5
km/h.  Odlegto§¢ pomiarowa wynosi przynajmniej
1000 m.

— sprawdzenie moze by¢ rowniez przeprowadzone inng
metoda, np. na odpowiednim stanowisku warsztatowym,
pod warunkiem ze zapewni ono porownywalng doktad-
nos¢.

Naprawy

415)

416)

Warsztaty moga pobiera¢ dane z urzadzenia rejestrujacego
w celu przekazania tych danych odpowiedniej firmie przewo-
ZOwej.

Zatwierdzone warsztaty wydaja firmom przewozowym
za$wiadczenie o niemozliwosci pobrania danych, w przypadku
gdy uszkodzenie urzadzenia rejestrujacego uniemozliwia
pobranie zarejestrowanych danych nawet po naprawie w tym
warsztacie. Warsztaty przechowuja kopi¢ kazdego wydanego
zas§wiadczenia przez okres co najmniej dwoch lat.

WYDAWANIE KART

Procedury wydawania kart okreslone przez panstwa czlonkowskie
spetniaja nastepujace wymagania:

417)

418)

419)

420)

421)

422)

423)

Pierwsza karta do tachografow wydana wnioskodawcy ma
numer karty rowny numerowi kolejnemu (jezeli ma zastoso-
wanie), a numer wymiany i numer odnowienia ustawione na
0”
»U7

Numery karty wszystkich nieosobistych kart do tachografow
wydanych jednemu organowi kontrolnemu Iub jednemu
warsztatowi lub jednej firmie przewozowej maja te same
pierwsze 13 cyfr i wszystkie maja ré6zny numer kolejny.

Karta do tachograféw wydana jako duplikat istniejacej karty
do tachografow ma ten sam numer karty co karta zastapiona,
z wyjatkiem numeru wymiany, ktory jest zwigkszany o ,,1”
(w kolejnosei 0, ..., 9, A, ..., Z).

Karta do tachograféw wydana jako duplikat istniejacej karty
do tachografow ma ten sam termin waznos$ci karty co karta
zastapiona.

Karta do tachograféw wydana jako odnowienie istniejacej
karty do tachografow ma ten sam numer karty co karta odno-
wiona, z wyjatkiem numeru wymiany, ktory jest ustawiony na
,0” 1 numeru odnowienia, ktéry jest zwigkszany o 17
(w kolejnoscei 0, ..., 9, A, ..., Z).

Przy wymianie istniejacej karty do tachografow w celu zmiany
danych administracyjnych stosuje si¢ te same zasady co przy
odnawianiu, jezeli odbywa si¢ w tym samym panstwie czton-
kowskim, lub te same zasady co przy pierwszym wydaniu,
jezeli odbywa si¢ w innym panstwie cztonkowskim.

W rubryce ,,nazwisko posiadacza karty” w przypadku nieoso-
bistych kart warsztatowych lub kontrolnych wpisuje si¢ albo
nazwe warsztatu lub organu kontrolnego albo nazwisko insta-
latora lub funkcjonariusza stuzb kontrolnych, wedlug uznania
panstw cztonkowskich.
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424) Panstwa cztonkowskie wymieniaja dane droga elektroniczng
w celu zapewnienia niepowtarzalno$ci wydawanych Kkart
kierowcy zgodnie z art. 31 rozporzadzenia (UE) nr 165/2014.

HOMOLOGACJA  TYPU URZADZEN REJESTRUJACYCH
I KART DO TACHOGRAFOW

Uwagi ogolne

Do celow niniejszego rozdziatlu wyrazenie ,,urzadzenie rejestrujace”
oznacza ,urzadzenie rejestrujgce lub jego elementy skladowe”.
Homologacji typu nie wymaga si¢ dla przewodu(-o6w) taczacego(-
ych) czujnik ruchu z przyrzadem rejestrujgcym, urzadzenie
zewnetrzne GNSS z przyrzadem rejestrujacym lub urzadzenie do
tacznosci na odleglos¢ z przyrzadem rejestrujagcym. Papier uzywany
przez urzadzenie rejestrujace uwaza si¢ za element skladowy urza-
dzenia rejestrujacego.

Kazdy producent moze zwréci¢ si¢ o homologacje typu jego
elementu skfadowego z kazdym typem czujnika ruchu, urzadzenia
zewngtrznego GNSS i odwrotnie, pod warunkiem Ze kazdy element
jest zgodny z wymaganiami w niniejszym zataczniku. Producenci
moga rowniez zwroci¢ si¢ o homologacje typu urzadzenia rejestru-
jacego.

425) Urzadzenie rejestrujace dostarcza si¢ do homologacji w stanie
kompletnym z wszystkimi zintegrowanymi urzadzeniami
dodatkowymi.

426) Homologacja typu urzadzenia rejestrujacego i kart do tacho-
grafow obejmuje badania zwigzane z bezpieczenstwem,
badania funkcjonalno$ci i badania interoperacyjnosci. Pozy-
tywne wyniki kazdego z tych badan potwierdza si¢ odpo-
wiednim $wiadectwem.

427) Organy homologacji typu w panstwach cztonkowskich nie
wydaja $wiadectwa homologacji typu, dopoki nie maja:

— $wiadectwa bezpieczenstwa,
— $wiadectwa funkcjonalnosci,
— 1 $wiadectwa interoperacyjnosci

dla urzadzenia rejestrujacego lub kart do tachografow, dla
ktoérych ztozono wniosek o homologacj¢ typu.

428) O wszelkich modyfikacjach oprogramowania lub sprzetu urza-
dzenia lub rodzaju materialow uzytych do wytworzenia urza-
dzenia nalezy, przed zastosowaniem, zawiadomi¢ organ, ktory
wydal homologacj¢ typu dla urzadzenia. Organ ten potwierdza
producentowi rozszerzenie homologacji typu lub tez moze
zazada¢ uaktualnienia lub potwierdzenia stosownych $wia-
dectw funkcjonalnosci, bezpieczenstwa lub interoperacyjnosci.

429) Procedury aktualizacji oprogramowania w prawidlowo funk-
cjonujacym urzadzeniu rejestrujacym zatwierdza organ, ktory
wydal homologacj¢ typu dla tego urzadzenia rejestrujacego.
Aktualizacja oprogramowania nie moze zmieni¢ ani usungé
zadnych danych dotyczacych czynnosci kierowcy przechowy-
wanych w pamigci urzadzenia rejestrujacego. Oprogramo-
wanie mozna aktualizowa¢ wylacznie na odpowiedzialno$§¢
producenta urzadzenia.

430) Nie mozna odmowi¢ homologacji typu zmian w oprogramowa-
niu, ktorych celem jest aktualizacja wczesniej homologowa-
nego typu urzadzenia rejestrujacego, jezeli takie zmiany
dotycza wylacznie funkcji nieokre$lonych w niniejszym
zalgczniku. Aktualizacja oprogramowania urzadzenia rejestru-
jacego moze nie obejmowac wprowadzania nowych zestawow
znakow, jesli nie jest to technicznie wykonalne.
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Swiadectwo bezpieczenstwa

431)

432)

433)

Swiadectwo bezpieczenstwa wydaje si¢ zgodnie z przepisami
dodatku 10 do niniejszego zalgcznika. Elementy skladowe
urzadzenia rejestrujacego objete certyfikacja to przyrzad rejes-
trujacy, czujnik ruchu, urzadzenie zewnetrzne GNSS i karty
do tachografow.

W wyjatkowe] sytuacji, gdy organy certyfikacji bezpieczen-
stwa odmawiajg certyfikowania nowego urzadzenia z powodu
przestarzatych mechanizmow bezpieczenstwa, homologacje
typu przyznaje si¢ nadal tylko w tych konkretnych i wyjatko-
wych okoliczno$ciach oraz jezeli, zgodnie z rozporzadzeniem,
nie istnieje rozwigzanie alternatywne.

W takiej sytuacji dane panstwo cztonkowskie bezzwlocznie
informuje Komisj¢ Europejska, ktéra w ciggu dwunastu
miesigcy kalendarzowych od przyznania homologacji typu
wszczyna procedur¢ majaca na celu zapewnienie przywrocenia
poziomu bezpieczenstwa do stanu poczatkowego.

Swiadectwo funkcjonalnosci

434)

435)

436)

437)

438)

439)

Kazdy ubiegajacy si¢ o homologacj¢ typu dostarcza organowi
panstwa cztonkowskiego wiasciwemu dla homologacji typu
wszelkie materialy i dokumentacje, jakie organ ten uzna za
niezbedne.

W ciggu jednego miesigca od ztozenia wniosku producenci
dostarczajg odpowiednie probki produktow posiadajacych
homologacje typu i zwigzana z nimi dokumentacj¢ wymagang
przez laboratoria wyznaczone do przeprowadzenia badan funk-
cjonalnos$ci. Wnioskodawca ponosi wszystkie koszty wynika-
jace z przedmiotowego wniosku. Laboratoria zachowuja pouf-
no$¢ wszystkich informacji wrazliwych pod wzglgdem hand-
lowym.

Swiadectwo  funkcjonalnosci  wydaje si¢  producentowi
wylacznie po pozytywnym przejSciu przynajmniej przez
wszystkie  badania  funkcjonalno$ci  wyszczegdlnione
w dodatku 9.

Organ wilasciwy dla homologacji typu wydaje $wiadectwo
funkcjonalnosci. W $§wiadectwie tym podaje si¢, oprocz
nazwy (nazwiska) otrzymujacego $wiadectwo i identyfikacji
modelu, szczegdtowy wykaz wykonanych badan i uzyskanych
wynikow.

W $wiadectwie funkcjonalnosci kazdego elementu sktadowego
urzadzenia rejestrujacego wskazuje si¢ takze numery homolo-
gacji typu wszystkich innych homologowanych kompatybil-
nych elementéw sktadowych urzadzenia rejestrujacego przeba-
danych do celow certyfikacji.

W $wiadectwie funkcjonalnosci kazdego elementu sktadowego
urzadzenia rejestrujacego wskazuje si¢ takze norm¢ CEN lub
ISO, na podstawie ktorej certyfikowano interfejs funkcjonalny.

Swiadectwo interoperacyjnosci

440)

441)

442)

Badania interoperacyjno$ci przeprowadza jedno laboratorium
w imieniu i na odpowiedzialno$¢ Komisji Europejskie;j.

Laboratorium rejestruje wnioski o badania interoperacyjnosci
zlozone przez producentdow w kolejnosci chronologicznej
naptywu tych wnioskow.

Whioski rejestruje si¢ oficjalnie tylko wtedy, gdy w posiadaniu
laboratorium znajduja sig:

— komplet materiatdéw i dokumentow niezbednych do takich
badan interoperacyjnosci,
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443)

444)

445)

446)

447)

448)

449)

450)

— odpowiednie $wiadectwo bezpieczenstwa,
— odpowiednie $wiadectwo funkcjonalnosci.
Producenta zawiadamia si¢ o dacie rejestracji wniosku.

Laboratorium nie przeprowadza zadnych badan interoperacyj-
nosci urzadzen rejestrujacych ani kart do tachografow, ktorym
nie przyznano $§wiadectwa bezpieczenstwa i $wiadectwa funk-
cjonalnosci, poza wyjatkowymi sytuacjami opisanymi
w wymaganiu 432.

Producent wnioskujacy o przeprowadzenie badan interopera-
cyjnosci zobowiazuje si¢ do pozostawienia w laboratorium,
ktore ma przeprowadzi¢ te badania, kompletu materialow
i dokumentow, ktore dostarczyl do przeprowadzenia tych
badan.

Badania interoperacyjnosci przeprowadza si¢, zgodnie z prze-
pisami dodatku 9 do niniejszego zatacznika, dla, odpowiednio,
wszystkich typow urzadzenia rejestrujacego lub kart do tacho-
grafow:

— ktore maja jeszcze wazng homologacje typu, lub

— ktorych homologacja typu jest w toku i ktore majg wazne
$wiadectwo interoperacyjnosci.

Badania interoperacyjnosci obejmuja wszystkie generacje
urzadzen rejestrujacych lub kart do tachograféw bedace
nadal w uzyciu.

Laboratorium wydaje producentowi $wiadectwo interoperacyj-
nosci tylko wtedy, gdy objete nim urzadzenia pomyslnie
przejda wszystkie wymagane badania interoperacyjnosci.

Jezeli co najmniej jedno urzadzenie rejestrujace lub karta do
tachografow nie przejda pomyslnie badan interoperacyjnosci,
Swiadectwa interoperacyjnosci nie wydaje si¢, dopoki wnios-
kujacy producent nie wprowadzi niezbgdnych poprawek
i dopoki nie przejda one pomyslnie przez badania interopera-
cyjnoéci. Laboratorium, przy pomocy zainteresowanych
producentéw, rozpoznaje przyczyng usterki interoperacyjnosci
i doktada staran, by pomoc wnioskujagcemu producentowi
w znalezieniu rozwigzania technicznego. W przypadku gdy
producent modyfikuje swoj produkt, odpowiada on za uzys-
kanie potwierdzenia wilasciwych organow, ze $wiadectwo
bezpieczenstwa i $wiadectwo funkcjonalnosci nadal zachowuja
waznosc¢.

Swiadectwo interoperacyjno$ci wazne jest przez szesé
miesigcy. Zostaje ono odwolane na koniec tego okresu, jezeli
producent nie uzyska odpowiadajacego mu §wiadectwa homo-
logacji typu. Producent przekazuje to $wiadectwo organowi
homologacji typu w panstwie czlonkowskim, ktory wydat
$wiadectwo funkcjonalnosci.

Zaden element, ktéry moze byé zrodtem usterki interoperacyj-
nosci, nie moze by¢ uzyty do osiagania korzysci z pozycji
dominujacej ani prowadzi¢ do uzyskania takiej pozycji.

Swiadectwo homologacji typu

451)

Organ homologacji typu w panstwie czlonkowskim moze
wydaé¢ $wiadectwo homologacji typu, jezeli posiada trzy
wymagane $wiadectwa.
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8.6

452) W swiadectwie homologacji typu kazdego elementu sktado-
wego urzadzenia rejestrujagcego wskazuje si¢ takze numery
homologacji typu innych homologowanych interoperacyjnych
urzadzen rejestrujacych.

453) Organ homologacji typu przekazuje kopi¢ $wiadectwa homo-
logacji typu do laboratorium witasciwego do przeprowadzenia
badan interoperacyjnosci rownoczesnie z dostarczeniem $wia-
dectwa producentowi.

454) Laboratorium wiasciwe do przeprowadzenia badan interopera-
cyjnosci prowadzi publiczng strong internetowa, na ktorej
znajduje si¢ uaktualniony wykaz modeli urzadzen rejestruja-
cych lub kart do tachografow:

— dla ktorych zarejestrowano wniosek o badania interopera-
cyjnosci,

— ktore uzyskaly $wiadectwo interoperacyjnosci (nawet
czasowe),

— ktore uzyskaty $wiadectwo homologacji typu.

Procedura szczegélna: pierwsze $wiadectwa interoperacyjnosci
dla urzadzen rejestrujacych i kart do tachograféw 2. generacji

455) Przez cztery miesigce od czasu, gdy pierwsza para urzadzen
rejestrujagcych 2. generacji i kart do tachografow 2. generacji
(karty kierowcy, warsztatowe, kontrolne i firmowe) uzyska
Swiadectwa interoperacyjnosci, wszelkie wydane $wiadectwa
interoperacyjnosci (lacznie z pierwszymi), w odniesieniu do
wnioskow zarejestrowanymi w tym okresie, uwaza si¢ za
czasowe.

456) Jezeli na koniec tego okresu wszystkie produkty, ktorych to
dotyczy, wspotdziataja, wszystkie odpowiednie $wiadectwa
interoperacyjnosci zastepuje si¢ $wiadectwem ostatecznym.

457) Jezeli w tym okresie wykryje si¢ usterki interoperacyjnosci,
laboratorium wilasciwe do przeprowadzenia badan interopera-
cyjnosci rozpoznaje przyczyny problemow z pomocag wszyst-
kich zainteresowanych producentow i zachgca ich do wprowa-
dzenia niezbg¢dnych poprawek.

458) Jezeli na koniec tego okresu nadal wystepuja problemy inte-
roperacyjnosci, laboratorium wiasciwe do przeprowadzenia
badan interoperacyjno$ci, we wspotpracy z zainteresowanymi
producentami i organami homologacji typu, ktére wydaly
odpowiednie $wiadectwa funkcjonalnosci, szuka przyczyn
usterek interoperacyjnosci i ustala, jakie poprawki powinien
wprowadzi¢ kazdy z zainteresowanych producentow. Poszuki-
wanie rozwigzan technicznych trwa maksymalnie dwa
miesigce, po czym, jes$li nie zostanie znalezione wspolne
rozwigzanie, Komisja, po konsultacji z laboratorium
wiasciwym do przeprowadzenia badan interoperacyjnosci,
decyduje, ktore urzadzenie(-a) i karty otrzymujg ostateczne
Swiadectwa interoperacyjno$ci wraz z uzasadnieniem swojej
decyzji.

459) Wszelkie wnioski o przeprowadzenie badan interoperacyjno-
Sci, zarejestrowane przez laboratorium w okresie miedzy
koncem czteromiesiecznego okresu po dostarczeniu pierw-
szego czasowego $wiadectwa interoperacyjnosci a datg decyzji
Komisji, o ktérej mowa w wymaganiu 455, sg odraczane az
do rozwigzania poczatkowych probleméw interoperacyjnosci.
Nastepnie wnioski te rozpatruje si¢ w kolejnosci chronolo-
gicznej ich rejestracji.
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2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

2.7.
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2.9.

2.10.
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2.15.
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2.21.
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2.23.

2.24.
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2.27.

2.28.

2.29.

Dodatek 1

SPIS DANYCH:
SPIS TRESCI

WPROWADZENIE

Podejscie do definicji typéw danych

Odniesienia

DEFINICJE TYPOW DANYCH
ActivityChangelnfo

Address

AESKey

AES128Key

AES192Key

AES256Key

BCDString

CalibrationPurpose
CardActivityDailyRecord
CardActivityLengthRange
CardApprovalNumber
CardCertificate
CardChipldentification
CardConsecutivelndex
CardControlActivityDataRecord
CardCurrentUse
CardDriverActivity
CardDrivingLicencelnformation
CardEventData
CardEventRecord
CardFaultData
CardFaultRecord
Cardlccldentification
Cardldentification
CardMACertificate
CardNumber
CardPlaceDailyWorkPeriod
CardPrivateKey

CardPublicKey
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2.30.

2.31.

2.32.

2.33.

2.34.

2.35.

2.36.

2.37.

2.38.

2.39.

2.40.

2.41.

2.42.

2.43.

2.44.

2.45.

2.46.

2.47.

2.48.

2.49.

2.50.

2.51.

2.52.

2.53.

2.54.

2.55.

2.56.

2.57.

2.58.

2.59.

2.60.

2.61.

CardRenewallndex
CardReplacementIndex
CardSignCertificate
CardSlotNumber

CardSlotsStatus
CardSlotsStatusRecord Array
CardStructureVersion
CardVehicleRecord
CardVehiclesUsed
CardVehicleUnitRecord
CardVehicleUnitsUsed

Certyfikat

CertificateContent
CertificateHolderAuthorisation
CertificateRequestID
CertificationAuthorityKID
CompanyActivityData
CompanyActivity Type
CompanyCardApplicationldentification
CompanyCardHolderldentification
ControlCardApplicationldentification
ControlCardControlActivityData
ControlCardHolderldentification
ControlType

CurrentDateTime
CurrentDateTimeRecordArray
DailyPresenceCounter

Datef

DateOfDayDownloaded
DateOfDayDownloadedRecordArray
Distance

DriverCardApplicationldentification
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2.62.
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2.70.

2.71.

2.72.

2.73.

2.74.

2.75.
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2.78.

2.79.

2.80.

2.81.

2.82.

2.83.

2.84.

2.85.

2.86.

2.87.

2.88.

2.89.

2.90.

2.91.

2.92.

2.93.

2.94.

2.95.

2.96.

DriverCardHolderldentification
DSRCSecurityData
EGFCertificate
EmbedderlcAssemblerld
EntryTypeDailyWorkPeriod
EquipmentType
EuropeanPublicKey
EventFaultRecordPurpose
EventFaultType
ExtendedSealldentifier
ExtendedSerialNumber
FullCardNumber
FullCardNumberAndGeneration
Generation

GeoCoordinates

GNSSAccuracy
GNSSContinuousDriving
GNSSContinuousDrivingRecord
GNSSPlaceRecord
HighResOdometer
HighResTripDistance
HolderName

Internal GNSSReceiver
K-ConstantOfRecordingEquipment
Keyldentifier

KMWCKey

Language

LastCardDownload
LinkCertificate
L-TyreCircumference

MAC

ManuallnputFlag
ManufacturerCode
ManufacturerSpecificEventFaultData

MemberStateCertificate



02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 90
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2.98.
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2.102.

2.103.

2.104.

2.105.

2.106.

2.107.

2.108.

2.109.

2.110.

2.111.

2.112.

2.113.

2.114.

2.115.

2.116.

2.117.

2.118.

2.119.

2.120.

2.121.

2.122.

2.123.

2.124.

2.125.

2.126.

2.127.

2.128.

MemberStateCertificateRecord Array
MemberStatePublicKey

Name

NationAlpha

NationNumeric
NoOfCalibrationRecords
NoOfCalibrationsSinceDownload
NoOfCardPlaceRecords
NoOfCardVehicleRecords
NoOfCardVehicleUnitRecords
NoOfCompanyActivityRecords
NoOfControlActivityRecords
NoOfEventsPerType
NoOfFaultsPerType
NoOfGNSSCDRecords
NoOfSpecificConditionRecords
OdometerShort,
OdometerValueMidnight
OdometerValueMidnightRecordArray
OverspeedNumber

PlaceRecord

PreviousVehiclelnfo

PublicKey

RecordType

RegionAlpha

RegionNumeric
RemoteCommunicationModuleSerialNumber
RSAKeyModulus
RSAKeyPrivateExponent
RSAKeyPublicExponent
RtmData

SealDataCard
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2.137.

2.138.
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2.140.

2.141.

2.142.

2.143.

2.144.

2.145.

2.146.

2.147.

2.148.

2.149.

2.150.

2.151.

2.152.

2.153.

2.154.

2.155.

2.156.

2.157.

2.158.

2.159.

2.160.

SealDataVu

SealRecord
SensorApprovalNumber
SensorExternal GNSSApprovalNumber
SensorExternal GNSSCoupledRecord
SensorExternal GNSSIdentification
SensorExternal GNSSInstallation
SensorExternal GNSSOSIdentifier
SensorExternal GNSSSCldentifier
SensorGNSSCouplingDate
SensorGNSSSerialNumber
Sensorldentification
Sensorlnstallation
SensorlnstallationSecData
SensorOSIdentifier

SensorPaired

SensorPairedRecord
SensorPairingDate
SensorSCldentifier
SensorSerialNumber

Podpis

SignatureRecordArray
SimilarEventsNumber
SpecificConditionRecord
SpecificConditions
SpecificConditionType

Predkose

SpeedAuthorised

SpeedAverage

SpeedMax

TachographPayload

TachographPayloadEncrypted
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2.176.

2.177.

2.178.

2.179.

2.180.
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2.188.

TDesSessionKey

TimeReal

TyreSize

VehicleldentificationNumber

VehicleldentificationNumberRecordArray

VehicleRegistrationldentification

VehicleRegistrationNumber

VehicleRegistrationNumberRecordArray

VuAbility

VuActivityDailyData

VuActivityDailyRecordArray

VuApprovalNumber

VuCalibrationData

VuCalibrationRecord

VuCalibrationRecordArray

VuCardIWData

VuCardIWRecord

VuCardIWRecordArray

VuCardRecord

VuCardRecordArray

VuCertificate

VuCertificateRecordArray

VuCompanyLocksData

VuCompanyLocksRecord

VuCompanyLocksRecordArray

VuControlActivityData

VuControlActivityRecord

VuControlActivityRecordArray
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2.189.
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2.195.
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2.198.

2.199.

2.200.
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2.204.

2.205.

2.206.

2.207.

2.208.

2.209.

2.210.

2.211.

2.212.

2.213.

2.214.

VuDataBlockCounter

VuDetailedSpeedBlock

VuDetailedSpeedBlockRecordArray

VuDetailedSpeedData

VuDownloadablePeriod

VuDownloadablePeriodRecordArray

VuDownloadActivityData

VuDownloadActivityDataRecordArray

VuEventData

VuEventRecord

VuEventRecordArray

VuFaultData

VuFaultRecord

VuFaultRecordArray

VuGNSSCDRecord

VuGNSSCDRecordArray

Vuldentification

VuldentificationRecordArray

VulTSConsentRecord

VulTSConsentRecordArray

VuManufacturerAddress

VuManufacturerName

VuManufacturingDate

VuOverSpeedingControlData

VuOverSpeedingControlDataRecordArray

VuOverSpeedingEventData
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2.215.

2.216.

2.217.

2.218.

2.219.

2.220.

2.221.

2.222.

2.223.

2.224.

2.225.

2.226.

2.227.

2.228.

2.229.

2.230.

2.231.

2.232.

2.233.

2.234.

2.235.

2.236.

2.237.

2.238.

2.239.

2.240.

VuOverSpeedingEventRecord

VuOverSpeedingEventRecordArray

VuPartNumber

VuPlaceDailyWorkPeriodData

VuPlaceDailyWorkPeriodRecord

VuPlaceDailyWorkPeriodRecordArray

VuPrivateKey

VuPublicKey

VuSerialNumber

VuSoftlnstallationDate

VuSoftwareldentification

VuSoftwareVersion

VuSpecificConditionData

VuSpecificConditionRecordArray

VuTimeAdjustmentData

VuTimeAdjustmentGNSSRecord

VuTimeAdjustmentGNSSRecordArray

VuTimeAdjustmentRecord

VuTimeAdjustmentRecordArray

WorkshopCardApplicationldentification

WorkshopCardCalibrationData

WorkshopCardCalibrationRecord

WorkshopCardHolderldentification

WorkshopCardPIN

W-VehicleCharacteristicConstant

VuPowerSupplylInterruptionRecord
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2.241.

2.242.

2.243.

6.1.

6.2.

1.2.

VuPowerSupplylnterruptionRecordArray

VuSensorExternal GNSSCoupledRecordArray

VuSensorPairedRecordArray

DEFINICJE WARTOSCI I ZAKRESU WIELKOSCI

ZESTAW ZNAKOW:

KODOWANIE

IDENTYFIKATORY OBIEKTU I IDENTYFIKATORY APLIKACIJI

Identyfikatory obiektu

Identyfikatory aplikacji

WPROWADZENIE

Niniejszy dodatek okresla formaty danych, elementy danych i struktury
danych przeznaczone do wykorzystania w urzadzeniach rejestrujacych
i kartach do tachografow.

Podejscie do definicji typéw danych

W niniejszym dodatku do definiowania typow danych uzyto zapisu
sktadni abstrakcyjnej 1 (ASN.1). Pozwala to na definiowanie prostych
i strukturalnych danych bez narzucania zadnej swoistej sktadni przesy-
lania danych (regut kodowania), ktéra zalezy od aplikacji i srodowiska.

Konwencje nazewnictwa typu ASN.l1 opracowano zgodnie z norma
ISO/IEC 8824-1. Powyzsze oznacza, ze:

— tam gdzie mozliwe wybrane nazwy opisuja znaczenie typu,

— tam gdzie typ danych zbudowany jest z innych typow danych nazwa
typu danych ma posta¢ pojedynczego ciggu znakow alfanumerycz-
nych zaczynajacego si¢ od duzej litery, natomiast duze litery
wewnatrz nazwy opisujg odpowiednie znaczenia,

— ogolnie nazwy typow danych powiazane s3 z nazwami typow
danych, z ktorych sa zbudowane, urzadzeniem, w ktorym sa zgro-
madzone i funkcjg z nimi zwigzana.

Jezeli typ ASN.1 jest juz zdefiniowany jako cze$¢ innej normy i jezeli
jest to wlasciwe w celu wykorzystania w urzadzeniu rejestrujacym, to
ten typ ASN.I jest zdefiniowany w niniejszym dodatku.

Aby umozliwi¢ stosowanie kilku regul kodowania, niektore typy ASN.1
w niniejszym dodatku sg ograniczone identyfikatorami zakresu wartosci.
Identyfikatory zakresu wartosci zostaty zdefiniowane w pkt. 3
i dodatku 2.

Odniesienia

W niniejszym dodatku stosuje si¢ nastgpujace odniesienia:

ISO 639 Kod reprezentacji nazw jezykéw. Wydanie pierwsze:
1988.
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2.1.

ISO 3166 Kody nazw krajoéw i ich jednostek administracyjnych
— Czg$¢ 1: Kody krajow, 2013.

1SO 3779 Pojazdy drogowe — Numer identyfikacyjny pojazdu
(VIN) — zawartos¢ i struktura. 2009

ISO/IEC 7816-5 Karty identyfikacyjne — Elektroniczne karty stykowe
— czg$¢ 5: Rejestracja identyfikatorow aplikacji

Wydanie drugie: 2004.

ISO/IEC 7816-6 Karty identyfikacyjne — Elektroniczne karty stykowe
— czg$¢ 6: Elementy danych wymieniane z otocze-
niem niezaleznie od dziedziny zastosowan, 2004 -+
Poprawka techniczna 1: 2006

ISO/IEC 8824-1 Informatyka — Zapis sktadni abstrakcyjnej 1 (ASN.1):
Specyfikacja notacji podstawowej. 2008 + sprosto-
wanie techniczne 1: 2012 i sprostowanie techniczne
2: 2014.

ISO/IEC 8825-2 Informatyka — Reguty kodowania ASN.1: Specyfi-
kacja regut upakowanego kodowania (PER). 2008.

ISO/IEC 8859-1 Informatyka — 8-bitowe jednobajtowe zestawy
znakow graficznych — cze$¢ 1: Zestaw tacinski 1.
Wydanie pierwsze: 1998.

ISO/IEC 8859-7 Informatyka — 8-bitowe jednobajtowe zestawy
znakow graficznych — cze$¢ 7: Alfabet facinski/
grecki. 2003.

ISO 16844-3 Pojazdy drogowe — Systemy tachograficzne — inter-
fejs czujnika ruchu. 2004 + Poprawka techniczna 1:
2006.

TR-03110-3 Wytyczne  techniczne  BSI/ANSSI  TR-03110-3,
Zaawansowane mechanizmy zabezpieczen doku-
mentdw  podrozy  odczytywanych — maszynowo
i token eIDAS — cze$¢ 3 Wspodlne specyfikacje,
wersja 2.20, 3. Luty 2015 r.

DEFINICJE TYPOW DANYCH

Dla kazdego z nastgpujacych typow danych warto$¢ domyslna ,,nie-
znane” lub zawarto$¢ ,,nie dotyczy” polega na wypetieniu elementu
danych bajtami ,,FF”.

Wszystkie typy danych sg wykorzystywane w aplikacjach generacji 1
i generacji 2, chyba ze okreslono inaczej.

ActivityChangelnfo

Ten typ danych umozliwia kodowanie, w dwubajtowym stowie, stanu
szczeliny czytnika o godzinie 00:00 lub statusu kierowcy o godzinie
00:00 lub zmiany czynnos$ci, lub zmiany stanu prowadzenia pojazdu,
lub zmiany stanu karty dla kierowcy lub wspotkierowcy. Ten typ danych
zwigzany jest z wymaganiami 105, 266, 291, 320, 321, 343 i 344 okres-
lonymi w zafgczniku 1C.

ActivityChangeInfo ::= OCTET STRING (SIZE(2))

Przypisanie wartosci — zapisane oktetami: ‘scpaattttttttttt’B (16 bitow)

Zapisy w pamigci danych (lub stan szczeliny czytnika karty):
‘s’B Szczelina czytnika karty:
‘0’B: KIEROWCA,

‘1’B: WSPOLKIEROWCA,



02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 97

‘c’B

‘©'B

‘aa’B

‘ttttttttttt’ B

Stan prowadzenia pojazdu:
‘0’B: JEDEN KIEROWCA,
‘1’B: ZALOGA,

Stan karty kierowcy (lub warsztatowej) w odpowied-
niej szczelinie czytnika:

‘0’B: WLOZONA, karta jest wioZona,

‘1’B: NIEWLOZONA, brak karty (lub karta jest
wyjeta),

Czynno§¢:

‘00’B: PRZERWA/ODPOCZYNEK,
‘01’B: GOTOWOSC,

‘10’B: PRACA,

‘11’B: PROWADZENIE,

Godzina zmiany: liczba minut od godziny 00:00
w danym dniu.

Dla zapiséw na kartach kierowcy (lub warsztatowej) (i statusu kierow-

cy):

‘s’B

‘c’B

‘o'B

aa’B

‘ttttttttttt’ B

Szczelina czytnika karty (nieistotne, gdy ,,p” = 1
z wyjatkiem jak w uwadze ponizej):

‘0’B: KIEROWCA,

‘I’B: WSPOLKIEROWCA,

Stan prowadzenia pojazdu (przypadek ,,p” = 0); lub
Nastgpny stan czynnosci (przypadek ,,p” = 1):

‘0’B: JEDEN KIEROWCA,

‘0’B: NIEZNANY

‘1’B: ZALOGA,

‘1’B: ZNANY (=wprowadzony re¢cznie)

Stan karty:

‘0’B: WLOZONA, karta jest wlozona do urzadzenia
rejestrujacego,

‘1’B: NIEWLOZONA, brak karty (lub karta jest
wyjeta)

Czynno$¢ (nieistotne, gdy ,.p” =11 ,c” = 0 z wyjat-
kiem jak w uwadze ponizej):

00’B: PRZERWA/ODPOCZYNEK,
‘01’B: GOTOWOSC,

‘10’B: PRACA,

‘11’B: PROWADZENIE,

Godzina zmiany: liczba minut od godziny 00:00
w danym dniu.



02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 98

2.2.

2.3.

2.4.

Uwaga dla przypadku ,,wyjecie karty”:
Gdy karta jest wyjeta:

— ,,8” odnosi si¢ do szczeliny czytnika i wskazuje szczeling czytnika,
z ktorej wyjeta jest karta,

— ,,¢” musi by¢ ustawiony na 0,
— ,,p” musi by¢ ustawiony na 1,
— ,,aa” musi kodowac¢ biezaca czynno$é wybrang w tym czasie.

W wyniku recznego wprowadzenia danych bity ,,c” i ,,aa” stowa (zapi-
sanego na karcie) moga by¢ nadpisane pozniej w celu odzwierciedlania
zapisu.

Address
Adres.
Address ::= SEQUENCE {
codePage INTEGER (0..255),
address OCTET STRING (SIZE(35))
!

codePage okresla zestaw znakow zdefiniowany w rozdziale 4,

address jest adresem zakodowanym przy uzyciu wyszczegoélnionego
zestawu znakow.

AESKey

Generacja 2:

Klucz AES o diugosci 128, 192 lub 256 bitow.

AESKey ::= CHOICE {
aesl28Key AES128Key,
aesl92Key AES192Key,
aes256Key AES256Key

Przypisanie wartosci: nie okresla sig.

AES128Key

Generacja 2:

Klucz AES 128.

AES128Key ::= SEQUENCE ({
length INTEGER (0..255),
aesl28Key OCTET STRING (SIZE(16))

length oznacza dlugos¢ klucza AES 128 w oktetach.
aes128Key oznacza klucz AES o dlugosci 128 bitow.
Przypisanie warto$ci:

dlugo$¢ ma wartos¢ 16.
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2.5.

2.6.

2.7.

2.8.

AES192Key

Generacja 2:

Klucz AES 192.

AES192Key ::= SEQUENCE ({
length INTEGER(0..255),
aesl92Key OCTET STRING (SIZE(24))

length oznacza dlugos¢ klucza AES 192 w oktetach.
aes192Key oznacza klucz AES o dlugosci 192 bitow.
Przypisanie wartosci:

dlugo$¢ ma wartos¢ 24.

AES256Key

Generacja 2:

Klucz AES 256.

AES256Key ::= SEQUENCE ({
length INTEGER (0. .255),
aes256Key OCTET STRING (SIZE(32))

dlugos$¢ oznacza dlugos$¢ klucza AES 256 w oktetach.
aes256Key oznacza klucz AES o dlugosci 256 bitow.
Przypisanie wartoSci:

dlugo$¢ ma wartos¢ 32.

BCDString

BCDString jest stosowany do reprezentacji liczb w zapisie dziesi¢tnym
kodowanym dwojkowo (BCD). Tego typu danych uzywa si¢ do przed-
stawiania jednej cyfry dziesigtnej w potoktecie (4 bity). BCDString
oparty jest na definicji z normy ISO/IEC 8824-1 ,,CharacterStringType”.

BCDString ::= CHARACTER STRING (WITH COMPONENTS {
identification ( WITH COMPONENTS {
fixed PRESENT }) })

BCDString uzywa notacji ,,hstring”. Skrajna lewa cyfra heksadecymalna
jest najbardziej znaczacym potoktetem pierwszego oktetu. Aby utworzy¢
wielokrotne oktety, wstawia si¢, gdy trzeba, zerowe potoktety o lewej
skrajnej pozycji potoktetu w pierwszym oktecie.

Dozwolonymi cyframi sa: 0, 1, .. 9.

CalibrationPurpose

Kod wyjasniajacy, dlaczego zarejestrowano zbior parametréw kalibracyj-
nych. Ten typ danych zwiazany jest z wymaganiami 097 i 098 okres-
lonymi w zataczniku 1B i wymaganiem 119 okreslonym w zataczniku
1C.

CalibrationPurpose ::= OCTET STRING (SIZE (1))
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Przypisanie wartoSci:

Generacja 1:

‘00’H warto$¢ zastrzezona,

‘01’'H aktywacja: zapis parametrow kalibracyjnych znanych
w momencie aktywacji VU,

‘02°’H pierwsza instalacja: pierwsza kalibracja VU po akty-
wacji,

‘03’H instalacja: pierwsza kalibracja VU w biezacym pojez-
dzie,

‘04’H przeglad okresowy.

Generacja 2:

Oprocz generacji | uzywane sa nast¢pujace wartoSci:

‘05’H wprowadzenie VRN przez firme,

‘06’H korekta czasu bez kalibracji,

‘07’H to “7F°’H  RFU,

‘80’H — ‘FF’H  swoisty dla producenta.

CardActivityDailyRecord

Informacje, zapisane na karcie, dotyczace czynnosci kierowcy w danym
dniu kalendarzowym. Ten typ danych zwigzany jest z wymaganiami
266, 291, 320 i 343 okreslonymi w zalaczniku 1C.

CardActivityDailyRecord ::= SEQUENCE ({
activityPreviousRecordLength INTEGER (0. .CardActivityLengthRange),
activityRecordLength INTEGER (0. .CardActivityLengthRange),
activityRecordDate TimeReal,
activityDailyPresenceCounter DailyPresenceCounter,
activityDayDistance Distance,
activityChangeInfo SET SIZE(1..1440) OF ActivityChangeInfo

activityPreviousRecordLength jest catkowita dlugoscia w bajtach
poprzedniego rekordu dziennego. Maksymalng warto$¢ okresla dhugosé
OCTET STRING zawierajacego te rekordy (zob. pkt 4 CardActivityLen-
gthRange w dodatku 2). Gdy rekord ten jest najstarszym rekordem
dziennym, warto$¢ activityPreviousRecordLength musi by¢ ustawiona
na 0.

activityRecordLength jest catkowita dtugoscia tego rekordu w bajtach.
Maksymalng warto$¢ okresla dtugos¢ OCTET STRING zawierajacego te
rekordy.

activityRecordDate jest data rekordu.
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2.10.

2.11.

2.12.

2.13.

2.14.

activityDailyPresenceCounter jest licznikiem obecnosci dla karty
w tym dniu.

activityDayDistance jest catkowita drogg przebyta w tym dniu.

activityChangelnfo jest zbiorem danych ActivityChangelnfo dla
kierowcy w tym dniu. MozZe zawiera¢ maksymalnie 1440 wartosci (jedna
zmiana czynno$ci na minut¢). W tym zbiorze danych zawsze znajduje
si¢ activityChangelnfo okreslajacy status kierowcy o godzinie 00:00.

CardActivityLengthRange

Liczba bajtow na karcie kierowcy lub na karcie warsztatowej, dostep-
nych do przechowywania rekordéw z czynnosciami kierowcy.

CardActivityLengthRange ::= INTEGER(0..2%t-1)

Przypisanie wartosci: zob. dodatek 2.

CardApprovalNumber

Numer homologacji typu karty.

CardApprovalNumber ::= IA5String(SIZE(8))

Przypisanie wartosci:

Nalezy podawaé¢ numer homologacji, ktory zostal opublikowany na
odpowiedniej stronie internetowej Komisji Europejskiej, tj. na przyklad
z uwzglednieniem mys$lnikow, jezeli wystgpuja. Numer homologacji
musi by¢ wyrownany do lewej strony.

CardCertificate

Generacja 1:

Certyfikat klucza publicznego karty.

CardCertificate ::= Certificate

CardChipldentification

Informacje, zapisane na karcie, dotyczace identyfikacji uktadu scalonego
karty (IC) (wymaganie 249 okreslone w zataczniku 1C). IcSerialNumber
wraz z icManufacturingReferences identyfikuja w sposob niepowtarzalny
chip karty. Sam IcSerialNumber nie identyfikuje chipu karty w sposob
niepowtarzalny.

CardChipIdentification ::= SEQUENCE {
icSerialNumber OCTET STRING (SIZE(4)),
icManufacturingReferences OCTET STRING (SIZE(4))

}

icSerialNumber jest numerem seryjnym IC.

icManufacturingReferences jest identyfikatorem swoistym producenta
IC.

CardConsecutivelndex

Numer kolejny karty (definicja h)).

CardConsecutiveIndex ::= IA5String(SIZE (1))

Przypisanie wartoSci: (zob. rozdziat 7 zatacznika 1C)

Kolejnos¢ zwigkszania: ‘0, ..., 9, A, ..., Z, a, ..., Z’



02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 102

2.15.

2.16.

2.17.

CardControlActivityDataRecord

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub warsztatowej doty-
czace ostatniej kontroli, ktorej poddany byt kierowca (wymagania 274,
299, 327 i 350 okreslone w zatgczniku 1C).

CardControlActivityDataRecord ::= SEQUENCE {
controlType ControlType,
controlTime TimeReal,
controlCardNumber FullCardNumber,
controlVehicleRegistration VehicleRegistrationIdentification,
controlDownloadPeriodBegin TimeReal,
controlDownloadPeriodEnd TimeReal

controlType jest typem kontroli.

controlTime jest datg i godzing kontroli.

controlCardNumber jest numerem karty FullCardNumber funkcjona-
riusza stuzb kontrolnych przeprowadzajacego kontrole.

controlVehicleRegistration jest numerem VRN i panstwa cztonkow-
skiego rejestracji pojazdu, w ktorym miata miejsce kontrola.

controlDownloadPeriodBegin i controlDownloadPeriodEnd jest okre-
sem, dla ktorego pobrano dane, w przypadku pobierania danych.

CardCurrentUse

Informacje o rzeczywistym uzyciu karty (wymagania 273, 298, 326
i 349 okreslone w zalaczniku 1C).

CardCurrentUse ::= SEQUENCE {
sessionOpenTime TimeReal,
sessionOpenVehicle VehicleRegistrationIdentification

sessionOpenTime jest godzing, o ktorej karte wiozono dla biezacego
uzycia. Przy wyjeciu karty element ten jest zerowany.

sessionOpenVehicle jest identyfikacja aktualnie uzywanego pojazdu
ustawiang przy wkladaniu karty. Przy wyjeciu karty element ten jest
zerowany.

CardDriverActivity

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub na karcie warsz-
tatowej dotyczace czynnosci kierowcy (wymagania 267, 268, 292,
293, 321 i 344 okreslone w zatgczniku 1C).

CardDriverActivity ::= SEQUENCE ({
activityPointerOldestDayRecord INTEGER(O.. CardActivityLengthRange-1),
activityPointerNewestRecord INTEGER(0.. CardActivityLengthRange-1),
activityDailyRecords OCTET STRING

(SIZE (CardActivityLengthRange))

activityPointerOldestDayRecord jest wskaznikiem poczatku miejsca
gromadzenia danych (liczba bajtow od poczatku tancucha znakow)
najstarszego, petnego rekordu dziennego w tancuchu activityDailyRe-
cords. Maksymalna wartos¢ jest okreslona dlugo$cig tancucha.
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2.18.

2.19.

activityPointerNewestRecord jest wskaznikiem poczatku miejsca
gromadzenia danych (liczba bajtow od poczatku lancucha znakow)
najswiezszego rekordu dziennego w tancuchu activityDailyRecords.
Maksymalna warto$¢ jest okreslona dtugoscia tancucha.

activityDailyRecords jest przestrzenig dostgpng do przechowywania
danych dotyczacych czynnosci kierowcy (struktura danych: CardActivi-
tyDailyRecord) dla kazdego dnia kalendarzowego, w ktorym Kkarta jest
uzyta.

Przypisanie wartosci: ten OCTET STRING jest cyklicznie wypetiany
rekordami CardActivityDailyRecord. Przy pierwszym uzyciu groma-
dzenie rozpoczyna si¢ od pierwszego bajtu tancucha. Wszystkie nowe
rekordy dotacza si¢ do konca poprzedniego rekordu. Gdy tancuch zostaje
zapelniony wypehianie rozpoczyna si¢ od pierwszego bajtu tancucha
niezaleznie od przerwy w elemencie danych. Przed wstawieniem do
fancucha danych o nowej czynno$ci (zwigkszenie biezacego rekordu
activityDailyRecord lub wstawienie nowego rekordu activityDailyRe-
cord), ktory zamienia stare dane o starej czynnosci, wskaznik activity-
PointerOldestDayRecord musi by¢ uaktualniony w celu odzwierciedlenia
nowego potozenia najstarszego, pelnego rekordu dziennego a dlugosé
activityPreviousRecordLength tego (nowego) najstarszego, pelnego
rekordu dziennego musi by¢ wyzerowana.

CardDrivingLicenceInformation

Informacje przechowywane na karcie kierowcy dotyczace prawa jazdy
posiadacza karty (wymagania 259 i 284 okre$lone w zalgczniku 1C).

CardDrivingLicenceInformation ::= SEQUENCE {
drivingLicenceIssuingAuthority Name,
drivingLicenceIssuingNation NationNumeric,
drivingLicenceNumber IAS5String (SIZE(16)

drivingLicencelssuingAuthority jest organem, ktory wydal prawo
jazdy.

drivingLicencelssuingNation jest przynalezno$ciag panstwowa organu,
ktory wydat prawo jazdy.

drivingLicenceNumber jest numerem prawa jazdy.

CardEventData

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub na karcie warsz-
tatowe]j dotyczace zdarzen zwigzanych z posiadaczem karty (wymagania
260, 285, 318 i 341 okreslone w zatgczniku 1C).

CardEventData ::= SEQUENCE SIZE(6) OF {
cardEventRecords SET SIZE (NoOfEventsPerType) OF
CardEventRecord

CardEventData jest sekwencja uporzadkowang w kolejnosci rosnacej
typu EventFaultType, w zapisach cardEventRecords (z wyjatkiem
rekordéw zwigzanych z probami naruszenia zabezpieczen, ktore groma-
dzone sa w ostatnim zbiorze sekwencji).

cardEventRecords jest zbiorem rekordow ze zdarzeniami dla danego
typu zdarzenia (lub kategorii prob naruszen zabezpieczenia).
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2.20.

2.21.

2.22.

CardEventRecord

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub na karcie warsz-
tatowej dotyczace zdarzenia zwigzanego z posiadaczem karty (wyma-
gania 261, 286, 318 i 341 okreslone w zalgczniku 1C).

CardEventRecord ::= SEQUENCE {
eventType EventFaultType,
eventBeginTime TimeReal,
eventEndTime TimeReal,
eventVehicleRegistration VehicleRegistrationIdentification

eventType jest typem zdarzenia.

eventBeginTime jest data i godzing rozpoczgcia zdarzenia.

eventEndTime jest data i godzing zakonczenia zdarzenia.

eventVehicleRegistration jest numerem VRN i panstwa cztonkow-
skiego rejestracji pojazdu, w ktorym zdarzenie miato miejsce.

CardFaultData

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub na karcie warsz-
tatowe]j dotyczace usterek zwigzanych z posiadaczem karty (wymagania
263, 288, 318 i 341 okreslone w zatgczniku 1C).

CardFaultData ::= SEQUENCE SIZE(2) OF {
cardFaultRecords SET SIZE (NoOfFaultsPerType) OF
CardFaultRecord

CardFaultData jest sekwencja zbioru rekordéw dotyczacych usterek
urzadzenia rejestrujacego poprzedzajacego zbiodr rekordéw dotyczacych
usterek kart.

cardFaultRecords jest zbiorem rekordow dotyczacych usterek danej
kategorii (urzadzenia rejestrujacego lub karty).

CardFaultRecord

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub na karcie warsz-
tatowej dotyczace usterki zwigzanej z posiadaczem karty (wymagania
264, 289, 318 i 341 okreslone w zatgczniku 1C).

CardFaultRecord ::= SEQUENCE {
faultType EventFaultType,
faultBeginTime TimeReal,
faultEndTime TimeReal,
faultVehicleRegistration VehicleRegistrationIdentification

faultType jest typem usterki.

faultBeginTime jest data i godzing poczatku usterki.

faultEndTime jest data i godzing zakonczenia usterki.

faultVehicleRegistration jest numerem VRN i panstwa cztonkowskiego
rejestracji pojazdu, w ktorym usterka si¢ zdarzyla.
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2.23.

2.24.

CardlIccldentification

Informacje zapisane na karcie dotyczace identyfikacji karty z uktadem
scalonym (IC) (wymaganie 248 okreslone w zatgczniku 1C).

CardIccIdentification ::= SEQUENCE ({
clockStop OCTET STRING (SIZE(1)),
cardExtendedSerialNumber ExtendedSerialNumber,
cardApprovalNumber CardApprovalNumber,
cardPersonaliserID ManufacturerCode,

embedderIcAssemblerId

EmbedderIcAssemblerId,

icIdentifier OCTET STRING (SIZE(2))

clockStop jest trybem Clockstop zdefiniowanym w dodatku 2.

cardExtendedSerialNumber jest niepowtarzalnym numerem seryjnym
karty IC, dodatkowo okreslonym za pomoca typu danych ExtendedSe-
rialNumber.

cardApprovalNumber jest numerem homologacji typu karty.

cardPersonaliserID jest identyfikatorem jednostki personalizujacej kartg
zakodowanym jako ManufacturerCode.

embedderIcAssemblerld zapewnia informacje o wbudowujacym/montu-
jacym uktad scalony.

icldentifier jest identyfikatorem uktadu scalonego na karcie i producenta
uktadu scalonego zdefiniowanym w normie ISO/IEC 7816-6.

CardlIdentification

Informacje zapisane na karcie dotyczace identyfikacji karty (wymagania
255, 280, 310, 333, 359, 365, 371 i 377 okreslone w zalaczniku 1C).

CardIdentification ::= SEQUENCE ({
cardIssuingMemberState NationNumeric,
cardNumber CardNumber,
cardIssuingAuthorityName Name,
cardIssueDate TimeReal,
cardValidityBegin TimeReal,
cardExpiryDate TimeReal

cardIssuingMemberState jest kodem panstwa czlonkowskiego wydaja-
cego kartg.

cardNumber jest numerem Kkarty.

cardIssuingAuthorityName jest nazwg organu wydajacego karte.

cardIssueDate jest data wydania karty aktualnemu posiadaczowi.

cardValidityBegin jest pierwsza data waznosci karty.

cardExpiryDate jest terminem waznos$ci karty.
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2.25. CardMACertificate
Generacja 2:
Certyfikat klucza publicznego karty na potrzeby wzajemnego uwierzy-
telniania z VU. Strukture tego certyfikatu okreslono w dodatku 11.
CardMACertificate ::= Certificate

2.26. CardNumber

Numer karty zgodny z definicja g).

CardNumber ::= CHOICE {
SEQUENCE {

driverIdentification
cardReplacementIndex
cardRenewalIndex

IASString (SIZE (14)),
CardReplacementIndex,
CardRenewalIndex

by

SEQUENCE {
ownerIdentification
cardConsecutiveIndex
cardReplacementIndex
cardRenewalIndex

IASString (SIZE (13)),
CardConsecutivelIndex,
CardReplacementIndex,
CardRenewalIndex

driverldentification jest
w panstwie czlonkowskim.

jednoznaczng  identyfikacja  kierowcy

ownerldentification jest jednoznaczng identyfikacja firmy lub warsztatu
lub organu kontrolnego w pafstwie cztonkowskim.

cardConsecutivelndex jest numerem kolejnym karty.

cardReplacementIndex jest numerem wymiany karty.

cardRenewallndex jest numerem odnowienia karty.

Pierwsza wybierana sekwencja umozliwia kodowanie karty kierowcy,
a druga wybierana sekwencja umozliwia kodowanie numeru karty warsz-
tatowej, karty kontrolnej i karty firmowe;j.

2.27.  CardPlaceDailyWorkPeriod

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub na karcie warsz-
tatowej dotyczace miejsc rozpoczgcia lub zakonczenia dziennych
okresow pracy (wymagania 272, 297, 325 i1 348 okreslone w zalaczniku

10).

CardPlaceDailyWorkPeriod ::= SEQUENCE ({
placePointerNewestRecord INTEGER (0 .. NoOfCardPlaceRecords-1),
placeRecords SET SIZE (NoOfCardPlaceRecords) OF PlaceRecord

placePointerNewestRecord jest indeksem ostatniego, uaktualnionego
rekordu miejsca.

Przypisanie wartosci: liczba odpowiadajaca stanowi licznika rekordow
miejsca, zaczynajaca si¢ od ,,0” dla pierwszego wystapienia rekordow
miejsca w strukturze.

placeRecords jest zbiorem rekordow dotyczacych wprowadzonych
miejsc.
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2.28.

2.29.

2.30.

2.31.

2.32.

2.33.

2.34.

CardPrivateKey

Generacja 1:

Klucz prywatny karty.

CardPrivateKey ::= RSAKeyPrivateExponent

CardPublicKey

Klucz publiczny karty.

CardPublicKey ::= PublicKey

CardRenewallndex

Numer odnowienia karty (definicja 1)).

CardRenewallIndex ::= IASString(SIZE (1))

Przypisanie wartosci: (zob. rozdzial VII niniejszego zatacznika).
‘0’ Wydanie pierwsze.

Kolejnos¢ zwigkszania: ‘0, ..., 9, A, ..., Z’
CardReplacementIndex

Numer wymiany karty (definicja j)).

CardReplacementIndex ::= IASString(SIZE (1))

Przypisanie wartosci: (zob. rozdziat VII niniejszego zalacznika).
‘0’ Oryginat karty.
Kolejnos¢ zwigkszania: ‘0, ..., 9, A, ..., Z’

CardSignCertificate

Generacja 2:

Certyfikat klucza publicznego karty do podpisu. Strukture tego certyfi-
katu okreslono w dodatku 11.

CardSignCertificate ::= Certificate

CardSlotNumber

Kod rozréznienia migdzy dwiema szczelinami kart w przyrzadzie rejes-
trujgcym.

CardSlotNumber ::= INTEGER {
driverSlot (0),
co-driverSlot (1)

Przypisanie wartosci: nie okresla sig.

CardSlotsStatus

Kod wskazujacy typ kart wtozonych do dwoch szczelin czytnikow karty
przyrzadu rejestrujacego.

CardSlotsStatus ::= OCTET STRING (SIZE (1))
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2.35.

2.36.

Przypisanie wartosci — zapisane oktetami: ‘ccccdddd’B

‘ccec’B

‘dddd’B

identyfikacja typu karty wiloZonej do szczeliny karty
wspotkierowcy,

identyfikacja typu karty wilozonej do szczeliny karty
kierowcy,

z nastepujacymi kodami identyfikujacymi:

‘0000°B

‘0001’B

‘0010°B

‘0011°B

‘0100°B

brak karty,

karta kierowcy jest wlozona,
karta warsztatowa jest wlozona,
karta kontrolna jest wlozona,

karta firmowa jest wlozona.

CardSlotsStatusRecordArray

Generacja 2:

CardSlotsStatus wraz z metadanymi stosowany w protokole pobierania
danych.
CardSlotsStatusRecordArray ::= SEQUENCE {
recordType RecordType,
recordSize INTEGER (1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF CardSlotsStatus

recordType oznacza typ rekordu (CardSlotsStatus). Przypisanie warto-
Sci: zob. RecordType

recordSize to wielkos¢ CardSlotsStatus w bajtach.

noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordow CardSlotsStatus.

CardStructureVersion

Kod wskazujacy wersje struktury na karcie do tachografu.

CardStructureVersion ::= OCTET STRING (SIZE(2))

Przypsianie wartosci: ‘aabb’H:

‘aa’H

‘bb’H

indeks zmian struktury,
‘00’H dla aplikacji generacji 1
‘01’H dla aplikacji generacji 2

indeks zmian dotyczacych uzycia elementow danych
zdefiniowanych dla struktury okreslony wyzszym
bajtem.

‘00’H dla tej wersji aplikacji generacji 1

‘00’H la tej wersji aplikacji generacji 2
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2.37.

2.38.

CardVehicleRecord

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub na karcie warsz-
tatowej dotyczace okresu uzywania pojazdu w czasie dnia kalendarzo-
wego (wymagania 269, 294, 322 i 345 okre$lone w zatgczniku 1C).

Generacja 1:

CardVehicleRecord ::= SEQUENCE ({
vehicleOdometerBegin OdometerShort,
vehicleOdometerEnd OdometerShort,
vehicleFirstUse TimeReal,
vehicleLastUse TimeReal,
vehicleRegistration VehicleRegistrationIdentification,
vuDataBlockCounter VuDataBlockCounter

vehicleOdometerBegin jest stanem licznika kilometréw na poczatku
okresu uzywania pojazdu.

vehicleOdometerEnd jest stanem licznika kilometrow na koncu okresu
uzywania pojazdu.

vehicleFirstUse jest data i1 godzing rozpoczgcia okresu uzywania
pojazdu.

vehicleLastUse jest data i godzing zakonczenia okresu uzywania
pojazdu.

vehicleRegistration wskazuje numer VRN i panstwo czlonkowskie
rejestracji pojazdu.

vuDataBlockCounter jest wartoscia licznika VuDataBlockCounter
ostatniego wyciggu okresu uzycia pojazdu.

Generacja 2:

CardvVehicleRecord ::= SEQUENCE {
vehicleOdometerBegin OdometerShort,
vehicleOdometerEnd OdometerShort,
vehicleFirstUse TimeReal,
vehiclelastUse TimeReal,
vehicleRegistration VehicleRegistrationIdentification,
vuDataBlockCounter VuDataBlockCounter,
vehicleIdentificationNumber VehicleIdentificationNumber

Oprocz generacji 1 uzywany jest nastgpujacy element danych:

VehicleldentificationNumber jest numerem identyfikacyjnym pojazdu
odnoszacym si¢ do pojazdu jako catosci.

CardVehiclesUsed
Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub na karcie warsz-

tatowej dotyczace uzywanych pojazdow (wymagania 270, 295, 323
i 346 okreslone w zatgczniku 1C).

CardvVehiclesUsed := SEQUENCE {
vehiclePointerNewestRecord INTEGER (0. .NoOfCardVehicleRecords-1),
cardVehicleRecords SET SIZE (NoOfCardVehicleRecords) OF

CardVehicleRecord

vehiclePointerNewestRecord jest indeksem ostatniego, uaktualnionego
rekordu dotyczacego pojazdu.



02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 110

2.39.

2.40.

2.41.

Przypisanie wartosci: liczba odpowiadajaca stanowi licznika rekordow
dotyczacych pojazdu, rozpoczynajac od ,,0” dla pierwszego wystapienia
w strukturze rekordow dotyczacych pojazdu.

cardVehicleRecords jest zbiorem rekordéow zawierajacych informacje
o uzywanych pojazdach.

CardVehicleUnitRecord

Generacja 2:

informacje przechowywane na karcie kierowcy lub na karcie warsz-

tatowej dotyczace uzywanego przyrzadu rejestrujacego (wymagania
303 i 351 okre$lone w zalaczniku 1C).

CardVehicleUnitRecord ::= SEQUENCE ({
timeStamp TimeReal,
manufacturerCode ManufacturerCode,
devicelD INTEGER (0..255),
vuSoftwareVersion VuSoftwareVersion

timeStamp jest poczatkiem okresu uzywania przyrzadu rejestrujacego
(tj. pierwszym wlozeniem karty do przyrzadu rejestrujacego dla tego
okresu).

manufacturerCode identyfikuje producenta przyrzadu rejestrujacego.

devicelD identyfikuje typ przyrzadu rejestrujacego producenta. Wartosé
jest swoista dla producenta.

vuSoftwareVersion jest numerem wersji oprogramowania przyrzadu
rejestrujacego.

CardVehicleUnitsUsed

Generacja 2:

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub na karcie warsz-

tatowej dotyczace przyrzadow rejestrujacych uzywanych przez posia-
dacza karty (wymagania 306 i 352 okre$lone w zalaczniku 1C).

CardVehicleUnitsUsed := SEQUENCE {
vehicleUnitPointerNewestRecord INTEGER (0. .NoOfCardVehicleUnitRecords-1),
cardVehicleUnitRecords SET SIZE (NoOfCardVehicleUnitRecords) OF

CardVehicleUnitRecord
vehiclePointerNewestRecord jest indeksem ostatniego, uaktualnionego
rekordu dotyczacego przyrzadu rejestrujacego.

Przypisanie wartoSci: liczba odpowiadajaca stanowi licznika rekordéw
przyrzadu rejestrujacego, rozpoczynajac od ,,0” dla pierwszego wysta-
pienia w strukturze rekordow dotyczacych przyrzadu rejestrujacego.

cardVehicleUnitRecords jest zbiorem rekordéw zawierajacych infor-
macje o uzywanych przyrzadach rejestrujacych.

Certyfikat

Certyfikat klucza publicznego wydany przez organ certyfikacji.

Generacja 1:

Certificate ::= OCTET STRING (SIZE(194))
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2.42.

2.43.

Przypisanie wartoSci: podpis cyfrowy z czgSciowym odzyskiwaniem
zawartosci CertificateContent, zgodnie z dodatkiem 11 ,,Wspdlne mecha-
nizmy bezpieczenstwa”: Podpis (128 bajtow) || Reszta klucza publicz-
nego (58 bajtow) || Odnosnik do organu certyfikacji: (8 bajtow)

Generacja 2:

Certificate ::= OCTET STRING (SIZE(204..341))

Przypisanie warto$ci: zob. dodatek 11

CertificateContent

Generacja 1:

Tres¢ certyfikatu klucza publicznego zgodnie z dodatkiem 11 — Wspolne
mechanizmy bezpieczenstwa.

CertificateContent ::= SEQUENCE {
certificateProfileldentifier INTEGER (0..255),
certificationAuthorityReference KeyIdentifier,
certificateHolderAuthorisation CertificateHolderAuthorisation,
certificateEndOfvalidity TimeReal,
certificateHolderReference KeyIdentifier,
publicKey PublicKey

certificateProfileIdentifier jest wersja odpowiedniego certyfikatu.
Przypisanie wartosci: ‘01h’ dla tej wersji.
certificationAuthorityReference identyfikuje organ certyfikacji wyda-
jacy certyfikat. Jest tu takze odestanie do klucza publicznego tego

organu certyfikacji.

certificateHolder Authorisation identyfikuje prawa posiadacza certyfi-
katu.

certificateEndOfValidity jest data administracyjnego wygasnigcia certy-
fikatu.

certificateHolderReference identyfikuje posiadacza certyfikatu. Jest tu
takze odestanie do jego klucza publicznego.

publicKey jest kluczem publicznym, ktory jest poswiadczony tym certy-
fikatem.

CertificateHolderAuthorisation

Identyfikacja praw posiadacza certyfikatu.

CertificateHolderAuthorisation ::= SEQUENCE {
tachographfApplicationID OCTET STRING (SIZE(6))
equipmentType EquipmentType

Generacja 1:

tachographApplicationID jest identyfikatorem aplikacji dla aplikacji
tachograficznej.

Przypisanie wartosci: ‘FFh’ ‘54h’ ‘41h’ ‘43h’ ‘48h> ‘4Fh’. Ten AID
jest zastrzezonym, nierejestrowanym identyfikatorem aplikacji zgodnie
z norma ISO/IEC 7816-5.

equipmentType jest identyfikacja typu urzadzenia, dla ktorego przezna-
czony jest certyfikat.

Przypisanie wartosci: zgodnie z typem danych EquipmentType. 0 gdy
jest to certyfikat jednego z panstw cztonkowskich.
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2.44.

2.45.

Generacja 2:

tachographApplicationID oznacza 6 najbardziej znaczacych bajtow
odpowiedniego identyfikatora aplikacji (AID) karty do tachografu gene-
racji 2. AID dla aplikacji karty do tachografu okreslono w rozdziale 6.2.

Przypisanie wartos$ci: ‘FF 53 4D 52 44 54°.

equipmentType jest identyfikacja typu urzadzenia okre$lonego dla
generacji 2, dla ktorego przeznaczony jest certyfikat.

Przypisanie wartosci: zgodnie z typem danych EquipmentType.

CertificateRequestID

Jednoznaczna identyfikacja wniosku o certyfikat. Moze by¢ takze
uzywana jako identyfikator klucza publicznego przyrzadu rejestrujacego,
jezeli numer seryjny przyrzadu rejestrujacego, do ktorego ten klucz jest
przeznaczony, nie jest znany w czasie sporzadzania certyfikatu.

CertificateRequestID ::= SEQUENCE{
requestSerialNumber INTEGER (0. .2532-1),
requestMonthYear BCDString (SIZE(2)),
crIdentifier OCTET STRING(SIZE (1)),
manufacturerCode ManufacturerCode

requestSerialNumber jest numerem seryjnym wniosku o certyfikat,
unikatowym dla producenta i miesigca okreslonego ponizej.

requestMonthYear jest identyfikacjg miesiaca i roku wniosku o certyfi-
kat.

Przypisanie wartosci: miesiac (dwie cyfry) i rok (dwie ostatnie cyfry)
w kodzie BCD.

crldentifier: jest identyfikatorem umozliwiajacym rozroznienie wniosku
o certyfikat od rozszerzonego numeru seryjnego.

Przypisanie wartosci: ‘FFh’.

manufacturerCode: jest kodem numerycznym producenta wnioskuja-
cego o certyfikat.

CertificationAuthorityKID

Identyfikator klucza publicznego organu certyfikacji (organu certyfikacji
panstwa cztonkowskiego lub europejskiego organu certyfikacji).

CertificationAuthorityKID ::= SEQUENCE{
nationNumeric NationNumeric,
nationAlpha NationAlpha,
keySerialNumber INTEGER (0..255),
additionalInfo OCTET STRING(SIZE(2)),
caldentifier OCTET STRING(SIZE (1))

nationNumeric jest numerycznym kodem krajowym organu certyfikacji.

nationAlpha jest alfanumerycznym kodem krajowym organu certyfika-
cji.
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keySerialNumber jest numerem seryjnym umozliwiajacym rozroznienie
réznych kluczy organu certyfikacji w przypadku zmiany kluczy.

additionallnfo jest dwubajtowym polem przeznaczonym na dodatkowy
kod (swoisty dla organu certyfikacji).

caldentifier jest identyfikatorem umozliwiajacym rozr6znienie identyfi-
katora klucza organu certyfikacji od innych identyfikatoréow kluczy.

Przypisanie wartosci: ‘01h’.

2.46. CompanyActivityData

Informacje przechowywane na karcie firmowej dotyczace czynnosci
wykonanych przy uzyciu karty (wymagania 373 1 379 okre$lone
w zataczniku 1C).

CompanyActivityData ::= SEQUENCE {
companyPointerNewestRecord INTEGER (0. .NoOfCompanyActivityRecords-1),
companyActivityRecords SET SIZE (NoOfCompanyActivityRecords) OF
companyActivityRecord SEQUENCE {

companyActivityType CompanvActivityType,
companyActivityTime TimeReal,
cardNumberInformation FullCardNumber,
vehicleRegistrationInformation VehicleRegistrationIdentification,
downloadPeriodBegin TimeReal,
downloadPeriodEnd TimeReal

companyPointerNewestRecord jest indeksem ostatniego, uaktualnio-
nego zapisu companyActivityRecord.

Przypisanie warto$ci: liczba odpowiadajaca stanowi licznika rekordow
czynno$ci firmy, rozpoczynajac od ,,0” dla pierwszego wystapienia
rekordu czynnos$ci firmy w strukturze.

companyActivityRecords sg zbiorem wszystkich rekordow czynnosci
firmy.

companyActivityRecord jest sekwencjg informacji dotyczacych jednej
czynnosci firmy.

companyActivityType jest typem czynnos$ci firmy.
companyActivityTime jest datg i godzing czynnosci firmy.

cardNumberInformation jest numerem karty i panstwa cztonkowskiego
wydajacego karte, z ktorej pobrano dane, gdy dotyczy.

vehicleRegistrationInformation jest numerem VRN i panstwem czton-
kowskim rejestracji pojazdu, dla ktorego pobrano dane lub zablokowano,
lub zdj¢to blokadg.

downloadPeriodBegin i downloadPeriodEnd jest okresem, dla ktorego
pobrano dane z VU, gdy dotyczy.

2.47. CompanyActivityType

Kod wskazujacy czynnos¢ wykonana przez firmg¢ z wykorzystaniem jej
karty firmowej.

CompanyActivityType ::= INTEGER {
card downloading
VU downloading
VU lock-in
VU lock-out
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2.48.

2.49.

2.50.

CompanyCardApplicationldentification

Informacje przechowywane na karcie firmowej dotyczace identyfikacji
aplikacji na karcie (wymagania 369 i 375 okreslone w zatgczniku 1C).

CompanyCardApplicationIdentification ::= SEQUENCE ({
typeOfTachographCardId EquipmentType,
cardStructureVersion CardStructureVersion,
noOfCompanyActivityRecords NoOfCompanyActivityRecords

typeOfTachographCardld okresla wdrozony typ karty.

cardStructureVersion okresla wersje¢ struktury wdrozonej na karcie.

noOfCompanyActivityRecords jest liczba rekordow z czynnosciami
firmy, ktore mozna przechowywa¢ na karcie.

CompanyCardHolderldentification

Informacje przechowywane na karcie firmowej dotyczace identyfikacji
posiadacza karty (wymagania 372 i 378 okre$lone w zalaczniku 1C).

CompanyCardHolderIdentification ::= SEQUENCE {
companyName Name,
companyAddress Address,
cardHolderPreferredLanguage Language

companyName jest nazwa firmy posiadajacej karte.

companyAddress jest adresem firmy posiadajacej karte.

cardHolderPreferredLanguage jest preferowanym jezykiem posiadacza
karty.

ControlCardApplicationldentification

Informacje przechowywane na karcie kontrolnej dotyczace identyfikacji
aplikacji na karcie (wymagania 357 i 363 okreslone w zataczniku 1C).

ControlCardApplicationIdentification ::= SEQUENCE ({
typeOfTachographCardId EquipmentType,
cardStructureVersion CardStructureVersion,
noOfControlActivityRecords NoOfControlActivityRecords

typeOfTachographCardld okresla wdrozony typ karty.

cardStructureVersion okresla wersj¢ struktury wdrozong na karcie.

noOfControlActivityRecords jest liczbg rekordow czynnosci kontro-
Inych, ktére mogg by¢ zapisane na karcie.
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2.51.

2.52.

ControlCardControlActivityData

Informacje przechowywane na karcie kontrolnej dotyczace czynnosci
wykonanych przy uzyciu karty (wymagania 361 i 367 okreslone
w zatgczniku 1C).

ControlCardControlActivityData ::= SEQUENCE ({
controlPointerNewestRecord INTEGER(O.. NoOfControlActivityRecords-1),
controlActivityRecords SET SIZE (NoOfControlActivityRecords) OF
controlActivityRecord SEQUENCE {

controlType ControlType,
controlTime TimeReal,
controlledCardNumber FullCardNumber,
controlledVehicleRegistration VehicleRegistrationIdentification,
controlDownloadPeriodBegin TimeReal,
controlDownloadPeriodEnd TimeReal

controlPointerNewestRecord jest indeksem ostatniego, uaktualnionego
rekordu czynnos$ci kontrolnych.

Przypisanie wartosci: liczba odpowiadajaca stanowi licznika rekordow
czynnosci kontrolnych, rozpoczynajac od ,,0” dla pierwszego wysta-
pienia w strukturze rekordu czynnosci kontroli.

controlActivityRecords jest zbiorem wszystkich rekordow czynnosci
kontrolnych.

controlActivityRecord jest ciggiem informacji dotyczacych jednej
kontroli.

controlType jest typem kontroli.

controlTime jest data i godzing kontroli.

controlledCardNumber jest numerem karty i panstwa cztonkowskiego
wydajacego karte, ktora jest kontrolowana.

controlledVehicleRegistration jest numerem VRN i panstwa cztonkow-
skiego rejestracji pojazdu, w ktorym miala miejsce kontrola.

controlDownloadPeriodBegin i controlDownloadPeriodEnd wyzna-
czaja ostatecznie pobierany okres.

ControlCardHolderIdentification

Informacje przechowywane na karcie kontrolnej dotyczace identyfikacji
posiadacza karty (wymagania 360 i 366 okreslone w zalaczniku 1C).

ControlCardHolderIdentification ::= SEQUENCE {
controlBodyName Name,
controlBodyAddress Address,
cardHolderName HolderNamne,
cardHolderPreferredlLanguage Language

controlBodyName jest nazwa organu kontrolnego posiadacza karty.

controlBodyAddress jest adresem organu kontrolnego posiadacza karty.

cardHolderName jest nazwa i imieniem (imionami) posiadacza karty
kontrolne;j.
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2.53.

cardHolderPreferredLanguage jest preferowanym jezykiem posiadacza
karty.

ControlType

Kod wskazujacy czynno$ci wykonane podczas kontroli. Ten typ danych
zwigzany jest z wymaganiami 126, 274, 299, 327 i 350 okre$lonymi
w zatgczniku 1C.

ControlType ::= OCTET STRING (SIZE(1l))

Generacja 1:
Przypisanie warto$ci — zapisane oktetami: ‘cvpdxxxx’B (8 bitow)
‘c’B pobieranie danych z karty:
‘0’B: nie pobrano danych z karty w czasie tej kontroli,
‘1’B: pobrano dane z karty w czasie tej kontroli
‘v’'B pobieranie danych z VU:
‘0’B: nie pobrano danych z VU w czasie tej kontroli,
‘1’B: pobrano dane z VU w czasie tej kontroli
‘P’B drukowanie:
‘0’B: nie wykonano wydrukéow w czasie tej kontroli,
‘1’B: wykonano wydruki w czasie tej kontroli
‘d’B wys$wietlacz:
‘0’B: nie uzyto wyswietlacza w czasie tej kontroli,
‘1’B: uzyto wyswietlacza w czasie tej kontroli
‘xxxx’B Nieuzywany.
Generacja 2:
Przypisanie warto$ci — zapisane oktetami: ‘cvpdexxx’B (8 bitow)
‘c’B pobieranie danych z karty:
‘0’B: nie pobrano danych z karty w czasie tej kontroli,
‘1’B: pobrano dane z karty w czasie tej kontroli
‘v'B pobieranie danych z VU:
‘0’B: nie pobrano danych z VU w czasie tej kontroli,
‘1’B: pobrano dane z VU w czasie tej kontroli
‘P’'B drukowanie:
‘0’B: nie wykonano wydrukéow w czasie tej kontroli,

‘1’B: wykonano wydruki w czasie tej kontroli
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2.54.

2.55.

2.56.

‘d’B wy$wietlacz:

‘0’B: nie uzyto wyswietlacza w czasie tej kontroli,

‘1’B: uzyto wyswietlacza w czasie tej kontroli

‘e’B kontrola drogowa kalibracji

‘0’B: parametry kalibracyjne nie zostaly skontrolowane
w czasie tej kontroli,

‘1’B: parametry kalibracyjne zostaly skontrolowane
w czasie tej kontroli,

‘xxx’B RFU.

CurrentDateTime

Biezaca data i godzina urzadzenia rejestrujacego.

CurrentDateTime ::= TimeReal

Przypisanie wartosci: nie okresla sig.

CurrentDateTimeRecordArray

Generacja 2:

Biezaca data i godzina wraz z metadanymi stosowane w protokole
pobierania danych.

CurrentDateTimeRecordArray ::= SEQUENCE {
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords)

recordType oznacza typ rekordu (CurrentDateTime). Przypisanie
wartos$ci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ CurrentDateTime w bajtach.

noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordow z biezacego dnia i godziny.

DailyPresenceCounter

Licznik znajdujacy si¢ na karcie kierowcy lub na karcie warsztatowej
zwigkszany o jeden dla kazdego dnia kalendarzowego, w ktorym karta
jest wltozona do VU. Ten typ danych zwigzany jest z wymaganiami 266,
299, 320 i 343 okreslonymi w zataczniku 1C.

DailyPresenceCounter ::= BCDString(SIZE(2))

Przypisanie wartosci: Kolejna liczba do maksymalnej wartosci = 9 999,
i nastepnie ponownie zaczyna od 0. Przy pierwszym wydaniu karty
licznik jest ustawiany na 0.

OF CurrentDateTime
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2.57.

2.58.

2.59.

2.60.

2.61.

Datef

Data wyrazona w czytelnym, przeznaczonym do druku formacie nume-
rycznym.

Datef ::= SEQUENCE {
year BCDString (SIZE(2)),
month BCDString (SIZE (1)),
day BCDString (SIZE (1))

Przypisanie wartosci:

yyyy rok
mm miesigc
dd dzien

‘00000000°’H  oznacza jednoznacznie brak daty.

DateOfDayDownloaded

Generacja 2:

data i godzina pobrania danych;

DateOfDayDownloaded ::= TimeReal

Przypisanie wartosci: nie okresla sig.

DateOfDayDownloadedRecordArray

Generacja 2:

Data i godzina pobrania danych wraz z metadanymi stosowane w proto-
kole pobierania danych.

DateofDayDownloadedRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER (1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF
DateOfDayDownloaded

recordType oznacza typ rekordu (DateOfDayDownloaded). Przypisanie
wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ CurrentDateTime w bajtach.
noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.
records jest zbiorem daty i godziny rekordow pobierania danych.

Distance

Przebyta odlegto$¢ (wynik obliczenia réznicy migdzy dwoma odczytami
licznika kilometrow pojazdu wyrazona w kilometrach).

Distance ::= INTEGER(O..2%-1)

Przypisanie warto$ci: liczba binarna bez znaku. Warto§¢ w km
w zakresie operacyjnym 0 do 9 999 km.

DriverCardApplicationldentification

Informacje przechowywane na karcie kierowcy dotyczace identyfikacji
aplikacji na karcie (wymagania 253 i 278 okreslone w zatgczniku 1C).
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2.62.

Generacja 1:

DriverCardApplicationIdentification ::= SEQUENCE {
typeOfTachographCardId EquipmentType,
cardStructureVersion CardStructureVersion,
noOfEventsPerType NoOfEventsPerType,
noOfFaultsPerType NoOfFaultsPerType,

activityStructurelength
noOfCardvVehicleRecords

typeOfTachographCardld okresla wdrozony typ karty.

cardStructureVersion okresla wersj¢ struktury wdrozonej na karcie.

noOfEventsPerType jest liczbg zdarzen wedlug typu zdarzenia mozli-
wych do zarejestrowania na karcie.

noOfFaultsPerType jest liczba usterek wedlug typu usterki mozliwych
do zarejestrowania na karcie.

activityStructureLength podaje liczb¢ bajtow dostepnych do przecho-
wywania rekordow czynnosci.

noOfCardVehicleRecords jest liczba rekordow dotyczacych pojazdow
mozliwych do zarejestrowania na karcie.

noOfCardPlaceRecords jest liczba miejsc mozliwych do zarejestro-
wania na karcie.

Generacja 2:

DriverCardApplicationIdentification ::= SEQUENCE ({
typeOfTachographCardId EquipmentType,
cardStructureVersion CardStructureVersion,
noOfEventsPerType NoOfEventsPerType,
noOfFaultsPerType NoOfFaultsPerType,

activityStructurelength
noOfCardvVehicleRecords

noOfCardPlaceRecords NoOfCardPlaceRecords,
noOfGNSSCDRecords NoOfGNSSCDRecords,
noOfSpecificConditionRecords NoOfSpecificConditionRecords

Oprocz generacji 1 uzywane sa nastgpujace elementy danych:

noOfGNSSCDRecords jest liczba rekordéw nieprzerwanego czasu
prowadzenia GNSS, ktore moga by¢ zapisane na karcie.

noOfSpecificConditionRecords jest liczba rekordow warunkow szcze-
golnych, ktore moga by¢ zapisane na karcie.

DriverCardHolderIdentification

Informacje przechowywane na karcie kierowcy dotyczace identyfikacji
posiadacza karty (wymagania 256 i 281 okreslone w zalaczniku 1C).

DriverCardHolderIdentification ::= SEQUENCE {
cardHolderName HolderName,
cardHolderBRirthDate Datef,

cardHolderPreferredLanguage Language

CardActivityLengthRange,
NoOfCardVehicleRecords,
noOfCardPlaceRecords NoOfCardPlaceRecords

CardActivityLengthRange,
NoOfCardVehicleRecords,
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2.63.

2.64.

cardHolderName jest nazwa i imieniem (imionami) posiadacza karty
kierowcy.

cardHolderBirthDate jest data urodzenia posiadacza karty kierowcy.

cardHolderPreferredLanguage jest preferowanym j¢zykiem posiadacza
karty.

DSRCSecurityData

Generacja 2:

Informacje w formie odkrytego tekstu oraz MAC przekazywane za
posrednictwem DSRC z tachografu do zdalnego interrogatora (RI),
szczegolowe informacje — zob. dodatek 11 czgs¢ B rozdziat 13.

DSRCSecurityData ::= SEQUENCE ({
tagLenthPlainText OCTET STRING(SIZE(2)),
currentDateTime CurrentDateTime,
counter INTEGER (0. .224-1),
vuSerialNumber VuSerialNumber,
dSRCMKVersionNumber INTEGER (SIZE (1)),
tagLengthMac OCTET STRING(SIZE(2)),
mac MAC

taglength jest czescig kodowania DER-TLV i ma przypisang warto$¢
,»,81 10” (zob. dodatek 11 czg$¢ B rozdziat 13).

currentDateTime jest biezaca datg i godzing przyrzadu rejestrujacego.

counter nadaje numery komunikatom RTM.

vuSerialNumber jest numerem seryjnym przyrzadu rejestrujacego.

dSRCMKVersionNumber jest numerem wersji klucza gldéwnego
DSRC, z ktorego zostaly wyprowadzone poszczegodlne klucze DSRC
dla VU.

taglengthMac jest znacznikiem i dlugoscig obiektu danych MAC
w ramach kodowania DER-TLV. Znacznik musi by¢ ustawiony na
warto$¢ ,,8E”, dlugos¢ musi kodowac dlugos¢ MAC w oktetach (zob.
dodatek 11 cze$¢ B rozdziat 13).

mac jest MAC obliczanym na podstawie komunikatu RTM (zob.
dodatek 11 cze$¢ B rozdziat 13).

EGFCertificate

Generacja 2:

Certyfikat klucza publicznego urzadzenia zewngtrznego GNSS na
potrzeby wzajemnego uwierzytelniania z VU. Strukturg tego certyfikatu
okreslono w dodatku 11.

EGFCertificate ::= Certificate
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2.65.

2.66.

2.67.

EmbedderIcAssemblerld

Dostarcza informacje o wbudowujacym uklad scalony.

EmbedderIcAssemblerId ::= SEQUENCE {
countryCode IASString (SIZE(2)),
moduleEmbedder BCDString (SIZE(2))

’
manufacturerInformation OCTET STRING(SIZE (1)

countryCode jest 2-literowym kodem panstwa wbudowujgcego modut
zgodnie z normg ISO 3166.

moduleEmbedder oznacza wbudowujacego modut.

manufacturerInformation na potrzeby uzytku wewnetrznego produ-
centa.

EntryTypeDailyWorkPeriod
Kod umozliwiajacy rozrdznienie migdzy poczatkiem a koncem wpisu

dotyczacego dziennego okresu pracy oraz miejsca i sposobu wprowa-
dzenia wpisu.

Generacja 1

EntryTypeDailyWorkPeriod ::= INTEGER {
Begin, related time = card insertion time or time of entry
End, related time = card withdrawal time or time of entry
Begin, related time manually entered (start time)
End, related time manually entered (end of work period)
Begin, related time assumed by VU
End, related time assumed by VU

Przypisanie wartosci: zgodnie z normg ISO/IEC8824-1.

Generacja 2

EntryTypeDailyWorkPeriod ::= INTEGER {
Begin, related time = card insertion time or time of entry
End, related time = card withdrawal time or time of entry
Begin, related time manually entered (start time)
End, related time manually entered (end of work period)
Begin, related time assumed by VU
End, related time assumed by VU
Begin, related time based on GNSS data
End related time based on GNSS data

Przypisanie wartosci: zgodnie z norma ISO/IEC8824-1.

EquipmentType

Kod umozliwiajacy rozréznienie typow urzadzen dla aplikacji tachogra-
ficznej.

EquipmentType ::= INTEGER(0..255)
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2.68.

2.69.

Generacja 1:

--Reserved (0
--Driver Card (1
--Workshop Card (2
--Control Card (3
--Company Card (4
--Manufacturing Card (5
--Vehicle Unit (6
--Motion Sensor (7
--RFU (8

Przypisanie wartosci: zgodnie z normg ISO/IEC8824-1.

Wartos¢ 0 jest zastrzezona do celow oznaczenia panstwa cztonkow-
skiego lub Europy w rubryce CHA certyfikatow.

Generacja 2:

Takie same wartosci jak w przypadku generacji 1 z nastgpujacymi

uzupehieniami:

--GNSS Facility (8),

--Remote Communication Module (9),

--ITS interface module (10),

--Plaque (11), -- may be used in SealRecord
--M1/N1 Adapter (12), -- may be used in SealRecord
--European Root CA (ERCA) (13),

—--Member State CA (MSCA) (14),

--External GNSS connection (15), -- may be used in SealRecord
—--Unused (16), —-- used in SealDataVu

--RFU (17..255)

Uwaga: Warto$ci generacji 2 dla tabliczki, adaptera, polaczenia
zewnetrznego GNSS, a takze wartosci generacji 1 dla przyrzadu rejes-
trujacego oraz czujnika ruchu moga by¢, w stosownych przypadkach,
uzywane w SealRecord.

EuropeanPublicKey

Generacja 1:

Europejski klucz publiczny.

FuropeanPublicKey ::= PublicKey

EventFaultRecordPurpose

Kod wyjasniajacy, dlaczego zarejestrowano zdarzenie lub usterke.

EventFaultRecordPurpose ::= OCTET STRING (SIZE(1l))

Przypisanie wartosci:

‘00’H jedno/jedna z 10 ostatnich zdarzen lub usterek (lub ostatnie/ostatnia zdarzenie lub
‘“01’H usterka)

‘027 H najdhuzsze zdarzenie w jednym z ostatnich 10 dni ich wystgpowania

‘037 H jedno z 5 najdluzszych zdarzen w ciggu ostatnich 365 dni

04’ H ostatnie zdarzenie w jednym z ostatnich 10 dni ich wystgpowania

57 1 Tlajpowainiejsze zdarge.nie w jednym z osFatnich 10 fini ich wy.stgpowania
06’ H jedno z 5 najpowazniejszych zdarzen w ciggu ostatnich 365 dni

pierwsze zdarzenie lub usterka zaistniale po ostatniej kalibracji
'07'H aktywne/trwajace zdarzenie lub usterka

‘08’"H to Y/F’'H RFU

‘80'H to ‘FF'H swoisty dla producenta.
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2.70.  EventFaultType

Kod kwalifikujacy zdarzenie lub usterke.

EventFaultType ::= OCTET STRING (SIZE (1))

Przypisanie wartosci:

Generacja 1:

‘0x'H zdarzenia ogdlne

‘00'H brak dalszych szczegotow,

‘01'H wlozenie niewaznej karty,

‘02'H konflikt kart,

‘03'H naktadajace si¢ czasy,

‘04'H prowadzenie pojazdu bez prawidlowej karty,
‘05’H wlozenie karty podczas prowadzenia pojazdu,
‘06’ H sesja ostatniej karty niezamknigta prawidlowo,
‘07'H przekroczenie predkosci,

08 H przerwa w zasilaniu,

09’ H btad danych dotyczacych ruchu,

\OR’H Konflikt ruchu pojazdu,

‘0B’ to ‘0r’H RFU,

‘1x"H zdarzenia zwigzane z probami naruszenia zabezpieczenia przyrzadu rejestrujacego,
‘107H brak dalszych szczegotow,

‘117H btad uwierzytelnienia czujnika ruchu,

‘12'H btad uwierzytelnienia kart do tachografow,

V13'H nieupowazniona zmiana w czujniku ruchu,

‘14'H btad integralnosci wprowadzania danych na kartg

V157H btad integralno$ci przechowywanych danych uzytkownika,

‘16’1 btad wewngtrznego przesylania danych,

177 nieupowaznione otwarcie obudowy,

\1g7 [ uszkodzenie sprzgtu,

‘“19’H to ‘1r'H RFU,

‘2x"H zdarzenia zwiazane z probami naruszenia zabezpieczenia czujnika,
‘20'H brak dalszych szczegotow,

‘21'H btad uwierzytelnienia,

‘22'H blad integralnosci przechowywanych danych,

‘23’H btad wewnetrznego przesylania danych,

o4 H nieupowaznione otwarcie obudowy,

Y257 H uszkodzenie sprzetu,

‘26’H to ‘2r’H RFU,

‘3x’H usterki urzadzenia rejestrujacego,
‘30'H brak dalszych szczegotow,
‘31'H usterka wewnetrzna VU,

‘32'H usterka drukarki,

Y33'H usterka wyswietlacza,

‘34'H usterka pobierania danych,
V35’H usterka czujnika,

'36’H to ‘3F’H RFU,

V4x'H usterki karty,
Y407 H brak dalszych szczegotow,
‘“41'H to “4F’'H RFU,

‘50’H to ‘7F’H RFU,

Y80’H to ‘FF’H swoisty dla producenta.
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2.71.

2.72.

Generacja 2:

Takie same wartosci jak w przypadku generacji 1 z nastgpujacymi
uzupetnieniami:

‘OB'H konflikt czasu (GNSS i wewngtrzny zegar VU),
‘0C’ to ‘OF’H RFU,

‘5x’H usterki zwigzane z GNSS,

‘50’H brak dalszych szczegotow,

‘517H usterka wewnetrzna odbiornika GNSS,

‘52'H usterka zewnetrzna odbiornika GNSS,

‘53’H usterka zewngtrzna komunikacji GNSS,

‘547 H brak danych GNSS dotyczacych potozenia

‘557 H wykrycie ingerencji w GNSS,

‘567 H wygasnigcie certyfikatu urzadzenia zewngtrznego GNSS,

‘57'H to ‘S5F’H RFU,

‘ox’H usterki zwigzane z modutem komunikacji na odlegtos¢
‘60’H brak dalszych szczegotow,

‘617H usterka modutu komunikacji na odlegtos¢,

‘627 H usterka modutu komunikacji zwigzana z tacznoscia,

‘63’H to ‘6F’'H RFU,

YIx'H usterki zwigzane z interfejsem ITS,
V70’ H brak dalszych szczegotow,
YV71'H to YTF'H RFU.

ExtendedSealldentifier

Generacja 2:

Rozszerzony identyfikator plomby jednoznacznie identyfikuje plombe
(wymaganie 401 okreslone w zataczniku 1C).

ExtendedSealldentifier ::= SEQUENCE{
manufacturerCode OCTET STRING (SIZE(2)),
sealldentifier OCTET STRING (SIZE(6))

}

manufacturerCode: jest kodem producenta plomby.

sealldentifier jest identyfikatorem plomby, ktory jest niepowtarzalny dla
producenta.

ExtendedSerialNumber

Unikalna identyfikacja urzadzenia. Moze by¢ uzywana takze jako iden-
tyfikator klucza publicznego urzadzenia.

Generacja 1:

ExtendedSerialNumber ::= SEQUENCE {
serialNumber INTEGER (0. .232-1),
monthYear BCDString (SIZE(2)),
type OCTET STRING (SIZE (1)),
manufacturerCode ManufacturerCode

}

serialNumber jest numerem seryjnym urzadzenia, niepowtarzalnym dla
producenta, typu urzadzenia i miesigca oraz roku, jak wyjasniono poni-
zej.

monthYear jest identyfikacja miesigca i roku produkcji (lub przypi-
sanym numerem seryjnym).
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2.73.

2.74.

Przypisanie warto$ci: miesigc (dwie cyfry) i rok (dwie ostatnie cyfry)
w kodzie BCD.

type jest identyfikatorem typu urzadzenia.

Przypisanie wartosci: swoisty dla producenta, z wartoécia zastrzezong
,,FFh”.

manufacturerCode: jest kodem numerycznym identyfikujagcym produ-
centa homologowanego urzadzenia.

Generacja 2:

ExtendedSerialNumber ::= SEQUENCE {
serialNumber INTEGER (0..232-1),
monthYear BCDString (SIZE(2)),
type EquipmentType,
manufacturerCode ManufacturerCode

serialNumber, zob. generacja 1

monthYear, zob. generacja 1

type jest identyfikatorem typu urzadzenia

manufacturerCode: zob. generacja 1.

FullCardNumber

Kod catkowicie identyfikujacy kart¢ do tachografu.

FullCardNumber ::= SEQUENCE {
cardType EquipmentType,
cardIssuingMemberState NationNumeric,
cardNumber CardNumber

cardType jest typem karty do tachografu.

cardIssuingMemberState jest kodem panstwa czlonkowskiego, ktore
wydato karte.

cardNumber jest numerem karty.

FullCardNumberAndGeneration

Generacja 2:

Kod catkowicie identyfikujacy karte do tachografu i jej generacjg.

FullCardNumberAndGeneration ::= SEQUENCE {
fullCardNumber FullCardNumber,
generation Generation

fullcardNumber identyfikuje karte do tachografu.

generation oznacza generacj¢ uzywanej karty do tachografu.
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2.75.  Generation

Generacja 2:

wskazuje generacj¢ uzywanego tachografu.

Generation ::= INTEGER(0..255)

Przypisanie wartosci:

‘00’H RFU
‘0I’H Generacja 1
‘02°’H Generacja 2

‘03’H .. ‘FF’H RFU

2.76.  GeoCoordinates

Generacja 2:

Wspotrzedne geograficzne sa zakodowane jako liczby catkowite. Takie
liczby sa wielokrotno$ciami kodowania + DDMM.M dla szerokosci
geograficznej i + DDDMM.M dla dlugos$ci geograficznej. W powyzszym
przypadku odpowiednio = DD i = DDD oznaczaja stopnie, a MM.M

minuty.

GeoCoordinates ::= SEQUENCE {
latitude INTEGER (-90000..90001),
longitude INTEGER (-180000..180001)

latitude koduje si¢ jako wielokrotno$¢ (mnoznik 10) zapisu
+ DDMM.M.

longitude koduje si¢ jako wielokrotnos¢ (mnoznik 10) zapisu
+ DDMM.M.
2.77.  GNSSAccuracy
Generacja 2:
Doktadnos$¢ danych GNSS dotyczacych potozenia (definicja eee)). Taka

doktadnos$¢ jest kodowana jako liczba catkowita i jest wielokrotno$cia
(mnoznik 10) wartosci X.Y podanej w zdaniu GSA NMEA.

GNSSAccuracy ::= INTEGER(1..100)

2.78.  GNSSContinuousDriving

Generacja 2:

Informacje zapisane na karcie kierowcy lub na karcie warsztatowej doty-
czace polozenia pojazdu GNSS, jezeli nieprzerwany czas prowadzenia
pojazdu przez kierowce osiagnie wielokrotnos¢ trzech godzin (wyma-
gania 306 1 354 okreslone w zalaczniku 1C).

GNSSContinuousDriving := SEQUENCE ({
gnssCDPointerNewestRecord INTEGER (0. .NoOfGNSSCDRecords -1),
gnssContinuousDrivingRecords SET SIZE (NoOfGNSSCDRecords) OF

GNSSContinuousDrivingRecord
}

controlPointerNewestRecord jest indeksem ostatniego uaktualnionego
rekordu nieprzerwanego prowadzenia pojazdu GNSS.
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2.79.

2.80.

2.81.

Przypisanie wartos$ci: liczba odpowiadajaca stanowi licznika rekordu
GNSS dotyczacego nieprzerwanego prowadzenia pojazdu, rozpoczynajac
od ,,0” dla pierwszego wystapienia w strukturze rekordu GNSS doty-
czacego nieprzerwanego czasu prowadzenia pojazdu.

gnssContinuousDrivingRecords jest zbiorem rekordéw zawierajacych
datg i godzing, kiedy nieprzerwany czas prowadzenia pojazdu osigga
wielokrotno$¢ trzech godzin i informacji na temat polozenia pojazdu.

GNSSContinuousDrivingRecord

Generacja 2:

Informacje przechowywane na karcie kierowcy lub na karcie warsz-
tatowej dotyczace polozenia pojazdu GNSS, jezeli nieprzerwany czas
prowadzenia pojazdu przez kierowce osiagnie wielokrotnos¢ trzech
godzin (wymagania 305 i 353 okreslone w zalaczniku 1C).

GNSSContinuousDrivingRecord ::= SEQUENCE {
timeStamp TimeReal,
gnssPlaceRecord GNSSPlaceRecord

timeStamp jest data i godzing, kiedy nieprzerwany czas prowadzenia
pojazdu przez posiadacza karty osiagnie wielokrotnos¢ trzech godzin.

gnssPlaceRecord zawiera informacje dotyczace polozenia pojazdu.

GNSSPlaceRecord

Generacja 2:

Informacje dotyczace potozenia GNSS pojazdu (wymagania 108, 109,
110, 296, 305, 347 i 353 okreslone w zataczniku 1C).

GNSSPlaceRecord ::= SEQUENCE {
timeStamp TimeReal,
gnssAccuracy GNSSAccuracy,
geoCoordinates GeoCoordinates

timeStamp jest datg i godzing okreslenia potozenia GNSS pojazdu.

gnssAccuracy jest dokladnoscig danych dotyczacych potozenia GNSS.

geoCoordinates jest lokalizacja zapisang przy uzyciu GNSS.

HighResOdometer

Stan licznika kilometrow pojazdu: skumulowana odleglo$¢ przebyta
przez pojazd w czasie jego eksploatacji.

HighResOdometer ::= INTEGER(O0..232-1)
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Przypisanie wartos$ci: liczba binarna bez znaku. Warto$¢ wyrazona
w 1/200 km w zakresie operacyjnym 0 do 21 055 406 km.

2.82.  HighResTripDistance

Odlegtos¢ przebyta w czasie catej lub czesci podrozy.

HighResTripDistance ::= INTEGER(0..232-1)

Przypisanie wartoSci: liczba binarna bez znaku. Warto$¢ wyrazona
w 1/200 km w zakresie operacyjnym 0 do 21 055 406 km.

2.83.  HolderName

Nazwisko i imi¢ (imiona) posiadacza karty.

HolderName ::= SEQUENCE {
holderSurname Name,
holderFirstNames Name

holderSurname jest nazwiskiem posiadacza. Do nazwiska nie dodaje si¢
tytutow.

Przypisanie wartosci: w przypadku kart nieosobowych, holderSurname
zawiera te same informacje, co companyName lub workshopName, lub
controlBodyName.

holderFirstNames oznacza imi¢ (imiona) i inicjaly posiadacza.

2.84. Internal GNSSReceiver

Generacja 2:

Informacje, czy odbiornik GNSS znajduje si¢ wewnatrz czy na zewnatrz
przyrzadu rejestrujacego. Prawda — oznacza, ze odbiornik GNSS znaj-
duje si¢ wewnatrz VU. Falsz — oznacza, ze odbiornik GNSS jest
zewngtrzny.

InternalGNSSReceiver ::= BOOLEAN

2.85. K-ConstantOfRecordingEquipment

Stala urzadzenia rejestrujacego (definicja m)).

K-ConstantOfRecordingEquipment ::= INTEGER(O..210-1)

Przypisanie warto$ci: liczba impulséw na kilometr w zakresie opera-
cyjnym 0 do 64 255 impulsow/km.

2.86.  Keyldentifier

Unikalny identyfikator klucza publicznego uzywany przy odwolywaniu
si¢ do klucza i do wybierania klucza. Identyfikuje takze posiadacza

klucza.

KeyIdentifier ::= CHOICE {
extendedSerialNumber ExtendedSerialNumber,
certificateRequestID CertificateRequestID,

certificationAuthorityKID CertificationAuthorityKID
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Pierwsza pozycja jest odpowiednia przy odestaniu do klucza publicznego
przyrzadu rejestrujacego lub karty do tachografu.

Druga pozycja jest odpowiednia przy odestaniu do klucza publicznego
przyrzadu rejestrujacego (w przypadku, gdy numer seryjny przyrzadu
rejestrujgcego moze nie by¢ znany w czasie sporzadzenia certyfikatu).

Trzecia pozycja jest odpowiednia przy odestaniu do klucza publicznego
panstwa cztonkowskiego.

2.87. KMWCKey

Generacja 2:

Klucz AES i zwigzana z nim wersja klucza stosowane do sparowania
VU z czujnikiem ruchu. Szczegoétowe informacje — zob. dodatek 11.

KMWCKey ::= SEQUENCE {
kKMWCKey AESKey,
keyVersion INTEGER (SIZE (1))

kKMWCKey jest dlugoscia klucza AES w szeregu z kluczem stoso-
wanym do sparowania VU z czujnikiem ruchu.

keyVersion oznacza wersj¢ klucza AES.

2.88. Language
Kod identyfikujacy jezyk.

Language ::= IA5String(SIZE(2))

Przypisanie warto$ci: kod sktadajacy si¢ z dwoch matych liter zgodny
z normg ISO 639.

2.89. LastCardDownload

Data i godzina, zapisane na karcie kierowcy, ostatniego pobierania
danych z karty (do innych celéw niz kontrola) — wymagania 257
i 282 okreslone w zatgczniku 1C. Date te aktualizuje VU lub dowolny
czytnik kart.

LastCardDownload ::= TimeReal

Przypisanie wartosci: nie okresla sig.

2.90. LinkCertificate

Generacja 2:

Certyfikat potaczenia par kluczy Glownego Europejskiego Organu
Certyfikacji.

LinkCertificate ::= Certificate

291. L-TyreCircumference

Obwadd toczny opon (definicja u)).

L-TyreCircumference ::= INTEGER(O.. 216-1)
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2.92.

2.93.

2.94.

2.95.

Przypisanie warto$ci: liczba binarna bez znaku, wyrazona w 1/8 mm
w zakresie operacyjnym 0 do 8 031 mm.

MAC

Generacja 2:

Kryptograficzna suma kontrolna o dtugosci 8, 12 lub 16 bajtow odpo-
wiadajacej mechanizmom szyfrowania okreslonym w dodatku 11.

MAC ::= CHOICE {
macs OCTET STRING
macl2 OCTET STRING
maclé OCTET STRING

}

ManuallnputFlag

Kod identyfikujacy czy posiadacz karty wprowadza rgcznie czynnosci
kierowcy przy wkladaniu karty (wymaganie 081 okre$lone w zataczniku
1B i wymaganie 102 okreslone w zatgczniku 1C).

ManualInputFlag ::= INTEGER ({
noEntry (0)
manualEntries (1)

Przypisanie wartosci: nie okresla sig.

ManufacturerCode

Kod identyfikujacy producenta urzadzen posiadajacych homologacje
typu.

ManufacturerCode ::= INTEGER(0..255)

Laboratorium wtasciwe dla przeprowadzania badan interoperacyjnosci
prowadzi i publikuje wykaz kodow producenta na swojej stronie inter-
netowej (wymaganie 454 okre$lone w zalaczniku 1C).

ManufacturerCodes przyznaje si¢ tymczasowo tworcom tachograféw po
wystgpieniu przez nich z wnioskiem do laboratorium wiasciwego dla
przeprowadzania badan interoperacyjnosci.

ManufacturerSpecificEventFaultData

Generacja 2:

Swoiste dla producentow kody bledow upraszczaja analiz¢ blgdow oraz
konserwacje przyrzadow rejestrujacych.

ManufacturerSpecificEventFaultData ::= SEQUENCE {
manufacturerCode
manufacturerSpecificErrorCode

manufacturerCode identyfikuje producenta przyrzadu rejestrujacego.

manufacturerSpecificErrorCode jest kodem bledu swoistym dla
producenta.

ManufacturerCode,
OCTET STRING (SIZE (3))
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2.96. MemberStateCertificate

Certyfikat klucza publicznego panstwa cztonkowskiego wydany przez
europejski organ certyfikacji.

MemberStateCertificate ::= Certificate

2.97. MemberStateCertificateRecordArray

Generacja 2:

Certyfikat panstwa czlonkowskiego wraz z metadanymi stosowany
w protokole pobierania danych.

MemberStateCertificateRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF

MemberStateCertificate

recordType oznacza typ rekordu (MemberStateCertificate). Przypisanie
wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ MemberStateCertificate w bajtach.

noOfRecords jest liczba rekordéw w zbiorze. Warto$¢ t¢ nalezy ustawic
na 1, poniewaz certyfikaty moga mie¢ rozne dlugosci.

records jest zbiorem certyfikatow panstw cztonkowskich.

2.98.  MemberStatePublicKey

Generacja 1:

Klucz publiczny panstwa cztonkowskiego.

MemberStatePublicKey ::= PublicKey

2.99. Name

Nazwa (nazwisko).

Name ::= SEQUENCE {
codePage INTEGER (0..255),
name OCTET STRING (SIZE(35))

codePage okresla zestaw znakow zdefiniowany w rozdziale 4,

name jest nazwg zakodowana przy uzyciu wyszczegolnionego zestawu
znakow.

2.100. NationAlpha

Alfabetyczne okreslenie panstwa musi by¢ zgodne ze znakami wyr6z-
niajacymi stosowanymi na pojazdach w ruchu migdzynarodowym (Kon-
wencja wiedenska Narodow Zjednoczonych o ruchu drogowym z 1968

r.).

NationAlpha ::= IASString(SIZE(3))

Kody Nation Alpha i Numeric znajduja si¢ na wykazie utrzymywanym
na stronie internetowej laboratorium wyznaczonego do przeprowadzenia
badan interoperacyjnosci zgodnie z wymaganiem 440 okreslonym
w zalgczniku 1C.
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2.101.

2.102.

2.103.

2.104.

NationNumeric

Numeryczne odestanie do panstwa.

NationNumeric ::= INTEGER(O .. 255)

Przypisanie wartosci: zob. typ danych w 2.100 (NationAlpha)

Modyfikacji lub aktualizacji specyfikacji Nation Alpha lub Numeric
opisanych w powyzszym akapicie dokonuje si¢ dopiero po otrzymaniu
przez wyznaczone laboratorium opinii producentow przyrzadow rejestru-
jacych tachografow cyfrowych i inteligentnych posiadajacych homolo-
gacje typu.

NoOfCalibrationRecords

Liczba rekordow kalibracyjnych, mozliwych do przechowywania na
karcie.

Generacja 1:

NoOfCalibrationRecords ::= INTEGER(O..255)

Przypisanie wartosci: zob. dodatek 2.

Generacja 2:

NoOfCalibrationRecords ::= INTEGER(O..2%%-1)

Przypisanie wartosci: zob. dodatek 2.
NoOfCalibrationsSinceDownload
Licznik pokazujacy liczbg kalibracji wykonanych przy uzyciu karty

warsztatowej od ostatniego pobrania danych z tej karty (wymaganie
317 i 340 okre$lone w zataczniku 1C).

NoOfCalibrationsSinceDownload ::= INTEGER(0..216-1)

Przypisanie wartosci: nie okresla sie.
NoOfCardPlaceRecords
Liczba rekordow dotyczacych miejsca, mozliwych do przechowywania

na karcie kierowcy lub na karcie warsztatowe;j.

Generacja 1:

NoOfCardPlaceRecords ::= INTEGER(0..255)

Przypisanie wartoS$ci: zob. dodatek 2.

Generacja 2:

NoOfCardPlaceRecords ::= INTEGER(0..2'9-1)

Przypisanie wartos$ci: zob. dodatek 2.
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2.105.

2.106.

2.107.

2.108.

2.109.

2.110.

NoOfCardVehicleRecords
Liczba rekordéow dotyczacych uzytych pojazdéw, mozliwych do prze-

chowywania na karcie kierowcy lub na karcie warsztatowe;.

NoOfCardVehicleRecords ::= INTEGER(O.. 21¢-1)

Przypisanie wartoSci: zob. dodatek 2.

NoOfCardVehicleUnitRecords

Generacja 2:

Liczba rekordow dotyczacych przyrzadéw rejestrujacych, mozliwych do
przechowywania na karcie kierowcy lub na karcie warsztatowe;.

NoOfCardVehicleUnitRecords ::= INTEGER(O.. 2!%-1)

Przypisanie wartosci: zob. dodatek 2.

NoOfCompanyActivityRecords
Liczba rekordéw dotyczacych czynnosci firmy, mozliwych do przecho-

wywania na karcie firmowej.

NoOfCompanyActivityRecords ::= INTEGER(O.. 2'°-1)

Przypisanie wartosci: zob. dodatek 2.

NoOfControlActivityRecords
Liczba rekordow dotyczacych czynnosci kontrolnych, mozliwych do

przechowywania na karcie kontrolnej.

NoOfControlActivityRecords ::= INTEGER(O.. 21%-1)

Przypisanie wartosci: zob. dodatek 2.

NoOfEventsPerType

Liczba zdarzen wedtug typu, mozliwych do przechowywania na karcie.

NoOfEventsPerType ::= INTEGER(0..255)

Przypisanie wartosci: zob. dodatek 2.

NoOfFaultsPerType

Liczba usterek wedtug typu, mozliwych do przechowywania na karcie.

NoOfFaultsPerType ::= INTEGER(0..255

Przypisanie wartos$ci: zob. dodatek 2.
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2.111. NoOfGNSSCDRecords

Generacja 2:

Liczba rekordéw nieprzerwanego czasu prowadzenia pojazdu GNSS,
ktore moga by¢ przechowywane na karcie.

NoOfGNSSCDRecords ::= INTEGER(O..2%5-1)

Przypisanie wartosci: zob. dodatek 2.

2.112. NoOfSpecificConditionRecords

Generacja 2:

Liczba rekordow warunkow szczegdlnych, ktore moga by¢ przechowy-
wane na karcie.

NoOfSpecificConditionRecords ::= INTEGER(O..21¢-1)

Przypisanie wartosci: zob. dodatek 2.

2.113. OdometerShort,

Stan licznika kilometréw pojazdu w skrdconej postaci.

OdometerShort ::= INTEGER(O0..27-1)

Przypisanie wartos$ci: liczba binarna bez znaku. Wartos¢ w km
w zakresie operacyjnym 0 do 9999 999 km.

2.114. OdometerValueMidnight

Stan licznika kilometrow o pdtnocy w danym dniu (wymaganie 090
okreslone w zalaczniku 1B i wymaganie 113 okreSlone w zalacz-
niku 1C).

OdometerValueMidnight ::= OdometerShort

Przypisanie wartosci: nie okresla sig.

2.115. OdometerValueMidnightRecordArray

Generacja 2:

OdometerValueMidnight wraz z metadanymi stosowany w protokole
pobierania danych.

OdometerValueMidnightRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER (1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF

OdometerValueMidnight

recordType oznacza typ rekordu (OdometerValueMidnight). Przypi-
sanie wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ OdometerValueMidnight w bajtach.
noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordow OdometerValueMidnight.
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2.116. OverspeedNumber

Liczba zdarzen przekroczenia predkosci od ostatniej kontroli przekro-
czenia predkosci.

OverspeedNumber ::= INTEGER(O..255)

Przypisanie wartosci: 0 oznacza, ze nie bylo zdarzenia przekroczenie
predkosci od ostatniej kontroli przekroczenia predkosci, 1 oznacza, ze
byto jedno zdarzenie przekroczenia predkosci od ostatniej kontroli prze-
kroczenia predkosci... 255 oznacza, ze bylo 255 lub wigcej zdarzen
przekroczenia predkosci od ostatniej kontroli przekroczenia prgdkosci.

2.117. PlaceRecord

Informacje dotyczace miejsca rozpoczgcia lub zakonczenia dziennego
okresu pracy (wymagania 108, 271, 296, 324 i 347 okreslone w zalacz-
niku 1C).

Generacja 1:

PlaceRecord ::= SEQUENCE {
entryTime TimeReal,
entryTypeDailyWorkPeriod EntryTypeDailyWorkPeriod,
dailyWorkPeriodCountry NationNumeric,
dailyWorkPeriodRegion RegionNumeric,
vehicleOdometerValue OdometersShort

}

entryTime jest data i godzing wpisu.

entryTypeDailyWorkPeriod jest typem wpisu.

dailyWorkPeriodCountry jest wprowadzonym panstwem.

dailyWorkPeriodRegion jest wprowadzonym regionem.

vehicleOdometerValue jest stanem licznika kilometréw w czasie wpro-
wadzania miejsca.

Generacja 2:

PlaceRecord ::= SEQUENCE {
entryTime TimeReal,
entryTypeDailyWorkPeriod EntryTypeDailyWorkPeriod,
dailyWorkPeriodCountry NationNumeric,
dailyWorkPeriodRegion RegionNumeric,
vehicleOdometerValue Odometershort,
entryGNSSPlaceRecord GNSSPlaceRecord

Oprocz generacji 1 uzywany jest nastepujacy element skladowy:

entryGNSSPlaceRecord jest zapisang lokalizacja i godzina.
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2.118.

2.119.

2.120.

PreviousVehicleInfo

Informacje dotyczace pojazdu poprzednio uzywanego przez kierowce
w chwili wkiadania jego karty do przyrzadu rejestrujacego (wymaganie
081 okreslone w zataczniku 1B i wymaganie 102 okreslone w zatgcz-
niku 1C).

Generacja 1:

PreviousVehicleInfo ::= SEQUENCE ({
vehicleRegistrationIdentification VehicleRegistrationIdentification,
cardWithdrawalTime TimeReal

vehicleRegistrationldentification wskazuje numer VRN i panstwo
cztonkowskie rejestracji pojazdu.

cardWithdrawalTime jest datg i godzing wyjecia karty.

Generacja 2:

PreviousVehicleInfo ::= SEQUENCE {
vehicleRegistrationIdentification VehicleRegistrationIdentification,
cardWithdrawalTime TimeReal,
vuGeneration Generation

Oprocz generacji 1 uzywany jest nastepujacy element danych:

vuGeneration identyfikuje generacj¢ przyrzadu rejestrujacego.

PublicKey

Generacja 1:

Klucz publiczny RSA.

PublicKey ::= SEQUENCE {
rsaKeyModulus RSAKeyModulus,
rsaKeyPublicExponent RSAKeyPublicExponent

rsaKeyModulus jest modutem pary kluczy.

rsaKeyPublicExponent jest wyktadnikiem publicznym pary kluczy.

RecordType

Generacja 2:

Odniesienie do typu rekordu. Ten typ danych stosuje si¢ w RecordAr-
rays.

RecordType ::= OCTET STRING(SIZE (1))
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2.121.

Przypisanie wartoSci:

‘01'H ActivityChangelnfo,

‘02'H CardSlotsStatus,

‘03’H CurrentDateTime,

‘04’H MemberStateCertificate,

‘05'H OdometerValueMidnight,

‘06'H DateOfDayDownloaded,

‘07'H SensorPaired,

‘08'H Signature,

‘09'H SpecificConditionRecord,

‘OA'H VehicleldentificationNumber,
‘OB’ H VehicleRegistrationNumber,
‘0C’H VuCalibrationRecord,

‘OD’H VuCardIWRecord,

‘OE’H VuCardRecord,

‘OF'H VuCertificate,

‘10’H VuCompanyLocksRecord,
‘117H VuControlActivityRecord,
‘127H VuDetailedSpeedBlock,

‘13’H VuDownloadablePeriod,

‘147H VuDownloadActivityData,
‘15’H VuEventRecord,

‘16’H VuGNSSCDRecord,

‘17'H VulTSConsentRecord,

‘18’H VuFaultRecord,

‘19'H Vuldentification,

‘IA'H VuOverSpeedingControlData,
‘1B’ H VuOverSpeedingEventRecord,
‘IC'H VuPlaceDailyWorkPeriodRecord,
‘1D'H VuTimeAdjustmentGNSSRecord,
‘1E'H VuTimeAdjustmentRecord,
‘1F'H VuPowerSupplylInterruptionRecord,
‘20'H SensorPairedRecord,

‘21'H SensorExternal GNSSCoupledRecord,

“22'H to ‘7E’H RFU,
‘80’H to ‘FF'H swoisty dla producenta.

RegionAlpha
Alfabetyczne odniesienie do regionu w okreslonym kraju.

RegionAlpha ::= IAS5STRING(SIZE(3))

Generacja 1:

Przypisanie wartosci:

N ’ No information available,
Spain

‘AN Andalucia,

‘AR 7 Aragbn,

‘AST' Asturias,

co Cantabria,

‘CAT' Catalufia,

‘CL Castilla-Leén,

‘CM ' Castilla-La-Mancha,
cv! Valencia,

YEXT' Extremadura,

N Galicia,

‘IB Baleares,

‘Ic Canarias,

‘LR La Rioja,

‘Mo Madrid,

‘MU Murcia,

‘NA Navarra,

PV Pais Vasco
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Generacja 2:

Kody RegionAlpha znajduja si¢ na wykazie utrzymywanym na stronie
internetowej laboratorium wyznaczonego do przeprowadzenia badan
interoperacyjnosci.

2.122. RegionNumeric
Numeryczne odniesienie do regionu w okreslonym panstwie.
RegionNumeric ::= OCTET STRING (SIZE(1l))

Generacja 1:

Przypisanie wartoSci:

‘00'H No information available,
Spain:

‘O01'H Andalucia,

‘02'H Aragbn,

‘03'H Asturias,

‘04’ H Cantabria,

‘05'H Cataluifia,

‘06’H Castilla-Ledn,
‘07'H Castilla-La-Mancha,
‘08'H Valencia,

‘09'H Extremadura,

YOA'H Galicia,

‘OB'H Baleares,

‘O0C’H Canarias,

‘OD’'H La Rioja,

‘OE'H Madrid,

‘OF'H Murcia,

‘“10'H Navarra,

‘11'H Pais Vasco

Generacja 2:

Kody RegionNumeric znajdujg si¢ na wykazie utrzymywanym na stronie
internetowej laboratorium wyznaczonego do przeprowadzenia badan
interoperacyjnosci.

2.123. RemoteCommunicationModuleSerialNumber

Generacja 2:

Numer seryjny modutu komunikacji na odlegtosé.

RemoteCommunicationModuleSerialNumber ::= ExtendedSerialNumber
2.124. RSAKeyModulus

Generacja 1:

Modut pary kluczy RSA.

RSAKeyModulus ::= OCTET STRING (SIZE (128))

Przypisanie wartosci: nieokreslona.

2.125. RSAKeyPrivateExponent

Generacja 1:

Wyktadnik prywatny pary kluczy RSA.
RSAKeyPrivateExponent ::= OCTET STRING (SIZE(128))

Przypisanie wartosci: nieokreslona.
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2.126.

2.127.

2.128.

2.129.

2.130.

RSAKeyPublicExponent

Generacjal:

Wyktadnik publiczny pary kluczy RSA.
RSAKeyPublicExponent ::= OCTET STRING (SIZE(8))

Przypisanie wartosci: nicokres$lona.

RtmData

Generacja2:

Definicja tego typu danych znajduje si¢c w dodatku 14.

SealDataCard

Generacja 2:

W tym typie danych przechowuje si¢ informacje o plombach przymo-
cowanych do réznych czesci pojazdu i jest on przeznaczony do prze-
chowywania na karcie. Ten typ danych zwigzany jest z wymaganiem
337 okreslonym w zatgczniku 1C.

SealDataCard ::= SEQUENCE {
noOfSealRecords INTEGER(1..5),
sealRecords SET SIZE (noOfSealRecords) OF SealRecord

}

noOfSealRecords jest liczba rekordéw w zbiorze sealRecords.

sealRecords jest zbiorem rekordow dotyczacych plomb.

SealDataVu

Generacja 2:

W tym typie danych przechowuje si¢ informacje o plombach przymo-
cowanych do réznych czesci pojazdu i jest on przeznaczony do prze-
chowywania w przyrzadzie rejestrujagcym.
SealDataVu ::= SEQUENCE SIZE(5) OF {

sealRecords SealRecord

}

sealRecords jest zbiorem rekordow dotyczacych plomb. W przypadku
gdy dostgpnych jest mniej niz 5 plomb warto$¢ EquipmentType we
wszystkich niewykorzystanych sealRecords nalezy ustawi¢ na 16, tj.
niewykorzystane.

SealRecord

Generacja 2:

W tym typie danych przechowuje si¢ informacje o plombie przymoco-
wanej do danego elementu sktadowego. Ten typ danych zwiazany jest
z wymaganiem 337 okreslonym w zalaczniku 1C.

SealRecord ::= SEQUENCE {
equipmentType EquipmentType,
extendedSealIdentifier ExtendedSealIdentifier

equipmentType okresla typ urzadzenia, do ktérego jest przymocowana
plomba.

extendedSealldentifier jest identyfikatorem plomby przymocowanej do
urzadzenia.
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2.131. SensorApprovalNumber

Numer homologacji typu czujnika.

Generacja 1:

SensorApprovalNumber ::= IA5String(SIZE(8))

Przypisanie wartoSci: nieokreslona.

Generacja 2:

SensorApprovalNumber ::= IA5String(SIZE(16))

Przypisanie wartoSci:

Nalezy podawa¢ numer homologacji, ktéry zostat opublikowany na
odpowiedniej stronie internetowej Komisji Europejskiej, tj. na przyklad
z uwzglednieniem mys$lnikow, jezeli wystgpuja. Numer homologacji
musi by¢ wyrownany do lewej strony.

2.132.  SensorExternal GNSSApprovalNumber

Generacja 2:

Numer homologacji urzadzenia zewngtrznego GNSS.
SensorExternalGNSSApprovalNumber ::= IA5String(SIZE(16))

Przypisanie warto$ci:

Nalezy podawaé¢ numer homologacji, ktory zostal opublikowany na
odpowiedniej stronie internetowej Komisji Europejskiej, tj. na przyktad
z uwzglednieniem myslnikow, jezeli wystepuja. Numer homologacji
musi by¢ wyréownany do lewej strony.

2.133.  SensorExternal GNSSCoupledRecord

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace iden-
tyfikacji urzadzenia zewngtrznego GNSS powigzanego z przyrzadem
rejestrujgcym (wymaganie 100 okreslone w zataczniku 1C).

SensorExternalGNSSCoupledRecord ::= SEQUENCE ({
sensorSerialNumber SensorGNSSSerialNumber,
sensorApprovalNumber SensorExternal GNSSApprovalNumber,
sensorCouplingDate SensorGNSSCouplingDate

}

sensorSerialNumber jest numerem seryjnym urzadzenia zewngtrznego
GNSS powigzanego z przyrzadem rejestrujacym.

sensorApprovalNumber jest numerem homologacji tego urzadzenia
zewngtrznego GNSS.

sensorCouplingDate jest data powigzania tego urzadzenia zewngtrznego
GNSS z przyrzadem rejestrujacym.

2.134. SensorExternalGNSSIdentification

Generacja 2:

Informacje dotyczace identyfikacji urzadzenia zewnetrznego GNSS
(wymaganie 98 okreslone w zataczniku 1C).
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SensorExternalGNSSIdentification ::= SEQUENCE {
sensorSerialNumber SensorGNSSSerialNumber,
sensorApprovalNumber SensorExternalGNSSApprovalNumber,
sensorSCIdentifier SensorExternalGNSSSCIdentifier,
sensorOSIdentifier SensorExternal GNSSOSIdentifier

sensorSerialNumber jest rozszerzonym numerem seryjnym urzadzenia
zewngtrznego GNSS.

sensorApprovalNumber jest numerem homologacji urzadzenia
zewnetrznego GNSS.

sensorSCldentifier jest identyfikatorem elementu zabezpieczenia urza-
dzenia zewngetrznego GNSS.

sensorOSIdentifier jest identyfikatorem systemu operacyjnego urza-
dzenia zewngtrznego GNSS.

2.135. SensorExternalGNSSInstallation

Generacja 2:

Informacje, przechowywane w urzadzeniu zewng¢trznym GNSS, doty-
czace instalacji urzadzenia zewngtrznego GNSS (wymaganie 123 okres-
lone w zatgczniku 1C).

SensorExternalGNSSInstallation ::= SEQUENCE {
sensorCouplingDateFirst SensorGNSSCouplingDate,
firstVuApprovalNumber VuApprovalNumber,
firstvVuSerialNumber VuSerialNumber,
sensorCouplingDateCurrent SensorGNSSCouplingDate,
currentVuApprovalNumber VuApprovalNumber,
currentVUSerialNumber VuSerialNumber

}

sensorCouplingDateFirst jest data pierwszego powigzania urzadzenia
zewnetrznego GNSS z przyrzadem rejestrujagcym.

firstVuApprovalNumber jest numerem homologacji pierwszego przy-
rzadu rejestrujacego powigzanego z urzadzeniem zewngtrznym GNSS.

firstVuSerialNumber jest numerem seryjnym pierwszego przyrzadu
rejestrujgcego sparowanego z urzadzeniem zewngtrznym GNSS.

sensorCouplingDateCurrent jest data obecnego powiazania urzadzenia
zewnetrznego GNSS z przyrzadem rejestrujagcym.

currentVuApprovalNumber jest numerem homologacji przyrzadu
rejestrujacego powigzanego obecnie z urzadzeniem zewnetrznym GNSS.

currentVUSerialNumber jest numerem seryjnym przyrzadu rejestruja-
cego powigzanego obecnie z urzadzeniem zewngtrznym GNSS.
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2.136.

2.137.

2.138.

2.139.

2.140.

SensorExternal GNSSOSIdentifier

Generacja 2:

Identyfikator systemu operacyjnego urzadzenia zewngtrznego GNSS.

SensorOSIdentifier ::= IAS5String(SIZE(2))

Przypisanie wartosci: swoisty dla producenta.

SensorExternal GNSSSCldentifier

Generacja 2:

Ten typ jest stosowany np. w celu zidentyfikowania kryptograficznego
modulu urzadzenia zewngtrznego GNSS.

Identyfikator elementu zabezpieczenia urzadzenia zewngtrznego GNSS.

SensorExternalGNSSSCIdentifier ::= IASString(SIZE(8))

Przypisanie wartosci: element swoisty dla producenta.

SensorGNSSCouplingDate

Generacja 2:

Data powiazania urzadzenia zewnetrznego GNSS z przyrzadem rejestru-
jacym.
SensorGNSSCouplingDate ::= TimeReal

Przypisanie wartosci: nieokreslona.

SensorGNSSSerialNumber

Generacja 2:

Ten typ jest wykorzystywany do przechowywania numeru seryjnego
odbiornika GNSS, zaréwno gdy jest w VU, jak i gdy znajduje si¢
poza VU.

Numer seryjny odbiornika GNSS.

SensorGNSSSerialNumber ::= ExtendedSerialNumber

Sensorldentification

Informacje przechowywane w czujniku ruchu dotyczace jego identyfi-
kacji (wymaganie 077 okreslone w zalaczniku 1B i wymaganie 95
okreslone w zalaczniku 1C).

SensorIdentification ::= SEQUENCE {
sensorSerialNumber SensorSerialNumber,
sensorApprovalNumber SensorApprovalNumber,
sensorSCIdentifier SensorSCIdentifier,
sensorOSIdentifier SensorOSIdentifier

sensorSerialNumber jest rozszerzonym numerem seryjnym czujnika
ruchu (zawiera numer czesci i kod producenta).

sensorApprovalNumber jest numerem homologacji czujnika ruchu.

sensorSCldentifier jest identyfikatorem elementu zabezpieczenia czuj-
nika ruchu.
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2.141.

2.142.

sensorOSIdentifier jest identyfikatorem systemu operacyjnego czujnika
ruchu.

SensorlInstallation

Informacje przechowywane w czujniku ruchu dotyczace jego instalacji
(wymaganie 099 okreslone w zataczniku 1B i wymaganie 122 okreslone
w zalgczniku 1C).

SensorInstallation ::= SEQUENCE ({
sensorPairingDateFirst SensorPairingDate,
firstVulpprovalNumber VuRApprovalNumber,
firstvVuSerialNumber VuSerialNumber,
sensorPairingDateCurrent SensorPairingDate,
currentVuApprovalNumber VuApprovalNumber,
currentVUSerialNumber VuSerialNumber

sensorPairingDateFirst jest data pierwszego sparowania czujnika ruchu
z przyrzadem rejestrujgcym.

firstVuApprovalNumber jest numerem homologacji pierwszego przy-
rzadu rejestrujacego sparowanego z czujnikiem ruchu.

firstVuSerialNumber jest numerem seryjnym pierwszego przyrzadu
rejestrujacego sparowanego z czujnikiem ruchu.

sensorPairingDateCurrent jest data obecnego sparowania czujnika
ruchu z przyrzadem rejestrujgcym.

currentVuApprovalNumber jest numerem homologacji przyrzadu
rejestrujgcego obecnie sparowanego z czujnikiem ruchu.

currentVUSerialNumber jest numerem seryjnym przyrzadu rejestruja-
cego obecnie sparowanego z czujnikiem ruchu.

SensorInstallationSecData

Informacje przechowywane na karcie warsztatowej dotyczace zabezpie-
czenia potrzebne do sparowania czujnikow ruchu z przyrzadami rejes-
trujacymi (wymaganie 308 i 331 okreslone w zalaczniku 1C).

Generacja 1:

SensorInstallationSecData ::= TdesSessionKey

Przypisanie wartosci: zgodnie z normg ISO 16844-3.

Generacja 2:

Zgodnie z opisem w dodatku 11 karta warsztatowa musi przechowywacé
maksymalnie trzy klucze na potrzeby parowania czujnika ruchu z VU.
Klucze te maja rézne wersje.

SensorInstallationSecData ::= SEQUENCE ({
kKMWCKeyl KMWCKevy,
kMWCKey?2 KMWCKey OPTIONAL,

kMWCKey3 KMWCKey OPTIONAL
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2.143.

2.144.

2.145.

2.146.

SensorOSIdentifier

Identyfikator systemu operacyjnego czujnika ruchu.

SensorOSIdentifier ::= IAS5String(SIZE(2))

Przypisanie wartosci: swoisty dla producenta.

SensorPaired

Generacja 1:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace iden-
tyfikacji czujnika ruchu sparowanego z przyrzadem rejestrujacym
(wymaganie 079 okreslone w zalaczniku 1B).

SensorPaired ::= SEQUENCE {
sensorSerialNumber SensorSerialNumber,
sensorApprovalNumber SensorApprovalNumber,
sensorPairingDateFirst SensorPairingDate

sensorSerialNumber jest numerem seryjnym czujnika ruchu obecnie
sparowanego z przyrzadem rejestrujacym.

sensorApprovalNumber jest numerem homologacji czujnika ruchu
obecnie sparowanego z przyrzadem rejestrujgcym.

sensorPairingDateFirst jest data pierwszego sparowania z przyrzadem
rejestrujacym czujnika ruchu obecnie sparowanego z przyrzadem rejes-
trujgcym.

SensorPairedRecord

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace iden-
tyfikacji czujnika ruchu sparowanego z przyrzadem rejestrujacym
(wymaganie 97 okreslone w zataczniku 1C).

SensorPairedRecord ::= SEQUENCE {
sensorSerialNumber SensorSerialNumber,
sensorApprovalNumber SensorApprovalNumber,
sensorPairingDate SensorPairingDate

}

sensorSerialNumber jest numerem seryjnym czujnika ruchu sparowa-
nego z przyrzadem rejestrujgcym.

sensorApprovalNumber jest numerem homologacji tego czujnika
ruchu.

sensorPairingDate jest data sparowania tego czujnika ruchu z przy-
rzadem rejestrujgcym.

SensorPairingDate

Data sparowania czujnika ruchu z przyrzadem rejestrujagcym.

SensorPairingDate ::= TimeReal

Przypisanie wartosci: nieokreslona.
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2.147. SensorSCldentifier

Identyfikator elementu zabezpieczenia czujnika ruchu.
SensorSCIdentifier ::= IA5String(SIZE(8))
Przypisanie wartosci: element swoisty dla producenta.

2.148. SensorSerialNumber

Numer seryjny czujnika ruchu.

SensorSerialNumber ::= ExtendedSerialNumber

2.149. Podpis

Podpis cyfrowy.

Generacja 1:

Signature ::= OCTET STRING (SIZE(128))
Przypisanie warto$ci: zgodnie z dodatkiem 11 — Wspolne mechanizmy
zabezpieczenia.
Generacja 2:

Signature ::= OCTET STRING (SIZE(64..132))

Przypisanie wartosci: zgodnie z dodatkiem 11 — Wspdlne mechanizmy
zabezpieczenia.

2.150. SignatureRecordArray

Generacja 2:

Zbior podpisow wraz z metadanymi stosowany w protokole pobierania

danych.
SignatureRecordArray ::= SEQUENCE {
recordType RecordType,
recordSize INTEGER (1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF Signature

recordType oznacza typ rekordu (Signature). Przypisanie wartosci:
zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ Signature w bajtach.

noOfRecords jest liczbg rekordow w zbiorze. Wartos$¢ t¢ nalezy ustawié
na 1, poniewaz podpisy moga mie¢ rézne dtugosci.

records jest zbiorem podpisow.

2.151. SimilarEventsNumber

Liczba podobnych zdarzen w danym dniu (wymaganie 094 okre$lone
w zataczniku 1B i wymaganie 117 okreslone w zataczniku 1C).

SimilarEventsNumber ::= INTEGER(O0..255)

Przypisanie wartosci: 0 nie uzywany, | oznacza, ze tylko jedno
zdarzenie tego typu wystapito i jest zapamigtane dla tego dnia, 2 ozna-
cza, ze 2 zdarzenia wystapily w tym dniu (zapamictane jest tylko
jedno),... 255 oznacza, ze 255 lub wigcej zdarzen wystapito w tym dniu.
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2.152. SpecificConditionRecord

Informacje przechowywane na karcie kierowcy, karcie warsztatowej lub
w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace warunku szczegdlnego (wyma-
gania 130, 276, 301, 328 i 355 okreslone w zatgczniku 1C).

SpecificConditionRecord ::= SEQUENCE {
entryTime TimeReal,
specificConditionType SpecificConditionType

entryTime jest data i godzing wprowadzenia danych.

specificConditionType jest kodem identyfikujacym warunek szcze-
g0lny.

2.153. SpecificConditions
Informacje przechowywane na karcie kierowcy, karcie warsztatowej lub
w przyrzadzie rejestrujgcym dotyczace warunku szczegdlnego (wyma-

gania 131, 277, 302, 329 i 356 okreslone w zataczniku 1C).

Generacja 2:

SpecificConditions := SEQUENCE {
conditionPointerNewestRecord INTEGER (0. .NoOfSpecificConditionRecords-1),
specificConditionRecords SET SIZE (NoOfSpecificConditionRecords) OF

SpecificConditionRecord

conditionPointerNewestRecord jest indeksem ostatniego, uaktualnio-
nego rekordu warunku szczegdlnego.

Przypisanie warto$ci: liczba odpowiadajaca stanowi licznika rekordu
dotyczacego warunku szczegodlnego, rozpoczynajac od ,,0” dla pierw-
szego wystapienia w strukturze rekordu dotyczacego warunku szczegol-
nego.

specificConditionRecords jest zbiorem rekordow zawierajacych infor-
macje o zarejestrowanych warunkach szczegolnych.

2.154. SpecificConditionType

Kod identyfikujacy warunek szczegoélny (wymagania 050b, 105a, 212a
i 230a okreslone w zalaczniku 1B oraz wymaganie 62 okreslone
w zalgczniku 1C).

SpecificConditionType ::= INTEGER(0..255)

Generacja 1:

Przypisanie wartosci:

‘00’H RFU

‘0I’'H poza zakresem — poczatek

‘02’H poza zakresem — koniec

‘03’H Przeprawa promowa/przejazd kolejowy

‘04’H .. ‘FF’'H RFU
Generacja 2:

Przypisanie warto$ci:

‘00’H RFU

‘0I’H poza zakresem — poczatek

‘02’H poza zakresem — koniec

‘03’H Przeprawa promowa/przejazd kolejowy — poczatek
‘04’H Przeprawa promowa/przejazd kolejowy — koniec

‘05’H .. ‘FF’H  RFU
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2.155.

2.156.

2.157.

2.158.

2.159.

2.160.

2.161.

Predkosé
Predkos¢ pojazdu (km/h).
Speed ::= INTEGER(0..255)

Przypisanie warto$ci: kilometry na godzing w zakresie operacyjnym 0
do 220 km/h.

SpeedAuthorised
Maksymalne dozwolone predkosci pojazdu (definicja hh)).
SpeedAuthorised ::= Speed

SpeedAverage

Predkos¢ $rednia w uprzednio zdefiniowanym przedziale czasu (km/h).

SpeedAverage ::= Speed

SpeedMax

Predko$¢ maksymalna zmierzona w uprzednio zdefiniowanym przedziale
czasu.

SpeedMax ::= Speed

TachographPayload

Generacja 2:
Definicja tego typu danych znajduje si¢ w dodatku 14.

TachographPayloadEncrypted
Generacja 2:
Ladunek tachografu zaszyfrowany w formacie DER-TLV, tj. dane prze-

stane w formie zaszyfrowanego komunikatu RTM. Odno$nie do kodo-
wania zob. rozdziat 13 dodatek 11 czg$¢ B.

TachographPayloadEncrypted ::= SEQUENCE {
tag OCTET STRING (SIZE (1)),
length OCTET STRING (SIZE(1..2)),
paddingContentIndicatorByte OCTET STRING (SIZE (1) )
encryptedData OCTET STRING (SIZE(16..192))

}

tag jest czgscia kodowania w formacie DER-TLV ma przypisang

warto$¢ ,,87” (zob. dodatek 11 cze$¢ B rozdziat 13).

length jest czgscig kodowania w formacie DER-TLV i koduje dlugosé¢

nastgpujacych paddingContentIndicatorByte i encryptedData.

paddingContentIndicatorByte musi mie¢ przypisang warto$¢ ,,00”.

encryptedData jest zaszyfrowanym tachographPayload, okre$lonym

w dodatku 11 czgs¢ B rozdziat 13. Dhugos¢ tych danych w oktetach

musi by¢ zawsze wielokrotnoscig liczby 16.

TDesSessionKey

Generacja 1:

Klucz sesyjny T-DES.

TDesSessionKey ::= SEQUENCE {
tDesKeyA OCTET STRING (SIZE(8)),
tDesKeyB OCTET STRING (SIZE(8))

Przypisanie wartosci: nie okresla sig.
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2.162. TimeReal

Kod w polu zawierajagcym tacznie date i godzing, gdzie data i godzina sg
wyrazone w sekundach liczonych od godziny 00h.00m.00s. w dniu
1 stycznia 1970 r. GMT.

TimeReal { INTEGER:TimeRealRange} ::= INTEGER (0..TimeRealRange)

Przypisanie wartosci — zapisane oktetami: liczba sekund od péinocy
1 stycznia 1970 r. GMT.

Maksymalna mozliwa data/godzina wypada w 2106 r.

2.163. TyreSize

Oznaczenie wymiaréw opon.

TyreSize ::= IAS5String(SIZE(15))

Przypisanie warto$ci: zgodnie z dyrektywa 92/23 (EWG) z dnia
31 marca 1992, Dz.U. L 129 s. 95.

2.164. VehicleldentificationNumber

Numer identyfikacyjny pojazdu (VIN) odnoszacy si¢ do pojazdu jako
calosci, normalnie numer seryjny nadwozia lub ramy.

VehiclelIdentificationNumber ::= IAS5String(SIZE(17))

Przypisanie wartosci: jak okreslono w normie ISO 3779.

2.165. VehicleldentificationNumberRecordArray

Generacja 2:

Numer identyfikacyjny pojazdu wraz z metadanymi stosowany w proto-
kole pobierania danych.

VehicleIdentificationNumberRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF

VehiclelIdentificationNumber

recordType oznacza typ rekordu (VehicleldentificationNumber). Przy-

pisanie wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ VehicleldentificationNumber w bajtach.

noOfRecords jest liczbg rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem numer6éw identyfikacyjnych pojazdu.

2.166. VehicleRegistrationIldentification

Identyfikacja pojazdu, unikalna dla Europy (VRN i panstwo cztonkow-

skie).

VehicleRegistrationIdentification ::= SEQUENCE ({
vehicleRegistrationNation NationNumeric,
vehicleRegistrationNumber VehicleRegistrationNumber

vehicleRegistrationNation jest panstwem, w ktorym pojazd jest zareje-
strowany.
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vehicleRegistrationNumber jest numerem rejestracyjnym pojazdu
(VRN).
2.167. VehicleRegistrationNumber

Numer rejestracyjny pojazdu (VRN). Numer rejestracyjny przydziela
organ rejestracji pojazdow.

VehicleRegistrationNumber ::= SEQUENCE {
codePage INTEGER (0..255),
vehicleRegNumber OCTET STRING (SIZE(13))

codePage okredla zestaw znakéw zdefiniowany w rozdziale 4,

vehicleRegNumber jest numerem VRN zakodowanym przy uzyciu
wyszczegolnionego zestawu znakow.

Przypisanie wartoSci: swoisty dla kraju.

2.168. VehicleRegistrationNumberRecordArray

Generacja 2:

Numer rejestracyjny pojazdu wraz z metadanymi stosowany w protokole
pobierania danych.

VehicleRegistrationNumberRecordArray ::= SEQUENCE {
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF

VehicleRegistrationNumber

recordType oznacza typ rekordu (VehicleRegistrationNumber). Przypi-
sanie wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ VehicleRegistrationNumber w bajtach.
noOfRecords jest liczbg rekordow w zbiorze.
records jest zbiorem numer6éw rejestracyjnych pojazdu.

2.169. VuAbility

Generacja 2:

Informacje przechowywane w VU dotyczace mozliwoséci stosowania kart
do tachografow generacji 1 (wymaganie 121 okreslone w zalaczniku
10).

VuAbility ::= OCTET STRING (SIZE(1l))
Przypisanie wartosci — zapisane oktetami: ‘xxxxxxxa’B (8 bitow)
Odnosénie do zdolnosci do obstugi generacji 1:
‘a’B Zdolnos¢ do obstugi kart do tachografow generacji 1:
‘0’ B generacja 1 jest obstugiwana,
‘1’ B generacja | nie jest obslugiwana,

‘XXXXXXX'B RFU
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2.170.

2.171.

2.172.

VuActivityDailyData

Generacja 1:

Informacje przechowywane w VU dotyczace zmian czynnos$ci lub zmian
stanu prowadzenia pojazdu lub zmian stanu karty dla okre$lonego dnia
kalendarzowego (wymaganie 084 okreslone w zataczniku 1B i wyma-
gania 105, 106, 107 okreslone w zafaczniku 1C) i stanu czytnikéw
o godzinie 00:00 tego dnia.

VuActivityDailyData ::= SEQUENCE {
noOfActivityChanges INTEGER SIZE (0..1440),
activityChangeInfos SET SIZE (noOfActivityChanges) OF

ActivityChangeInfo

noOfActivityChanges jest liczba slow ActivityChangelnfo w zbiorze
activityChangelnfos.

activityChangelnfos jest zbiorem stow ActivityChangelnfo przechowy-
wanych w VU dla danego dnia. Zawsze zawiera dwa slowa Activity-
Changelnfo opisujace stan dwoch czytnikéw o godzinie 00:00 tego dnia.

VuActivityDailyRecordArray

Generacja 2:

Informacje przechowywane w VU dotyczace zmian czynnos$ci lub zmian
stanu prowadzenia pojazdu lub zmian stanu karty dla okre$lonego dnia

kalendarzowego (wymaganie 105, 106, 107 okreslone w zalaczniku 1C)
i stanu szczelin o godzinie 00:00 tego dnia.

VuActivityDailyRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER (1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords)

recordType oznacza typ rekordu (ActivityChangelnfo). Przypisanie
wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielkos¢ ActivityChangelnfo w bajtach.
noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem stow ActivityChangelnfo przechowywanych w VU
dla danego dnia. Zawsze zawiera dwa slowa ActivityChangelnfo opisu-
jace stan dwoch czytnikow o godzinie 00:00 tego dnia.

VuApprovalNumber

Numer homologacji typu przyrzadu rejestrujacego.

Generacja 1:

VuApprovalNumber ::= IASString(SIZE(8))

Przypisanie wartosci: nieokreslona.

Generacja 2:

VuRpprovalNumber ::= IASString(SIZE(16))

OF ActivityChangeInfo
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2.173.

2.174.

Przypisanie wartoSci:

Nalezy podawa¢ numer homologacji, ktory zostat opublikowany na
odpowiedniej stronie internetowej Komisji Europejskiej, tj. na przyktad
z uwzglednieniem myslnikow, jezeli wystepuja. Numer homologacji

musi by¢ wyrownany do lewej strony.

VuCalibrationData

Generacja 1:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
kalibracji urzadzenia rejestrujacego (wymaganie 098 okreslone w zatgcz-

niku 1B).

VuCalibrationData ::= SEQUENCE {
noOfvuCalibrationRecords
vuCalibrationRecords

INTEGER(0..255),

SET SIZE (noOfvVuCalibrationRecords)

VuCalibrationRecord

noOfVuCalibrationRecords jest liczba rekordow w zbiorze vuCalibra-

tionRecords.

vuCalibrationRecords jest zbiorem rekordow kalibracyjnych.

VuCalibrationRecord

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujgcym dotyczace
kalibracji urzadzenia rejestrujacego (wymaganie 098 okreslone w zatgcz-
niku 1B i wymaganie 119 i 120 okreslone w zataczniku 1C).

Generacja 1:

VuCalibrationRecord ::= SEQUENCE {
calibrationPurpose
workshopName
workshopAddress
workshopCardNumber
workshopCardExpiryDate
vehicleIdentificationNumber
vehicleRegistrationIdentification
wVehicleCharacteristicConstant
kConstantOfRecordingEquipment
1TyreCircumference
tyreSize
authorisedSpeed
oldOdometerValue
newOdometerValue
0ldTimeValue
newTimeValue
nextCalibrationDate

calibrationPurpose jest celem kalibracji.

CalibrationPurpose,

Name,

Address,

FullCardNumber,

TimeReal,
VehicleIdentificationNumber,
VehicleRegistrationIdentification,
W-VehicleCharacteristicConstant,
K-ConstantOfRecordingEquipment,
L-TyreCircumference,

TyreSize,

SpeedAuthorised,

OdometerShort,

OdometerShort,

TimeReal,

TimeReal,

TimeReal

workshopName, workshopAddress sa nazwg i adresem warsztatu.

workshopCardNumber identyfikuje kart¢ warsztatowa uzywang przy

kalibracji.

workshopCardExpiryDate jest terminem waznosci karty.

vehicleldentificationNumber jest numerem VIN.

OF
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2.175.

vehicleRegistrationldentification zawiera numer VRN i panstwa czton-

kowskiego rejestracji.

wVehicleCharacteristicConstant jest wspotczynnikiem charaktery-

stycznym pojazdu.

kConstantOfRecordingEquipment jest stala urzadzenia rejestrujacego.

ITyreCircumference jest obwodem tocznym kot.

tyreSize jest oznaczeniem rozmiaru opon zamontowanych w pojezdzie.

authorisedSpeed jest dozwolong predkoscia pojazdu.

oldOdometerValue, newOdometerValue sa starym i nowym stanem

licznika kilometrow.

oldTimeValue, newTimeValue s3 starg i
i godziny.

nowg wartoscig daty

nextCalibrationDate jest data nastgpnej kalibracji typu okreslonego
w  CalibrationPurpose, ktéra powinien przeprowadzi¢ autoryzowany

organ kontrolny.

Generacja 2:

VuCalibrationRecord ::= SEQUENCE {
calibrationPurpose
workshopName
workshopAddress
workshopCardNumber
workshopCardExpiryDate
vehicleldentificationNumber
vehicleRegistrationIdentification
wVehicleCharacteristicConstant
kConstantOfRecordingEquipment
1TyreCircumference
tyreSize
authorisedSpeed
oldOdometerValue
newOdometerValue
0ldTimeValue
newTimeValue
nextCalibrationDate
sealDataVu

CalibrationPurpose,

Name,

Address,

FullCardNumber,

TimeReal,
VehicleIdentificationNumber,
VehicleRegistrationIdentification,
W-VehicleCharacteristicConstant,
K-ConstantOfRecordingEquipment,
L-TyreCircumference,

TyreSize,

SpeedAuthorised,

OdometerShort,

OdometerShort,

TimeReal,

TimeReal,

TimeReal,

SealDataVu

Oprocz generacji 1 uzywany jest nastepujacy element danych:

sealDataVu podaje informacje o plombach przymocowanych do

roznych czgsci pojazdu.

VuCalibrationRecordArray

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujgcym dotyczace
kalibracji urzadzenia rejestrujacego (wymagania 119 i 120 okreslone

w zalgczniku 1C).
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2.176.

2.177.

VuCalibrationRecordArray ::= SEQUENCE {
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF

VuCalibrationRecord

recordType oznacza typ rekordu (VuCalibrationRecord). Przypisanie
wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielko§¢ VuCalibrationRecord w bajtach.
noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.
records jest zbiorem rekordow kalibracji.

VuCardIWData

Generacja 1:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace cykli
wkiadania i wyjmowania kart dla kart kierowcy lub kart warsztatowych
w przyrzadzie rejestrujacym (wymaganie 081 okreslone w zataczniku 1B
i wymaganie 103 okres$lone w zataczniku 1C).

VuCardIWData ::= SEQUENCE {
noOfIWRecords INTEGER(0..215-1),
vuCardIWRecords SET SIZE (noOfIWRecords) OF VuCardIWRecord

noOfIWRecords jest liczbg rekordow w zbiorze vuCard[WRecords.

vuCardIWRecords jest zbiorem rekordéow dotyczacych cykli wktadania
i wyjmowania kart.

VuCardIWRecord

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujgcym dotyczace cyklu
wktadania i wyjmowania karty kierowcy lub karty warsztatowej w przy-
rzadzie rejestrujgcym (wymaganie 081 okreslone w zataczniku 1B
i wymaganie 102 okreslone w zataczniku 1C).

Generacja 1:

VuCardIWRecord ::= SEQUENCE {
cardHolderName HolderName,
fullCardNumber FullCardNumber,
cardExpiryDate TimeReal,
cardInsertionTime TimeReal,
vehicleOdometerValueAtInsertion OdometerShort,
cardSlotNumber CardSlotNumber,
cardWithdrawalTime TimeReal,
vehicleOdometerValueAtWithdrawal OdometerShort,
previousVehicleInfo PreviousVehicleInfo,
manualInputFlag ManualInputFlag

cardHolderName jest nazwiskiem i imionami posiadacza karty
kierowcy lub karty warsztatowej zapisanymi na karcie.

fullCardNumber jest typem karty, panstwem cztonkowskim wydajacym
kart¢ i numerem karty zapisanymi na karcie.
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cardExpiryDate jest terminem wazno$ci karty zapisanym na karcie.

cardInsertionTime jest data i godzing wlozenia karty.

vehicleOdometerValueAtInsertion jest stanem licznika kilometrow
przy wkladaniu karty.

cardSlotNumber jest szczeling czytnika, do ktorej karta jest wlozona.

cardWithdrawalTime jest data i godzing wyjecia karty.

vehicleOdometerValueAtWithdrawal jest stanem licznika kilometrow
przy wyjeciu karty.

previousVehicleInfo zawiera informacje o pojezdzie poprzednio
uzywanym przez kierowce, zapisane na karcie.

manuallnputFlag jest flaga pokazujaca, czy posiadacz karty przy wkta-
daniu karty wprowadzil rgcznie czynnosci kierowcy.

Generacja 2:

VuCardIWRecord ::= SEQUENCE {
cardHolderName HolderName,
fullCardNumberAndGeneration FullCardNumberAndGeneration,
cardExpiryDate TimeReal,
cardInsertionTime TimeReal,
vehicleOdometerValueAtInsertion OdometerShort,
cardSlotNumber CardSlotNumber,
cardWithdrawalTime TimeReal,
vehicleOdometervValueAtWithdrawal OdometerShort,
previousVehicleInfo PreviousVehiclelInfo,
manualInputFlag ManualInputFlag

Zamiast fullCardNumber w strukturze danych generacji 2 wykorzystuje
si¢ nastgpujacy element danych.

fullCardNumberAndGeneration jest typem karty, panstwem czlon-
kowskim wydajacym kartg, numerem karty i generacja zapisanymi na
karcie.

2.178.  VuCardIWRecordArray

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace cykli
wktadania i wyjmowania kart kierowcy lub kart warsztatowych w przy-
rzadzie rejestrujacym (wymaganie 103 okreslone w zataczniku 1C).

VuCardIWRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER(0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF VuCardIWRecord

recordType oznacza typ rekordu (VuCardlWRecord). Przypisanie
wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ VuCardIWRecord w bajtach.
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noOfRecords jest liczbg rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordow dotyczacych cykli wktadania
i wyjmowania kart.

2.179. VuCardRecord

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujgcym dotyczace
uzywanej karty do tachografu (wymaganie 132 okreslone w zafaczniku

1C).

VuCardRecord ::= SEQUENCE ({
cardExtendedSerialNumber ExtendedSerialNumber,
cardPersonaliserID OCTET STRING(SIZE (1)),
typeofTachographCardID EquipmentType,
cardStructureVersion CardStructureVersion,
cardNumber CardNumber

cardExtendedSerialNumber odczytany z pliku EF ICC w ramach
pliku gltownego karty.

cardPersonaliserIDodczytane z pliku EF ICC w ramach pliku glow-
nego karty.

typeOfTachographCardld odczytane z pliku EF Application Identifi-
cation w ramach pliku DF Tachograph G2

cardStructureVersion odczytane z pliku EF Application Identification
w ramach pliku DF Tachograph G2

cardNumber odczytane z pliku EF_Identification w ramach pliku
DF_Tachograph_ G2

2.180. VuCardRecordArray

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace kart
do tachograféw uzywanych w tym VU. Informacje te sa przeznaczone
do analizy przez VU probleméw dotyczacych kart (wymaganie 132
okreslone w zatgczniku 1C).

VuCardRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER(0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF VuCardRecord

recordType oznacza typ rekordu (VuCardRecord). Przypisanie warto-
Sci: zob. RecordType

recordSize to wielko§¢ VuCardRecord w bajtach.

noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordéw dotyczacych kart do tachografow uzywa-
nych w VU.
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2.181. VuCertificate

Certyfikat klucza publicznego przyrzadu rejestrujacego.

VuCertificate ::= Certificate

2.182. VuCertificateRecordArray

Generacja 2:

Certyfikat VU wraz z metadanymi stosowany w protokole pobierania

danych.
VuCertificateRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER(0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF VuCertificate

recordType oznacza typ rekordu (VuCertificate). Przypisanie wartoS$ci:
zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ VuCertificate w bajtach.

noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze. Wartos$¢ t¢ nalezy ustawi¢
na 1, poniewaz certyfikaty moga mie¢ rozne dlugosci.

records jest zbiorem certyfikatow VU.

2.183.  VuCompanyLocksData

Generacja 1:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
blokad firmowych (wymaganie 104 okreslone w zataczniku 1B).

VuCompanyLocksData ::= SEQUENCE ({
noOfLocks INTEGER(0..255),
vuCompanyLocksRecords SET SIZE (noOfLocks) OF VuCompanyLocksRecord

}

noOfLocks jest liczbg blokad wyszczegdlnionych w vuCompanyLoc-
ksRecords.

vuCompanyLocksRecords jest zbiorem rekordow blokad firmowych.

2.184. VuCompanyLocksRecord

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
jednej blokady (wymaganie 104 okreslone w zalaczniku 1B i wymaganie
128 okreslone w zataczniku 1C).

Generacja 1:

VuCompanyLocksRecord ::= SEQUENCE ({
lockInTime TimeReal,
lockOutTime TimeReal,
companyName Name,
companyAddress Address,

companyCardNumber FullCardNumber
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lockInTime, lockOutTime s3a data i godzing zalozenia i zdjecia
blokady.

companyName, companyAddress s3 nazwg i adresem firmy zwiazanej
z zalozeniem blokady.

companyCardNumber identyfikuje kart¢ uzyta przy zalozeniu blokady.

Generacja 2:

VuCompanyLocksRecord ::= SEQUENCE {
lockInTime TimeReal,
lockOutTime TimeReal,
companyName Name,
companyAddress Address,
companyCardNumberAndGeneration FullCardNumberAndGeneration

Zamiast companyCardNumber w strukturze danych generacji 2 wyko-
rzystuje si¢ nastgpujacy element danych.

companyCardNumberAndGeneration identyfikuje karte, w tym jej
generacj¢, uzyta przy zatozeniu blokady.

2.185. VuCompanyLocksRecordArray

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
blokad firmowych (wymaganie 128 okreslone w zataczniku 1C).

VuCompanyLocksRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER (1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF

VuCompanyLocksRecord

recordType oznacza typ rekordu (VuCompanyLocksRecord). Przypi-

sanie wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielkos¢ VuCompanyLocksRecord w bajtach.

noOfRecords jest liczbg rekordow w zbiorze. Wartos¢ 0..255.

records jest zbiorem rekordow blokad firmowych.

2.186. VuControlActivityData
Generacja 1:
Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujagcym, dotyczace

kontroli przeprowadzonych przy uzyciu tego VU (wymaganie 102 okres-
lone w zafaczniku 1B).

VuControlActivityData ::= SEQUENCE {
noOfControls INTEGER(0..20),
vuControlActivityRecords SET SIZE (noOfControls) OF

VuControlActivityRecord
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noOfControls jest liczba kontroli wyszczegdlnionych w vuControlActi-
vityRecords.

vuControlActivityRecords jest zbiorem rekordéw czynnosci kontro-
Inych.

2.187. VuControlActivityRecord

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujgcym dotyczace
kontroli wykonanej przy uzycie tego VU (wymaganie 102 okreslone
w zalgczniku 1B 1 wymaganie 126 okreslone w zatgczniku 1C).

Generacja 1:

VuControlActivityRecord ::= SEQUENCE ({
controlType ControlType,
controlTime TimeReal,
controlCardNumber FullCardNumber,
downloadPeriodBeginTime TimeReal,
downloadPeriodEndTime TimeReal

controlType jest typem kontroli.

controlTime jest data i godzing kontroli.

controlCardNumber identyfikuje kart¢ kontrolng uzyta przy kontroli.

downloadPeriodBeginTime jest czasem rozpoczecia okresu, dla ktorego
pobrano dane, w przypadku pobierania danych.

downloadPeriodEndTime jest czasem zakonczenia okresu, dla ktorego
pobrano dane, w przypadku pobierania danych.

Generacja 2:

VuControlActivityRecord ::= SEQUENCE ({
controlType ControlType,
controlTime TimeReal,
controlCardNumberAndGeneration FullCardNumberAndGeneration,
downloadPeriodBeginTime TimeReal,
downloadPeriodEndTime TimeReal

Zamiast controlCardNumber w strukturze danych generacji 2 wykorzys-
tuje si¢ nastepujacy element danych.

controlCardNumberAndGeneration identyfikuje karte kontrolng,
w tym jej generacje, uzyta przy kontroli.

2.188.  VuControlActivityRecordArray

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujagcym, dotyczace
kontroli przeprowadzonych przy uzyciu tego VU (wymaganie 126 okres-
lone w zataczniku 1C).
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2.189.

2.190.

2.191.

VuControlActivityRecordArray ::= SEQUENCE {
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords)

OF

VuControlActivityRecord

recordType oznacza typ rekordu (VuControlActivityRecord). Przypi-
sanie warto$ci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ VuControlActivityRecord w bajtach.
noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.
records jest zbiorem rekordow czynnosci kontrolnych VU.

VuDataBlockCounter
Licznik przechowywany na karcie pokazujacy kolejno cykle wkladania/

wyjmowania karty dla przyrzadow rejestrujacych.

VuDataBlockCounter ::= BCDString (SIZE (2))

Przypisanie wartosci: kolejna liczba, po osiagnieciu wartosci maksy-
malnej 9 999 liczenie rozpoczyna si¢ ponownie od 0.

VuDetailedSpeedBlock

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
szczegotowej predkosci pojazdu dla minuty, przez ktéra pojazd byt
w ruchu (wymaganie 093 okreslone w zalaczniku 1B i wymaganie
116 okreslone w zataczniku 1C).

VuDetailedSpeedBlock ::= SEQUENCE {
speedBlockBeginDate TimeReal,
speedsPerSecond SEQUENCE SIZE(60) OF Speed

speedBlockBeginDate jest datg i godzing pierwszego odczytu predkosci
w bloku.

speedsPerSecond jest chronologicznym ciggiem predkosci mierzonych
co sekund¢ w ciggu minuty rozpoczynajacej si¢ od godziny okreslonej
w speedBlockBeginDate (wiacznie).
VuDetailedSpeedBlockRecordArray

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
szczegotowej predkoscei pojazdu.

VuDetailedSpeedBlockRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER (1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords)
VuDetailedSpeedBlock

recordType oznacza typ rekordu (VuDetailedSpeedBlock). Przypisanie
wartosci: zob. RecordType

OF
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recordSize to wielkos¢ VuDetailedSpeedBlock w bajtach.

noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem blokow szczegotowej predkoscei.

2.192. VuDetailedSpeedData

Generacja 1:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
szczegotowej predkosci pojazdu.

VuDetailedSpeedData ::= SEQUENCE ({
noOfSpeedBlocks INTEGER (0. .216-1),
vuDetailedSpeedBlocks SET SIZE (noOfSpeedBlocks) OF

VuDetailedSpeedBlock

noOfSpeedBlocks jest liczba blokow zarejestrowanych predkosci
w zbiorze vuDetailedSpeedBlocks.

vuDetailedSpeedBlocks jest zbiorem blokow szczegétowej predkosci.

2.193. VuDownloadablePeriod

Najstarsza i najéwiezsza data i godzina, wyznaczajace okres, dla ktorego
przyrzad rejestrujacy przechowuje dane dotyczace czynnosci kierowcoHw
(wymagania 081, 084 lub 087 okreslone w zataczniku 1B i wymagania
102, 105, 108 okreslone w zataczniku 1C).

VuDownloadablePeriod ::= SEQUENCE {
minDownloadableTime TimeReal
maxDownloadableTime TimeReal

minDownloadableTime jest przechowywang w VU datg i godzing
dawniejszego wlozenia karty lub zmiany czynnosci lub miejsca wpro-
wadzania danych.

maxDownloadableTime jest przechowywang w VU data i godzing
ostatniego wyjecia karty lub zmiany czynnosci, lub miejsca wprowa-
dzania danych.

2.194. VuDownloadablePeriodRecordArray

Generacja 2:

VUDownloadablePeriod wraz z metadanymi stosowany w protokole
pobierania danych.

VuDownloadablePeriodRecordArray ::= SEQUENCE {
recordType RecordType,
recordSize INTEGER (1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF
VuDownloadablePeriod

recordType oznacza typ rekordu (VuDownloadablePeriod). Przypisanie
wartosci: zob. RecordType
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recordSize to wielkos¢ VuDownloadablePeriod w bajtach.
noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.
records jest zbiorem rekordow VuDownloadablePeriod.
2.195. VuDownloadActivityData
Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace ostat-

niego pobrania danych (wymaganie 105 okreSlone w zataczniku 1B
i wymaganie 129 okre$lone w zalaczniku 1C).

Generacja 1:

VuDownloadActivityData ::= SEQUENCE ({
downloadingTime TimeReal,
fullCardNumber FullCardNumber,
companyOrWorkshopName Name

downloadingTime jest datg i godzing pobierania danych.

fullCardNumber identyfikuje kart¢ uzyta do autoryzowania pobierania
danych.

companyOrWorkshopName jest nazwg firmy lub warsztatu.

Generacja 2:

VuDownloadActivityData ::= SEQUENCE ({
downloadingTime TimeReal,
fullCardNumberAndGeneration FullCardNumberAndGeneration,
companyOrWorkshopName Name

Zamiast fullCardNumber w strukturze danych generacji 2 wykorzystuje
si¢ nastgpujacy element danych.

fullCardNumberAndGeneration identyfikuje kart¢ kontrolng, w tym
jej generacje, uzyta do autoryzacji pobierania danych.

2.196. VuDownloadActivityDataRecordArray

Generacja 2:

Informacje dotyczace ostatniego pobrania danych z VU (wymaganie 129
okreslone w zalaczniku 1C).

VuDownloadActivityDataRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER(0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF VuDownloadActivityData

recordType oznacza typ rekordu (VuDownloadActivityData). Przypi-
sanie wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ VuDownloadActivityData w bajtach.

noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.
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records jest zbiorem rekordow czynnos$ci pobierania danych.

2.197. VuEventData
Generacja 1:
Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym, dotyczace

zdarzeni (wymaganie 094 okre$lone w zalgczniku 1B z wylaczeniem
przekroczenia predkosci).

VuEventData ::= SEQUENCE {
noOfVuEvents INTEGER(0..255),
vuEventRecords SET SIZE (noOfVuEvents) OF VuEventRecord

noOfVuEvents jest liczba zdarzen wyszczegolnionych w  zbiorze
vuEventRecords.

vuEventRecords jest zbiorem rekordow dotyczacych zdarzen.

2.198. VuEventRecord

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujagcym, dotyczace
zdarzenia (wymaganie 094 okreslone w zalaczniku 1B i wymaganie
117 okreslone w zatgczniku 1C z wytaczeniem przekroczenia predkosci).

Generacja 1:

VuEventRecord ::= SEQUENCE {
eventType EventFaultType,
eventRecordPurpose EventFaultRecordPurpose,
eventBeginTime TimeReal,
eventEndTime TimeReal,
cardNumberDriverSlotBRegin FullCardNumber,
cardNumberCodriverSlotBegin FullCardNumber,
cardNumberDriverSlotEnd FullCardNumber,
cardNumberCodriverSlotEnd FullCardNumber,
similarEventsNumber SimilarEventsNumber

eventType jest typem zdarzenia.

eventRecordPurpose jest celem, dla ktorego zarejestrowano to zdarze-
nie.

eventBeginTime jest datg i godzing rozpoczgcia zdarzenia.
eventEndTime jest data i godzing zakonczenia zdarzenia.

cardNumberDriverSlotBegin identyfikuje karte wlozong do szczeliny
karty kierowcy na poczatku zdarzenia.

cardNumberCodriverSlotBegin identyfikuje kart¢ wiozona do szcze-
liny karty wspotkierowey na poczatku zdarzenia.

cardNumberDriverSlotEnd identyfikuje kart¢ wloZzona do szczeliny
karty kierowcy na koncu zdarzenia.

cardNumberCodriverSlotEnd identyfikuje kart¢ wlozong do szczeliny
karty wspotkierowcy na koncu zdarzenia.

similarEventsNumber jest liczbag podobnych zdarzen w tym dniu.

Sekwencji tej mozna uzywac dla wszystkich zdarzen innych niz prze-
kroczenie predkosci.
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Generacja 2:

VuEventRecord ::= SEQUENCE {
eventType EventFaultType,
eventRecordPurpose EventFaultRecordPurpose,
eventBeginTime TimeReal,
eventEndTime TimeReal,
cardNumberAndGenDriverSlotBegin FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenCodriverSlotBegin FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenDriverSlotEnd FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenCodriverSlotEnd FullCardNumberAndGeneration,
similarEventsNumber SimilarEventsNumber,

manufacturerSpecificEventFaultData ManufacturerSpecificEventFaultData

Oprocz generacji 1 uzywane sa nastgpujace elementy danych:

manufacturerSpecificEventFaultData zawiera dodatkowe, szczego-
lowe informacje o zdarzeniu odnoszace si¢ do danego producenta.

Zamiast cardNumberDriverSlotBegin, cardNumberCodriverSlotBegin,
cardNumberDriverSlotEnd i cardNumberCodriverSlotEnd w  strukturze
danych generacji 2 wykorzystuje si¢ nast¢pujacy element danych.

cardNumberAndGenDriverSlotBegin identyfikuje karte, w tym jej
generacjg, wlozong do szczeliny karty kierowcy na poczatku zdarzenia.

cardNumberAndGenCodriverSlotBegin identyfikuje karte, w tym jej
generacjg, wlozong do szczeliny karty wspotkierowey na poczatku
zdarzenia.

cardNumberAndGenDriverSlotEnd identyfikuje karte, w tym jej gene-
racje, wlozong do szczeliny karty kierowcy na koncu zdarzenia.

cardNumberAndGenCodriverSlotEnd identyfikuje kartg, w tym jej
generacj¢, wlozong do szczeliny karty wspotkierowcy na koncu zdarze-
nia.

Jezeli w zdarzeniu zachodzi konflikt czasu eventBeginTime i eventEn-
dTime nalezy interpretowa¢ w nastgpujacy sposob:

eventBeginTime jest data i godzing urzadzenia rejestrujacego.

eventEndTime jest data i godzing GNSS.

2.199. VuEventRecordArray

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujagcym, dotyczace
zdarzen (wymaganie 117 okreslone w zataczniku 1C z wylaczeniem
przekroczenia predkoscei).

VuEventRecordArray ::= SEQUENCE {
recordType RecordType,
recordSize INTEGER (1..65535),
noOfRecords INTEGER(0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF VuEventRecord

recordType oznacza typ rekordu (VuEventRecord). Przypisanie warto-
Sci: zob. RecordType
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recordSize to wielko$¢ VuEventRecord w bajtach.

noOfRecords jest liczbg rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordow dotyczacych zdarzen.

2.200. VuFaultData

Generacja 1:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
usterek (wymaganie 096 okre$lone w zalaczniku 1B).

VuFaultData ::= SEQUENCE {
noOfvVuFaults INTEGER (0..255),
vuFaultRecords SET SIZE (noOfVuFaults) OF VuFaultRecord

noOfVuFaults jest liczbg usterek wyszczegdlnionych w zbiorze vuFaul-
tRecords.

vuFaultRecords jest zbiorem rekordéw dotyczacych usterek.
2.201. VuFaultRecord
Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace

jednej usterki (wymaganie 096 okreslone w zataczniku 1B i wymaganie
118 okres$lone w zataczniku 1C).

Generacja 1:

VuFaultRecord ::= SEQUENCE ({

faultType EventFaultType,
faultRecordPurpose EventFaultRecordPurpose,
faultBeginTime TimeReal,

faultEndTime TimeReal,
cardNumberDriverSlotBegin FullCardNumber,
cardNumberCodriverSlotBegin FullCardNumber,
cardNumberDriverSlotEnd FullCardNumber,
cardNumberCodriverSlotEnd FullCardNumber

faultType jest typem usterki urzadzenia rejestrujacego.

faultRecordPurpose jest celem, dla ktorego ta usterka jest zarejestro-
wana.

faultBeginTime jest data i godzing poczatku usterki.

faultEndTime jest data i godzing zakonczenia usterki.

cardNumberDriverSlotBegin identyfikuje kart¢ wlozona do szczeliny
karty kierowcy na poczatku usterki.

cardNumberCodriverSlotBegin identyfikuje karte wlozong do szcze-
liny karty wspoétkierowey na poczatku usterki.

cardNumberDriverSlotEnd identyfikuje karte wlozona do szczeliny
karty kierowcy na koncu usterki.

cardNumberCodriverSlotEnd identyfikuje karte wiozong do szczeliny
karty wspotkierowcy na koncu usterki.
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2.202.

Generacja 2:

VuFaultRecord ::= SEQUENCE {
faultType EventFaultType,
faultRecordPurpose EventFaultRecordPurpose,
faultBeginTime TimeReal,
faultEndTime TimeReal,
cardNumberAndGenDriverSlotBegin FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenCodriverSlotBegin FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenDriverSlotEnd FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenCodriverSlotEnd FullCardNumberAndGeneration,

manufacturerSpecificEventFaultData ManufacturerSpecificEventFaultData

Oprocz generacji 1 uzywany jest nastepujacy element danych:

manufacturerSpecificEventFaultData zawiera dodatkowe, szczego-
towe informacje o usterce odnoszace si¢ do danego producenta.

Zamiast cardNumberDriverSlotBegin, cardNumberCodriverSlotBegin,
cardNumberDriverSlotEnd i cardNumberCodriverSlotEnd w strukturze
danych generacji 2 wykorzystuje si¢ nastgpujacy element danych.

cardNumberAndGenDriverSlotBegin identyfikuje karte, w tym jej
generacjg, wlozong do szczeliny karty kierowcy na poczatku usterki.

cardNumberAndGenCodriverSlotBegin identyfikuje karte, w tym jej
generacjg, wlozong do szczeliny karty wspotkierowcy na poczatku
usterki.

cardNumberAndGenDriverSlotEnd identyfikuje kart¢, w tym jej gene-
racj¢, wlozong do szczeliny karty kierowcy na koncu usterki.

cardNumberAndGenCodriverSlotEnd identyfikuje kartg, w tym jej
generacjg, wlozong do szczeliny karty wspotkierowey na koncu usterki.

VuFaultRecordArray

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
usterek (wymaganie 118 okre§lone w zataczniku 1C).

VuFaultRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER (1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF VuFaultRecord

recordType oznacza typ rekordu (VuFaultRecord). Przypisanie warto-
Sci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ VuFaultRecord w bajtach.

noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordow dotyczacych usterek.
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2.203. VuGNSSCDRecord

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace poto-
zenia pojazdu GNSS, jezeli nieprzerwany czas prowadzenia pojazdu
przez kierowce osiagnie wielokrotno$¢ trzech godzin (wymagania 108
i 110 okreslone w zalaczniku 1C).

VUGNSSCDRecord ::= SEQUENCE {
timeStamp TimeReal,
cardNumberAndGenDriverSlot FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenCodriverSlot FullCardNumberAndGeneration,
gnssPlaceRecord GNSSPlaceRecord

timeStamp jest datg i godzing, kiedy nieprzerwany czas prowadzenia
pojazdu przez posiadacza karty osiggnie wielokrotno$¢ trzech godzin.

cardNumberAndGenDriverSlot identyfikuje karte, w tym jej genera-
cj¢, wlozong do szczeliny karty kierowcy.

cardNumberAndGenCodriverSlot identyfikuje kartg, w tym jej gene-
racj¢, wlozong do szczeliny karty wspotkierowcy.

gnssPlaceRecord zawiera informacje dotyczace potozenia pojazdu.

2.204. VuGNSSCDRecordArray

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace poto-
zenia pojazdu GNSS, jezeli nieprzerwany czas prowadzenia pojazdu
przez kierowceg osiagnie wielokrotno$¢ trzech godzin (wymagania 108
i 110 okreslone w zalaczniku 1C).

VUGNSSCDRecordArray ::= SEQUENCE {
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER(0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF VuGNSSCDRecord

recordType oznacza typ rekordu (VuGNSSCDRecord). Przypisanie
wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielko§¢ VuGNSSCDRecord w bajtach.

noOfRecords jest liczbg rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordow nieprzerwanego czasu prowadzenia
pojazdu GNSS.

2.205. Vuldentification

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace jego
identyfikacji (wymaganie 075 okreslone w zataczniku 1B oraz wyma-
gania 93 i 121 okre$lone w zataczniku 1C).
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2.206.

Generacja 1:

Vuldentification ::= SEQUENCE {
vuManufacturerName VuManufacturerName,
vuManufacturerAddress VuManufacturerAddress,
vuPartNumber VuPartNumber,
vuSerialNumber VuSerialNumber,
vuSoftwareldentification VuSoftwareIdentification,
vuManufacturingDate VuManufacturingDate,
vuApprovalNumber VuApprovalNumber

vuManufacturerName jest nazwg producenta przyrzadu rejestrujacego.

vuManufacturerAddress jest adresem producenta przyrzadu rejestruja-
cego.

vuPartNumber jest numerem cze$ci przyrzadu rejestrujacego.

vuSerialNumber jest numerem seryjnym przyrzadu rejestrujacego.

vuSoftwareldentification identyfikuje oprogramowanie zainstalowane
w przyrzadzie rejestrujagcym.

vuManufacturingDate jest data produkcji przyrzadu rejestrujacego.

vuApprovalNumber jest numerem homologacji typu przyrzadu rejes-
trujacego.

Generacja 2:

Vuldentification ::= SEQUENCE {
vuManufacturerName VuManufacturerName,
vuManufacturerAddress VuManufacturerAddress,
vuPartNumber VuPartNumber,
vuSerialNumber VuSerialNumber,
vuSoftwareIdentification VuSoftwareIdentification,
vuManufacturingDate VuManufacturingDate,
vuApprovalNumber VuApprovalNumber,
vuGeneration Generation,
vuAbility VuAbility

Oprocz generacji 1 uzywane sa nastgpujace elementy danych:

vuGeneration identyfikuje generacj¢ przyrzadu rejestrujacego.

vuAbility zapewnia informacje, czy VU obstuguje karty do tachografu
generacji 1.

VuldentificationRecordArray

Generacja 2:

Vuldentification wraz z metadanymi stosowany w protokole pobierania
danych.
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VuldentificationRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER (1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF Vuldentification

recordType oznacza typ rekordu (Vuldentification). Przypisanie warto-
Sci: zob. RecordType

recordSize to wielkos¢ Vuldentification w bajtach.
noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.
records jest zbiorem rekordow Vuldentification.

2.207. VulTSConsentRecord

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
zgody kierowcy na stosowanie inteligentnych systemoéw transportowych.

VulTSConsentRecord ::= SEQUENCE ({
cardNumberAndGen FullCardNumberAndGeneration,
consent BOOLEAN

companyCardNumberAndGen identyfikuje karte, w tym jej generacje.
Musi to by¢ karta kierowcy lub karta warsztatowa.

consent jest flaga wskazujaca, czy kierowca wyrazil zgode na stoso-
wanie inteligentnych systemow transportowych w danym pojezdzie /
przyrzadzie rejestrujacym.

Przypisanie wartoSci:

TRUE wskazuje zgodg¢ kierowcy na stosowanie inteligent-
nych systemow transportowych

FALSE wskazuje odmowe kierowcy dotyczacg stosowania
inteligentnych systemow transportowych

2.208. VulTSConsentRecordArray
Generacja 2:
Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujgcym dotyczace

zgody kierowcy na stosowanie inteligentnych systemow transportowych
(wymaganie 200 okreslone w zalaczniku 1C).

VuITSConsentRecordArray ::= SEQUENCE {
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER(0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF VuITSConsentRecord

recordType oznacza typ rekordu (VulTSConsentRecord). Przypisanie
wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ VulTSConsentRecord w bajtach.
noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordow ITS.
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2.209. VuManufacturerAddress

Adres producenta przyrzadu rejestrujacego.

VuManufacturerAddress ::= Address

Przypisanie wartoSci: nieokreslona.

2.210. VuManufacturerName

Nazwa producenta przyrzadu rejestrujacego.

VuManufacturerName ::= Name

Przypisanie wartosci: nieokreslona.

2.211. VuManufacturingDate

Data produkcji przyrzadu rejestrujacego.

VuManufacturingDate ::= TimeReal

Przypisanie wartosci: nieokreslona.

2.212.  VuOverSpeedingControlData

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace prze-
kroczen predkosci od ostatniej kontroli przekroczenia predkosci (wyma-
ganie 095 okre$lone w zalagczniku 1B i wymaganie 117 okre$lone
w zalgczniku 1C).

VuOverSpeedingControlData ::= SEQUENCE {
lastOverspeedControlTime TimeReal,
firstOverspeedSince TimeReal,
numberOfOverspeedSince OverspeedNumber

lastOverspeedControlTime jest data i godzing ostatniej kontroli prze-
kroczenia predkosci.

firstOverspeedSince jest data i godzing pierwszego przekroczenia pred-
kosci po tej ostatniej kontroli przekroczenia predkosci.

numberOfOverspeedSince jest liczbg zdarzen przekroczenia predkosci
od ostatniej kontroli przekroczenia predkosci.

2.213. VuOverSpeedingControlDataRecordArray

Generacja 2:

VuOverSpeedingControlData wraz z metadanymi stosowany w protokole
pobierania danych.

VuOverSpeedingControlDataRecordArray ::= SEQUENCE {
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF

VuOverSpeedingControlData
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2.214.

2.215.

recordType oznacza typ rekordu (VuOverSpeedingControlData). Przy-
pisanie wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ VuOverSpeedingControlData w bajtach.

noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordow danych kontroli przekroczenia predkosci.

VuOverSpeedingEventData

Generacja 1:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
zdarzen przekroczenia predkosci (wymaganie 094 okreslone w zataczniku
1B).

VuOverSpeedingEventData ::= SEQUENCE {
noOfvVuOverSpeedingEvents INTEGER(0..255),
vuOverSpeedingEventRecords SET SIZE (noOfVuOverSpeedingEvents)
VuOverSpeedingEventRecord

noOfVuOverSpeedingEvents jest liczbg zdarzen wyszczegdlnionych
w zbiorze vuOverSpeedingEventRecords.

vuOverSpeedingEventRecords jest zbiorem rekordow zdarzen przekro-
czenia predkosci.

VuOverSpeedingEventRecord

Generacja 1:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
zdarzen przekroczenia predkosci (wymaganie 094 okreslone w zataczniku
1B i wymaganie 117 okreslone w zataczniku 1C).

VuOverSpeedingEventRecord ::= SEQUENCE {
eventType EventFaultType,
eventRecordPurpose EventFaultRecordPurpose,
eventBeginTime TimeReal,
eventEndTime TimeReal,
maxSpeedValue SpeedMax,
averageSpeedValue SpeedAverage,
cardNumberDriverSlotBegin FullCardNumber,
similarEventsNumber SimilarEventsNumber

eventType jest typem zdarzenia.

eventRecordPurpose jest celem, dla ktorego zarejestrowano to zdarze-
nie.

eventBeginTime jest data i godzing rozpoczgcia zdarzenia.
eventEndTime jest data i godzing zakonczenia zdarzenia.

maxSpeedValue jest maksymalng predkoscia zmierzong w czasie
zdarzenia.

averageSpeedValue jest $rednig arytmetyczna predkosci zmierzonych
w czasie zdarzenia.

OF
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2.216.

2.217.

cardNumberDriverSlotBegin identyfikuje kart¢ wlozong do szczeliny
karty kierowcy na poczatku zdarzenia.

similarEventsNumber jest liczbg podobnych zdarzen w tym dniu.

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
zdarzen przekroczenia predkosci (wymaganie 094 okreslone w zalaczniku
1B i wymaganie 117 okre$lone w zataczniku 1C).

VuOverSpeedingEventRecord ::= SEQUENCE {
eventType EventFaultType,
eventRecordPurpose EventFaultRecordPurpose,
eventBeginTime TimeReal,
eventEndTime TimeReal,
maxSpeedValue SpeedMax,
averageSpeedValue SpeedAverage,
cardNumberAndGenDriverSlotBegin FullCardNumberAndGeneration,
similarEventsNumber SimilarEventsNumber

Zamiast cardNumberDriverSlotBegin w strukturze danych generacji 2
wykorzystuje si¢ nastepujacy element danych.

cardNumberAndGenDriverSlotBegin identyfikuje karte, w tym jej
generacjg, wlozong do szczeliny karty kierowcy na poczatku zdarzenia.

VuOverSpeedingEventRecordArray

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujgcym dotyczace
zdarzen przekroczenia predkosci (wymaganie 117 okreslone w zataczniku

1C).

VuOverSpeedingEventRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER (1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF

VuOverSpeedingEventRecord

recordType oznacza typ rekordu (VuOverSpeedingEventRecord). Przy-

pisanie wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielko§¢ VuOverSpeedingEventRecord w bajtach.

noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordow zdarzen przekroczenia predkosci.

VuPartNumber

Numer czgsci przyrzadu rejestrujacego.

VuPartNumber ::= IAS5String(SIZE(16))

Przypisanie wartosci: swoista dla producenta VU.
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2.218.

2.219.

VuPlaceDailyWorkPeriodData

Generacja 1:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
miejsc rozpoczgeia lub zakonczenia dziennego okresu pracy kierowcow
(wymaganie 087 okreslone w zalaczniku 1B oraz wymagania 108 i 110
okreslone w zataczniku 1C).

VuPlaceDailyWorkPeriodData ::= SEQUENCE ({
noOfPlaceRecords INTEGER (0..255),
vuPlaceDailyWorkPeriodRecords SET SIZE (noOfPlaceRecords) OF

VuPlaceDailyWorkPeriodRecord

noOfPlaceRecords jest liczbg rekordow wyszczegolnionych w zbiorze
vuPlaceDailyWorkPeriodRecords.

vuPlaceDailyWorkPeriodRecords jest zbiorem rekordow dotyczacych
miejsca.

VuPlaceDailyWorkPeriodRecord

Generacja 1:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
miejsca rozpoczecia lub zakonczenia dziennego okresu pracy kierowcy
(wymaganie 087 okreslone w zalgczniku 1B oraz wymagania 108 i 110
okreslone w zatgczniku 1C).

VuPlaceDailyWorkPeriodRecord ::= SEQUENCE ({
fullCardNumber FullCardNumber,
placeRecord PlaceRecord

fullCardNumber zawiera typ karty kierowcy, panstwo cztonkowskie
wydajace kartg i numer Karty.

placeRecord zawiera informacje dotyczace wprowadzonego miejsca.

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
miejsca rozpoczecia lub zakonczenia dziennego okresu pracy kierowcy
(wymaganie 087 okre$lone w zataczniku 1B oraz wymagania 108 i 110
okreslone w zataczniku 1C).

VuPlaceDailyWorkPeriodRecord ::= SEQUENCE {
fullCardNumberAndGeneration FullCardNumberAndGeneration,
placeRecord PlaceRecord

Zamiast fullCardNumber w strukturze danych generacji 2 wykorzystuje
si¢ nastgpujacy element danych:

fullCardNumberAndGeneration jest typem karty, panstwem czton-
kowskim wydajacym kartg, numerem karty i generacja przechowywa-
nymi na karcie.
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2.220.

2.221.

2.222.

2.223.

2.224.

VuPlaceDailyWorkPeriodRecordArray

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
miejsc rozpoczecia lub zakonczenia dziennego okresu pracy kierowcow

(wymagania 108 i 110 okreslone w zataczniku 1C).

VuPlaceDailyWorkPeriodRecordArray ::= SEQUENCE {
recordType RecordType,
recordSize INTEGER (1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF

VuPlaceDailyWorkPeriodRecord

recordType oznacza typ rekordu (VuPlaceDailyWorkPeriodRecord).

Przypisanie wartoSci: zob. RecordType

recordSize to wielko§¢ VuPlaceDailyWorkPeriodRecord w bajtach.

noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordow dotyczacych miejsca.

VuPrivateKey

Generacja 1:

Klucz prywatny przyrzadu rejestrujacego.

VuPrivateKey ::= RSAKeyPrivateExponent

VuPublicKey

Generacja 1:

Klucz publiczny przyrzadu rejestrujacego.

VuPublicKey ::= PublicKey

VuSerialNumber

Numer seryjny przyrzadu rejestrujacego (wymaganie 075 okreslone
w zalgczniku 1B 1 wymaganie 93 okre$lone w zalaczniku 1C).

VuSerialNumber ::=

VuSoftInstallationDate

ExtendedSerialNumber

Data instalacji wersji oprogramowania przyrzadu rejestrujacego.

VuSoftInstallationDate ::= TimeReal

Przypisanie wartosci: nieokreslona.
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2.225.

2.226.

2.227.

2.228.

VuSoftwareldentification

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace zain-
stalowanego oprogramowania.

VuSoftwareldentification ::= SEQUENCE {
vuSoftwareVersion VuSoftwareVersion,
vuSoftInstallationDate VuSoftInstallationDate

vuSoftwareVersion jest numerem wersji oprogramowania przyrzadu
rejestrujacego.

vuSoftInstallationDate jest data zainstalowania wersji oprogramowania.

VuSoftwareVersion

Numer wersji oprogramowania przyrzadu rejestrujacego.

VuSoftwareVersion ::= IAS5String(SIZE (4))

Przypisanie wartosci: nieokreslona.

VuSpecificConditionData

Generacja 1:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
warunkow szczegodlnych.

VuSpecificConditionData ::= SEQUENCE {
noOfSpecificConditionRecords INTEGER(0..216-1)
specificConditionRecords SET SIZE (noOfSpecificConditionRecords) OF

SpecificConditionRecord

noOfSpecificConditionRecords jest liczbg rekordow wyszczegdlnio-

nych w zbiorze specificConditionRecords.

specificConditionRecords jest zbiorem rekordéw  dotyczacych
warunkow szczegdlnych.

VuSpecificConditionRecordArray

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
warunkow szczegdlnych (wymaganie 130 okreslone w zataczniku 1C).

VuSpecificConditionRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF

SpecificConditionRecord

recordType oznacza typ rekordu (SpecificConditionRecord). Przypi-

sanie wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ SpecificConditionRecord w bajtach.

noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordow dotyczacych warunkow szczegodlnych.
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2.229.

2.230.

2.231.

VuTimeAdjustmentData

Generacja 1:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
korekt czasu dokonanych poza regularna kalibracja (wymaganie 101
okreslone w zataczniku 1C).

VuTimeAdjustmentData ::= SEQUENCE {
noOfvuTimeAdjRecords INTEGER(0..6),
vuTimeAdjustmentRecords SET SIZE (noOfvVuTimeAdjRecords) OF

VuTimeAdjustmentRecord

noOfVuTimeAdjRecords jest liczbg rekordow w zbiorze vuTimeAdjus-
tmentRecords.

vuTimeAdjustmentRecords jest zbiorem rekordow dotyczacych
korekty czasu.

VuTimeAdjustmentGNSSRecord

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
korekty czasu w oparciu o dane dotyczace czasu z GNSS (wymagania
124 1 125 okreslone w zataczniku 1C).

VuTimeAdjustmentGNSSRecord ::= SEQUENCE ({
oldTimeValue TimeReal,
newTimeValue TimeReal

oldTimeValue, newTimeValue s3 starg i nowa wartosciag daty
i godziny.

VuTimeAdjustmentGNSSRecordArray

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
korekty czasu dokonywanej w oparciu o dane dotyczace czasu
z GNSS (wymagania 124 i 125 okreslone w zatgczniku 1C).

VuTimeAdjustmentGNSSRecordArray ::= SEQUENCE {
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF

VuTimeAdjustmentGNSSRecord

recordType oznacza typ rekordu (VuTimeAdjustmentGNSSRecord).
Przypisanie wartoSci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ VuTimeAdjustmentGNSSRecord w bajtach.

noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordow korekty czasu GNSS.
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2.232. VuTimeAdjustmentRecord

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujgcym dotyczace
korekty czasu dokonanej poza regularng kalibracja (wymaganie 101
okreslone w zalgczniku 1B oraz wymagania 124 i 125 okreslone
w zalgczniku 1C).

Generacja 1:

VuTimeAdjustmentRecord ::= SEQUENCE {
oldTimeValue TimeReal,
newTimeValue TimeReal,
workshopName Name,
workshopAddress Address,
workshopCardNumber FullCardNumber

oldTimeValue, newTimeValue s3 starg i nowag wartoscig daty
i godziny.

workshopName, workshopAddress sg nazwg i adresem warsztatu.

workshopCardNumber identyfikuje karte¢ warsztatowa uzyta do doko-
nania korekty czasu.

Generacja 2:

VuTimeAdjustmentRecord ::= SEQUENCE ({
oldTimeValue TimeReal,
newlimeValue TimeReal,
workshopName Name,
workshopAddress Address,
workshopCardNumberAndGeneration FullCardNumberAndGeneration

Zamiast workshopCardNumber w strukturze danych generacji 2 wyko-
rzystuje si¢ nastgpujacy element danych.

workshopCardNumberAndGeneration identyfikuje karte warsztatowa,
w tym jej generacje, uzyta do dokonania korekty czasu.

2.233. VuTimeAdjustmentRecordArray

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
korekt czasu dokonanych poza regularng kalibracja (wymagania 124
i 125 okre$lone w zalaczniku 1C).

VuTimeAdjustmentRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF

VuTimeAdjustmentRecord

recordType oznacza typ rekordu (VuTimeAdjustmentRecord). Przypi-
sanie wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ VuTimeAdjustmentRecord w bajtach.
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noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.
records jest zbiorem rekordow korekty czasu.

2.234. WorkshopCardApplicationldentification

Informacje przechowywane na karcie warsztatowej dotyczace identyfi-
kacji aplikacji na karcie (wymagania 307 i 330 okreslone w zataczniku
10).

Generacja 1:

WorkshopCardApplicationIdentification ::= SEQUENCE ({
typeOfTachographCardId EquipmentType,
cardStructureVersion CardStructureVersion,
noOfEventsPerType NoOfEventsPerType,
noOfFaultsPerType NoOfFaultsPerType,
activityStructurelength CardActivityLengthRange,
noOfCardvVehicleRecords NoOfCardvVehicleRecords,
noOfCardPlaceRecords NoOfCardPlaceRecords,
noOfCalibrationRecords NoOfCalibrationRecords

typeOfTachographCardld okresla wdrozony typ karty.
cardStructureVersion okresla wersje¢ struktury wdrozonej na karcie.

noOfEventsPerType jest liczba zdarzen wedlug typu zdarzenia mozli-
wych do zarejestrowania na karcie.

noOfFaultsPerType jest liczba usterek wedlug typu usterki mozliwych
do zarejestrowania na karcie.

activityStructureLength podaje liczb¢ bajtow dostepnych do przecho-
wywania rekordow czynnosci.

noOfCardVehicleRecords jest liczba rekordow dotyczacych pojazdéw
mozliwych do zarejestrowania na karcie.

noOfCardPlaceRecords jest liczbg miejsc mozliwych do zarejestro-
wania na karcie.

noOfCalibrationRecords jest liczba rekordéw kalibracyjnych mozli-
wych do zarejestrowania na karcie.

Generacja 2:

WorkshopCardApplicationIdentification ::= SEQUENCE {
typeOfTachographCardId EquipmentType,
cardStructureVersion CardStructureVersion,
noOfEventsPerType NoOfEventsPerType,
noOfFaultsPerType NoOfFaultsPerType,
activityStructurelength CardActivityLengthRange,
noOfCardvVehicleRecords NoOfCardvehicleRecords,
noOfCardPlaceRecords NoOfCardPlaceRecords,
noOfCalibrationRecords NoOfCalibrationRecords,
noOfGNSSCDRecords NoOfGNSSCDRecords,
noOfSpecificConditionRecords NoOfSpecificConditionRecords

Oprocz generacji 1 uzywane sg nastgpujace elementy danych:

noOfGNSSCDRecords jest liczba rekordow nieprzerwanego czasu
prowadzenia pojazdu GNSS, ktore moga by¢ przechowywane na karcie.
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2.235.

2.236.

noOfSpecificConditionRecords jest liczba rekordow warunkoéw szcze-
golnych, ktére moga by¢ zapisane na karcie.

WorkshopCardCalibrationData

Informacje przechowywane na karcie warsztatowej dotyczace czynnosci
warsztatowych wykonanych przy uzyciu karty (wymagania 314, 316,
337 i 339 okreslone w zataczniku 1C).

WorkshopCardCalibrationData ::= SEQUENCE ({
calibrationTotalNumber INTEGER (0O 216-1),
calibrationPointerNewestRecord INTEGER (0O NoOfCalibrationRecords-1),

calibrationRecords SET SIZE (NoOfCalibrationRecords) OF

WorkshopCardCalibrationRecord

calibrationTotalNumber jest catkowitg liczbg kalibracji wykonanych
przy uzyciu karty.

calibrationPointerNewestRecord jest indeksem ostatniego, uaktualnio-
nego rekordu kalibracyjnego.

Przypisanie wartoSci: liczba odpowiadajacg licznikowi rekordow kalib-
racyjnych, rozpoczynajac od ,,0” dla pierwszego wystapienia rekordu
kalibracyjnego w strukturze.

calibrationRecords jest zbiorem rekordow zawierajacych informacje
o kalibracji lub korekcie czasu.

WorkshopCardCalibrationRecord

Informacje przechowywane na karcie warsztatowej dotyczace czynnos$ci
wykonanych przy uzyciu karty (wymagania 314 i 337 okreslone
w zalgczniku 1C).

Generacja 1:

WorkshopCardCalibrationRecord ::= SEQUENCE ({
calibrationPurpose CalibrationPurpose,
vehicleIdentificationNumber VehicleIdentificationNumber,
vehicleRegistration VehicleRegistrationIdentification,
wVehicleCharacteristicConstant W-VehicleCharacteristicConstant,

kConstantOfRecordingEquipment
1TyreCircumference
tyreSize
authorisedSpeed
oldOdometervValue
newOdometerValue
oldTimeValue
newTimeValue
nextCalibrationDate
vuPartNumber
vuSerialNumber
sensorSerialNumber

calibrationPurpose jest celem kalibracji.

vehicleldentificationNumber jest numerem VIN.

K-ConstantOfRecordingEquipment,
L-TyreCircumference,
TyreSize,
SpeedAuthorised,
OdometerShort,
OdometerShort,
TimeReal,

TimeReal,

TimeReal,
VuPartNumber,
VuSerialNumber,
SensorSerialNumber

vehicleRegistration zawiera numer VRN i panstwa cztonkowskiego

rejestracji.

wVehicleCharacteristicConstant  jest
stycznym pojazdu.

wspotczynnikiem — charaktery-
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kConstantOfRecordingEquipment jest stata urzadzenia rejestrujacego.

ITyreCircumference jest obwodem tocznym kot.

tyreSize jest oznaczeniem rozmiardw opon zamontowanych w pojez-

dzie.

authorisedSpeed jest maksymalna, dozwolong predkoscia pojazdu.

oldOdometerValue, newOdometerValue sg starym i nowym stanem

licznika kilometrow.

oldTimeValue, newTimeValue s3 starg
i godziny.

nowa wartoscig daty

nextCalibrationDate jest data nastgpnej kalibracji typu okreslonego
w CalibrationPurpose, ktéra powinien przeprowadzi¢ autoryzowany

organ kontrolny.

vuPartNumber, vuSerialNumber and sensorSerialNumber s3a elemen-
tami danych do identyfikacji urzadzenia rejestrujacego.

Generacja 2:

WorkshopCardCalibrationRecord ::=

calibrationPurpose
vehicleIdentificationNumber
vehicleRegistration
wVehicleCharacteristicConstant
kConstantOfRecordingEquipment
1TyreCircumference

tyreSize

authorisedSpeed
oldOdometerValue
newOdometerValue

o0ldTimeValue

newTimeValue
nextCalibrationDate
vuPartNumber

vuSerialNumber
sensorSerialNumber
sensorGNSSSerialNumber
rcmSerialNumber

sealDataCard

SEQUENCE {

CalibrationPurpose,
VehicleIdentificationNumber,
VehicleRegistrationIdentification,
W-VehicleCharacteristicConstant,
K-ConstantOfRecordingEquipment,
L-TyreCircumference,

TyreSize,

SpeedAuthorised,

OdometerShort,

OdometerShort,

TimeReal,

TimeReal,

TimeReal,

VuPartNumber,

VuSerialNumber,
SensorSerialNumber,
SensorGNSSSerialNumber,

RemoteCommunicationModuleSerialNumber,

SealDataCard

Oprocz generacji 1 uzywane s3 nastgpujace elementy danych:

sensorGNSSSerialNumber, ktory identyfikuje urzadzenie zewnegtrzne
GNSS.

remSerialNumber, ktéry identyfikuje modut komunikacji na odlegtosé.

sealDataCard podaje informacje o plombach przymocowanych do
réznych czgéci pojazdu.
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2.237.

2.238.

2.239.

2.240.

WorkshopCardHolderlIdentification

Informacje przechowywane na karcie warsztatowej dotyczace identyfi-
kacji posiadacza karty (wymagania 311 i 334 okreslone w zalaczniku

1C).

WorkshopCardHolderIdentification ::= SEQUENCE ({
workshopName Name,
workshopAddress Address,
cardHolderName HolderName,
cardHolderPreferredLanguage Language

workshopName jest nazwa warsztatu posiadacza karty.
workshopAddressjest adresem warsztatu posiadacza karty.

cardHolderName jest nazwiskiem i imieniem (imionami) posiadacza
karty (np. nazwiskiem mechanika).

cardHolderPreferredLanguage jest preferowanym jezykiem posiadacza
karty.

WorkshopCardPIN

Osobisty numer identyfikacyjny (PIN) karty warsztatowej (wymaganie
309 i 332 okreslone w zataczniku 1C).

WorkshopCardPIN ::= IA5String(SIZE(8))

Przypisanie wartos$ci: PIN znany posiadaczowi karty, z prawej strony
wypehiony bajtami o wartosci ,,FF” az do 8 bajtow.

W-VehicleCharacteristicConstant

Wspolczynnik charakterystyczny pojazdu (definicja k)).

W-VehicleCharacteristicConstant ::= INTEGER(O..21¢-1))

Przypisanie warto$ci: liczba impulsow na kilometr w zakresie opera-
cyjnym 0 do 64 255 impulséw/km.

VuPowerSupplylInterruptionRecord

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
zdarzen przerwy w zasilaniu (wymaganie 117 okreslone w zalaczniku

1C).

VuPowerSupplyInterruptionRecord ::= SEQUENCE {
eventType EventFaultType,
eventRecordPurpose EventFaultRecordPurpose,
eventBeginTime TimeReal,
eventEndTime TimeReal,
cardNumberAndGenDriverSlotBegin FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenDriverSlotEnd FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenCodriverSlotBegin FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenCodriverSlotEnd FullCardNumberAndGeneration,
similarEventsNumber SimilarEventsNumber

eventType jest typem zdarzenia.

eventRecordPurpose jest celem, dla ktorego zarejestrowano to zdarze-
nie.

eventBeginTime jest datg i godzing rozpoczgcia zdarzenia.
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2.241.

2.242.

eventEndTime jest data i godzing zakonczenia zdarzenia.

cardNumberAndGenDriverSlotBegin identyfikuje karte, w tym jej
generacjg, wlozong do szczeliny karty kierowcy na poczatku zdarzenia.

cardNumberAndGenDriverSlotEnd identyfikuje karte, w tym jej gene-
racj¢, wlozona do szczeliny karty kierowcy na koncu zdarzenia.

cardNumberAndGenCodriverSlotBegin identyfikuje karte, w tym jej
generacjg, wlozona do szczeliny karty wspotkierowcy na poczatku
zdarzenia.

cardNumberAndGenCodriverSlotEnd identyfikuje kartg, w tym jej
generacjg, wlozona do szczeliny karty wspotkierowcy na koncu zdarze-
nia.

similarEventsNumber jest liczbg podobnych zdarzen w tym dniu.

VuPowerSupplyInterruptionRecordArray

Generacja 2:

Informacje przechowywane w przyrzadzie rejestrujacym dotyczace
zdarzen przerwy w zasilaniu (wymaganie 117 okreslone w zafaczniku

10).

VuPowerSupplyInterruptionRecordArray ::= SEQUENCE {
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER(0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF

VuPowerSupplyInterruptionRecord

recordType oznacza typ rekordu (VuPowerSupplylnterruptionRecord).
Przypisanie warto$ci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ VuPowerSupplyInterruptionRecord w bajtach.

noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordow zdarzen przerwy w zasilaniu.

VuSensorExternalGNSSCoupledRecordArray

Generacja 2:

Zbior zapisow SensorExternal GNSSCoupledRecord wraz z metadanymi
stosowany w protokole pobierania danych.

VuSensorExternalGNSSCoupledRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER (1..65535),
noOfRecords INTEGER(0O..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF

SensorExternalGNSSCoupledRecord

recordType oznacza typ rekordu (SensorExternal GNSSCoupledRecord).
Przypisanie wartos$ci: zob. RecordType



02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 182

2.243.

recordSize to wielko$¢ SensorExternalGNSSCoupledRecord w bajtach.

noOfRecords jest liczba rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordow SensorExternal GNSSCoupled.

VuSensorPairedRecordArray

Generacja 2:

Zbioér zapisow SensorPairedRecord wraz z metadanymi stosowany
w protokole pobierania danych.

VuSensorPairedRecordArray ::= SEQUENCE {
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF SensorPairedRecord

recordType oznacza typ rekordu (SensorPairedRecord). Przypisanie
wartosci: zob. RecordType

recordSize to wielko$¢ SensorPairedRecord w bajtach.

noOfRecords jest liczbg rekordow w zbiorze.

records jest zbiorem rekordow sparowanego czujnika.

DEFINICJE WARTOSCI I ZAKRESU WIELKOSCI

Definicja warto$ci zmiennych uzywana w definicjach w ust. 2.

TimeRealRange ::= 232-1

ZESTAW ZNAKOW:

W tancuchach IAS5Strings uzywa si¢ znakéw ASCII zdefiniowanych
w normie ISO/IEC 8824-1. Na potrzeby czytelnosci i tatwego odwoty-
wania si¢ ponizej podano przypisanie wartosci. W przypadku rozbiez-
no$ci migdzy ta uwagg a norma obowigzujg przepisy normy ISO/IEC

8824-1.
vt HE Sy s ()4, - ./ 0123456789 :;<=>2
@ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZI[\] "~
"abcdefghijklmnopgrstuvwxyz {/|[|1}~
W innych fancuchach znakéw (Address, Name, VehicleRegistration-
Number) uzywa si¢ dodatkowo znakéw zdefiniowanych kodami od 161 Code Pag
do 255 nastgpujacych 8-bitowych standardowych zestawow znakow, ( d(z)i ei :; ge)
okreslonych numerem Code Page: esigtny
Standardowy zestaw znakow
ISO/IEC 8859-1 Latin-1 — dla Europy Zachodniej 1
ISO/IEC 8859-2 Latin-2 — dla Europy Srodkowej i Wschodniej 2
ISO/IEC 8859-3 Latin-3 — dla Europy Poludniowe;j 3
ISO/IEC 8859-5 Latin — dla cyrylicy 5
ISO/IEC 8859-7 Latin — dla alfabetu greckiego 7
ISO/IEC 8859-9 Latin-5 — dla alfabetu tureckiego 9
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W innych lancuchach znakéow (Address, Name, VehicleRegistration-
Number) uzywa si¢ dodatkowo znakéw zdefiniowanych kodami od 161 Code P
do 255 nastgpujacych 8-bitowych standardowych zestawow znakow, ( dOA ¢ tage)
okreslonych numerem Code Page: Ziesietny
Standardowy zestaw znakow
ISO/IEC 8859-13 Latin-7 — dla krajow battyckich 13
ISO/IEC 8859-15 Latin-9 15
ISO/IEC 8859-16 Latin-10 — dla Europy Poludniowo-Wschod- 16
niej
KOI8-R Latin — dla cyrylicy 80
KOIg8-U Latin — dla cyrylicy 85

KODOWANIE

Przy kodowaniu zgodnie z zasadami ASN.1, wszystkie zdefiniowane
typy danych koduje si¢ zgodnie z wariantem unormowanym w ISO/IEC

8825-2.

IDENTYFIKATORY OBIEKTU I IDENTYFIKATORY APLIKACIJI

Identyfikatory obiektu

Identyfikatory obiektu (OID) wymienione w niniejszym rozdziale maja
zastosowanie wylacznie do generacji 2. Takie OID wyszczegdlniono
w TR-03110-3 i powtorzono dla kompletnosci wywodu. Takie OID

zawarto w poddrzewie bsi-de:

bsi-de OBJECT IDENTIFIER :

= {

itu-t(0) identified-organization(4) etsi(0)
reserved(127) etsi-identified-organization(0) 7

Identyfikatory protokolu uwierzytelnienia VU

id-TA OBJECT IDENTIFIER ::= {bsi-de protocols(2) smartcard(2) 2}

1d-TA-ECDSA

OBJECT IDENTIFIER ::= {id-TA 2}

1d-TA-ECDSA-SHA-256 OBJECT IDENTIFIER ::= {id-TA-ECDSA 3}

id-TA-ECDSA-SHA-384 OBJECT IDENTIFIER ::= {id-TA-ECDSA 4}

1d-TA-ECDSA-SHA-512 OBJECT IDENTIFIER ::= {id-TA-ECDSA 5}

Przyklad: Zatozmy, ze nalezy dokona¢ uwierzytelnienia VU za
pomocg  SHA-384, wtedy identyfikatorem  obiektu,  ktory

nalezy uzy¢ jest

(w sktadni ASN.1)

bsi-de protocols(2) smartcard(2) 2 2 4 Warto$é
tego identyfikatora obiektu w  zapisie kropkowym = wynosi

0.4.0.127.0.7.2.2.2.2.4.

Zapis kropkowy Zapis bajtowy

id-TA-ECDSA-SHA-256

0.4.0.127.0.7.2.2.2.2.3 ‘04 00 7F 00 07 02 02 02 02 03°

id-TA-ECDSA-SHA-384

0.4.0.127.0.7.2.2.2.2.4 ‘04 00 7F 00 07 02 02 02 02 04°

id-TA-ECDSA-SHA-512

0.4.0.127.0.7.2.2.2.2.5 ‘04 00 7F 00 07 02 02 02 02 05°
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6.2.

Identyfikatory protokolu uwierzytelnienia z chipem

id-ca OBJECT IDENTIFIER ::= {bsi-de protocols(2) smartcard(2) 3}
id-CA-ECDH OBJECT IDENTIFIER ::= {id-CA 2}
id-CA-ECDH-AES-CBC-CMAC-128 OBJECT IDENTIFIER ::= {id-CA-ECDH 2}
1id-CA-ECDH-AES-CBC-CMAC-192 OBJECT IDENTIFIER ::= {id-CA-ECDH 3}
1id-CA-ECDH-AES-CBC-CMAC-256 OBJECT IDENTIFIER ::= {id-CA-ECDH 4}

Przyktad: Przypu$é¢my, ze uwierzytelnienie chipu ma zosta¢ dokonane za
pomoca algorytmu ECDH, co daje dtugos¢ klucza sesji AES 128 bitow.
Ten klucz sesji zostanie nastgpnie wykorzystany w trybie pracy CBC
w celu zapewnienia poufnosci danych i z algorytmem CMAC w celu
zapewnienia autentycznosci danych. Zatem identyfikatorem obiektu,
ktory nalezy uzy¢ jest (w sktadni ASN.1)
bsi-de protocols(2) smartcard(2) 3 2 2. Warto$¢ tego
identyfikatora obiektu w zapisie kropkowym wynosi
0.4.0.127.0.7.2.2.3.2.2.

Zapis kropkowy

Zapis bajtowy

1d-CA-ECDH-AES-CBC-CMAC-128 | 0.4.0.127.0.7.2.2.3.2.2

‘04 00 7F 00 07 02 02 03 02 02°

id-CA-ECDH-AES-CBC-CMAC-192 | 0.4.0.127.0.7.2.2.3.2.3

‘04 00 7F 00 07 02 02 03 02 03’

id-CA-ECDH-AES-CBC-CMAC-256 | 0.4.0.127.0.7.2.2.3.2.4

‘04 00 7F 00 07 02 02 03 02 04’

Identyfikatory aplikacji
Generacja 2:

Identyfikator aplikacji (AID) dla urzadzenia zewngtrznego GNSS (gene-
racja 2) jest okreslony za pomoca ,,FF 44 54 45 47 4D”. Jest to zastrze-
zony AID zgodny z norma ISO/IEC 7816-4.

Uwaga: 5 ostatnich bajtow koduje DTEGM dla urzadzenia zewngtrz-
nego GNSS tachografu inteligentnego.

Identyfikator aplikacji dla aplikacji kart do tachografow generacji 2 jest
okreslony za pomoca ,,FF 53 4D 52 44 54”. Jest to zastrzezony AID
zgodny z norma ISO/IEC 7816-4.
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Dodatek 2

SPECYFIKACJA KART DO TACHOGRAFOW
SPIS TRESCI

1. WPROWADZENIE

1.1. Skroty

1.2. Odniesienia

2. CHARAKTERYSTYKI ELEKTRYCZNE I FIZYCZNE
2.1. Napigcie zasilajace 1 pobor pradu

2.2. Napigcie programowania Vi,

2.3. Generowanie i czestotliwos¢ zegara

2.4. Styk we/wy

2.5. Stany karty

3. SPRZET I KOMUNIKACJA
3.1. Wprowadzenie

3.2. Protokét komunikacyjny

3.2.1 Protokoty

322 ATR

323 PTS

3.3. Zasady dostepu

34. Przeglad polecen i kodow bledow
3.5. Opisy polecen

351 SELECT

3.52  READ BINARY

353 UPDATE BINARY

354 GET CHALLENGE

355  VERIFY

3.5.6  GET RESPONSE

3.5.7 PSO: VERIFY CERTIFICATE
3.5.8  INTERNAL AUTHENTICATE
359  EXTERNAL AUTHENTICATE
3.5.10 GENERAL AUTHENTICATE
3.5.11 MANAGE SECURITY ENVIRONMENT

3.5.12  PSO: HASH
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3.5.13

3.5.14

3.5.15

3.5.16

4.1.

4.2.

4.2.1

422

43.

4.4.

44.1

442

4.5.

4.5.1

PERFORM HASH OF FILE

PSO: COMPUTE DIGITAL SIGNATURE
PSO: VERIFY DIGITAL SIGNATURE
PROCESS DSRC MESSAGE
STRUKTURA KART DO TACHOGRAFOW
Plik gtowny MF

Aplikacje karty kierowcy

Aplikacja karty kierowcy 1. generacji
Aplikacja karty kierowcy 2. generacji
Aplikacje karty warsztatowej

Aplikacja karty warsztatowej 1. generacji
Aplikacja karty warsztatowej 2. generacji
Aplikacje karty kontrolnej

Aplikacja karty kontrolnej 1. generacji
Aplikacja karty kontrolnej 2. generacji
Aplikacje karty firmowe;j

Aplikacja karty firmowej 1. generacji

Aplikacja karty firmowej 2. generacji

WPROWADZENIE
Skroty

Do celéw niniejszego dodatku stosuje si¢ ponizsze skroty.

AC [Access conditions] warunki dostgpu

AES [Advanced Encryption Standard] zaawansowany standard
szyfrowania

AID [Application Identifier] identyfikator aplikacji

ALW [Always] zawsze

APDU [Application Protocol Data Unit] jednostka danych proto-
kotu aplikacji (struktura polecenia)

ATR [Answer To Reset] reakcja na sprowadzenie do stanu
wyjsciowego

AUT [Authenticated] uwierzytelniony
Cco, C7 styki 6 1 7 karty opisane w normie ISO/IEC 7816-2
cc [clock cycles] cykle zegarowe

CHV [Card holder Verification Information] informacje weryfi-
kacyjne posiadacza karty

CLA bajt klasy w poleceniu APDU
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DSRC

DF

ECC

EF
etu
Gl
G2
IC
ICC
ID
IFD
IFS

IFSC

IFSD

INS
Lc

Le

MF
NAD
NEV
P1-P2

PIN

PRO SM

PTS

RST

SFID

SM
SW1-SW2
TS

VPP

VU

XXh
‘XXh’

[Dedicated Short Range Communication] wydzielona
facznos$¢ krotkiego zasiggu

[Dedicated File] plik dedykowany. DF moze zawierac
inne pliki (EF lub DF)

[Elliptic Curve Cryptography] kryptografia krzywych
eliptycznych

[Elementary File] plik elementarny

[elementary time unit] elementarna jednostka czasu
[Generation 1] 1. generacja

[Generation 2] 2. generacja

[Integrated Circuit] uktad scalony

[Integrated Circuit Card] karta z uktadem scalonym
[Identifier] identyfikator

[Interface Device] urzadzenie interfejsu

[Information Field Size] wielko$¢ pola informacyjnego

[Information Field Size for the card] wielko$¢ pola infor-
macyjnego dla karty

[Information Field Size Device] wielko$¢ pola informa-
cyjnego urzadzenia (dla terminala)

bajt instrukcji w poleceniu APDU
dtugo$¢ danych wejsciowych dla polecenia APDU

dtugos$¢ danych oczekiwanych (dane wyjsciowe dla pole-
cenia)

[Master File] plik glowny (root DF)

[Node Address] adres wezla uzywany w protokole T=I
[Never] nigdy

bajty parametryczne

[Personal Identification Number] osobisty numer identy-
fikacyjny

[Protected with secure messaging] chroniony z bezpieczng
wymiang komunikatéw

[Protocol Transmission Selection] wybor protokotu komu-
nikacyjnego

[Reserved for Future Use] zastrzezone do wykorzystania
w przysztosci

[Reset] sprowadzenie do stanu wyjsciowego (karty)
[Short EF Identifier] krotki identyfikator EF

[Secure Messaging] bezpieczna wymiana komunikatow
bajty stanu

poczatkowy znak ATR

napigcie programowania

[Vehicle Unit] przyrzad rejestrujacy

warto$¢ XX w zapisie heksadecymalnym

warto$¢ XX w zapisie heksadecymalnym

symbol konkatenacji 03]/04=0304
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1.2.

2.1.

2.2.

2.3.

Odniesienia

W niniejszym dodatku stosuje si¢ nastgpujace odniesienia:

ISO/IEC 7816-2 Karty identyfikacyjne — Karty z uktadami scalo-
nymi — cz¢$¢ 2: Wymiary i rozmieszczenie stykow.
ISO/IEC 7816-2:2007.

ISO/IEC 7816-3 Karty identyfikacyjne — Karty z ukladami scalo-
nymi — cze$¢ 3: Ziacze elektryczne i protokoty
komunikacyjne. ISO/IEC 7816-3:2006.

ISO/IEC 7816-4 Karty identyfikacyjne — Karty z uktadami scalo-
nymi — cz¢$¢ 4: Organizacja, zabezpieczenia i pole-
cenia wymiany. ISO/IEC 7816-4:2013 + Cor 1:
2014.

ISO/IEC 7816-6 Karty identyfikacyjne — Karty z ukladami scalo-
nymi — czg$¢ 6: Miedzybranzowe elementy danych
do wymiany. ISO/IEC 7816-6:2004 + Cor 1: 2006.

ISO/IEC 7816-8 Karty identyfikacyjne — Karty z uktadami scalo-
nymi — cz¢$¢ 8: Polecenia operacji zabezpieczaja-
cych. ISO/IEC 7816-8:2004.

ISO/IEC 9797-2 Technologia informatyczna — Techniki zabezpie-
czen — Kody uwierzytelniania wiadomosci (MAC)
— czg$¢ 2: Mechanizmy wykorzystujace funkcje
haszujaca. ISO/IEC 9797-2:2011

CHARAKTERYSTYKI ELEKTRYCZNE I FIZYCZNE

TCS_01 Wszystkie sygnaty elektryczne musza by¢ zgodne z norma
ISO/IEC 7816-3, chyba ze okreslono inaczej.

TCS 02 Rozmieszczenie 1 wymiary stykow kart musza by¢ zgodne
z normg ISO/IEC 7816-2.

Napiecie zasilajace i pobor pradu

TCS 03 Karta pracuje zgodnie ze specyfikacja przy poborze w grani-
cach okre$lonych w normie ISO/IEC 7816-3.

TCS 04 Karta pracuje z Vee = 3V (£ 0,3V) badz z Vec = 5V
(# 0,5V).

Wybodr napigcia odbywa si¢ zgodnie z normg ISO/IEC
7816-3.

Napigcie programowania V,,

TCS_05 Karta nie wymaga napigcia programowania na pinie C6.
Oczekuje sig¢, ze pin C6 nie jest przylaczony w IFD.
Styk C6 moze by¢ przylaczony do V.. na karcie, ale nie
moze by¢ przyltaczony do masy. W Zadnym przypadku
napigcie to nie moze by¢ interpretowane.

Generowanie i czestotliwo$¢ zegara

TCS 06 Karta pracuje w zakresie czestotliwosci 1-5 MHz i moze
obshugiwa¢ wyzsze czgstotliwosci. W czasie jednej sesji
karty czgstotliwo$¢ zegara moze zmienia¢ si¢ w granicach
+ 2 %. Czgstotliwo$¢ zegara generowana jest przez przy-
rzad rejestrujacy, a nie przez kartg. Cykl pracy moze zmie-
nia¢ si¢ w granicach 40-60 %.

TCS 07 W warunkach okre$lonych na karcie w pliku EF ICC
zewnetrzny zegar moze zostaC zatrzymany. Pierwszy bajt
tresci pliku EF ICC koduje warunki trybu pracy Clockstop:
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2.4.

2.5.

3.2.

321

Niski Wysoki
Bit 3 Bit 2 Bit 1
Clockstop dozwolony, brak preferowanego
0 0 1 poziomu
Clockstop dozwolony, preferowany poziom
0 I ! wysoki
1 0 1 Clockstop dozwolony, preferowany poziom niski
0 0 0 Clockstop niedozwolony
Clockstop dozwolony tylko przy wysokim pozio-
0 1 0 .
mie
1 0 0 Clockstop dozwolony tylko przy niskim poziomie

Bitow od 4 do 8 nie uzywa sig.

Styk we/wy

TCS 08 Styk we/wy C7 stuzy do odbierania i wysytania danych do
IFD. W czasie pracy tylko karta albo tylko IFD jest w trybie
nadawania. Gdyby jednak obie jednostki jednocze$nie
znalazly si¢ w trybie nadawania, nie moze to spowodowaé
uszkodzenia karty. Karta wchodzi do trybu odbioru, chyba
ze nadaje dane.

Stany karty

TCS_09 Gdy podawane jest napigcie zasilajace, karta pracuje
w dwoch stanach:

stan operacyjny, w ktorym karta wykonuje polecenia lub
jest polaczona z jednostka cyfrowa;

stan jatlowy we wszystkich pozostatych sytuacjach (w tym
stanie karta zachowuje wszystkie dane).

SPRZET I KOMUNIKACJA
‘Wprowadzenie

W punkcie tym opisano minimalng funkcjonalno$¢ wymagang od kart
do tachografow i VU w celu zagwarantowania prawidlowego funk-
cjonowania i interoperacyjnosci.

Karty do tachograféw muszg by¢ zgodne, w najwickszym mozliwym
stopniu, z obowigzujacymi normami ISO/IEC (w szczegodlnosci
z normg ISO/IEC 7816). Niemniej jednak szczegétowo opisano pole-
cenia i protokoly w celu okreslenia niektorych ograniczonych zasto-
sowan lub rdznic, o ile takie wystepuja. Opisane polecenia sg w petni
zgodne z przywotanymi normami, jezeli nie wskazano inaczej.

Protoko6l komunikacyjny

TCS_10 Protokét komunikacyjny musi by¢ zgodny z norma
ISO/IEC 7816-3 dla T = 0 oraz T = 1. W szczegdlnosci
VU musi rozpoznawa¢ wysylane przez kart¢ przedtuzenia
czasu oczekiwania.

Protokoly

TCS 11 Karta obstuguje zarowno protokoét T = 0, jak i protokot
T=1. Karta moze ponadto obstugiwa¢ dodatkowe protokoty
zorientowane kontaktowo.

TCS 12 T = 0 jest protokotem domys$lnym, dlatego tez polecenie
PTS jest niezbedne do zmiany protokotu na T = 1.
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TCS 13

TCS 14

Urzadzenia wykorzystuja konwencje¢ bezposrednia w obu
protokotach: w zwiazku z tym konwencja bezposrednia jest
obowigzkowa dla karty.

Bajt karty informacyjnej wielkos$ci pola przedstawiony
jest na ATR pod oznaczeniem TA3. Warto$¢ ta jest nie
mniejsza niz ‘FOh’ (= 240 bajtow).

Do protokotow stosuje si¢ nastgpujace ograniczenia:

TCS 15

TCS 16

T=0

— Urzadzenie interfejsu wspiera odpowiedZ na we/wy po
wzroscie krawedzi narastajacego sygnatu na RST z 400
cc.

— Urzadzenie interfejsu potrafi odczyta¢ znaki rozdzielone
12 etu.

— Urzadzenie interfejsu odczytuje bledny znak i jego
powtorzenie, jezeli rozdzielone 13 etu. W przypadku
wykrycia btgdnego znaku na we/wy moze pojawic sig¢
sygnat bledu migdzy 1 etu a 2 etu. Urzadzenie obshu-
guje opdznienie 1 etu.

— Urzadzenie interfejsu akceptuje 33-bajtowe ATR
(TS + 32)

— Jezeli TC1 znajduje si¢ w ATR, to dla znakow wysy-
tanych przez urzadzenie interfejsu jest dodatkowy czas
ochronny (Extra Guard Time), chociaz znaki wysytane
przez kartg¢ moga by¢ jeszcze przedzielone odstgpami
12 etu. Odnosi si¢ to takze do znaku ACK wysytanego
przez kartg po wystaniu znaku P3 przez urzadzenie
interfejsu.

— Urzadzenie interfejsu bierze pod uwage znak NUL
wysylany przez karte.

— Urzadzenie interfejsu akceptuje tryb uzupehiajacy dla
ACK.

— Polecenia odbierz-odpowiedz (get-response) nie mozna
uzywa¢ w trybie fafncuchowym do otrzymywania
danych, ktorych dlugos¢ moze by¢ wigksza niz 255
bajtow.

T=1

— Bajt NAD: nieuzywany (NAD ustawia si¢ na ‘00”).

— S-block ABORT: nieuzywany.

— Btad stanu S-block VPP: nieuzywany.

— Calkowita dlugos¢ tancucha dla pola danych nie moze
przekracza¢ 255 bajtow (IFD musi to zapewniac).

— IFD bezposrednio po ATR podaje wielkos¢ pola infor-
macyjnego dla urzadzenia (IFSD): IFD wysyta zadanie
S-Block IFS po ATR, a karta odpowiada S-Block IFS.
Zalecang warto$cia dla IFSD sa 254 bajty.

— Karta nie pyta o skorygowane IFS.
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322

323

ATR
TCS 17

TCS 18

PTS
TCS 19

TCS_20

TCS 21

Urzadzenie sprawdza bajty ATR, zgodnie z norma ISO/IEC
7816-3. Nie wykonuje si¢ weryfikacji znakow historycz-
nych ATR.

Przyktad podstawowego Biprotocol ATR zgodnego
z normg ISO/IEC 7816-3

Znak Warto$¢ Uwagi
TS ‘3Bh’ wskazuje konwencje bezposrednig
TO ‘85h’ TD1 obecny; jest 5 bajtoéw historycznych
TDI1 ‘80h’ TD2 obecny; bedzie uzyty T=0
TD2 ‘11h’° TA3 obecny; bedzie uzyty T=1
TA3 ‘XXh’ (min. ‘FOh’) [ wielko$¢ pola informacyjnego dla karty (IFSC)
THI1-THS ‘XXh’ znaki historyczne
TCK ‘XXh’ znak kontrolny (exclusive OR)

Po ATR wybierany jest domyslnie plik gtoéwny (MF) i staje
si¢ katalogiem biezacym.

Domys$lnym protokotem jest T=0. Aby wybra¢ protokot
T=1, urzadzenie musi wysta¢ do karty PTS (znane tez
jako PPS).

Poniewaz oba protokoly T=0 i T=1 sg wymagane dla karty,
podstawowy PTS do przetaczania migdzy protokotami jest
obowigzkowy dla karty.

PTS mozna uzywac¢, jak wskazano w normie ISO/IEC
7816-3, do przelaczania na szybkosci transmisji wigksze
niz standardowa, proponowane przez karte w ATR, jezeli
dotyczy (bajt TA(1)).

Wigksze szybkos$ci transmisji sa opcjonalne dla karty.

Jezeli karta nie obstuguje innej szybkos$ci transmisji niz
standardowa (lub jezeli nie obstuguje wybranej szybkosci
transmisji), karta musi prawidlowo odpowiada¢ na PTS,
zgodnie z normg ISO/IEC 7816-3, opuszczajac bajt PPS1.

Ponizej pokazano przyktady podstawowego PTS do
wyboru protokotu:

Znak Warto$é Uwagi
PPSS ‘FFh’ znak inicjujacy
PPSO ‘00h” lub ‘01h’ nie ma PPS1 do PPS3; ‘00h’, aby wybra¢ TO, ‘01h’, aby
wybra¢ T1
PK ‘XXh’ znak kontrolny: ‘XXh’ = ‘FFh’, jezeli PPSO = ‘00h’,
‘XXh’ = ‘FEh’, jezeli PPSO = ‘01h’.
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3.3.

Zasady dost¢pu

TCS 22 Zasada dostgpu okresla odpowiednie warunki zabezpie-

TCS 23 Nastepujace warunki zabezpieczenia s3 stosowane na
potrzeby karty do tachografu:
Skrot Znaczenie

ALW Operacja jest zawsze mozliwa i moze by¢ wykonywana bez ograniczen.
Polecenie i odpowiedz APDU s3 wysylane w postaci zwyklego tekstu, tzn.
bez bezpiecznej wymiany komunikatow.

NEV Operacja nie jest nigdy mozliwa.

PLAIN-C Polecenie APDU jest wysytane w postaci zwyklego tekstu, tzn. bez
bezpiecznej wymiany komunikatow.

PWD Dziatanie moze zosta¢ zrealizowane, wylacznie jezeli PIN karty warsztatowe;j
zostal pomy$lnie zweryfikowany, tzn. jezeli stan zabezpieczenia wewngtrz-
nego karty ma status ,,PIN_Verified”. Polecenie musi by¢ przestane bez
bezpiecznej wymiany komunikatow.

EXT-AUT-GI Dziatanie moze zosta¢ zrealizowane, wylacznie jezeli polecenie External
Authenticate dla uwierzytelnienia 1. generacji (zob. takze dodatek 11 czgs¢
A) zostalo pomyslnie wykonane.

SM-MAC-G1 Polecenie i odpowiedz APDU muszg by¢ stosowane z bezpieczng wymiang
komunikatow 1. generacji w trybie tylko uwierzytelnienia (zob. dodatek 11
czesS¢ A).

SM-C-MAC-G1 Polecenie APDU musi by¢ stosowane z bezpieczng wymiana komunikatow 1.
generacji w trybie tylko uwierzytelnienia (zob. dodatek 11 czes¢ A).

SM-R-ENC-G1 Odpowiedz APDU musi by¢ stosowana z bezpieczng wymiang komunikatow
1. generacji w trybie szyfrowania (zob. dodatek 11 czgs¢ A), tzn. bez zwra-
cania kodu uwierzytelnienia wiadomosci.

SM-R-ENC- Odpowiedz APDU musi by¢ stosowana z bezpieczng wymiang komunikatow

MAC-G1 1. generacji w trybie szyfrowania i uwierzytelnienia (zob. dodatek 11 czgs¢
A).

SM-MAC-G2 Polecenie i odpowiedz APDU muszg by¢ stosowane z bezpieczng wymiang
komunikatow 2. generacji w trybie tylko uwierzytelnienia (zob. dodatek 11
czgs¢ A).

SM-C-MAC-G2 Polecenie APDU musi by¢ stosowane z bezpieczng wymiang komunikatow 2.
generacji w trybie tylko uwierzytelnienia (zob. dodatek 11 czgs¢ A).

SM-R-ENC- Odpowiedz APDU musi by¢ stosowana z bezpieczng wymiang komunikatow

MAC-G2 2. generacji w trybie szyfrowania i uwierzytelnienia (zob. dodatek 11 czgs¢
A).

TCS 24 Przedmiotowe warunki zabezpieczenia moga by¢ powia-

czenia dla danego trybu dostepu, tj. polecenia. Jezeli przed-
miotowe warunki zabezpieczenia s3 spetlnione, odpo-
wiednie polecenie jest przetwarzane.

zane ze soba w nastgpujacy sposob:

AND: musza zosta¢ spetnione wszystkie warunki zabezpie-
czenia

OR: musi zosta¢ spelniony przynajmniej jeden warunek
zabezpieczenia

Zasady dostepu dla systemu plikow, tzn. polecenia
SELECT, READ BINARY oraz UPDATE BINARY,
zostaly okreslone w rozdziale 4. Zasady dostgpu dla pozo-
statych polecen zostaly okreslone w ponizszych tabelach.
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TCS 25 W przypadku aplikacji DF Tachograph G1 zastosowanie

TCS 26

maja nastgpujace zasady dostepu:

Karta warsz-

Polecenie Karta kierowcy Karta kontrolna | Karta firmowa
tatowa
External Authenticate
— dla uwierzytelnienia 1. genera- [ ALW ALW ALW ALW
cji
— dla uwierzytelnienia 2. genera- | ALW PWD ALW ALW
cji
Internal Authenticate ALW PWD ALW ALW
General Authenticate ALW ALW ALW ALW
Get Challenge ALW ALW ALW ALW
MSE:SET AT ALW ALW ALW ALW
MSE:SET DST ALW ALW ALW ALW

Process DSRC Message

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

PSO: Compute Digital Signature ALW OR ALW OR nie dotyczy | nie dotyczy
SM-MAC- SM-MAC-
G2 G2
PSO: Hash nie dotyczy | nie dotyczy | ALW nie dotyczy
PSO: Hash of File ALW OR ALW OR nie dotyczy | nie dotyczy
SM-MAC- SM-MAC-
G2 G2
PSO: Verity Certificate ALW ALW ALW ALW
PSO: Verify Digital Signature nie dotyczy | nie dotyczy | ALW nie dotyczy

Verify

nie dotyczy

ALW

nie dotyczy

nie dotyczy

W przypadku aplikacji DF Tachograph G2 zastosowanie

maja nastgpujace zasady dostepu:

Polecenie

Karta kierowcy

Karta warsz-

tatowa

Karta kontrolna

Karta firmowa

External Authenticate

— dla uwierzytelnienia 1. genera-
cji

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

— dla uwierzytelnienia 2. genera-
cji

ALW

PWD

ALW

ALW

Internal Authenticate

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy
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TCS 27

Karta warsz-

Polecenie Karta kierowcy Karta kontrolna | Karta firmowa
tatowa
General Authenticate ALW ALW ALW ALW
Get Challenge ALW ALW ALW ALW
MSE:SET AT ALW ALW ALW ALW
MSE:SET DST ALW ALW ALW ALW
Process DSRC Message nie dotyczy | ALW ALW nie dotyczy
PSO: Compute Digital Signature ALW OR ALW OR nie dotyczy | nie dotyczy
SM-MAC- SM-MAC-
G2 G2
PSO: Hash nie dotyczy | nie dotyczy | ALW nie dotyczy
PSO: Hash of File ALW OR ALW OR nie dotyczy | nie dotyczy
SM-MAC- SM-MAC-
G2 G2
PSO: Verify Certificate ALW ALW ALW ALW
PSO: Verify Digital Signature nie dotyczy | nie dotyczy | ALW nie dotyczy

Verify

nie dotyczy

ALW

nie dotyczy

nie dotyczy

W przypadku MF zastosowanie majg nast¢pujace zasady

dostepu:

Polecenie

Karta kierowcy

Karta warsz-

tatowa

Karta kontrolna

Karta firmowa

External Authenticate

— dla uwierzytelnienia 1. genera-

cji

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

— dla uwierzytelnienia 2. genera-

cji

ALW

PWD

ALW

ALW

Internal Authenticate

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

General Authenticate ALW ALW ALW ALW
Get Challenge ALW ALW ALW ALW
MSE:SET AT ALW ALW ALW ALW
MSE:SET DST ALW ALW ALW ALW

Process DSRC Message

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy
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3.4.

Polecenie

. Kart: rsz-
Karta kierowcy a t:tovgvzs Karta kontrolna | Karta firmowa

PSO: Compute Digital Signature

nie dotyczy | nie dotyczy | nie dotyczy | nie dotyczy

PSO: Hash

nie dotyczy | nie dotyczy | nie dotyczy | nie dotyczy

PSO: Hash of File

nie dotyczy | nie dotyczy | nie dotyczy | nie dotyczy

PSO: Verity Certificate

ALW ALW ALW ALW

Verify

nie dotyczy | ALW nie dotyczy | nie dotyczy

TCS 28 Karta do tachografu moze, ale nie musi przyjmowac
polecen z wyzszego poziomu zabezpieczenia niz poziom
okreslony w warunkach zabezpieczenia. Tzn. jezeli warun-
kiem zabezpieczenia jest ALW (lub PLAIN-C), karta moze
przyja¢ polecenie z bezpieczng wymiang komunikatow
(w trybie szyfrowania lub uwierzytelnienia). Jezeli warunek
zabezpieczenia wymaga bezpiecznej wymiany komuni-
katow w trybie uwierzytelnienia, karta do tachografu
moze przyja¢ polecenie z bezpieczng wymiang komuni-
katow tej samej generacji w trybie uwierzytelnienia i szyf-

rowania.

Uwaga: Opisy polecen dostarczaja wigcej informacji na
temat obstugi polecen dla poszczegélnych typoéw kart do
tachografow oraz poszczegdlnych DF.

Przeglad polecen i kodow bledéw

Polecenia i organizacja pliku wynikaja z normy ISO/IEC 7816-4

i spetniajg jej wymagania.

W tej sekcji opisano ponizsze pary polecenie-odpowiedz dla APDU.
Warianty polecen, ktore sa obstugiwane przez aplikacje 1. i 2. gene-
racji, zostaly okreslone w odpowiednich opisach polecen.

Polecenie

INS

SELECT

‘A4h’

READ BINARY

‘BOh’, ‘B1h’

UPDATE BINARY

‘D6h’, ‘D7’

GET CHALLENGE

‘84h’

VERIFY

20h’

GET RESPONSE

‘COh’

PERFORM SECURITY OPERA-
TION

2Ah’
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Polecenie

INS

— VERIFY CERTIFICATE

— COMPUTE DIGITAL SIGNA-

TURE

— VERIFY DIGITAL

TURE

SIGNA-

— HASH

— PERFORM HASH OF FILE

— PROCESS DSRC MESSAGE

INTERNAL AUTHENTICATE

‘88h’

EXTERNAL AUTHENTICATE

‘82h’

MANAGE SECURITY ENVIRON-

MENT

22k’

— SET DIGITAL SIGNATURE

TEMPLATE

— SET AUTHENTICATION

TEMPLATE

GENERAL AUTHENTICATE

‘86h’

TCS 29 Stowa stanu SWI1 i SW2 sg zwracane w komunikacie
odpowiedzi i oznaczaja stan przetwarzania polecenia.

SW1 SW2 Znaczenie
90 00 Normalne przetwarzanie.
61 XX Normalne przetwarzanie. XX = liczba dostgpnych bajtéw odpo-
wiedzi.
62 81 Przetwarzanie ostrzezenia. Czgs¢ zwracanych danych moze by¢
uszkodzona
63 00 Nieudane uwierzytelnienie (ostrzezenie)
63 CX Nieprawidlowe CHV (PIN). ‘X’ oznacza licznik pozostatych prob
64 00 Btad wykonania — Stan pamigci nieulotnej bez zmian. Blad inte-
gralnosci.
65 00 Blad wykonania — Stan pamigci nieulotnej zmieniony
65 81 Blad wykonania — Stan pamigci nieulotnej zmieniony — Uszko-
dzona pamigé
66 88 Blad zabezpieczenia: nieprawidtowa kryptograficzna suma
kontrolna (w czasie bezpiecznej wymiany
komunikatow) lub
nieprawidlowy certyfikat (w czasie weryfi-
kacji certyfikatu) lub
nieprawidlowy  kryptogram (w  czasie
zewngtrznego uwierzytelnienia) lub
nieprawidlowy podpis (w czasie weryfikacji
podpisu)
67 00 Nieprawidlowa dhugos¢ (nieprawidtowe Lc lub Le)
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SW1 Sw2 Znaczenie

68 82 Bezpieczna wymiana komunikatow nieobshugiwana

68 83 Oczekiwane ostatnie polecenie tancucha

69 00 Niedozwolone polecenie (brak dostgpnej odpowiedzi w T=0)

69 82 Niespetniony stan zabezpieczenia.

69 83 Metoda uwierzytelnienia zablokowana.

69 85 Warunki uzycia niespetnione.

69 86 Polecenie niedozwolone (brak biezacego EF).

69 87 Brak oczekiwanych obiektow danych w bezpiecznej wymianie

komunikatow

69 88 Nieprawidlowe obiekty danych w bezpiecznej wymianie komuni-
katow

6A 80 Nieprawidlowe parametry w polu danych

6A 82 Nie znaleziono pliku.

6A 86 Nieprawidlowe parametry P1-P2.

6A 88 Nie znaleziono powotanych danych.

6 B 00 Nieprawidlowe parametry (przesuni¢cie poza EF).

6C XX Nieprawidlowa dlugosé, SW2 wskazuje doktadng dlugos¢. Pole

danych nie jest zwracane.

6D 00 Kod instrukcji nieobstugiwany lub niewazny.
6E 00 Klasa nieobstugiwana.
6F 00 Inne btedy kontroli

TCS 30 W przypadku gdy w jednym poleceniu APDU spetniony
jest wigcej niz jeden warunek wystgpienia bledu, karta
moze odesta¢ dowolny z odpowiednich stow stanu.

Opisy polecen

W tym rozdziale opisano obowigzkowe polecenia dla kart do tacho-
grafow.

Dodatkowe szczegotowe informacje dotyczace stosowanych czynnosci
kryptograficznych zamieszczono w dodatku 11 Wspdlne mechanizmy
zabezpieczenia dla tachografow 1. generacji i 2. generacji.

Wszystkie polecenia opisane sa niezaleznie od uzywanego protokotu
(T=0 lub T=1). Bajty CLA, INS, P1, P2, Lc i Le w APDU sa zawsze
wskazywane. Jezeli Lc lub Le nie jest potrzebny dla opisywanego
polecenia, zwigzane z nimi dlugo$¢, warto$¢ 1 opis sa puste.

TCS 31 Jezeli zadane sg oba bajty dlugosci (Lc i Le), opisywane
polecenie musi by¢ podzielone na dwie czesci, jesli IFD
uzywa protokotu T=0: IFD wysyta to polecenie z P3=Lc +
dane, a nastgpnie wysyta polecenie GET RESPONSE (zob.
pkt 3.5.6) z P3=Le.

TCS 32 Jezeli zadane sg oba bajty ditugosci i Le=0 (bezpieczna
wymiana komunikatow):
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3.5.1.1

— gdy uzywany jest protokét T=1, karta odpowiada na
Le=0, wysylajac wszystkie dostgpne dane wyjsciowe;

— gdy uzywany jest protokét T=0, IFD wysyla pierwsze
polecenie z P3=Lc + dane, karta odpowiada (na to
niejawne Le=0) bajtami stanu ‘61La’, gdzie La jest
liczba dostgpnych bajtow odpowiedzi. Nastgpnie IFD
generuje polecenie GET RESPONSE z P3=La w celu
odczytania danych.

TCS 33 Karta do tachografu moze opcjonalnie obstugiwac pola
o rozszerzonej dlugosci zgodnie z norma ISO/IEC 7816-
4. Karta do tachografu, ktora obstuguje pola o rozszerzone;j
dhugosci, musi:

— wskazywa¢ mozliwo$¢ obstugi pol o rozszerzonej
dtugosci w ATR,;

— zapewnia¢ obstugiwane pojemnosci bufora za pomoca
informacji o rozszerzonej dtugosci w EF ATR/INFO,
zob. TCS_146;

— wskazywac, czy obstuguje pola o rozszerzonej dtugosci
dla T=11lub T =0 w EF Extended Length, zob.
TCS 147.

— obstugiwa¢ pola o rozszerzonej dlugosci dla aplikacji
tachograficznej 1. i 2. generacji.

Uwagi:

Wszystkie polecenia zostaly okreslone dla pol o krotkiej
dhugosci. Stosowanie APDU o rozszerzonej dlugosci
wynika z ISO/IEC 7816-4.

Polecenia s3 zasadniczo okreslone dla trybu zwyktego, tj.
bez bezpiecznej wymiany komunikatow, poniewaz warstwa
bezpiecznej wymiany komunikatoéw zostata okreslona
w dodatku 11. Z zasad dostgpu dla polecenia wynika,
czy polecenie wspiera bezpieczng wymiang komunikatow,
a takze — czy polecenie wspiera bezpieczng wymiang
komunikatow 1. generacji lub 2. generacji. Niektore
warianty polecef opisano z bezpieczng wymiang komuni-
katow, aby zilustrowa¢ stosowanie bezpiecznej wymiany
komunikatow.

TCS 34 VU wykonuje pelny protokot 2. generacji wzajemnego
uwierzytelnienia VU — karta dla sesji, facznie z weryfikacja
certyfikatu (jezeli jest to wymagane), w DF Tachograph,
w DF Tachograph G2 lub w MF.

SELECT

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-4, ale jego zastoso-
wanie jest ograniczone w poréwnaniu z poleceniem zdefiniowanym
w tej normie.

Polecenia SELECT uzywa sig:

— do wybierania aplikacji DF (musi by¢ uzywany wybor przez
nazwe);

— do wybierania pliku elementarnego odpowiadajacego przekaza-
nemu ID pliku.

Wybor przez nazwe (AID)

Polecenie to pozwala wybra¢ aplikacje DF na karcie.

TCS 35 Polecenie to mozna wykonywa¢ z dowolnego miejsca
w strukturze pliku (po ATR lub w dowolnym momencie).
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3.5.1.2

TCS 36

TCS 37

Wybor aplikacji powoduje przywrocenie biezacego stanu

srodowiska zabezpieczen do

stanu  wyjsciowego. Po

wybraniu aplikacji zaden biezacy klucz publiczny nie jest
juz wybierany. Warunek dostegpu EXT-AUT-G1 takze
zostaje utracony. Jezeli polecenie zostalo wykonane bez
bezpiecznej wymiany komunikatow, wczeéniejsze klucze

sesji  bezpiecznej

dostepne.

Komunikat polecenia

wymiany komunikatow nie

s3 juz

Bajt Dhugos¢ Warto$¢ Opis

CLA 1 ‘00h’

INS 1 ‘Adh’

P1 1 ‘04h’ Wybér przez nazwe (AID)

P2 1 ‘0Ch’ brak oczekiwanej odpowiedzi

Lc 1 ‘NNh’ liczba bajtow wystanych do karty (dtugos¢ AID):
‘06h’ dla aplikacji tachograficzne;j

#6-#(5+NN) NN ‘XX.XXh> | AID: ‘FF 54 41 43 48 4F’ dla aplikacji tachograficznej

1. generacji
AID: ‘FF 53 4D 52 44 54’ dla aplikacji tachograficznej
2. generacji

Dla polecenia SELECT nie jest potrzebna zadna odpowiedz
(brak Le w T=1, badz nie ma zadania odpowiedzi w T=0).

TCS 38 Komunikat odpowiedzi (brak zadania odpowiedzi)

Bajt

Dlugose

Wartos¢

Opis

SW

2

XXXXh’

Stowa stanu (SW1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, karta
zwraca ‘9000°.

— Jezeli nie znaleziono aplikacji wyszczegodlnionej przez
AID, zwréconym stanem przetwarzania jest ‘6A82’.

— W T=1, jezeli jest bajt Le, zwrdconym stanem jest
‘6700°.

— W T=0, jezeli po poleceniu SELECT wymaga si¢ odpo-
wiedzi, zwrdconym stanem jest ‘6900°.

— Jezeli wybrana aplikacja uznana jest za uszkodzong
(znaleziony btad integralno$ci w atrybutach pliku),
zwréconym stanem przetwarzania jest ‘6400 lub
‘6581°.

Wybor pliku elementarnego przy pomocy identy-
fikatora pliku

TCS 39

TCS 40

Komunikat polecenia

Karta do tachografu musi obstugiwac bezpieczng wymiane
komunikatow 2. generacji, jak okreslono w dodatku 11
cze$¢ B dla tego wariantu polecenia.

Bajt Dhlugosé | Wartosé Opis
CLA 1 ‘00h’
INS 1 ‘A4’
P1 1 ‘02h’ wybor EF pod biezacym DF
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35.2.1

Bajt Dtugosé Warto$¢ Opis
P2 1 ‘0Ch’ brak oczekiwanej odpowiedzi
Lc 1 ‘02h’ liczba bajtow wystanych do karty
#Ho-#7 2 ‘XXXXh’ | identyfikator pliku
Dla polecenia SELECT nie jest potrzebna zadna odpowiedz
(brak Le w T=1, badz nie ma zadania odpowiedzi w T=0).
TCS 41 Komunikat odpowiedzi (brak zadania odpowiedzi)
Bajt Dtlugosé Warto$¢ Opis
SW 2 ‘XXXXh’ | Stowa stanu (SW1, SW2)
— Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, karta
zwraca ‘9000°.
— Jezeli nie znaleziono pliku odpowiadajacego identyfika-
torowi pliku, zwrdéconym stanem przetwarzania jest
‘6A82°.
— W T=1, jezeli jest bajt Le, zwrdoconym stanem jest
‘6700°.
— W T=0, jezeli po poleceniu SELECT wymaga si¢ odpo-
wiedzi, zwréconym stanem jest ‘6900°.
— Jezeli wybrany plik uznany jest za uszkodzony (znale-
ziony bfad integralno$ci w atrybutach pliku), zwro-
conym stanem przetwarzania jest ‘6400° lub ‘6581°.
READ BINARY
Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-4, ale jego zastoso-
wanie jest ograniczone w poroéwnaniu z poleceniem zdefiniowanym
W tej normie.
Polecenie READ BINARY stuzy do odczytu danych z przezroczystego
pliku.
Odpowiedz karty obejmuje zwrot odczytanych danych, opcjonalnie
obudowane w strukture bezpiecznej wymiany komunikatow.
Polecenie z przesunigciem w P1-P2
Polecenie to umozliwia IFD odczyt danych z aktualnie wybranego EF
bez bezpiecznej wymiany komunikatow.
Uwaga: Tego polecenia bez bezpiecznej wymiany komunikatow
mozna uzywac tylko do odczytu pliku, ktory wspiera warunek zabez-
pieczenia ALW dla trybu dostepu do odczytu.
TCS_42 Komunikat polecenia
Bajt Dlugosé Warto$¢ Opis
CLA 1 ‘00h’
INS 1 ‘BOh’ Odczyt binarny
Pl 1 ‘XXh’ Przesunigcie w bajtach od poczatku pliku: bajt najbar-
dziej znaczacy
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3.5.2.1.1

Bajt Dtugosé Warto$¢ Opis

P2 1 ‘XXh’ Przesunigcie w bajtach od poczatku pliku: bajt najmniej
znaczacy

Le 1 ‘XXh’ Dlugos¢ oczekiwanych danych. Liczba bajtow do odczy-

tu.

Uwaga: bit 8 w P1 musi by¢ ustawiony na 0.

TCS 43 Komunikat odpowiedzi

Bajt Dtugos¢ Warto$¢ Opis
#1-#X X ‘XX.XXh* | Odezyt danych
SW 2 ‘XXXXh’ Stowa stanu (SW1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomy$lnie wykonane, karta
zwraca ‘9000°.

rzania jest ‘6986°.

Jezeli nie wybrano EF, zwroconym stanem przetwa-

Jezeli warunki zabezpieczenia wybranego pliku nie sg

spetnione, polecenie zostaje przerwane z ‘6982’

— Jezeli przesunigcie nie jest zgodne z wielkoscig EF
(przesunigcie > wielko$¢ EF), zwroconym stanem prze-

twarzania jest ‘6B00’.

— Jezeli wielko$¢ danych do odczytu nie jest zgodna
z wielko$cig EF (przesuniecie + Le > wielko$¢ EF),

stanem przetwarzania jest ‘6700’ lub

‘6Cxx’, gdzie ,,xx” wskazuje doktadng dhugosc.

zwrdconym

Jezeli blad integralnosci zostaje wykryty w atrybutach

pliku, karta uznaje, ze plik jest uszkodzony i nienapra-
wialny, a zwrdconym stanem przetwarzania jest ‘6400’

lub “6581°.

Jezeli blad integralnosci zostaje wykryty w zgromadzo-

nych danych, karta zwraca zadane dane, a zwroconym
stanem przetwarzania jest ‘6281°.

Polecenie z bezpieczng wymiang komunikatow

(przyktady)

Polecenie to umozliwia IFD odczyt danych z biezaco wybranego EF
z bezpieczng wymiang komunikatow w celu zweryfikowania integral-
nos$ci odebranych danych oraz ochrony poufnos$ci danych, jezeli zasto-
sowanie ma warunek zabezpieczenia SM-R-ENC-MAC-G1 (1. gene-
racja) lub SM-R-ENC-MAC-G2 (2. generacja).

TCS 44 Komunikat polecenia

Bajt Diugoé | Warto¢ Opis

CLA 1 ‘0Ch’ Zadana bezpieczna wymiana komunikatow

INS 1 ‘BOh’ Odczyt binarny

P1 1 ‘XXh’ Pl (przesunigcie w bajtach od poczatku pliku): bajt
najbardziej znaczacy

P2 1 ‘XXh’ P2 (przesunigcie w bajtach od poczatku pliku): bajt

najmniej znaczacy




02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 202

Bajt Dtugos¢ Wartos¢ Opis

Lc 1 ‘XXh’ Dlugo$¢ danych wejsciowych dla bezpiecznej wymiany
komunikatow

#6 1 ‘97h’ Tpg: znacznik specyfikacji oczekiwanej dlugosci

#7 1 ‘01h’ Lig: dlugos¢ oczekiwanej dtugosci

#8 1 ‘NNh’ Specyfikacja oczekiwanej dhugosci (poczatkowy Le):
liczba bajtow do odczytu

#9 1 ‘8Eh’ Tcc: znacznik kryptograficznej sumy kontrolnej

#10 1 ‘XXh’ Lce: dlugosé znajdujacej si¢ dalej kryptograficznej sumy
kontrolne;j
‘04h’ dla bezpiecznej wymiany komunikatow 1. gene-
racji (zob. dodatek 11 czgs¢ A)
‘08h’, ‘OCh” lub ‘10h’, w zaleznosci od dtugosci klucza
AES, dla bezpiecznej wymiany komunikatow 2. gene-
racji (zob. dodatek 11 czgs¢ B)

#11-#(10+L) L ‘XX.XXh” | Kryptograficzna suma kontrolna
Le 1 ‘00h’ zgodnie ze specyfikacja w normie ISO/IEC 7816-4

TCS_45 Komunikat odpowiedzi, jezeli SM-R-ENC-MAC-G1 (1.
generacja) / SM-R-ENC-MAC-G2 (2. generacja) nie sa
wymagane oraz jezeli format wejSciowy bezpiecznej
wymiany komunikatéw jest prawidlowy:

Bajt Dtugo$¢ Warto$¢ Opis
#1 1 ‘9%’ Znacznik stanu przetwarzania (SW1-SW2) — opcjonalny
dla bezpiecznej wymiany komunikatow 1. generacji
#2 1 ‘02h’ Dlugos¢ stanu przetwarzania
#3 — #4 2 ‘XX XXh’ | Stan przetwarzania niechronionej odpowiedzi APDU
#5 1 ‘81h’ Tpy: znacznik wartosci danych odkrytych
#6 L ‘NNh’ lub | Lpy: dlugos¢ zwracanych danych (= poczatkowemu Le).
‘81 NNh* | L ma 2 bajty, jezeli Lpy>127 bajtow
#(6+L)- NN ‘XX.XXh’ | Warto$¢ danych odkrytych
#(5+L+NN)
#(6+L+NN) 1 ‘8Eh’ Tce: znacznik kryptograficznej sumy kontrolnej
#(7+L+NN) 1 ‘XXh’ Lce: dhugosé znajdujacej si¢ dalej kryptograficznej sumy
kontrolnej
‘04h’ dla bezpiecznej wymiany komunikatow 1. gene-
racji (zob. dodatek 11 czgs¢ A)
‘08h’, ‘OCh” lub ‘10h’, w zalezno$ci od dtugosci klucza
AES, dla bezpiecznej wymiany komunikatow 2. gene-
racji (zob. dodatek 11 czgs¢ B)
#(8+L+NN)- M ‘XX..XXh” [ Kryptograficzna suma kontrolna
#(7+-MH+L+N-
N)
SW 2 ‘XXXXh’ | Stowa stanu (SW1, SW2)
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TCS 46 Komunikat odpowiedzi, jezeli SM-R-ENC-MAC-G1 (1.
generacja) / SM-R-ENC-MAC-G2 (2. generacja) sa
wymagane oraz jezeli format wejSciowy bezpiecznej
wymiany komunikatéw jest prawidlowy:

Bajt Dtugos¢ Warto$¢ Opis
#1 1 ‘87h’ Tpr cG: znacznik zaszyfrowanych danych (kryptogram)
#2 L ‘MMh’ lub | Lp; cg: dlugo$¢ zwracanych zaszyfrowanych danych

‘81 MMh’ | (rézna od poczatkowego Le z polecenia, ze wzgledu
na wypetnienie)
L ma 2 bajty, jezeli Lp; cg > 127 bajtow

#(2+L)- MM | ‘01XX..XXh’ | dane szyfrowane: wskaznik wypelienia i kryptogram

#(1+L+MM)

#(2+L+MM) 1 ‘99h’ Znacznik stanu przetwarzania (SW1-SW2) — opcjonalny
dla bezpiecznej wymiany komunikatow 1. generacji

#(3+L+MM) 1 ‘02h’ Dlugo$¢ stanu przetwarzania

#(4+L+MM) —-| 2 ‘XX XXh’ | Stan przetwarzania niechronionej odpowiedzi APDU

#(5+L+MM)

#(6+L+MM) 1 ‘8Eh’ Tce: znacznik kryptograficznej sumy kontrolne;j

#(7+L+MM) 1 ‘XXh’ Lce: dlugosé znajdujacej si¢ dalej kryptograficznej sumy
kontrolne;j

‘04h’ dla bezpiecznej wymiany komunikatéw 1. gene-
racji (zob. dodatek 11 czgs¢ A)
‘08h’, ‘OCh’ lub “10h’, w zaleznos$ci od dtugosci klucza
AES, dla bezpiecznej wymiany komunikatéw 2. gene-
racji (zob. dodatek 11 czgs¢ B)

#(8+L+MM)- N ‘XX..XXh” [ Kryptograficzna suma kontrolna
#(7+N+L+M-

M)

SW 2 ‘XXXXh’ [ Stowa stanu (SW1, SW2)

Polecenie READ BINARY moze zwracaé stany regular-
nego przetwarzania, wymienione w TCS 43 pod znaczni-
kiem ‘99h’, opisane w TCS_59, przy uzyciu struktury
odpowiedzi bezpiecznej wymiany komunikatow.

Ponadto moga wystapi¢ niektore bledy, swoiscie dotyczace
bezpiecznej wymiany komunikatow. W takim przypadku
zwracany jest po prostu stan przetwarzania bez struktury
bezpiecznej wymiany komunikatow:

TCS 47 Komunikat odpowiedzi przy nieprawidlowym formacie
wejSciowym bezpiecznej wymiany komunikatow

Bajt Dlugosé Warto$é Opis

SW 2 XXXXh’ Stowa stanu (SW1, SW2)

— Jezeli klucz biezacej sesji nie jest dostepny, zwracany
jest stan przetwarzania ‘6A88’. Zdarza si¢ to w sytuacji,
gdy klucz sesyjny nie jest juz generowany, albo
w sytuacji, gdy wygasnie juz wazno$¢ kluczy sesyjnych
(w tym przypadku IFD musi powtérnie uruchomié
proces wzajemnego uwierzytelnienia w celu utworzenia
nowego klucza sesyjnego).
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— Jezeli w formacie bezpiecznej wymiany komunikatow
brakuje pewnych oczekiwanych obiektow (okreslonych
powyzej), zwracany jest stan przetwarzania ‘6987’: ten
btad ma miejsce, jezeli brakuje oczekiwanego znacz-
nika lub jezeli tre§¢ polecenia nie jest prawidtowo skon-
struowana.

— Jezeli pewne obiekty danych sg nieprawidtowe, zwro-
conym stanem przetwarzania jest ‘6988’: ten btad ma
miejsce, jezeli obecne sa wszystkie wymagane znacz-
niki, ale niektére dlugosci réznia si¢ od oczekiwanych.

— Jezeli weryfikacja kryptograficznej sumy kontrolnej
wykaze niezgodnos$¢, zwréconym stanem przetwarzania
jest “6688’°.

Polecenie z krotkimi identyfikatorem EF (Ele-
mentary File)

Ten wariant polecenia umozliwia IFD wybor EF przy pomocy krot-
kiego identyfikatora EF oraz odczyt danych z tego EF.

TCS_48 Karta do tachografu obsluguje ten wariant polecenia dla
wszystkich plikow elementarnych z okreslonym krotkim
identyfikatorem EF. Przedmiotowe krétkie identyfikatory
EF zostaty okreslone w rozdziale 4.
TCS_49 Komunikat polecenia
Bajt Dtlugose Warto$é Opis
CLA 1 ‘00h’
INS 1 ‘BOh’ Odczyt binarny
P1 1 ‘XXh’ Bit 8 ustawiany jest na 1.
Bity 7 i 6 ustawiane sg na 00.
Bity 5 — 1 koduja krotki identyfikator EF odpowiedniego
EF.
P2 1 ‘XXh’ Koduje przesunigcie od 0 do 255 bajtow w EF przywo-
tanym przez P1.
Le 1 ‘XXh’ Dlugos¢ oczekiwanych danych. Liczba bajtow do odczy-
tu.
Uwaga: Krotkie identyfikatory EF uzywane na potrzeby
aplikacji tachograficznej 2. generacji zostaly okre$lone
w rozdziale 4.
Jezeli Pl koduje krotki identyfikator EF, a polecenie
zostalo pomys$lnie wykonane, ustalone EF staje si¢ biezgco
wybranym EF (biezacy EF).
TCS 50 Komunikat odpowiedzi
Bajt Dlugosé Wartos¢ Opis
#1-#L L ‘XX.XXh> | Odezyt danych
SW 2 XXXXh’ Stowa stanu (SW1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomyS$lnie wykonane, karta
zwraca ‘9000°.

— Jezeli nie znaleziono pliku odpowiadajacego krotkiemu
identyfikatorowi EF, zwréconym stanem przetwarzania
jest ‘6A82°.

— Jezeli warunki zabezpieczenia wybranego pliku nie sg
spetnione, polecenie zostaje przerwane z ‘6982’
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— Jezeli przesunigcie nie jest zgodne z wielkoscia EF
(przesunigcie > wielkos¢ EF), zwroconym stanem prze-
twarzania jest ‘6B00°.

— Jezeli wielko§¢ danych do odczytu nie jest zgodna
z wielkos$cia EF (przesunigcie + Le > wielko$¢ EF),
zwroconym stanem przetwarzania jest ‘6700 lub
‘6Cxx’, gdzie ,,xx” wskazuje doktadng dhugosc.

— Jezeli btad integralnosci zostaje wykryty w atrybutach
pliku, karta uznaje, Ze plik jest uszkodzony i nienapra-
wialny, a zwrdconym stanem przetwarzania jest ‘6400’
lub “6581°.

— Jezeli blad integralnosci zostaje wykryty w zgromadzo-
nych danych, karta zwraca zadane dane, a zwréconym
stanem przetwarzania jest ‘6281°.

Polecenie z nieparzystym bajtem instrukcji

Ten wariant polecenia umozliwia IFD odczyt danych z EF, ktory ma
32 768 bajtow lub wigcej.

TCS 51

Karta do tachografu obshugujaca EF, ktory ma 32 768
bajtow lub wigcej, musi obstugiwac ten wariant polecenia
dla takich EF. Karta do tachografu moze, ale nie musi
obshugiwac tego wariantu polecenia dla innych EF, z wyjat-
kiem EF Sensor_Installation Data (zob. TCS_156
i TCS_160).

TCS_52 Komunikat polecenia

TCS_53

Bajt Dlugosé Wartos¢ Opis

CLA 1 ‘00h’

INS 1 ‘Blh’ Odczyt binarny

Pl 1 ‘00h’ biezacy EF

P2 1 ‘00h’

Lc 1 ‘NNh’ Lc dlugos$¢ przesunietego obiektu danych.

#6-#(5+NN) NN ‘XX.XXh” | przesuniety obiekt danych:

znacznik ‘54h’
dlugo$¢  01h’ lub ‘02h’
warto$¢  przesunigcie

Le 1 ‘XXh’ Liczba bajtow do odczytu.

IFD koduje dlugos¢ przesunigtego obiektu danych

z mozliwie najmniejsza liczba oktetow, tzn. przy pomocy
bajtu dtugosci ‘01h’ IFD koduje przesunigcie od 0 do 255
bajtow, a przy pomocy bajtu dlugosci ‘02h’ koduje prze-
sunigcie od ‘256’ do ‘65 535’ bajtow.

Komunikat odpowiedzi

Bajt Dlugosé Warto$é Opis
#1-#L L ‘XX.XXh” | Odczytane dane zapakowane do nieokreslonego obicktu
danych ze znacznikiem ‘53h’.
SW 2 ‘XXXXh’ | Stowa stanu (SW1, SW2)
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3.5.23.1

— Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, karta
zwraca ‘9000°.

— Jezeli nie wybrano EF, zwroconym stanem przetwa-
rzania jest ‘6986°.

— Jezeli warunki zabezpieczenia wybranego pliku nie sa
spetnione, polecenie zostaje przerwane z ‘6982°.

— Jezeli przesunigcie nie jest zgodne z wielkoscia EF
(przesunigcie > wielko$¢ EF), zwroconym stanem prze-
twarzania jest ‘6B00’.

— Jezeli wielko$¢ danych do odczytu nie jest zgodna
z wielko$cia EF (przesuniecie + Le > wielko$¢ EF),
zwroconym stanem przetwarzania jest 6700’ lub
‘6Cxx’, gdzie ,xx” wskazuje dokltadng dtugosé.

— Jezeli btad integralno$ci zostaje wykryty w atrybutach
pliku, karta uznaje, ze plik jest uszkodzony i nienapra-
wialny, a zwréconym stanem przetwarzania jest ‘6400’
lub ‘6581°.

— Jezeli blad integralnosci zostaje wykryty w zgromadzo-
nych danych, karta zwraca zadane dane, a zwréconym
stanem przetwarzania jest ‘6281°.

Polecenie z bezpieczng wymiang komunikatow
(przyktad)

Ponizszy przykltad ilustruje stosowanie bezpiecznej wymiany komuni-
katow, jezeli zastosowanie ma warunek zabezpieczenia SM-MAC-G2.

TCS_54 Komunikat polecenia

Bajt Dhugosé | Wartosé Opis
CLA 1 ‘0Ch’ Zadana bezpieczna wymiana komunikatow

INS 1 ‘Blh’ Odczyt binarny

P1 1 ‘00h’ biezacy EF

P2 1 ‘00h’

Lc 1 ‘XXh’ dtugo$¢ chronionego pola danych

#6 1 ‘B3h’ znacznik wartosci  danych odkrytych kodowanych

w BER-TLV
#1 1 ‘NNh’ Lpy: dlugo$¢ przesytanych danych

#(8)-#(7+NN)| NN ‘XX..XXh’ [ dane odkryte kodowane w BER-TLV, tj. przesunigty
obiekt danych ze znacznikiem ‘54’

#(8+NN) 1 ‘97h’ Tpg: znacznik specyfikacji oczekiwanej dtugosci

#(9+tNN) 1 ‘01h’ Lig: dlugos¢ oczekiwanej dtugosci

#(10+NN) 1 ‘XXh’ specyfikacja oczekiwanej dlugosci (poczatkowy Le):
liczba bajtow do odczytu

#(11+NN) 1 ‘8Eh’ Tce: znacznik kryptograficznej sumy kontrolnej

#(12+NN) 1 ‘XXh’ Lce: dlugosé znajdujacej si¢ dalej kryptograficznej sumy
kontrolne;j

‘08h’, ‘OCh’ lub “10h’, w zaleznos$ci od dtugosci klucza
AES, dla bezpiecznej wymiany komunikatow 2. gene-
racji (zob. dodatek 11 czgs¢ B)

#(13+NN)- M ‘XX..XXh” [ Kryptograficzna suma kontrolna
#(12+M+NN)

Le 1 ‘00h’ zgodnie ze specyfikacja w normie ISO/IEC 7816-4
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vB
TCS 55 komunikat odpowiedzi, jezeli polecenie zostalo pomyslnie
wykonane
Bajt Dlugosé Wartos¢ Opis
#1 1 ‘B3h’ odkryte dane kodowane w BER-TLV
#2 L ‘NNh’ lub | Lpy: dtugo$¢ zwracanych danych (= poczatkowemu Le).
‘81 NNh’ | L ma 2 bajty, jezeli Lpy>127 bajtow
#(2+L)- NN ‘XX.XXh” | Warto$¢ odkrytych danych kodowanych w BER-TLYV, tj.
#(1+L+NN) odczytane dane zapakowane do nieokreslonego obiektu
danych ze znacznikiem ‘53h’.
#(2+L+NN) 1 ‘99h’ Stan przetwarzania niechronionej odpowiedzi APDU
#(3+L+NN) 1 ‘02h’ Dlugos¢ stanu przetwarzania
#(4+L+NN) — 2 ‘XX XXh’ | Stan przetwarzania niechronionej odpowiedzi APDU
#(5+L+NN)
#(6+L+NN) 1 ‘8Eh’ Tcce: znacznik kryptograficznej sumy kontrolnej
#(7+L+NN) 1 ‘XXh’ Lcc: dlugosé znajdujacej si¢ dalej kryptograficznej sumy
kontrolne;j
‘08h’, ‘OCh’ lub “10h’, w zaleznos$ci od dtugosci klucza
AES, dla bezpiecznej wymiany komunikatow 2. gene-
racji (zob. dodatek 11 czgs¢ B)
#(8+L+NN)- M ‘XX.XXh” | Kryptograficzna suma kontrolna
#(7+M+L+N-
N)
SW 2 ‘XXXXh’ Stowa stanu (SW1, SW2)

353 UPDATE BINARY

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-4, ale jego zastoso-
wanie jest ograniczone w poroéwnaniu z poleceniem zdefiniowanym
w tej normie.

Komunikat polecenia UPDATE BINARY inicjuje aktualizacj¢ (kaso-
wanie + zapis) bitow juz znajdujacych si¢ w binarnym EF, zastepujac
je bitami podanymi w poleceniu APDU.

3.5.3.1 Polecenie z przesunigciem w P1-P2

Polecenie to umozliwia IFD zapis danych do biezaco wybranego EF,
bez sprawdzenia przez karte integralno$ci otrzymanych danych.

Uwaga: Tego polecenia bez bezpiecznej wymiany komunikatow
mozna uzywac tylko do aktualizacji pliku, ktory wspiera warunek
zabezpieczenia ALW dla trybu dostgpu do aktualizacji.

TCS 56 Komunikat polecenia

Bajt Diugosé | Warto¢ Opis
CLA 1 ‘00h’

INS 1 ‘Déh’ Aktualizacja binarna licznika

P1 1 ‘XXh’ Przesuniecie w bajtach od poczatku pliku: bajt najbar-

dziej znaczacy

P2 1 ‘XXh’ Przesunigcie w bajtach od poczatku pliku: bajt najmniej
znaczacy
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3.53.1.1

Bajt Dtugosé Warto$¢ Opis
Lc 1 ‘NNh’ Lc dilugos¢ aktualizowanych danych. Liczba zapisywa-
nych bajtow.
#6-#(5+NN) NN ‘XX.XXh’ | zapisywane dane

Uwaga: bit 8 w P1 musi by¢ ustawiony na 0.

TCS_57 Komunikat odpowiedzi

Bajt

Dlugosé

Warto$¢

Opis

SW

2

XXXXh’

Stowa stanu (SW1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, karta
zwraca ‘9000°.

— Jezeli nie wybrano EF, zwroconym stanem przetwa-
rzania jest ‘6986°.

— Jezeli warunki zabezpieczenia wybranego pliku nie sg
spetnione, polecenie zostaje przerwane z ‘6982’.

— Jezeli przesunigcie nie jest zgodne z wielkoscia EF
(przesunigcie > wielko$¢ EF), zwroconym stanem prze-

twarzania jest ‘6B00’.

— Jezeli wielkos¢ danych, ktore maja by¢ zapisane, nie
jest zgodna z wielkoscig EF (przesunigcie + Le > wiel-
kos¢ EF), zwroconym stanem przetwarzania jest ‘6700°.

— Jezeli btad integralno$ci zostaje wykryty w atrybutach
pliku, karta uznaje, ze plik jest uszkodzony i nienapra-
wialny, a zwrdconym stanem przetwarzania jest ‘6400’

lub 6500°.

— Jezeli zapis nie jest wykonany pomyslnie, zwrdéconym
stanem przetwarzania jest ‘6581°.

Polecenie z bezpieczng wymianag komunikatow

(przyktady)

Polecenie to umozliwia IFD zapis danych do biezaco wybranego EF,
ze sprawdzeniem przez kart¢ integralnosci otrzymanych danych. Gdy
nie jest wymagana poufnos¢, dane nie sa szyfrowane.

TCS_58 Komunikat polecenia

Bajt Dtugo$¢ Warto$¢ Opis

CLA 1 ‘0Ch’ Zadana bezpieczna wymiana komunikatow

INS 1 ‘D6h’ Aktualizacja binarna licznika

Pl 1 ‘XXh’ Przesunigcie w bajtach od poczatku pliku:
bajt najbardziej znaczacy

P2 1 ‘XXh’ Przesunigcie w bajtach od poczatku pliku:
bajt najmniej znaczacy

Lc 1 ‘XXh’ dtugo$¢ chronionego pola danych

#6 1 ‘81h’ Tpy: znacznik wartoéci danych odkrytych

#7 L ‘NNh’ lub | Lpy: dlugos¢ transmitowanych danych.

‘81 NNh’ | L ma 2 bajty, jezeli Lpy >127 bajtow.
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Bajt Dhigos¢|  Wartosé Opis
#(7 + L)- NN XX.XXh* | warto$¢ odkrytych danych (dane, ktore maja by¢
#(6 + L + NN) zapisane)
#(7 + L + NN) 1 ‘8Eh’ Tcc: znacznik kryptograficznej sumy kontrolne;j
#(8 + L + NN) 1 ‘XXh’ Lcc: dlugosé znajdujacej si¢ dalej kryptograficznej

sumy kontrolnej ‘04h’ dla bezpiecznej wymiany
komunikatow 1. generacji (zob. dodatek 11 czg$¢ A)
‘08h’, ‘0Ch’ lub ‘10h’, w zaleznosci od diugosci
klucza AES, dla bezpiecznej wymiany komunikatow
2. generacji (zob. dodatek 11 cze$¢ B)

#9 + L + NN)- M ‘XX..XXh” | Kryptograficzna suma kontrolna
#(8 + M+ L +NN)

Le 1 ‘00h’ zgodnie ze specyfikacja w normie ISO/IEC 7816-4

TCS_59 Komunikat odpowiedzi przy prawidlowym formacie
wejSciowym bezpiecznej wymiany komunikatéw

Bajt Dlugosé¢ Wartos¢ Opis
#1 1 ‘99h’ Tsw: znacznik stow stanu (chroniony przez CC)
#2 1 ‘02h’ Lsw: dlugo$¢ zwracanego stowa stanu
#3-#4 2 ‘XXXXh’ | Stan przetwarzania niechronionej odpowiedzi APDU
#5 1 ‘8Eh’ Tce: znacznik kryptograficznej sumy kontrolne;j
#6 1 ‘XXh’ Lce: dlugosé znajdujacej si¢ dalej kryptograficznej sumy
kontrolnej

‘04h’ dla bezpiecznej wymiany komunikatow 1. gene-
racji (zob. dodatek 11 czgs¢ A)
‘08h’, ‘OCh” lub ‘10h’, w zalezno$ci od dtugosci klucza
AES, dla bezpiecznej wymiany komunikatow 2. gene-
racji (zob. dodatek 11 czgs¢ B)

#71-#(6+L) L ‘XX.XXh” [ Kryptograficzna suma kontrolna

SW 2 ‘XXXXh’ Stowa stanu (SW1, SW2)

Stany ,,regularnego” przetwarzania, opisane dla polecenia
UPDATE BINARY z bezpieczng wymiang komunikatow
(zob. pkt 3.5.3.1), moga by¢ zwracane przy uzyciu struk-
tury komunikatu odpowiedzi opisanej powyzej.

Ponadto moga wystapi¢ niektore bledy, swoiscie dotyczace
bezpiecznej wymiany komunikatow. W takim przypadku
zwracany jest po prostu stan przetwarzania bez struktury
bezpiecznej wymiany komunikatow:

TCS 60 Komunikat odpowiedzi w  przypadku  bledu
w bezpiecznej wymianie komunikatow

Bajt Dlugosé Warto$é Opis

SW 2 ‘XXXXh’ [ Stowa stanu (SW1, SW2)
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— Jezeli klucz biezacej sesji nie jest dostepny, zwracany

jest stan przetwarzania ‘6A88’.

— Jezeli w formacie bezpiecznej wymiany komunikatow

brakuje pewnych oczekiwanych obiektow (okreslonych
powyzej), zwracany jest stan przetwarzania ‘6987’: ten
btad ma miejsce, jezeli brakuje oczekiwanego znacz-
nika lub jezeli tres¢ polecenia nie jest prawidlowo skon-
struowana.

— Jezeli pewne obiekty danych sg nieprawidtowe, zwro-

conym stanem przetwarzania jest ‘6988’: ten blad ma
miejsce, jezeli obecne sg wszystkie wymagane znacz-
niki, ale niektére dtugosci réznig si¢ od oczekiwanych.

— Jezeli weryfikacja kryptograficznej sumy kontrolnej

wykaze niezgodnos¢, zwroéconym stanem przetwarzania
jest ‘6688°.

Polecenie z krotkimi identyfikatorem EF

Ten wariant polecenia umozliwia IFD wybor EF przy pomocy krot-
kiego identyfikatora EF oraz zapis danych z tego EF.

TCS_61 Karta do tachografu obstuguje ten wariant polecenia dla
wszystkich plikow elementarnych z okre§lonym krotkim
identyfikatorem EF. Przedmiotowe krétkie identyfikatory
EF zostaly okreslone w rozdziale 4.

TCS_62 Komunikat polecenia

Bajt Dhugos¢ Warto$¢ Opis

CLA 1 ‘00h’

INS 1 ‘Doéh’ Aktualizacja binarna licznika

P1 1 ‘XXh’ Bit 8 ustawiany jest na 1.
Bity 7 i 6 ustawiane sa na 00.
Bity 5 — 1 koduja krotki identyfikator EF odpowiedniego
EF.

P2 1 ‘XXh’ Koduje przesunigcie od 0 do 255 bajtow w EF przywo-
fanym przez P1.

Lc 1 ‘NNh’ Lc dilugos¢ aktualizowanych danych. Liczba zapisywa-
nych bajtow.

#6-#(5+NN) NN ‘XX.XXh’ | zapisywane dane
TCS 63 Komunikat odpowiedzi
Bajt Dhugos¢ Warto$¢ Opis
SW 2 ‘XXXXh’ | Stowa stanu (SW1, SW2)

Uwaga: Krotkie identyfikatory EF uzywane na potrzeby
aplikacji tachograficznej 2. generacji zostaly okre$lone

w rozdziale 4.

Jezeli Pl koduje krotki identyfikator EF, a polecenie
zostato pomyslnie wykonane, ustalone EF staje si¢ biezgco
wybranym EF (biezacy EF).
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— Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, karta
zwraca ‘9000°.

— Jezeli nie znaleziono pliku odpowiadajacego krotkiemu
identyfikatorowi EF, zwroconym stanem przetwarzania
jest ‘6A82°.

— Jezeli warunki zabezpieczenia wybranego pliku nie sg
spetnione, polecenie zostaje przerwane z ‘6982’.

— Jezeli przesunigcie nie jest zgodne z wielkoscia EF
(przesunigcie > wielkos¢ EF), zwroconym stanem prze-
twarzania jest ‘6B00’.

— Jezeli wielko$¢ danych, ktoére majg by¢ zapisane, nie
jest zgodna z wielkoscig EF (przesunigcie + Le > wiel-
kos¢ EF), zwroconym stanem przetwarzania jest ‘6700°.

— Jezeli blad integralnosci zostaje wykryty w atrybutach
pliku, karta uznaje, Ze plik jest uszkodzony i nienapra-
wialny, a zwréconym stanem przetwarzania jest ‘6400’
lub “6581°.

— Jezeli zapis nie jest wykonany pomyslnie, zwroéconym
stanem przetwarzania jest ‘6581°.

Polecenie z nieparzystym bajtem instrukecji

Ten wariant polecenia umozliwia IFD zapis danych do EF, ktory ma

32 768 bajtow lub wigcej.

TCS 64 Karta do tachografu obstugujaca EF, ktéry ma 32 768
bajtow lub wiegcej, musi obshugiwac ten wariant polecenia
dla takich EF. Karta do tachografu moze, ale nie musi
obstugiwa¢ tego wariantu polecenia dla innych EF.

TCS 65 Komunikat polecenia

Bajt Dlugose Wartos¢ Opis

CLA 1 ‘00h’

INS 1 ‘D7h’ Aktualizacja binarna licznika

P1 1 ‘00h’ biezacy EF

P2 1 ‘00h’

Lc 1 ‘NNh’ Lc dlugos¢ danych w polu danych dotyczacych polece-
nia

#6-#(5+NN) NN ‘XX.XXh” | przesuniety obiekt danych ze znacznikiem ‘54h’ || nieo-

kreslony obiekt danych ze znacznikiem °53h’, ktory
pakuje dane do zapisu

IFD koduje dlugos$¢ przesunigtego obiektu danych oraz
dhugos¢ nieokreslonego obiektu danych z mozliwie
najmniejsza liczba oktetow, tzn. przy pomocy bajtu
dhugosci ‘01h’ IFD koduje przesunigcie/dlugos¢ od 0 do
255 bajtow, a przy pomocy bajtu dlugosci ‘02h’ koduje
przesunigcie/dlugosé od 256° do ‘65 535’ bajtow.

TCS_66 Komunikat odpowiedzi

Bajt Dhugo$é¢ Warto$é

Opis

SW 2 ‘XXXXh’ | Stowa stanu (SW1, SW2)
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3.5.3.3.1

— Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, karta

zwraca ‘9000°.

— Jezeli nie wybrano EF, zwroconym stanem przetwa-

rzania jest ‘6986°.

— Jezeli warunki zabezpieczenia wybranego pliku nie sg

spetnione, polecenie zostaje przerwane z ‘6982’.

— Jezeli przesunigcie nie jest zgodne z wielkoscia EF

(przesunigcie > wielko$¢ EF), zwroconym stanem prze-
twarzania jest ‘6B00’.

— Jezeli wielkos¢ danych, ktore majg by¢ zapisane, nie

jest zgodna z wielkoscig EF (przesunigcie + Le > wiel-
kos¢ EF), zwroconym stanem przetwarzania jest ‘6700°.

— Jezeli blad integralnosci zostaje wykryty w atrybutach

pliku, karta uznaje, ze plik jest uszkodzony i nienapra-
wialny, a zwréconym stanem przetwarzania jest ‘6400’
lub “6500°.

— Jezeli zapis nie jest wykonany pomyslnie, zwroconym

stanem przetwarzania jest ‘6581°.

Polecenie z bezpieczng wymiang komunikatow

(przyktad)

Ponizszy przyktad ilustruje stosowanie bezpiecznej wymiany komuni-
katow, jezeli zastosowanie ma warunek zabezpieczenia SM-MAC-G2.

TCS 67 Komunikat polecenia

Bajt Dlugose Wartos¢ Opis
CLA 1 ‘0Ch’ Zadana bezpieczna wymiana komunikatow
INS 1 ‘D7h’ Aktualizacja binarna licznika
P1 1 ‘00h’ biezacy EF
P2 1 ‘00h’
Le 1 ‘XXh’ dhugosé¢ chronionego pola danych
#6 1 ‘B3h’ znacznik  warto$ci  danych odkrytych kodowanych
w BER-TLV
#7 L ‘NNh’ lub | Lpy: dlugo$é transmitowanych danych.
‘81 NNh’ | L ma 2 bajty, jezeli Lpy >127 bajtow.
#(7+L)- NN ‘XX.XXh’ [ dane odkryte kodowane w BER-TLV, tj. przesunigty
#(6+L+NN) obiekt danych ze znacznikiem ‘54h’ || nieokreslony
obiekt danych ze znacznikiem ‘53h’, ktory pakuje dane
do zapisu
#(7+L+NN) 1 ‘8Eh’ Tcce: znacznik kryptograficznej sumy kontrolnej
#(8+L+NN) 1 ‘XXh’ Lce: dlugosé znajdujacej si¢ dalej kryptograficznej sumy
kontrolnej
‘08h’, ‘OCh” lub ‘10h’, w zaleznos$ci od dtugosci klucza
AES, dla bezpiecznej wymiany komunikatow 2. gene-
racji (zob. dodatek 11 czgs¢ B)
#(9+L+NN)- M ‘XX.XXh” | Kryptograficzna suma kontrolna
#(8+M+L+N-
N)
Le 1 ‘00h’ zgodnie ze specyfikacja w normie ISO/IEC 7816-4
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TCS 68 komunikat odpowiedzi, jezeli polecenie zostalo pomyslnie
wykonane
Bajt Dlugosé Warto$¢ Opis
#1 1 ‘99h’ Tsw: znacznik stow stanu (chroniony przez CC)
#2 1 ‘02h’ Lgw: dlugos¢ zwracanego stowa stanu
#3-#4 2 ‘XXXXh’ | Stan przetwarzania niechronionej odpowiedzi APDU
#5 1 ‘8Eh’ Tce: znacznik kryptograficznej sumy kontrolne;j
#6 1 ‘XXh’ Lce: dlugosé znajdujacej si¢ dalej kryptograficznej sumy
kontrolne;j
‘08h’, ‘0OCh’ lub “10h’, w zaleznosci od dlugosci klucza
AES, dla bezpiecznej wymiany komunikatow 2. gene-
racji (zob. dodatek 11 czgs¢ B)
#7-#(6 + L) L ‘XX..XXh” [ Kryptograficzna suma kontrolna
SW 2 ‘XXXXh’ | Stowa stanu (SW1, SW2)

354 GET CHALLENGE

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-4, ale jego zastoso-
wanie jest ograniczone w poréwnaniu z poleceniem zdefiniowanym
w tej normie.

Polecenie GET CHALLENGE zada od karty wydania wyzwania
w celu uzycia go w procedurze zwigzanej z zabezpieczeniem, w ktorej
do karty wysylany jest kryptogram lub pewne szyfrowane dane.

TCS_69 Wyzwanie wydane przez kart¢ wazne jest tylko dla nastgp-
nego polecenia, ktore uzywa wyzwania, wystanego do
karty.

TCS 70 Komunikat polecenia

Bajt Dlugosé Wartos¢ Opis
CLA 1 ‘00h’
INS 1 ‘84h’ INS
Pl 1 ‘00h’ Pl
P2 1 ‘00h’ P2
Le 1 ‘08h’ Le (dlugos¢ oczekiwanego wyzwania).

TCS 71 Komunikat odpowiedzi

Bajt Dlugosé Warto$¢ Opis
#1-#8 8 ‘XX.XXh’ | wyzwanie
SW 2 ‘XXXXh’ Stowa stanu (SW1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, karta
zwraca ‘9000°.

— Jezeli Le jest inne niz ‘08h’, zwracany jest stan prze-
twarzania ‘6700°.

— Jezeli parametry P1-P2 sg nieprawidlowe, zwracany jest
stan przetwarzania ‘6A86°.
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VERIFY

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-4, ale jego zastoso-
wanie jest ograniczone w poréwnaniu z poleceniem zdefiniowanym
W tej normie.

Jedynie karta warsztatowa jest zobowigzana do obshlugi tego polece-
nia.

Inne rodzaje kart do tachograféw moga, ale nie musza realizowac tego
polecenia, lecz w przypadku tych kart Zzadne referencyjne CHV nie
jest zindywidualizowane. Karty te nie moga zatem pomyslnie wyko-
nywaé tego polecenia. Jesli chodzi o rodzaje kart do tachograféow inne
niz karta warsztatowa, ich zachowanie, tj. zwracany kod btedu, nie
jest objete zakresem zastosowania niniejszej specyfikacji, jezeli pole-
cenie to jest wysylane.

Polecenie VERIFY inicjuje porownanie w karcie danych CHV (PIN)
wystanych w poleceniu z referencyjnymi CHV przechowywanymi na
karcie.

TCS_72 PIN wprowadzony przez uzytkownika musi by¢ kodowany
w ASCI i prawidlowo wypehiony przez IFD bajtami ‘FFh’
do dlugosci 8 bajtow (zob. rowniez typ danych Workshop-
CardPIN w dodatku 1).

TCS_73 Aplikacje tachograficzne 1. i 2. generacji uzywaja tego
samego referencyjnego CHV.

TCS_74 Karta do tachografu sprawdza, czy polecenie jest prawi-
dtowo zakodowane. Jezeli polecenie nie jest prawidlowo
zakodowane, karta nie porownuje wartosci CHV, nie
zmniejsza licznika dozwolonych prob CHV, ani nie zeruje
stanu zabezpieczenia ,,PIN_Verified”, lecz przerywa wyko-
nanie polecenia. Polecenie jest prawidtowo zakodowane,
jezeli bajty CLA, INS, P1, P2 i Lc posiadaja okreslone
warto$ci, brak jest Le, a pole danych dotyczacych polecenia
posiada odpowiednia dtugos¢.

TCS 75 Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, licznik
dozwolonych prob CHV zostaje przywrdcony do stanu
wyjsciowego. Warto$¢ poczatkowa licznika dozwolonych
prob CHV to 5. Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wyko-
nane, stan zabezpieczenia wewngtrznego karty otrzymuje
status ,,PIN Verified”. Karta zeruje ten stan zabezpieczenia,
jezeli karta jest zresetowana lub jezeli kod CHV przestany
w poleceniu nie odpowiada przechowywanemu referencyj-
nemu CHV.

Uwaga: Stosowanie tego samego referencyjnego CHV
i globalnego stanu zabezpieczenia zapobiega koniecznosci
ponownego wprowadzenia PIN przez pracownika warsztatu
po wybraniu innej aplikacji tachograficznej DF.

TCS 76 Jezeli porownanie wykaze niezgodnos$¢, jest ono rejestro-
wane na karcie, tzn. licznik dozwolonych prob CHV
zmniejsza si¢ o jeden, aby ograniczy¢ liczbe dalszych
prob uzycia referencyjnego CHV.

TCS_77 Komunikat polecenia

Bajt Dlugosé Wartos¢ Opis
CLA 1 ‘00h’
INS 1 20h’ INS

P1 1 ‘00h’ P1
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Baijt Dhuigos¢ | Wartos¢ Opis
P2 1 ‘00h’ P2 (zweryfikowane CHV jest domniemanie znane)
Lc 1 ‘08h’ dtugo$¢ przesytanego kodu CHV

#6-#13 8 XX.XXh> | CHV

TCS 78 Komunikat odpowiedzi

Bajt Dtugosé Warto$é Opis

SW 2 ‘XXXXh’ [ Stowa stanu (SW1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, karta
zwraca ‘9000°.

— Jezeli nie znaleziono referencyjnego CHV, zwrdconym
stanem przetwarzania jest ‘6A88’.

— Jezeli CHV jest zablokowane (licznik dozwolonych
prob CHV jest wyzerowany), zwroconym stanem prze-
twarzania jest ‘6983°. Po znalezieniu si¢ w tym stanie
CHV nie moze juz nigdy by¢ pomyS$lnie przekazane.

— Jezeli porownanie wykaze niezgodnos¢, licznik dozwo-
lonych prob CHYV jest zmniejszany i zwracany jest stan
‘63CX’ (X > 0, gdzie X pokazuje stan licznika dozwo-
lonych préb CHV).

— Jezeli referencyjne CHV wuznane jest za uszkodzone,
zwroconym stanem przetwarzania jest ‘6400’ lub
‘6581°.

— Jezeli Le jest inne niz ‘08h’, zwracany jest stan prze-
twarzania ‘6700’

GET RESPONSE
Polecenie to jest zgodne z normg ISO/IEC 7816-4.

Polecenia tego (niezbgdnego i dostgpnego tylko dla protokotu T=0)
uzywa si¢ do przesylania przygotowanych danych z karty do urza-
dzenia interfejsu (przypadek, gdy polecenie zawiera oba parametry Lc
i Le).

Polecenie GET RESPONSE musi by¢ wydane bezposrednio po pole-
ceniu przygotowujacym dane, w przeciwnym przypadku dane sg
tracone. Po wykonaniu polecenia GET RESPONSE (z wyjatkiem
sytuacji, gdy wystapi blad ‘61xx’ lub ‘6Cxx’, zob. ponizej) wczesniej
przygotowane dane nie sa juz dostgpne.

TCS 79 Komunikat polecenia

Bajt Dhugoé Warto$é Opis
CLA 1 ‘00h’

INS 1 ‘COh’

P1 1 ‘00h’

P2 1 ‘00h’

Le 1 ‘XXh’ oczekiwana liczba bajtow
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3.5.7.1

TCS 80 Komunikat odpowiedzi

Bajt Dtugosé Warto$é

Opis

#1-#X X ‘XX.XXh* | dane

SW 2 ‘XXXXh’ | Stowa stanu (SW1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomy$lnie wykonane, karta
zwraca ‘9000’

— Jezeli karta nie przygotuje zadnych danych, zwréconym
stanem przetwarzania jest ‘6900’ lub ‘6F00°..

— Jezeli Le przekracza liczbg dostgpnych bajtéw lub Le to
zero, zwroconym stanem przetwarzania jest ‘6Cxx’,
gdzie ,,xx” oznacza doktadng liczb¢ dostgpnych bajtow.
W takim przypadku przygotowane dane pozostaja
dostgpne dla kolejnego polecenia GET RESPONSE.

— Jezeli Le jest rozne od zera i jest mniejsze od liczby
dostgpnych bajtow, karta wysyta normalnie zgdane
dane, a zwrdconym stanem przetwarzania jest ‘61xx’,
gdzie ,,xx” oznacza liczbe dodatkowych bajtow jeszcze
dostepnych dla kolejnego polecenia GET RESPONSE.

— Jezeli polecenie nie jest obstugiwane (protokot T=1),
karta zwraca ‘6D00’.

PSO: VERIFY CERTIFICATE

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-8, ale jego zastoso-
wanie jest ograniczone w pordwnaniu z poleceniem zdefiniowanym
w tej normie.

Karta uzywa polecenia VERIFY_CERTIFICATE do otrzymania
klucza publicznego z zewnatrz i do sprawdzenia waznosci tego
klucza.

Para polecenie — odpowiedz 1. generacji

TCS_81 Ten wariant polecenia jest obstugiwany jedynie przez apli-
kacje tachograficzng 1. generacji.

TCS 82 W przypadku pomyslnej weryfikacji poleceniem VERIFY
CERTIFICATE klucz publiczny jest zapamigtany do przy-
sztego wykorzystania w $rodowisku zabezpieczen. Klucz
ten jest jawnie przydzielony do uzywania w poleceniach
zwigzanych z zabezpieczeniem (INTERNAL AUTHENTI-
CATE, EXTERNAL AUTHENTICATE Ilub VERIFY
CERTIFICATE) przez polecenie MSE (zob. pkt 3.5.11)
przy uzyciu jego identyfikatora klucza.

TCS 83 W kazdym przypadku polecenie VERIFY CERTIFICATE
uzywa klucza publicznego uprzednio wybranego przez
polecenie  MSE do otwarcia certyfikatu. Ten klucz
publiczny musi by¢ kluczem jednego z panstw czlonkow-
skich lub Europy.

TCS 84 Komunikat polecenia

Bajt Dlugosé¢ Wartos¢

Opis

CLA 1 ‘00h’

INS 1 2ANW wykonanie operacji zabezpieczajacej

P1 1 ‘00h’ P1
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3.5.7.2

Bajt Dtugos¢ Wartos¢

Opis

P2 1 ‘AEh’ P2: dane niekodowane w BER-TLV (konkatenacja

elementéw danych)

Lc 1 ‘C2h’ Lc: dlugosc certyfikatu, 194 bajty

#6-#199 194 ‘XX.XXh” | certyfikat: konkatenacja elementéw danych (opisana

w dodatku 11)

TCS 85 Komunikat odpowiedzi

Bajt Dlugose Warto$¢

Opis

SW 2 ‘XXXXh’ | Stowa stanu (SW1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomys$lnie wykonane, karta
zwraca ‘9000’

— Jezeli weryfikacja certyfikatu nie uda si¢, zwréconym
stanem przetwarzania jest ‘6688’. Proces weryfikacji
i otwierania certyfikatu opisano w dodatku 11 dla 1.
generacji i 2. generacji.

— Jezeli klucza publicznego nie ma w $rodowisku zabez-
pieczen, zwréconym stanem przetwarzania jest ‘6A88’.

— Jezeli wybrany klucz publiczny (uzyty do otwierania
certyfikatu) uznany jest za uszkodzony, zwrdconym
stanem przetwarzania jest ‘6400’ lub ‘6581°.

— Wylacznie 1. generacja: Jezeli CHA.LSB
(CertificateHolderAuthorisation.equipmentType)
wybranego klucza publicznego (uzytego do otwierania
certyfikatu) rozni si¢ od ‘00’ (tzn. nie jest kluczem
panstwa cztonkowskiego lub Europy), zwrdconym
stanem przetwarzania jest ‘6985°.

Para polecenie — odpowiedz 2. generacji

W zaleznosci od wielko$ci krzywej certyfikaty ECC moga by¢ tak
dlugie, ze nie moga by¢ przekazywane w jednym APDU. W takim
przypadku stosowany musi by¢ tancuch polecen zgodny z ISO/IEC
7816-4, a certyfikat musi by¢ przesytany w dwoch kolejnych polece-
niach APDU PSO: Verify Certificate.

Struktura certyfikatu 1 parametry domeny zostaly okre$lone
w dodatku 11.

TCS 86 Polecenie moze by¢ wykonywane w MF, w DF Tacho-
graph i w DF Tachograph G2 (zob. réwniez TCS_33).

TCS 87 Komunikat polecenia

Bajt Dhugosé¢ Warto$¢

Opis

CLA 1 ‘XO0h’ bajt CLA wskazujacy lancuch polecen:

‘00h’ — jedyne lub ostatnie polecenie tancucha
‘10h’ — nieostatnie polecenie tancucha

INS 1 2ANW wykonanie operacji zabezpieczajacej

P1 1 ‘00h’

P2 1 ‘BEh’ weryfikacja samoopisujacego certyfikatu




02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 218

TCS_88

TCS 89

TCS_90

Bajt Dlugos¢ Warto$¢ Opis
Lc 1 ‘XXh’ dlugos¢ pola danych dotyczacych polecenia (zob.
TCS_88 oraz TCS_89).
#o-#5+L L ‘XX..XXh> | dane kodowane w DER-TLV: Obiekt danych jednostki

certyfikujacej ECC jako pierwszy obiekt danych konka-
tenowany z obiektem danych podpisu certyfikatu ECC
jako drugim obiektem danych lub jako czg$cia tej konka-
tenacji. Znacznik ‘7F21° i odpowiednia dlugo$¢ nie sa
przekazywane.

Kolejnos¢ tych obiektow danych jest stata.

W odniesieniu do APDU o krotkiej dtugosci zastosowanie
maja nastgpujace postanowienia: IFD musi wykorzystywaé
minimalng liczbg¢ APDU wymagang do przestania payloadu
polecenia oraz transmisji maksymalnej liczby bajtow
w pierwszym poleceniu APDU zgodnie z warto$cia bajtu
wielkosci pola informacyjnego dla karty (zob. TCS_14).
Jezeli IFD dziata inaczej, zachowanie karty nie jest objete
zakresem zastosowania.

W odniesieniu do APDU o rozszerzonej dtugosci zastoso-
wanie maja nastepujgce postanowienia: Jezeli certyfikat nie
jest dopasowany do pojedynczego APDU, karta musi
obstugiwa¢ tancuch polecen. IFD musi wykorzystywaé
minimalng liczbe APDU wymagang do przestania payloadu
polecenia oraz transmisji maksymalnej liczby bajtow
w pierwszym poleceniu APDU. Jezeli IFD dziata inaczej,
zachowanie karty nie jest objete zakresem zastosowania.

Uwaga: Zgodnie z dodatkiem 11 karta przechowuje certy-
fikat lub odpowiednie tresci certyfikatu oraz uaktualnia
jego currentAuthenticatedTime.

Struktura komunikatu odpowiedzi i stowa stanu zostaty
okreslone w TCS_85.

Oprocz kodow bledow wymienionych w TCS 85, karta
moze zwraca¢ nastgpujace kody biedow:

— jezeli CHA.LSB (CertificateHolderAuthorisation.equip-
mentType) wybranego klucza publicznego (uzytego do
otwierania certyfikatu) nie jest odpowiednie dla weryfi-
kacji certyfikatu zgodnie z dodatkiem 11, zwréconym
stanem przetwarzania jest ‘6985°.

— Jezeli currentAuthenticatedTime karty jest pozniejszy
niz data uplywu waznosci certyfikatu, zwroéconym
stanem przetwarzania jest ‘6985’.

— Jezeli oczekiwane jest ostatnie polecenie tancucha, karta
zwraca ‘6883

— Jezeli nieprawidtowe parametry sg wysylane w polu
danych dotyczacych polecenia, karta zwraca ‘6A80’
(takze w przypadku, gdy obiekty danych nie sg wysy-
tane w okreslonej kolejnosci).
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3.5.8

INTERNAL AUTHENTICATE

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-4.

TCS 91

TCS 92

TCS 93

Wszystkie karty do tachograféow obstuguja to polecenie
w DF Tachograph GI1. Polecenie moze, ale nie musi by¢
dostgpne w MF lub DF Tachograph G2. W takim przy-
padku polecenie zostaje zakonczone odpowiednim kodem
btedu, poniewaz klucz prywatny karty (Card.SK) dla proto-
kotu uwierzytelnienia 1. generacji jest dostgpny tylko
w DF_Tachograph GI.

Uzywajac polecenia INTERNAL AUTHENTICATE, IFD
moze uwierzytelni¢ kartg. Proces uwierzytelnienia opisano
w dodatku 11. W procesie tym uzywa si¢ nastepujacych
instrukcji:

Polecenie INTERNAL AUTHENTICATE uzywa klucza
prywatnego karty (wybranego niejawnie) do podpisania
danych uwierzytelniajagcych obejmujacych K1 (pierwszy
element do uzgodnienia kluczy sesyjnych) i RNDI,
a takze uzywa biezaco wybranego klucza publicznego
(w ostatnim poleceniu MSE) do zaszyfrowania podpisu
i utworzenia tokenu uwierzytelniania (doktadniej opisano
w dodatku 11).

Komunikat polecenia

Bajt Dlugosé Warto$¢

Opis

CLA 1 ‘00h’ CLA

INS 1 ‘88h’ INS

P1 1 ‘00h’ Pl

P2 1 ‘00h’ P2

Le 1 ‘10n’ dhugos¢ danych wystanych do karty

#6 — #13

XX..XXh’

wyzwanie uzyte do uwierzytelnienia karty

#14 -#21

XX XXh’

VU.CHR (zob. dodatek 11)

Le

‘80h’

dhugos$¢ danych oczekiwanych z karty

TCS 94 Komunikat odpowiedzi

Bajt Dlugosé Warto$¢ Opis
#1-#128 128 ‘XX.XXh> | token uwierzytelniania karty (zob. dodatek 11)
SW 2 XXXXh’ Stowa stanu (SW1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, karta
zwraca ‘9000°.

— Jezeli klucza publicznego nie ma w $rodowisku zabez-
pieczen, zwroconym stanem przetwarzania jest ‘6A88’.

— Jezeli klucza prywatnego nie ma w $rodowisku zabez-
pieczen, zwroconym stanem przetwarzania jest ‘6A88°.

— Jezeli VU.CHR nie zgadza si¢ z biezacym identyfika-
torem klucza publicznego, zwréconym stanem przetwa-
rzania jest ‘6A88’.
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TCS_95

— Jezeli wybrany klucz prywatny uznany jest za uszko-
dzony, zwrdconym stanem przetwarzania jest ‘6400’
lub “6581°.

Jezeli uwierzytelnienie poleceniem INTERNAL AUTHEN-
TICATE jest pomyslne, klucz biezacej sesji (o ile istnieje)
zostaje skasowany i nie jest dalej dostgpny. W celu uzys-
kania nowego klucza sesji konieczne jest pomyslne wyko-
nanie uwierzytelnienia poleceniem EXTERNAL AUTHEN-
TICATE dla mechanizmu uwierzytelnienia 1. generacji.

EXTERNAL AUTHENTICATE

Polecenie to jest zgodne z normg ISO/IEC 7816-4.

Poleceniem EXTERNAL AUTHENTICATE karta moze uwierzytelni¢
IFD. Proces uwierzytelnienia opisano w dodatku 11 dla tachografow
1. generacji i 2. generacji (uwierzytelnienie VU).

TCS_96 Wariant polecenia dla mechanizmu wzajemnego uwierzy-
telnienia 1. generacji jest obstugiwany jedynie przez apli-
kacje tachograficzng 1. generacji.
TCS 97 Wariant polecenia dla wzajemnego uwierzytelnienia VU —
karta drugiej generacji mozna wykona¢ w MF, DF Tacho-
graph 1 DF Tachograph G2 (zob. réwniez TCS_34).
TCS 98 Komunikat polecenia
Bajt Dhugos¢ Warto$¢ Opis
CLA 1 ‘00h’ CLA
INS 1 ‘82h’ INS
Pl 1 ‘00h’ klucze i algorytmy domniemanie znane
P2 1 ‘00h’
Lc 1 ‘XXh’ Lc (dlugos$¢ danych wystanych do karty)
#6-#(5+L) L ‘XX..XXh” | uwierzytelnienie 1. generacji: kryptogram (zob. dodatek
11 czgs¢ A)
uwierzytelnienie 2. generacji: podpis wygenerowany
przez IFD (zob. dodatek 11 czes¢ B)

TCS 99 Komunikat odpowiedzi

Bajt Dhugos¢ Warto$¢

Opis

SW 2 XXXXh’

Stowa stanu (SW1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomys$lnie wykonane, karta

zwraca ‘9000°.

— Jezeli CHA biezaco ustawionego klucza publicznego
nie jest konkatenacja AID aplikacji tachograficznej
i typu urzadzenia VU, zwrdconym stanem przetwa-

rzania jest ‘6F00°.

— Jezeli bezposrednio przed poleceniem nie znajduje sig¢

polecenie GET CHALLENGE,
przetwarzania jest ‘6985°.

zwroconym stanem
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Aplikacja tachograficzna 1. generacji moze zwraca¢ nastg-
pujace dodatkowe kody biedow:

— Jezeli klucza publicznego nie ma w srodowisku zabez-
pieczen, zwroconym stanem przetwarzania jest ‘6A88’.

— Jezeli klucza prywatnego nie ma w srodowisku zabez-
pieczen, zwréconym stanem przetwarzania jest ‘6A88’.

— Jezeli weryfikacja kryptogramu daje zty wynik, zwro-
conym stanem przetwarzania jest ‘6688°.

— Jezeli wybrany klucz prywatny uznany jest za uszko-
dzony, zwrdconym stanem przetwarzania jest ‘6400’
lub “6581°.

Wariant polecenia dla uwierzytelnienia 2. generacji moze
zwraca¢ nastgpujacy dodatkowy kod biedu:

— Jezeli podpis jest zweryfikowany negatywnie, karta
zwraca ‘6300°.
3.5.10 GENERAL AUTHENTICATE

Polecenie to jest uzywane na potrzeby protokotu uwierzytelnienia
mikroprocesora 2. generacji, okreslonego w dodatku 11 czes¢ B,
i jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-4.

TCS 100 Polecenie moze by¢ wykonywane w MF, DF Tachograph
i DF Tachograph G2 (zob. réwniez TCS_ 34).

TCS 101 Komunikat polecenia

Bajt Dlugosé Warto$¢ Opis
CLA 1 ‘00h’

INS 1 ‘86h’

P1 1 ‘00h’ klucze i protokét domniemanie znane

P2 1 ‘00h’

Lc 1 ‘NNh’ Lc: dlugos$¢ nastepnego pola danych

#6-#(5+L) L “7Ch’ + L;c + | Warto$¢ efemerycznego klucza publicznego kodo-
‘80h’ + Lgy + | wana w DER-TLV (zob. dodatek 11)
XX XXh’ VU wysyta obiekty danych w tej kolejnosci.

TCS 102 Komunikat odpowiedzi

Bajt Dhugos¢ Warto$¢ Opis

#1-#L L “7Ch’ + L;c + ‘81h” | dane dynamicznego uwierzytelniania kodowane
+ ‘08h” + ‘XX..XXh’ | w DER-TLV: nonce i token uwierzytelniania
+ ‘82h’ + Lg, + (zob. dodatek 11)
XX.XXh’

SW 2 ‘XXXXh’ Stowa stanu (SW1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, karta
zwraca ‘9000°.

— Karta zwraca ‘6A80°, aby wskaza¢ nieprawidlowe para-
metry w polu danych.
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— Karta zwraca ‘6982°, jezeli uwierzytelnienie poleceniem
EXTERNAL AUTHENTICATE nie zostalo pomyslnie
wykonane.

Obiekt danych dynamicznego uwierzytelnienia odpowiedzi
“7Ch’

— musi by¢ obecny, jezeli operacja zostala pomyslnie
wykonana, tzn. stowa stanu to ‘9000°,

— musi by¢ nieobecny w przypadku btedu wykonania lub
btedu kontroli, tzn. jesli stowa stanu mieszcza sig¢
w zakresie ‘6400’ — ‘6FFF’, oraz

— musi by¢ nieobecny w przypadku ostrzezenia, tzn. jesli
sfowa stanu mieszczg si¢ w zakresie ‘6200’ — ‘63FF’.

3.5.11 MANAGE SECURITY ENVIRONMENT
Poleceniem tym ustawia si¢ klucz publiczny na potrzeby uwierzytel-
nienia.

3.5.11.1 Para polecenie — odpowiedz 1. generacji

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-4. Zastosowanie tego
polecenia jest ograniczone w poréwnaniu z poleceniem zdefinio-
wanym w tej normie.

TCS 103 To polecenie jest obstugiwane jedynie przez aplikacje
tachograficzng 1. generacji.

TCS 104 Klucz powotany w polu danych MSE pozostaje biezacym
kluczem publicznym az do nastgpnego prawidlowego pole-
cenia MSE, DF zostaje wybrany lub karta zostaje zreseto-
wana.

TCS_105 Jezeli powolanego klucza nie ma (juz) na karcie, $rodo-
wisko zabezpieczen pozostaje niezmienione.

TCS_106 Komunikat polecenia

Bajt Dlugosé Warto$¢ Opis
CLA 1 ‘00h’ CLA
INS 1 22k’ INS
P1 1 ‘Clh’ P1: powotany klucz wazny dla wszystkich czynnosci
kryptograficznych
P2 1 ‘B6h’ P2 (powotane dane dotyczace podpisu cyfrowego)
Lc 1 ‘0AN’ Lc: dtugos$¢ nastgpnego pola danych
#6 1 ‘83h’ znacznik do powotanego klucza publicznego w przypad-
kach asymetrycznych
#7 1 ‘08h’ dhugos¢ referencji klucza (identyfikator klucza)
#8-#15 8 ‘XX.XXh’ | identyfikator klucza okreslony w dodatku 11

TCS 107 Komunikat odpowiedzi

Bajt Dlugosé Warto$¢ Opis

SW 2 ‘XXXXh’ | Stowa stanu (SW1, SW2)
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3.5.11.2

3.5.11.2.1

— Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, karta
zwraca ‘9000°.

— Jezeli powolany klucz nie znajduje si¢ na karcie, zwro-
conym stanem przetwarzania jest ‘6A88’.

— Jezeli niektorych oczekiwanych obiektow danych
brakuje w formacie bezpiecznej wymiany komunika-
tow, zwracany jest stan przetwarzania ‘6987°. To
moze zdarzy¢ si¢, gdy brakuje znacznika ‘83h’.

— Jezeli pewne obiekty danych sg nieprawidtowe, zwro-
conym stanem przetwarzania jest ‘6988’. To moze
zdarzy¢ si¢, gdy dlugos¢ identyfikatora klucza rézna
jest od ‘08h’.

— Jezeli wybrany klucz uznany jest za uszkodzony, zwro-
conym stanem przetwarzania jest ‘6400’ lub ‘6581°.

Pary polecenie — odpowiedz 2. generacji

Jesli chodzi o uwierzytelnienie 2. generacji, karta do tachografu obstu-
guje nastepujace MSE: Wersje zbioru polecen, ktore sg zgodne
z normg ISO/IEC 7816-4. Te wersje polecen nie sa obstugiwane na
potrzeby uwierzytelnienia 1. generacji.

MSE:SET AT na potrzeby wuwierzytelnienia
mikroprocesora

Ponizszego polecenia MSE:SET AT uzywa si¢ do wyboru para-
metréw na potrzeby uwierzytelnienia mikroprocesora, ktore jest wyko-
nywane kolejnym poleceniem General Authenticate.

TCS_108 Polecenie moze by¢ wykonywane w MF, DF Tachograph
i DF Tachograph_G2 (zob. rowniez TCS_34).

TCS 109 Komunikat polecenia MSE:SET AT na potrzeby uwie-
rzytelnienia mikroprocesora

Bajt Dhugos¢ Warto$¢ Opis
CLA 1 ‘00h’
INS 1 22’
P1 1 ‘41h’ przydzielone do uwierzytelnienia wewngtrznego
P2 1 ‘Adh’ Uwierzytelnienie
Lc 1 ‘NNh’ Lc: dlugos¢ nastgpnego pola danych
#6-#(5+L) L ‘80h’ + ‘0Ah’| Odniesienie do mechanizmu kryptograficznego kodowa-
+ ‘XX.XXh’ [ nego w DER-TLV: identyfikator obiektu uwierzytel-
nienia mikroprocesora (wylacznie warto$¢, znacznik
‘06h’ jest pomijany).
Zob. dodatek 1 dla wartosci identyfikatorow obiektu;
Stosuje si¢ zapis bajtowy. Zob. dodatek 11 zawierajacy
wytyczne dotyczace sposobu wyboru jednego z tych
identyfikatorow obiektu.

351122 MSE:SET AT na potrzeby uwierzytelnienia VU

Ponizszego polecenia MSE:SET AT uzywa si¢ do wyboru para-
metréw 1 kluczy na potrzeby uwierzytelnienia VU, ktore jest wyko-
nywane kolejnym poleceniem External Authenticate.
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TCS 110 Polecenie moze by¢ wykonywane w MF, DF Tachograph
i DF Tachograph G2 (zob. rowniez TCS_34).

TCS 111 Komunikat polecenia MSE:SET AT na potrzeby uwie-
rzytelnienia VU

Bajt Dhugosé Warto$é Opis
CLA 1 ‘00h’
INS 1 22k’
P1 1 ‘81h’ przydzielone do uwierzytelnienia zewngtrznego
P2 1 ‘A4h’ Uwierzytelnienie
Lc 1 ‘NNh’ Lc: dlugos¢ nastgpnego pola danych
#6-#(5+L) L ‘80h’ + ‘0Ah’| Odniesienie do mechanizmu kryptograficznego kodowa-

+ ‘XX.XXh’ [ nego w DER-TLV: identyfikator obiektu uwierzytel-
nienia VU (wylacznie warto$¢, znacznik ‘06h’ jest pomi-
jany).

Zob. dodatek 1 dla wartosci identyfikatorow obiektu;
Stosuje si¢ zapis bajtowy. Zob. dodatek 11 zawierajacy
wytyczne dotyczace sposobu wyboru jednego z tych
identyfikatorow obiektu.

‘83h” + ‘08h’ | kodowane w DER-TL odniesienie klucza publicznego
+ ‘XX.XXh’ [ VU przez Certificate Holder Reference wymienione
w jego certyfikacie

‘91h” + Loy +| kodowana w DER-TLV skompresowana reprezentacja

‘XX..XXh” | efemerycznego klucza publicznego VU do stosowania
podczas uwierzytelnienia mikroprocesora (zob. dodatek
11)

351123 MSE:SET DST

Ponizszego polecenia MSE:SET DST uzywa si¢ do ustawienia klucza
publicznego

— albo do weryfikacji podpisu, ktory znajduje si¢ w nastgpnym pole-
ceniu PSO: Verify Digital Signature

— albo do weryfikacji podpisem certyfikatu, ktory znajduje sig
w nastepnym poleceniu PSO: Verify Certificate.

TCS_112 Polecenie moze by¢ wykonywane w MF, w DF Tacho-
graph i w DF Tachograph G2 (zob. rowniez TCS_33).

TCS 113 Komunikat polecenia MSE:SET DST

Bajt Dhugos¢ Warto$¢ Opis
CLA 1 ‘00h’

INS 1 22h’

P1 1 ‘81h’ przydzielone do weryfikacji
P2 1 ‘B6h’ podpis cyfrowy
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3.5.12

Lc 1 ‘NNh’ Lc: dtugos¢ nastgpnego pola danych

#6-#(5+L) L ‘83h’ + ‘08h’ [ kodowane w DER-TLV odniesienie klucza publicznego,

+ ‘XX...XXh’| tj. Certificate Holder Reference w certyfikacie klucza
publicznego (zob.dodatek 11)

Dla wszystkich wersji polecenia struktura komunikatu odpowiedzi
i stowa stanu podane sa przez:

TCS 114 Komunikat odpowiedzi

Bajt Dlugo$é Warto$¢

Opis

SW 2 XXXXh’ Stowa stanu (SW1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, karta
zwraca ‘9000°. Protokot zostal wybrany i zainicjowany.

‘6A80° oznacza nieprawidlowe parametry w polu
danych dotyczacych polecenia.

‘6A88’ oznacza, ze przywotane dane (tj. powotany
klucz) nie sa dostgpne.

PSO: HASH

Polecenia tego uzywa si¢ do przestania na karte wyniku obliczen
funkcji skrotu dla niektorych danych. Polecenia tego uzywa si¢ do
weryfikowania podpiséw cyfrowych. Wartos¢ skrotu jest tymczasowo
zachowywana dla kolejnego polecenia PSO: Verify Digital Signature.

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-8. Zastosowanie tego
polecenia jest ograniczone w porownaniu z poleceniem zdefinio-
wanym w tej normie.

Tylko karta kontrolna jest zobowigzana obstugiwac¢ to polecenie w DF
Tachograph i DF Tachograph G2.

Inne rodzaje kart do tachografow moga, ale nie musza realizowaé tego
polecenia. Polecenie moze, ale nie musi by¢ dostgpne w MF.

Aplikacja karty kontrolnej 1. generacji obstuguje tylko SHA-1.

TCS 115 Tymczasowo zachowana warto$¢ skrotu jest usuwana,
jezeli nowa warto$¢ skrotu zostaje obliczona za pomoca
polecenia PSO: HASH, jezeli DF jest wybrany oraz jezeli
karta do tachografu jest zresetowana.

TCS_116 Komunikat polecenia

Bajt Dlugosé Warto$¢

Opis

CLA 1 ‘00h’ CLA

INS 1 ‘2Ah’ wykonanie operacji zabezpieczajacej

P1 1 ‘90h’ zwro¢ kod skrotu
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3.5.13

Bajt Dlugos¢ Warto$¢ Opis

P2 1 ‘AOh’ Znacznik: pole danych zawiera DO stosowne do obli-
czania skrotu

Lc 1 ‘XXh’ Lc dtugos¢ nastgpnego pola danych

#6 1 ‘90h’ znacznik dla kodu skrétu

#71 1 ‘XXh’ dhugos¢ L kodu skrotu:
‘14h’ dla aplikacji 1. generacji (zob. dodatek 11 czg$¢ A)
20h’, ‘30h’ lub ‘40h’ dla aplikacji 2. generacji (zob.
dodatek 11 czgé¢ B)

#8-#(7+L) L XX.XXh’ | kod skrotu
TCS_117 Komunikat odpowiedzi
Bajt Dlugosé Warto$¢ Opis
SW 2 ‘XXXXh’ | Stowa stanu (SWI1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, karta
zwraca ‘9000°.

— Jezeli brakuje niektorych oczekiwanych obiektow
danych (jak okre$lone powyzej), zwracany jest stan
przetwarzania ‘6987°. To moze zdarzy¢ sig, jezeli
brakuje jednego ze znacznikow ‘90h’.

— Jezeli pewne obiekty danych sa nieprawidlowe, zwro-
conym stanem przetwarzania jest ‘6988’. Ten blad
zdarza si¢, gdy wymagany znacznik jest obecny, ale
ma dlugo$¢ rozna niz ‘14h’ dla SHA-1, 20h’ dla
SHA-256, ‘30h> dla SHA-384, ‘40h’ dla SHA-512
(aplikacja 2. generacji).

PERFORM HASH of FILE

Polecenie to nie jest zgodne z normg ISO/IEC 7816-8. Tym samym
bajt CLA w tym poleceniu wskazuje na zastrzezone uzycie polecenia
PERFORM SECURITY OPERATION/HASH.

Tylko karta kierowcy i karta warsztatowa sa zobowigzane obstugiwaé
to polecenie w DF Tachograph i DF Tachograph G2.

Inne rodzaje kart do tachograféw moga, ale nie muszg realizowac tego
polecenia. Jezeli przedsigbiorstwo lub karta kontrolna realizuja to
polecenie, odbywa si¢ to zgodnie z opisem w niniejszym rozdziale.

Polecenie moze, ale nie musi by¢ dostgpne w MF. W takim przy-
padku polecenie realizowane jest zgodnie z opisem w niniejszym
rozdziale, tzn. nie pozwala na obliczenie warto$ci skrotu, ale zostaje
zakonczone odpowiednim kodem biledu.

TCS_118 Polecenia PERFORM HASH of FILE uzywa si¢ do obli-
czenia skrotu obszaru danych aktualnie wybranego przezro-
czystego pliku EF.

TCS 119 Karta do tachografu obstuguje to polecenie jedynie dla EF,
ktore sg wymienione w rozdziale 4 pod DF Tachograph
i DF Tachograph G2 z ponizszym wyjatkiem. Karta do
tachografu nie obshuguje polecenia dla EF Sensor Installa-
tion Data w DF Tachograph G2.
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3.5.14

TCS 120 Wynik operacji obliczania skrotu przechowywany jest
tymczasowo na karcie. Nastgpnie moze by¢ uzywany do
otrzymania podpisu cyfrowego pliku przy pomocy pole-
cenia PSO: COMPUTE DIGITAL SIGNATURE.

TCS 121 Tymczasowo zachowana wartos$¢ skrotu pliku jest usuwana,
jezeli nowa warto§¢ skrotu zostaje obliczona za pomoca
polecenia PSO: Hash of File, jezeli DF jest wybrany oraz
jezeli karta do tachografu jest zresetowana.

TCS 122 Aplikacja tachograficzna 1. generacji obstuguje SHA-1.

TCS 123 Aplikacja tachograficzna 2. generacji obstuguje SHA-I
i SHA-2 (256 bitow, 384 bity i 512 bitow).

TCS 124 Komunikat polecenia

Bajt Dhugosé¢ Warto$¢ Opis

CLA 1 ‘80h’ CLA

INS 1 2ANW wykonanie operacji zabezpieczajacej

P1 1 ‘90h’ znacznik: Hash

P2 1 ‘XXh’ P2: Wskazuje algorytm, jaki ma zosta¢ uzyty do haszo-

pliku:

‘00h’ dla SHA-1
‘01h” dla SHA-256
‘02h’ dla SHA-384
‘03h’ dla SHA-512

wania danych dla aktualnie wybranego przezroczystego

TCS_125 Komunikat odpowiedzi

Bajt Dhugosé Warto$¢

Opis

SW 2 ‘XXXXh’ | Stowa stanu (SWI1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, karta
zwraca ‘9000°.

— Jezeli biezacy EF nie dopuszcza tego polecenia (EF
Sensor_Installation Data in DF Tachograph G2), zwro-
conym stanem przetwarzania jest ‘6985°.

— Jezeli wybrany plik EF uznany jest za uszkodzony
(btad atrybutow pliku lub btad integralnosci przechowy-
wanych danych), zwréconym stanem przetwarzania jest
‘6400° lub “6581°.

— Jezeli wybrany plik nie jest plikiem przezroczystym,
zwréconym stanem przetwarzania jest ‘6986’

PSO: COMPUTE DIGITAL SIGNATURE

Polecenia tego uzywa si¢ do obliczania podpisu cyfrowego z obliczo-
nego wczesniej kodu skrotu (zob. polecenie PERFORM HASH of
FILE, pkt 3.5.13).

Tylko karta kierowcy i karta warsztatowa sg zobowigzane obstugiwaé
to polecenie w DF Tachograph i DF Tachograph G2.
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Inne rodzaje kart do tachografow moga, ale nie musza realizowac tego
polecenia, lecz nie moga mie¢ klucza podpisu. Dlatego tez karty te nie
moga wykona¢ pomyslnie polecenia, ale koncza je odpowiednim

kodem btedu.

Polecenie moze, ale nie musi by¢ dostepne w MF. W takim przy-
padku polecenie zostaje zakonczone odpowiednim kodem btedu.

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-8. Zastosowanie tego
polecenia jest ograniczone w poréwnaniu z poleceniem zdefinio-

wanym w tej normie.

TCS 126 Polecenie to nie oblicza podpisu cyfrowego z obliczonego
wczesniej kodu skrétu poleceniem PSO: HASH.

TCS_127 Klucza prywatnego karty, ktory jest niejawnie znany karcie,
uzywa si¢ do obliczania podpisu cyfrowego.

TCS_128 Aplikacja tachograficzna 1. generacji wykonuje podpis
cyfrowy metoda wypetniania zgodng z PKCSI1 (zob.
doktadniejszy opis w dodatku 11).

TCS_129 Aplikacja tachograficzna 2. generacji oblicza podpis
cyfrowy oparty na krzywej eliptycznej (zob. doktadniejszy

opis w dodatku 11).

TCS_130 Komunikat polecenia

Bajt Dlugo$é Warto$é Opis
CLA 1 ‘00h’ CLA
INS 1 2ANW wykonanie operacji zabezpieczajacej
Pl 1 ‘OEh’ zwracany podpis cyfrowy
P2 1 ‘9AN’ znacznik: pole danych zawiera dane do podpisania. Gdy
nie zawarto pola danych, przyjmuje si¢, ze dane te sa juz
na karcie (skrot pliku).
Le 1 ‘NNh’ dhugos¢ oczekiwanego podpisu
TCS_131 Komunikat odpowiedzi
Bajt Dhugos¢ | Wartoéé Opis
#1-#L L ‘XX.XXh> | podpis uprzednio obliczonego skrotu
SW 2 XXXXh’ Stowa stanu (SW1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, karta

zwraca ‘9000°.

— Jezeli niejawnie wybrany klucz prywatny uznany jest za
uszkodzony, zwrdconym stanem przetwarzania jest

‘6400’ Tub “6581°.

— Jezeli skrot, ktory zostat obliczony w ramach poprzed-
niego polecenia Perform Hash of File nie jest dostgpny,
zwroconym stanem przetwarzania jest ‘6985°.
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3.5.15

PSO: VERIFY DIGITAL SIGNATURE

Polecenia tego uzywa si¢ do weryfikowania podpisu cyfrowego
dostarczanego jako dane wejsciowe, ktorego skrot jest znany karcie.
Algorytm podpisu jest niejawnie znany karcie.

Polecenie to jest zgodne z norma ISO/IEC 7816-8. Zastosowanie tego
polecenia jest ograniczone w porownaniu z poleceniem zdefinio-
wanym w tej normie.

Tylko karta kontrolna jest zobowigzana obstugiwac to polecenie w DF
Tachograph i DF Tachograph_G2.

Inne rodzaje kart do tachograféw moga, ale nie musza realizowac tego
polecenia. Polecenie moze, ale nie musi by¢ dostgpne w MF.

TCS_132 Polecenie VERIFY DIGITAL SIGNATURE zawsze uzywa
klucza publicznego wybranego poprzednim poleceniem
Manage Security Environment MSE: Set DST i poprzednim
kodem skrotu wprowadzonym poleceniem PSO: HASH.

TCS_133 Komunikat polecenia

Bajt Dhugose Warto$¢ Opis
CLA 1 ‘00h’ CLA
INS 1 2ANW wykonanie operacji zabezpieczajacej
P1 1 ‘00h’
P2 1 ‘A8h’ Znacznik: pole danych zawiera obiekty DO stosowne do
weryfikacji
Lc 1 ‘83h’ Lc dtugos¢ nastgpnego pola danych
6 1 ‘9Eh’ znacznik dla podpisu cyfrowego
#7-#8 2 ‘81 XXh’ [ Dlugo$¢ podpisu cyfrowego:
128 bajtow kodowanych zgodnie z dodatkiem 11 czgs¢
A dla aplikacji tachograficznej 1. generacji.
w zalezno$ci od wybranej krzywej dla aplikacji tacho-
graficznej 2. generacji (zob. dodatek 11 cze$¢ B)
#9-#(8+L) L ‘XX.XXh* | tres¢ podpisu cyfrowego

TCS_134 Komunikat odpowiedzi

Bajt Dhugos¢ Warto$¢

Opis

SW 2 ‘XXXXh’ | Stowa stanu (SW1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomy$lnie wykonane, karta
zwraca ‘9000’

— Jezeli podpis jest zweryfikowany negatywnie, zwro-
conym stanem przetwarzania jest ‘6688°. Proces wery-
fikacji opisano w dodatku 11.

— Jezeli nie wybrano klucza publicznego, zwrdéconym
stanem przetwarzania jest ‘6A88’.

— Jezeli brakuje niektérych oczekiwanych obiektow
danych (jak okre§lone powyzej), zwracany jest stan
przetwarzania ‘6987°. To moze si¢ zdarzy¢, gdy brakuje
jednego z wymaganych znacznikow.
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— Jezeli kod skrotu nie jest dostepny dla przetwarzania
polecenia (w wyniku poprzedniego polecenia PSO:
Hash), zwroconym stanem przetwarzania jest ‘6985°.

— Jezeli pewne obiekty danych sg nieprawidlowe, zwro-
conym stanem przetwarzania jest ‘6988’. To moze si¢
zdarzy¢, gdy dlugos$¢ jednego z wymaganych obiektow
danych jest nieprawidtowa.

— Jezeli wybrany klucz publiczny uznany jest za uszko-
dzony, zwrdconym stanem przetwarzania jest 6400’
lub “6581°.

3.5.16 PROCESS DSRC MESSAGE

Polecenia tego uzywa si¢ do weryfikowania integralnosci i autentycz-
nosci komunikatu DSRC oraz odszyfrowania danych przekazywanych
z VU do organu kontrolnego lub warsztatu poprzez tacze DSRC.
Karta wyprowadza klucz szyfrujacy oraz klucz MAC stosowane do
zabezpieczenia komunikatu DSRC zgodnie z opisem w dodatku 11
cze$¢ B rozdziat 13.

Tylko karta kontrolna i karta warsztatowa sg zobowigzane obstugiwaé
to polecenie w DF Tachograph G2.

Inne rodzaje kart do tachograféw moga, ale nie musza realizowac tego
polecenia, lecz nie mogg mie¢ klucza gtéwnego DSRC. Dlatego tez
karty te nie moga wykona¢ pomyslnie polecenia, ale koncza je odpo-
wiednim kodem btedu.

Polecenie moze, ale nie musi by¢ dostgpne w MF lub DF Tachograph.
W takim przypadku polecenie zostaje zakonczone odpowiednim
kodem btedu.

TCS 135 Klucz glowny DSRC jest dostgpny tylko w DF Tacho-
graph G2, tzn. karta kontrolna i karta warsztatowa obstu-
guja pomyslne wykonanie polecenia tylko w DF Tacho-
graph_G2.

TCS 136 Polecenie stuzy jedynie do odszyfrowania danych i weryfi-
kacji kryptograficznej sumy kontrolnej, ale nie ma interpre-
towa¢ danych wejsciowych.

TCS 137 Kolejnos¢ obiektow danych w polu danych dotyczacych
polecenia jest ustalona w niniejszej specyfikacji.

TCS 138 Komunikat polecenia

Bajt Dhugosé | Wartosé Opis

CLA 1 ‘80h’ zastrzezone CLA

INS 1 2ANW wykonanie operacji zabezpieczajacej

P1 1 ‘80h’ dane reakcji: wartos¢ odkryta

P2 1 ‘BOh’ dane dotyczace polecenia: warto$¢ odkryta kodowana
w BER-TLV i z uwzglednieniem obiektow danych SM

Lc 1 ‘NNh’ Lc dlugos$¢ nastgpnego pola danych
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Bajt Dlugosé Warto$¢

Opis

#6-#(5+L) L |87h + Lg, +
XX..XXh’

Kodowany w DER-TLV bajt wskaznika wypehienia,
a nastgpnie zaszyfrowany payload tachografu. Na
potrzeby bajtu wskaznika wypelnienia uzywa si¢
wartosci  ‘00h”  (,,brak dalszych wskazan” zgodnie
z norma ISO/IEC 7816-4:2013 tabela 52). Informacje
dotyczace mechanizmu szyfrowania znajdujg  si¢
w dodatku 11 cz¢$¢ B rozdziat 13.

Dozwolone wartosci dla dlugosci Lg; to wielokrotnos$ci
dhugosci bloku AES plus 1 dla bajtu wskaznika wypet-
nienia, tj. od 17 bajtow do 193 bajtow wiacznie.

Uwaga: zob. ISO/IEC 7816-4:2013 tabela 49 dla
obiektow danych SM ze znacznikiem ‘87h’.

‘81h’ + “10h’

kodowany w DER-TLV referencyjny szablon kontrolny,
zagniezdzajacy konkatenacj¢ nastepujacych elementéw
danych (zob. dodatek 1 DSRCSecurityData oraz dodatek
11 cze$¢ B rozdziat 13):

— 4-bajtowy znacznik czasu

— 3-bajtowy licznik

— 8-bajtowy numer seryjny VU

— 1-bajtowa wersja klucza gtéwnego DSRC

Uwaga: zob. ISO/IEC 7816-4:2013 tabela 49 dla
obiektow danych SM ze znacznikiem ‘81h’.

‘8Eh” + Lgg +
XX.XXh’

Kodowany w DER-TLV MAC nad komunikatem
DSRC. Informacje dotyczace algorytmu i obliczania
MAC znajdujg si¢ w dodatku 11 cze$¢ B rozdziat 13.

Uwaga: zob. ISO/IEC 7816-4:2013 tabela 49 dla
obiektow danych SM ze znacznikiem ‘8Eh’.

TCS 139 Komunikat odpowiedzi

Bajt Dlugosé Warto$¢ Opis
#1-#L L ‘XX.XXh> | nieobecny (w przypadku bigdu) lub dane odszyfrowane
(wypetnienie usunigte)
SW 2 ‘XXXXh’ | Stowa stanu (SW1, SW2)

— Jezeli polecenie zostalo pomyslnie wykonane, karta

zwraca ‘9000°.

— ‘6A80° oznacza nieprawidlowe parametry w polu

danych dotyczacych polecenia (uzywane takze w przy-
padku, gdy obiekty danych nie s3 wysytane w okres-
lonej kolejnosci).

‘6A88° oznacza, ze przywolane dane nie sa dostgpne,
tzn. nie jest dostgpny powotany klucz gtéwny DSRC.

‘6900 oznacza, ze nie udato si¢ wykona¢ weryfikacji
kryptograficznej sumy kontrolnej lub odszyfrowywania
danych.

STRUKTURA KART DO TACHOGRAFOW

W niniejszym punkcie opisano struktury plikow na kartach do tacho-
grafow przeznaczonych do gromadzenia dostgpnych danych.
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Nie stanowi to opisu wewngtrznych struktur wilasciwych dla
producenta,  takich  jak  naglowki  plikéw, ani  sposobu
gromadzenia elementow danych tylko do uzytku wewng-
trznego (takich jak EuropeanPublicKey, CardPrivateKey ,
TdesSessionKey lub WorkshopCardPin) i manipulowania
tymi elementami danych.

TCS_140 Karta do tachografu 2. generacji jest hostem dla pliku
gtownego MF oraz aplikacji tachograficznej 1. generacji
i 2. generacji tego samego typu (np. aplikacje karty kierow-
cy).

TCS 141 Karta do tachografu musi obstugiwa¢ co najmniej mini-
malng liczbg rekordow okreslona dla odpowiednich apli-
kacji i nie moze obstugiwaé wiecej rekordow niz maksy-
malna liczba rekordow okreslona dla odpowiednich aplika-
cji.

Minimalne i maksymalne liczby rekordow zostaly okres-
lone w niniejszym rozdziale dla poszczegdlnych aplikacji.

Jesdli chodzi o warunki zabezpieczenia stosowane w zasa-
dach dostgpu w niniejszym rozdziale, zob. rozdziat 3.3.
Ogolnie tryb dostgpu ,,0odczyt” oznacza poleceniec READ
BINARY z parzystym i (jezeli obstugiwane) z nieparzystym
bajtem INS, z wyjatkiem EF Sensor Installation Data na
karcie warsztatowej (zob. TCS 156 i TCS 160). Tryb
dostepu ,,aktualizacja” oznacza polecenie Update Binary
z parzystym i (jezeli obstugiwany) z nieparzystym bajtem
INS, a tryb dostgpu ,,wybor” — polecenie SELECT.

4.1. Plik gléwny MF
TCS 142 Po personalizacji plik gtowny MF ma nastepujaca, trwata
strukturg plikow i zasady dostgpu do plikow:
Uwaga: The short EF identifier SFID podany jest jako
liczba dziesigtna, np. wartos¢ 30 odpowiada zapisowi
11110 w systemie binarnym.
Zasady dostepu
Plik ID pliku SFID Odczyt [Wybér | Aktualizacja
MF ‘3FOOh’
EF ICC ‘0002h’ ALW NEV
EF IC 0005k’ ALW NEV
EF DIR 2F00h’ 30 ALW NEV
EF ATR/INFO (conditional) 2F01h 29 ALW NEV
EF Extended Length (conditional) ‘0006h’ 28 ALW NEV
DF Tachograph ‘0500h’ SC1
DF Tachograph G2 SC1

W tabeli zastosowano nastepujacy skrot dla warunku
zabezpieczenia:

SC1 ALW OR SM-MAC-G2

TCS 143 Wszystkie struktury plikow EF sg przezroczyste.

TCS 144 Plik gtéwny (MF) ma nastepujaca strukture danych:
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Liczba  Wielko$é (w bajtach) ~ Wartosci
Plik / element danych rekordéw  Min. Maks. domys§lne
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CardChipIdentification

L cardIccIdentification 25 25
clockStop 1 1 {00}
cardExtendedSerialNumber 8 {00..00}
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icIdentifier 2 {00 00}
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TCS_145 Plik elementarny EF DIR zawiera nastgpujace obiekty
danych dotyczace aplikacji: ‘61 08 4F 06 FF 54 41 43
48 4F 61 08 4F 06 FF 53 4D 52 44 54’

TCS 146 Plik elementarny EF ATR/INFO musi by¢ obecny, jezeli
karta do tachografu wskaze w swojej ATR, ze obstuguje
pola o rozszerzonej dtugosci. W takim przypadku EF ATR/
INFO zawiera obiekt danych z informacjami o rozszerzonej
dhugosci (DO‘7F66°) zgodnie z opisem w normie ISO/IEC
7816-4:2013 pkt 12.7.1.

TCS_147 Plik elementarny EF Extended Length musi by¢ obecny,
jezeli karta do tachografu wskaze w swojej ATR, ze obstu-
guje pola o rozszerzonej dlugosci. W takim przypadku EF
zawiera nastepujacy obiekt danych: ‘02 01 xx’, gdzie
warto$¢ ,,xx” wskazuje, czy pola o rozszerzonej dlugosci
sa obstugiwane dla protokotu T =1 lub T = 0.

Warto$¢ ‘01’ oznacza obstugiwanie pola o rozszerzonej
dhugosci dla protokotu T = 1.

Wartos¢ ‘10’ oznacza obstugiwanie pola o rozszerzonej
dhugoscei dla protokotu T = 0.

Warto$¢ ‘11’ oznacza obstugiwanie pola o rozszerzonej
dhugosci dla protokotu T =11 T = 0.

4.2. Aplikacje karty kierowcy
4.2.1 Aplikacja karty kierowcy 1. generacji

TCS 148 Po personalizacji aplikacja karty kierowcy 1. generacji ma
trwata strukture plikow i zasady dostgpu do plikow, jak
okreslono ponizej:

Zasady dostepu
Plik ID pliku | Odczyt | Wybor Aktualizacja
L _DF Tachograph ‘0500h sC1
| -EF Application Identification ‘0501h Nev sC1 NEV
I—EF Card Certificate ‘C100h SC2 SC1 NEV
——EF CA Certificate ‘C108h’ SC2 SC1 NEV
—EF Identification ‘0520h SC2 SC1 NEV
—EF Card Download ‘050Eh’ SC2 SC1 SC1
——EF Driving Licence Info ‘0521h SC2 SC1 NEV
—EF Events Data ‘0502h’ SC2 SC1 SC3
EF Faults Data ‘0503h SC2 SC1 SC3
|—EF Driver Activity Data ‘0504h’ SC2 SC1 SC3
—EF Vehicles Used ‘0505h SC2 SC1 SC3
|—EF Places ‘0506h’ Nevl SC1 SC3
I—EF Current Usage ‘0507h’ SC2 SC1 SC3
I—EF Control Activity Data ‘0508’ Nev sC1 SC3
L_EF Specific_Conditions ‘0522h Nevl SC1 SC3
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W tabeli zastosowano nastgpujace skroty dla warunkow
bezpieczenstwa:

SC1 ALW OR SM-MAC-G2
SC2 ALW OR SM-MAC-GI OR SM-MAC-G2
SC3 SM-MAC-GI OR SM-MAC-G2

TCS 149 Wszystkie struktury plikow EF sa przezroczyste.

TCS_150 Aplikacja karty kierowcy 1. generacji ma nastgpujaca struk-
tur¢ danych:

Liczba  Wielko$¢ (w bajtach)  Wartoséci
Plik | element danych rekordéow  Min. Maks. domyslne

DriverCardApplicationIdentification 10 10
typeOfTachographCardId 1 1 {00}
cardStructurevVersion 2 2 {00 00}
noOfEventsPerType 1 1 {00}
noOfFaultsPerType 1 1 {00}
activityStructurelLength 2 2 {0000}
noOfCardvehicleRecords 2 2 {0000}
noOfCardPlaceRecords 1 1 {00}

MemberStateCertificate 194 194 {00..00}
(—CardIdentification 65 65
|I-cardIssuingMemberState 1 1 {00}
|- cardNumber 16 16 {20..20}
—cardIssuingAuthorityName 36 36 {20..20}
|-cardIssueDate 4 4 {00..00}
I-cardvalidityBegin 4 4 {00..00}
L_cardExpiryDate 4 4 {00..00}
L DriverCardHolderIdentification 78 78
—cardHolderName 72 72
':holderSurname 36 36 {00,20.20}
holderFirstNames 36 36 {00,20..20}
I-cardHolderBirthDate 4 4 {00..00}
L_cardHolderPreferredLanguage 2 2 {2020}

CardDrivingLicenceInformation 53 53
drivingLicencelssuingAuthority 36 36 {00,20..20}
EdrivingLicenceIssuingNation 1 1 {00}
drivi Li Numb 16 16
L cardEventData 864 1728
L cardEventRecords 6 144 288
L_cardEventRecord n; 24 24
eventType 1 {00}
eventBeginTime 4 4 {00..00}
eventEndTime 4 4 {00..00}
eventVehicleRegistration
':vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00,20.20}

LcardraultData 576 1152
L cardFaultRecords 2 288 576
L_cardraultRecord n, 24 24
faultType 1 1 {00}
faultBeginTime 4 4 {00..00}
faultEndTime 4 4 {00..00}

faultVehicleRegistration
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I:vehicleRegistrationNation

vehicleRegistrationNumber

L_EF Driver Activity Data
L cardbriverActivity

activityPointerOldestDayRecord

activityPointerNewestRecord

activityDailyRecords
—FEF Vehicles Used

L_cardvehiclesUsed
':vehiclePointerNewestRecord
cardVehicleRecords
L_cardvehicleRecord

I—-vehicleOdometerBegin
I-vehicleOdometerEnd
I—vehicleFirstUse
I—-vehicleLastUse
I—vehicleRegistration

L-vuDataBlockCounter
L_EF  Places
L_cardPlaceDailyWorkPeriod
I:placePointerNewestRecord
placeRecords
L_pPlaceRecord
entryTime

entryTypeDailyWorkPeriod

dailyWorkPeriodCountry
dailyWorkPeriodRegion
vehicleOdometerValue
—EF Current Usage
L cardCurrentUse
tisessionOpenTime
sessionOpenVehicle
t:vehicleRegistrationNation
vehicleRegistrationNumber
—EF  Control Activity Data
L_cardControlActivityDataRecord
I—controlType
|I—-controlTime
I—controlCardNumber
cardType
cardIssuingMemberState
cardNumber
I-controlVehicleRegistration
t:VehicleRegiStrationNation
vehicleRegistrationNumber
I-controlDownloadPeriodBegin

L_controlDownloadPeriodEnd

r:vehicleRegiStrationNation
vehicleRegistrationNumber

1 1 {00}

14 14 {00,20.20
B5ip 13780
5548 13780

2 2 {0000}
2 2 {0000}
ne 5544 13776  {00.00)

2606 6202
2606 6202

L EF Specific Conditions
L_specificConditionRecord

r: entryTime
SpecificConditionType

2 2 {00 00}
2604 6200
ns 31 31
3 3 {00..00}
3 3 {00..00}
4 4 {00..00}
4 4 {00..00}
1 1 {00}
14 14 {00,20..20}
2 2 {00 00}
841 1121
841 1121
1 1 {00}
840 1120
ng 10 10
4 4 {00..00}
1 1 {00}
1 1 {00}
1 1 {00}
3 3 {00..00}
19 19
19 19
4 4 {00..00}
1 1 {00}
14 14 {00,20..20}
46 46
46 46
1 1 {00}
4 4 {00..00}
1 1 {00}
1 {00}
16 16 {20..20}
1 {00}
14 14 {00,20..20}
4 {00..00}
4 4 {00..00}
280 280
56 5
4 4 {00..00}

1 1 {00}
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TCS 151 W tabeli ponizej podano wartosci odnoszace si¢ do tabeli
powyzej, wyznaczajace minimalne i maksymalne liczby
rekordow, ktore musi stosowaé struktura danych karty
kierowcy dla aplikacji 1. generacji:

Min. Maks.
n: NoOfEventsPerType 6 12
n- NoOfFaultsPerType 12 24
ns NoOfCardVehicleRecords 84 200
n, NoOfCardPlaceRecords 84 112
Ng CardActivityLengthRange 5 544 bajty 13 776 bajtow
(28 dni * 93 zmiany (28 dni * 240 zmian
czynnosci) czynnosci)

4.2.2 Aplikacja karty kierowcy 2. generacji

TCS_152 Po personalizacji aplikacja karty kierowcy 2. generacji ma
trwalg strukture¢ plikow i zasady dostgpu do plikow, jak
okreslono ponizej.

Uwaga: .The short EF identifier SFID podany jest jako
liczba dziesietna, np. wartos¢ 30 odpowiada zapisowi
11110 w systemie binarnym.

Zasady dostepu
Plik ID pliku SFID | Odczyt/ Wybér | Aktualizacja
L_pr Tachograph G2 SC1

—EF Application Identification ‘0501h 1 SC1 NEV
I—EF CardMA Certificate ‘C100h 2 SC1 NEV
—EF CardSignCertificate ‘C101h 3 SC1 NEV
—EF CA Certificate ‘C108l 4 SC1 NEV
I—EF Link Certificate ‘C109h 5 SC1 NEV
|—EF Identification 0520k 6 sC1 NEV
—EF Card _Download ‘050Eh’ 7 SC1 SC1
I—EF Driving Licence Info 0521k 10 SC1 NEV
—EF Events Data 0502k 12 sC1 SM-MAC-G2
—EF Faults Data ‘0503l 13 sC1 SM-MAC-G2
I—EF Driver Activity Data ‘0504h’ 14 SC1 SM-MAC-G2
—EF Vehicles Used 0505k 15 sC1 SM-MAC-G2
—EF Places ‘0506l 16 sC1 SM-MAC-G2
I—EF Current Usage ‘0507h’ 17 SC1 SM-MAC-G2
—EF Control Activity Data 0508k 18 SC1 SM-MAC-G2
I—EF Specific Conditions 0522l 19 sC1 SM-MAC-G2
I—EF VehicleUnits Used ‘0523h 20 SC1 SM-MAC-G2
L_EF GNSS Places 0524k 21 sC1 SM-MAC-G2

W tabeli zastosowano nastgpujacy skrot dla warunku
zabezpieczenia:

SC1 ALW OR SM-MAC-G2

TCS 153 Wszystkie struktury plikow EF sa przezroczyste.

TCS 154 Aplikacja karty kierowcy 2. generacji ma nastepujaca struk-
tur¢ danych:
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Liczba  Wielko$¢ (w bajtach) ~ Warto$ci

I—typeOfTachographCardId

|- cardStructureVersion
InoOfEventsPerType
I—-noOfFaultsPerType
—activityStructurelength
I—noOfCardvehicleRecords
I—-noOfCardPlaceRecords
-noOfGNSSCDRecords
L_noOfSpecificConditionRecords

CardMACertificate

L—CardSignCertificate

LinkCertificate

I-CardIdentification

- cardIssuingMemberState
I—cardNumber
I—cardIssuingAuthorityName
|- cardIssueDate
I—cardvalidityBegin
L_cardExpiryDate
L_DriverCardHolderIdentification
I—cardHolderName
t:holderSurname
holderFirstNames
I—cardHolderBirthDate

L_cardHolderPreferredLanguage

CardDrivingLicenceInformation
drivingLicenceIssuingAuthority
drivingLicenceIssuingNation
drivingLicenceNumber

L_cardEventData
L_cardEventRecords 11
L_cardEventRecord n
eventType
eventBeginTime
eventEndTime
eventVehicleRegistration
t:vehicleReqistrationNation
vehicleRegistrationNumber

CardFaultData
L_cardFaultRecords 2
L_cardFaultRecord n,

rekordé

Min ks

domysin

{00}
{00 00}
{00}
{00}
{00 00}
{00 00}
{00}
{00 00}
{00}

DN NN RN

204 341 {00..00}

204 341 {00..00}

204 341 {00.00}
65 65
1 1 {00}
16 16 {20.20)
36 36 {20.20}
a 4 {00.00)
4 4 {00.00}
a 4 {00.00}
78 78
72 72
36 36 {00,20.20}
36 36 {00,20.20}
4 4 {00.00}
2 2 {2020}

53 53
36 36 {00,20..20}
1 1 {00}
16 16 {20.20)

1584 3168

144 288
24 24
1 {00}
4 {00.00)
4 4 {00..00}
1 1 {00}
14 14

576 1152
288 576
24 24
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faultType 1 1 {00}
faultBeginTime 4 4 {00..00}
faultEndTime 4 4 {00..00}
faultVehicleRegistration
tvehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00,20..20}
—EF Driver Rctivity Data 5548 13780
L cardDriverActivity 5548 13780
activityPointerOldestDayRecord 2 2 {00 00}
activityPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
activitybDailyRecords Ns 5544 13776 {00..00}
—EF Vehicles Used 4034 9602
L cardvenhiclesUsed 4034 9602
':vehiclePointerNewestRecord 2 2 {0000}
cardVehicleRecords 4032 9600
L_cardvehicleRecord ns 48 48
I—vehicleOdometerBegin 3 3 {00..00}
—vehicleOdometerEnd 3 3 {00..00}
|—vehicleFirstUse 4 4 {00..00}
I-vehicleLastUse 4 4 {00..00}
I—vehicleRegistration
r:vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00,20..20}
—vubDataBlockCounter 2 2 {00 00}
L_vehicleIdentificationNumber 17 17 {20..20}
L_EF  Places 1766 2354
LCardPlaceDailyWorkPeriod 1766 2354
':placePointerNewestRecord 2 2 {00 00}
placeRecords 1764 2352
L_PlaceRecord ny 21 21
entryTime 4 4 {00..00}
entryTypeDailyWorkPeriod 1 1 {00}
dailyWorkPeriodCountry 1 1 {00}
dailyWorkPeriodRegion 1 1 {00}
vehicleOdometervValue 3 3 {00..00}
entryGNSSPlaceRecord 11 11
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
—EF Current Usage 19 19
L cardCurrentUse 19 19
':sessionOpenTime 4 4 {00..00}
sessionOpenVehicle
I:vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
—EF  Control Activity Data 46 46
L_cardcontrolActivityDataRecord 46 46
I—controlType 1 1 {00}
I—controlTime 4 4 {00..00}
—controlCardNumber
cardType 1 1 {00}
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
I-controlVehicleRegistration
tvehicleRegiStrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00,20..20}
I—controlDownloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
L_controlDownloadPeriodEnd 4 4 {00..00}
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—EF  Specific Conditions 282 562
L SpecificConditions 282 562
':conditionPointerNeweStRecord 2 2 {00 00}
specificConditionRecords 280 560
L SpecificConditionRecord Ng 5 5
I:entryTime 4 4 {00..00}
specificConditionType 1 1 {00}
—FEF  VehicleUnits Used 842 2002
L_cardvehicleUnitsUsed 842 2002
':VehicleUnitPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardVehicleUnitRecords 840 2000
L_cardvehicleUnitRecord n; 10 10
timeStamp 4 4 {00..00}
manufacturerCode 1 1 {00}
deviceID 1 1 {00}
vuSoftwareVersion 4 4 {00..00}
_EF GNSS Places 3782 5042
LGNSSContinuousDriving 3782 5042
':gnsSCDPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
gnssContinuousDrivingRecords 3780 5040 {00}
L_cNSscontinuousDrivingRecord e 15 15
':timestamp 4 4 {00..00}
gnssPlaceRecord 11 11
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}

TCS_155 W tabeli ponizej podano wartosci odnoszace si¢ do tabeli
powyzej, wyznaczajace minimalne i maksymalne liczby
rekordéw, ktére musi stosowal struktura danych karty
kierowcy dla aplikacji 2. generacji:

Min. Maks.
n; NoOfEventsPerType 6 12
n, NoOfFaultsPerType 12 24
ns NoOfCardvVehicleRecords 84 200
n, NoOfCardPlaceRecords 84 112
ns | CardActivityLengthRange 5 544 bajty 13 776 bajtéow
(28 dni * 93 zmiany (28 dni * 240 zmian czynnosci)
czynnosci)
n, | NoOfCardvVehicleUnitRecords 84 200
ng | NoOfGNSSCDRecords 252 336
ne | NoOfSpecificConditionRecords 56 112

4.3. Aplikacje karty warsztatowej
43.1 Aplikacja karty warsztatowej 1. generacji

TCS 156 Po personalizacji aplikacja karty warsztatowej 1. generacji
ma trwalg strukture plikéw i zasady dostepu do plikow, jak
okreslono ponizej.
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Zasady dostepu

Plik ID pliku | Odczyt Wybor Aktualizacja

L_DF Tachograph ‘0500h’ SC1
|-EF Application Identification ‘0501 SC2 SC1 NEV
IEF Card Certificate ‘C100h’ SC2 SC1 NEV
|-EF CA Certificate ‘C108k’ SC2 SC1 NEV
I-EF Identification 0520k SC2 sC1 NEV
|—-EF Card Download ‘0509l sC2 sC1 sC1
|-EF Calibration ‘050Al’ SC2 SC1 SC3
—EF Sensor Installation Data ‘050Bh’ SC4 SC1 NEV
|-EF Events Data ‘0502l sC2 SC1 SC3
I-EF Faults Data 0503k SC2 SC1 SC3
I—EF Driver Activity Data ‘0504h SC2 SC1 Nes
—EF Vehicles Used 0505k SC2 sC1 SC3
|-EF Places 0506k SC2 SC1 SC3
—EF Current Usage 0507k SC2 sC1 SC3
I—EF Control Activity Data ‘0508l sC2 SC1 SC3
L_EF Specific Conditions ‘0522h SC2 SC1 SC3

W tabeli zastosowano nastgpujace skroty dla warunkow
bezpieczenstwa:

SC1 ALW OR SM-MAC-G2
SC2 ALW OR SM-MAC-GI OR SM-MAC-G2
SC3 SM-MAC-G1 OR SM-MAC-G2

SC4 Dla polecenia READ BINARY z parzystym bajtem
INS:

(PLAIN-C AND SM-R-ENC-G1) OR (SM-C-MAC-
G1 AND SM-R-ENC-MAC-G1) OR

(SM-C-MAC-G2 AND SM-R-ENC-MAC-G2)

Dla polecenia READ BINARY 2z nieparzystym
bajtem INS (jezeli obstugiwane): NEV

TCS_157 Wszystkie struktury plikow EF sg przezroczyste.

TCS 158 Aplikacja karty warsztatowej 1. generacji ma nastgpujaca
struktur¢ danych:
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Liczba  Wielko$¢ (w bajtach) ~ Wartosci
kordow i ks. domysln

I—typeOfTachographCardId 1 1 {00}
|I—cardStructureVersion 2 2 {00 00}
I—noOfEventsPerType 1 1 {00}
I—noOfFaultsPerType 1 1 {00}
I—activityStructureLength 2 2 {00 00}
—noOfCardvVehicleRecords 2 2 {00 00}
I—noOfCardPlaceRecords 1 1 {00}
L_noOfCalibrationRecords 1 1 {00}

L_cardcertificate 194 194 {00..00}

I-CardIdentification 65 65
- cardIssuingMemberState 1 1 {00}
- cardNumber 16 16 {20.20}
I—cardIssuingAuthorityName 36 36 {00,20..20}
- cardIssueDate 4 4 {00..00}
I—cardvValidityBegin 4 4 {00..00}
L_cardExpiryDate 4 4 {00..00}
L_WorkshopCardHolderIdentification 146 146
—workshopName 36 36 {00,20..20}
I—workshopAddress 36 36 {00,20..20}
—cardHolderName
':holderSurname 36 36 {00,20..20}
holderFirstNames 36 36 {00,20..20}
L_cardHolderPreferredLanguage 2 2 {2020}

NoOfCalibrationsSinceDownload 2 2 {00 00}

I—WorkshopCardCalibrationData 9243 26778
calibrationTotalNumber 2 2 {00 00}
calibrationPointerNewestRecord 1 1 {00}
calibrationRecords 9240 26775

L workshopCardCalibrationRecord n, 105 105
I—calibrationPurpose 1 1 {00}
—vehicleIdentificationNumber 17 17 {20..20}
I—vehicleRegistration

tvehicleRegistrationNation 1 1 {00}

vehicleRegistrationNumber 14 14 {00,20..20}

I-wVehicleCharacteristicConstant 2 2 {00 00}
|- kConstantOfRecordingEquipment 2 2 {00 00}
I—1TyreCircumference 2 2 {00 00}
I-tyreSize 15 15 {20..20}
I—authorisedSpeed 1 1 {00}
I—oldOdometervValue 3 3 {00.00}
|—-newOdometerValue 3 3 {00..00}
I—-oldTimeValue 4 4 {00..00}
I-newTimeValue 4 4 {00..00}
I-nextCalibrationDate 4 4 {00..00}
I—vuPartNumber 16 16 {20..20}
I—-vuSerialNumber 8 8 {00..00}
L-sensorSerialNumber 8 8 {00..00}
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L EF Sensor Installation Data
L_sensorInstallationSecData
L EF Events Data
L CardEventData
L_cardEventRecords
L_cardEventRecord
eventType
eventBeginTime
eventEndTime
eventVehicleRegistration
t:vehicleRegistrationNation
vehicleRegistrationNumber
L_EF Faults Data
L_cardFaultData
L_cardFaultRecords
L_cardFaultRecord
faultType
faultBeginTime
faultEndTime
faultVehicleRegistration
t:vehicleRegistrationNation
vehicleRegistrationNumber
—EF Driver Activity Data
L_cardDriverActivity
activityPointerOldestDayRecord
activityPointerNewestRecord
activityDailyRecords
L—EF Vehicles Used
L_cardvehiclesUsed
t:VehiclePointerNewestRecord
cardVehicleRecords
L_cardvehicleRecord
I—vehicleOdometerBegin
I—vehicleOdometerEnd
I—vehicleFirstUse
I—vehiclelLastUse
I—vehicleRegistration
t:vehicleRegistrationNation
vehicleRegistrationNumber

L-vuDataBlockCounter
| BEF Places
L_cardPlaceDailyWorkPeriod
t:placePointerNewestRecord
placeRecords
L_PlaceRecord
entryTime
entryTypeDailyWorkPeriod
dailyWorkPeriodCountry
dailyWorkPeriodRegion
vehicleOdometerValue
L EF Current Usage
L cardCurrentUse
t:sessionOpenTime
sessionOpenVehicle
t:vehicleRegistrationNation
vehicleRegistrationNumber

ns

16
16
432
432
72
24

14
288
288
144

24

14
202
202

198
126
126

124
31

S WwoWw

16
16
432
432
72
24

s

14
288
288
144

24

s

1
14
496
496
2

2
492
250
250

248
31

o W W

14

81
81

80
10

=

19
19

[

{00..00}

{00}
{00..00}
{00..00}

{00}
{00, 20..20}

{00}
{00..00}
{00..00}

{00}
{00, 20..20}

{00 00}
{00 00}
{00..00}

{00 00}

{00..00}
{00..00}
{00..00}
{00..00}

{00}
{00, 20..20}
{00 00}

{00}

{00..00}
{00}
{00}
{00}

{00..00}

{00..00}

{00}
{00,20..20}
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—EE Control Activity Data 16 6
L cardcontrolActivityDataRecord 46 46
I—controlType 1 1 {00}
|I—-controlTime 4 4 {00..00}
I—controlCardNumber
cardIype 1 1 {00}
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
—controlVehicleRegistration
I:vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00,20.20}
|-controlDownloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
L_controlDownloadPeriodEnd 4 4 {00..00}
LEF Specific Conditions 10 10
L_specificConditionRecord 2
tentryT ime 4 4 {00..00}
SpecificConditionType 1 1 {00}

TCS 159 W tabeli ponizej podano wartosci odnoszace si¢ do tabeli
powyzej, wyznaczajace minimalne i maksymalne liczby
rekordow, ktore musi stosowa¢ struktura danych karty
warsztatowej dla aplikacji 1. generacji:

Min. Maks.

n, NoOfEventsPerType 3 3

n; NoOfFaultsPerType 6 6

ns NoOfCardVehicleRecords 4 8

n, NoOfCardPlaceRecords 6 8

ng NoOfCalibrationRecords 88 255

ng CardActivityLengthRange 198 bajtéw (1 dzien * 492 bajty (1 dzien *

93 zmiany czynno$ci) 240 zmian czynnoéci)

Aplikacja karty warsztatowej 2. generacji

TCS_160 Po personalizacji aplikacja karty warsztatowej 2. generacji
ma trwatg strukture plikow i zasady dostepu do plikow, jak
okreslono ponizej.

Uwaga: .The short EF identifier SFID podany jest jako
liczba dziesigtna, np. wartos¢ 30 odpowiada zapisowi
11110 w systemie binarnym.

Zasady dostepu

Plik ID pliku SFID | Odczyt Wybér Aktualizacgja

L DF Tachograph G2 SCl SC1
(—EF Application Identification ‘0501h 1 SC1 SC1 NEV
(EF CardMA Certificate ‘C100h’ 2 SC1 SC1 NEV
I-EF CardSignCertificate ‘C101k 3 SC1 SC1 NEV
(—EF CA Certificate ‘C108h 4 SC1 SC1 NEV
|-EF Link Certificate ‘C109h 5 SC1 SC1 NEV
[-EF Identification ‘05200 6 SC1 SC1 NEV
(—EF Card_Download ‘0509h 7 SC1 SC1 SC1
I-EF Calibration ‘050AhR 10 SC1 SC1 SM-MAC-G2
(EF Sensor_Installation Data ‘050BL’ 11 SC5 SM-MAC-G2 NEV
(—EF Events Data 0502k 12 SC1 SC1 SM-MAC-G2
(—EF Faults Data ‘05030 13 SC1 SC1 SM-MAC-G2
(—EF Driver Activity Data ‘0504h 14 SC1 SC1 SM-MAC-G2
(—EF Vehicles_Used ‘0505h 15 SC1 SC1 SM-MAC-G2
I-EF Places ‘0506h 16 SC1 SC1 SM-MAC-G2
I—EF Current Usage ‘0507h 17 SC1 SC1 SM-MAC-G2
(—EF Control Activity Data 0508k 18 SC1 SC1 SM-MAC-G2
(—EF Specific Conditions ‘05220 19 SC1 SC1 SM-MAC-G2
(—EF VehicleUnits Used ‘05230 20 SC1 SC1 SM-MAC-G2
L_EF GNSS_Places ‘05240 21 SC1 S$C1 SM-MAC-G2
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W tabeli zastosowano nastgpujace skroty dla warunkow
bezpieczenstwa:

SC1 ALW OR SM-MAC-G2

SC5 Dla polecenia Read Binary z parzystym bajtem INS:
SM-C-MAC-G2 AND SM-R-ENC-MAC-G2

Dla polecenia Read Binary z nieparzystym bajtem
INS (jezeli obstugiwane): NEV

TCS 161 Wszystkie struktury plikow EF sg przezroczyste.

TCS 162 Aplikacja karty warsztatowej 2. generacji ma nastgpujaca
struktur¢ danych:

Liczba  Wielko$¢ (w bajtach) ~ Wartosci

Plik / element dan: ch rekordow Min. Maks. domyslne

E e e e e e e e
—3????83?1.?'?:}8’?23.‘2‘?‘?3!1?3Tﬁ?&?ﬁfi???????i?EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE.??EEEEEEEE.I:EEEEEEEEEEEEEEE
LWorkshopCatrdAppl1catlonIdentlflcatlon 17 17
|- typeOfTachographCardId 1 1 {00}
I—cardStructureVersion 2 2 {00 00}
[-noOfEventsPerType 1 1 {00}
[-noOfFaultsPerType 1 1 {00}
|-activityStructureLength 2 2 {00 00}
[—-noOfCardVehicleRecords 2 2 {00 00}
[-noOfCardPlaceRecords 2 2 {00}
[-noOfCalibrationRecords 2 2 {00}
- noOfGNSSCDRecords 2 2 {00..00}
LnoOfsSpecificConditionRecords 2 2 fOO 00}
B R e P S | S
L cardMACertificate 204 341 {00.00)

" LT SiiEssEERRasaa
S0 o e shelobs b 40 e (90 o ph b i o fod - SRR R 2 AL e L bbb
R P r e PR SR

CardSignCertificate 204 341 {00..00}

o T T T ssunses sesessssersannn
L o sssnes 4 sassssssssanans
ee Sesesaases 5e Siesrssansesnassns

was

LMemberStateCertlflcate 204 341 {00..00}
s e
L LinkCertificate 204 341 {00.00}
L L A e G L R i R
R
[-cardIssuingMemberState 1 1 {00}
|- cardNumber 16 16 {20..20}

[-cardIssuingAuthorityName 36 36 {00,20..20}
|-cardIssueDate 4 4 {00..00}
[-cardvalidityBegin 4 4 {00..00}
L cardExpiryDate 4 4 {00..00}
WorkshopCardHolderIdentification 146 146
—-workshopName 36 36 {00,20..20}
|-workshopAddress 36 36 {00,20..20}
(—cardHolderName
tholderSurname 36 36 {00,20.20}
holderFirstNames 36 36 {00,20.20}
L_cardHolderPreferredLanguage 2 2 {2020}
e S R S e
L NooOfCalibrationsSinceDownload 2 {00 00}

=R It T s a i ag e
) LwDr];’shéioC.a‘rdCal1bratlonData T yeg azgas T
calibrationTotalNumber 2 2 {00 00}
calibrationPointerNewestRecord 2 2 {00}
calibrationRecords 14784 42840
L_wWorkshopCardCalibrationRecord ns 168 168
I—calibrationPurpose 1 1 {00}
I—vehicleIdentificationNumber 17 17 {20..20}
I-vehicleRegistration
tvehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00,20..20}
I-wVehicleCharacteristicConstant 2 2 {00 00}
I—-kConstantOfRecordingEquipment 2 2 {00 00}
I—-1TyreCircumference 2 2 {00 00}
I-tyreSize 15 15 {20..20}
I-authorisedSpeed 1 1 {00}
I—oldOdometervValue 3 3 {00..00}
I-newOdometervValue 3 3 {00..00}




02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 245

I—oldTimeValue
I—newTimeValue
I-nextCalibrationDate
I—vuPartNumber
I—vuSerialNumber
I-sensorSerialNumber
I—-sensorGNSSSerialNumber
I—rcmSerialNumber
I—-vuRbility
L-sealDataCard
t:noOfSealRecords
SealRecords
L sealRecord
tzquipmentType
xtendedSealIldentifier

—EF Sensor Installation Data

L_sensorInstallationSecData
—EEF Events Data

L_cardEventData

L_cardEventRecords
L_cardEventRecord

—EF Faults Data

eventType
eventBeginTime
eventEndTime
eventVehicleRegistration
t:vehicleRegistrationNation
vehicleRegistrationNumber

L cardFaultData
L cardFaultRecords
L_cardFaultRecord

faultType
faultBeginTime
faultEndTime
faultVehicleRegistration
t:vehicleRegistrationNation
vehicleRegistrationNumber

—EF Driver Activity Data

L cardDriverActivity

activityPointerOldestDayRecord

activityPointerNewestRecord

activityDailyRecords
L EF Vehicles Used
L_cardvehiclesUsed
t:vehiclePointerNewestRecord
cardVehicleRecords
L_cardvehicleRecord

_EF Places

I—-vehicleOdometerBegin
I—-vehicleOdometerEnd
I—-vehicleFirstUse
I-vehicleLastUse
I-vehicleRegistration
t:vehicleRegistrationNation
vehicleRegistrationNumber
I—vuDataBlockCounter

L_vehicleIdentificationNumber

11

[

i

i
QD = W U 6y P O O W O 0 b

[l
@ ®

792
792
72
24

14
288
288
144

24

14
202
202

198
194
194

192
48

Sos W

14

17
128

[

S
= o B 0 @ W 0 o

iy
@ = 0 O

182
102
792
792
72
24

[N

14
288
288
144

24

[N

1
14
496
496
2

2
492
386
386

384
48

S W

14

17
170

{00..00}
{00..00}
{00..00}
{20..20}
{00..00}
{00..00}
{00..00}
{00..00}
{00}

{00}

{00}
(00..00}

{00..00}

{00}
{00..00}
{00..00}

{00}
(00, 20..20}

{00}
{00..00}
{00..00}

{00}
{00, 20..20)

{00 00}
{00 00}
{00..00}

{00 00}

{00..00}
{00..00}
{00..00}
{00..00}

{00}
{00,20..20}
{00 00}
{20..20}
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L_cardPlaceDailyWorkPeriod
t:placePointerNewestRecord
placeRecords
L PlaceRecord
entryTime

dailyWorkPeriodCountry
dailyWorkPeriodRegion
vehicleOdometerValue
entryGNSSPlaceRecord
timeStamp
gnssAccuracy
geoCoordinates
—EPF Current Usage
L cardCurrentUse
tisessionOpenTime
sessionOpenVehicle
t:vehicleRegistrationNation
vehicleRegistrationNumber
—EF Control Activity Data
L_cardControlActivityDataRecord
—controlType
—controlTime
—controlCardNumber
cardType
cardIssuingMemberState
cardNumber
—controlVehicleRegistration
t:vehicleRegistrationNation
vehicleRegistrationNumber
I—controlDownloadPeriodBegin

L_controlDownloadPeriodEnd
—EF VehiclelUnits Used
L cardvehicleUnitsUsed

cardVehicleUnitRecords

L_cardvehicleUnitRecord
timeStamp
manufacturerCode
devicelID
vuSoftwareVersion

L EF GNSS Places
L—GNSSContinuousDriving
t:gnssCDPointerNewestRecord
gnssContinuousDrivingRecords

t:timestamp
gnssPlaceRecord

timeStamp
gnssAccuracy
geoCoordinates

LEr specific Conditions
L_specificConditions
t:conditionPointerNewestRecord
specificConditionRecords
L_specificConditionRecord
t:entryTime
specificConditionType

entryTypeDailyWorkPeriod

t:VehicleUnitPointerNewestRecord

L_gNssContinuousDrivingRecord

128

=}
kS
[
NN
ooy N

=

O N R SV T

R
o i

14
46
46

170

[y
N oy
= oo N

—

o RS R WP

bR
o ke

1
14
46
46

1

4

NN

1

{00 00}

(00..00}
{00}
{00}
{00}

{00..00}

{00..00}

(00..00}
{00}

{00..00}

{00..00}

{00}
{00,20..20}

{00}
(00..00}

{00}
{00}
{20..20}

{00}
{00,20..20}
{00..00}
{00..00}

{00 00}

{00..00}
{00..00}
{00..00}
{00..00}

{00 00}

{00..00}

{00..00}

{00}
{00..00}

{00 00}

{00..00}
{00}
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TCS 163 W tabeli ponizej podano wartosci odnoszace si¢ do tabeli
powyzej, wyznaczajace minimalne i maksymalne liczby
rekordow, ktore musi stosowaé struktura danych karty
warsztatowej dla aplikacji 2. generacji:

Min. Maks.
ni NoOfEventsPerType 3 3
n, NoOfFaultsPerType 6 6
ns NoOfCardvVehicleRecords 4 8
ny NoOfCardPlaceRecords 6 8
Ny NoOfCalibrationRecords 88 255
n., | CardActivityLengthRange 198 bajtéw (1 dziefi * 492 bajty (1 dzied *
93 zmiany czynnosci) 240 zmian czynnosci)
n, | NoOfCardvehicleUnitRecords 4 8
neg | NoOfGNSSCDRecords 18 24
ny | NoOfSpecificConditionRecords 2 4
4.4. Aplikacje karty kontrolnej
4.4.1 Aplikacja karty kontrolnej 1. generacji
TCS 164 Po personalizacji aplikacja karty kontrolnej 1. generacji ma
trwata strukture plikow i zasady dostepu do plikow, jak
okreslono ponizej.
Zasady dostepu
Plik ID pliku | Odczyt Wybér Aktualizacja
L DF Tachograph ‘0500h’
EF Application Identification ‘0501h SC2 SC1 NEV
EF Card Certificate ‘C100h’ SC2 SCl1 NEV
EF CA Certificate ‘C108h SC2 SC1 NEV
EF Identification ‘0520h' SCé6 SC1 NEV
EF Controller Activity Data ‘050Ch’ SC2 sC1 SC3

W tabeli zastosowano nastepujgce skroty dla warunkow
bezpieczenstwa:

SC1 ALW OR SM-MAC-G2

SC2 ALW OR SM-MAC-G1 OR SM-MAC-G2

SC3 SM-MAC-G1 OR SM-MAC-G2

SC6 EXT-AUT-G1 OR SM-MAC-GI OR SM-MAC-G2

TCS 165 Wszystkie struktury plikow EF sg przezroczyste.

TCS 166 Aplikacja karty kontrolnej 1. generacji ma nastgpujaca
strukturg danych:
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Plik |

Liczba  Wielko§¢ (w bajtach)

element danych rekordéw Min. Maks.

L_controlCardApplicationIdentification 5 5
typeOfTachographCardId 1 1 {00}
cardStructureVersion 2 2 {00 00}
noOfControlActivityRecords 2 2 {00 00}

L _CardCertificate 194 124 {00..00}

—CardIdentification 65 65
I-cardIssuingMemberState 1 1 {00}
|- cardNumber 16 16 {20..20}
I—-cardIssuingAuthorityName 36 36 {00,20.20}
I-cardIssueDate 4 4 {00..00}
I-cardvalidityBegin 4 4 {00..00}
L_cardExpiryDate 4 4 {00..00}
L_ControlCardHolderIdentification 146 146
I-controlBodyName 36 36 {00,20..20}
I—-controlBodyAddress 36 36 {00,20..20}
I—cardHolderName
':holderSurname 36 36 {00,20..20}
holderFirstNames 36 36 {00,20..20}
L_cardHolderPreferredLanguage 2 2 {2020}

y

':controlPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
controlActivityRecords 10580 23920
|—controlActivityRecord ny 416 16
I—controlType 1 1 {00}
I—controlTime 4 4 {00..00}
—controlledCardNumber
cardType 1 1 {00}
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
I—controlledvVehicleRegistration
I:vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00,20.20}
I—controlDownloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
L_controlDownloadPeriodEnd 4 4 {00..00}

TCS 167 W tabeli ponizej podano wartosci odnoszace si¢ do tabeli
powyzej, wyznaczajace minimalne i maksymalne liczby
rekordow, ktore musi stosowa¢ struktura danych karty
kontrolnej dla aplikacji 1. generacji:

Min. Mask.

Ny

‘ NoOfControlActivityRecords 230 520

442

Aplikacja karty kontrolnej 2. generacji

TCS 168 Po personalizacji aplikacja karty kontrolnej 2. generacji ma
trwalg struktur¢ plikow i zasady dostepu do plikow, jak
okreslono ponizej.

Uwaga: .The short EF identifier SFID podany jest jako
liczba dziesietna, np. wartos¢ 30 odpowiada zapisowi
11110 w systemie binarnym.
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Zasady dostgpu
Plik ID plika | SFID | Odczyt | Wybér Aktualizacja
L. DF Tachograph G2 SC1
EF Application Identification 0501k 1 SC1 NEV
EF CardMA Certificate ‘C100h 2 SC1 NEV
EF CA Certificate ‘C108k’ 4 SC1 NEV
EF Link Certificate ‘C109h 5 SC1 NEV
EF Identification ‘0520h 6 SC1 NEV
EF Controller Activity Data ‘050Ch’ 14 SC1 SM-MAC-G2

W tabeli zastosowano nastgpujacy skrot dla warunku

zabezpieczenia:

SC1 ALW OR SM-MAC-G2

TCS 169 Wszystkie struktury plikow EF sg przezroczyste.

TCS 170 Aplikacja karty kontrolnej 2. generacji ma nastgpujaca

strukturg danych:

Plik | element danych

Liczba
rekordéw Min.

Wielko$¢ (w bajtach)
Maks.

typeOfTachographCardId 1 1 {00}
cardStructureVersion 2 2 {00 00}
noOfControlActivityRecords 2 2 {00 00}

CardIdentification 65 65
|-cardIssuingMemberState 1 1 {00}
I—cardNumber 16 16 {20.20}
I—cardIssuingAuthorityName 36 36 {00,20..20}
|-cardIssueDate 4 4 {00..00}
I-cardvalidityBegin 4 4 {00..00}
L_cardExpiryDate 4 4 {00..00}

ControlCardHolderIdentification 146 146
I—controlBodyName 36 36 {00,20..20}
I—controlBodyAddress 36 36 {00,20..20}
—cardHolderName

tholderSurname 36 36 {00,20.20}
holderFirstNames 36 36 {00,20..20}
L_cardHolderPreferredLanguage 2 2 {2020}

L ControlCardControlActivityData 10582 23922
I:controlPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
controlActivityRecords 10580 23920
L_controlActivityRecord n, 46 16
[—controlType 1 1 {00}
|—controlTime 4 4 {00..00}
t—controlledCardNumber
cardType 1 1 {00}
EcardlssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20.20}
I—controlledVehicleRegistration
':vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00,20.20}
I—controlDownloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
L_controlDownloadPeriodEnd 4 4 {00..00}

TCS 171

W tabeli ponizej podano wartosci odnoszace si¢ do tabeli
powyzej, wyznaczajace minimalne i maksymalne liczby
rekordéw, ktore musi stosowal struktura danych karty
kontrolnej dla aplikacji 2. generacji:
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Min. Maks.
ny NoOfControlActivityRecords 230 520

4.5. Aplikacje karty firmowej
4.5.1 Aplikacja karty firmowej 1. generacji

TCS 172 Po personalizacji aplikacja karty firmowej 1. generacji ma
trwalg strukturg plikow i zasady dostepu do plikow, jak
okreslono ponizej.

Zasady dostepu
Plik ID pliku | Odeczyt Wybér Aktualizacja
L_DF Tachograph ‘0500 SC1
EF Application Identification ‘0501h SC2 SC1 NEV
EF Card Certificate ‘C100h’ SC2 SC1 NEV
EF CA Certificate ‘C108h’ SC2 SC1 NEV
EF Identification ‘0520h Scé SC1 NEV
EF Company Activity Data ‘050D’ SC2 SC1 SC3

W tabeli zastosowano nastgpujace skroty dla warunkow
bezpieczenstwa:

SC1 ALW OR SM-MAC-G2

SC2 ALW OR SM-MAC-GI OR SM-MAC-G2

SC3 SM-MAC-G1 OR SM-MAC-G2

SC6 EXT-AUT-G1 OR SM-MAC-GI OR SM-MAC-G2
TCS 173 Wszystkie struktury plikow EF sa przezroczyste.

TCS_174 Aplikacja karty firmowej 1. generacji ma nastgpujaca struk-
tur¢ danych:

Liczba  Wielko$é (w bajtach) ~ Wartosci

Plik | element danych rekordéw Min. Maks. domyslne
L DF Tachograph 11774 ouusy ]
I-EF Application Identification 5 5
L_companyCardApplicationIdentification 5 5
typeOfTachographCardId 1 1 {00}
Ecardstructure\/ersion 2 2 {00 00}
noOfCompanyActivityRecords 2 2 {00 00}
-EF Card Certificate od 194
L cardcertificate 194 194 {00.00)
I-EF CA Certificate 794 7og
L MembersStateCertificate 194 194 {00..00}
I—-EF Identification 759 139
CardIdentification 65 65
—cardIssuingMemberState 1 1 {00}
|- cardNumber 16 16 {20.20}
-cardIssuingAuthorityName 36 36 {00,20..20}
|-cardIssueDate 4 4 {00..00}
I-cardvalidityBegin 4 4 {00..00}
L_cardExpiryDate 4 4 {00..00}
CompanyCardHolderIdentification 74 74
|- companyName 36 36 {00,20..20}
|- companyAddress 36 36 {00,20..20}
L_cardHolderPreferredLanguage 2 2 {20 20}
EF Company Activity Data 10582 28022
L CompanyActivityData 10582 23922
':company?ointerNewestRecord 2 2 {00 00}
companyActivityRecords 10580 23920
L companyActivityRecord n 46 46
—companyActivityType 1 1 {00}
- companyActivityTime 4 4 {00..00}
—cardNumberInformation
cardType 1 1 {00}
EcardlssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
—vehicleRegistrationInformation
':vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00,20..20}
-downloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
L-downloadPeriodEnd 4 4 {00..00}
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TCS 175 W tabeli ponizej podano wartosci odnoszace si¢ do tabeli
powyzej, wyznaczajace minimalne i maksymalne liczby
rekordow, ktore musi stosowaé struktura danych karty

firmowej dla aplikacji 1. generacji:

Min.

Maks.

ng ‘ NoOfCompanyActivityRecords

230

520

4.5.2 Aplikacja karty firmowej 2. generacji
TCS 176 Po personalizacji aplikacja karty firmowej 2.

generacji ma

trwalg strukturg plikow i zasady dostepu do plikow, jak

okreslono ponizej.

Uwaga: Krotki identyfikator EF (SFID) podany jest jako
liczba dziesigtna, np. wartos¢ 30 odpowiada zapisowi

11110 w systemie binarnym.

Zasady dostepu
Plik IDpliku | SFID | Odczyt/Wybér Aktualizacja
L pF Tachograph G2 SC1

EF Application_Tdentification ‘0501h 1 SC1 NEV
EF CardMA Certificate ‘C100h 2 SC1 NEV
EF CA Certificate ‘C108h 4 SC1 NEV
EF Link Certificate ‘C109h 5 SC1 NEV
EF Identification 0520k 6 SC1 NEV
EF Company Activity Data ‘050Dl 14 SC1 SM-MAC-G2

W tabeli zastosowano nastgpujacy skrot
zabezpieczenia:

SC1 ALW OR SM-MAC-G2

dla warunku

TCS 177 Wszystkie struktury plikow EF sg przezroczyste.

TCS 178 Aplikacja karty firmowej 2. generacji ma nastgpujacag struk-

tur¢ danych:

Plik | element danych
L DF Tachograph_G2
—EF Application Identification
L_companyCardApplicationIdentification
typeOfTachographCardId
Ecardstructure\/ersmn
noOfCompanyActivityRecords
—EF CardMA Certificate
L cardMacertificate
—EF CA Certificate
L MemberstateCertificate
—EF Link Certificate
L LinkCertificate
—EF Identification
CardIdentification
cardIssuingMemberState
cardNumber
cardIssuingAuthorityName
cardIssueDate
cardValidityBegin
cardExpiryDate
CompanyCardHolderIdentification
companyName
EcompanyAddress
cardHolderPreferredLanguage
L_EF Company Activity Data
L companyActivityData
I:companyPointerNewsstRecord
companyActivityRecords
L companyActivityRecord
- companyActivityType
[ companyActivityTime
—cardNumberInformation

cardType
EcardlssuingMemberState
cardNumber
[-vehicleRegistrationInformation
':vehicleRegistratlonNation
vehicleRegistrationNumber
—downloadPeriodBegin
L_downloadPeriodEnd

Liczba  Wielko$¢ (w bajtach) ~ Wartosci

rekordow Min. Maks. domyslne
11338 25089
5 5
5 5
1 1 {00}
2 2 {0000}
2 2 {0000}
204 341
204 341 {00..00}
204 341
204 341 {00..00}
204 341
204 341 {00..00}
39 139
65 65
1 1 {00}

16 16 {20.20)
36 36 {00,20.20}
4 4 {00..00}

4 4 {00.00}

q 4 {00.00}

74 74

36 36 {00,20.20}

36 36 {00,20.20}
2 2 {2020}

10582:::::23922
10582 23922

2 2 {0000}
10580 23920
n 46 46
1 1 {00}
4 4 {00.00}
1 1 {00}
1 {00}
16 16 {20.20)
1 {00}
14 14 {00,20.20}
4 {00.00}

4 4 {00.00}
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TCS 179 W tabeli ponizej podano wartosci odnoszace si¢ do tabeli
powyzej, wyznaczajace minimalne i maksymalne liczby
rekordow, ktore musi stosowaé struktura danych karty
firmowej dla aplikacji 2. generacji:

Min. Maks.
ng NoOfCompanyActivityRecords 230 520
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Dodatek 3

PIKTOGRAMY

PIC 001 Tachograf moze opcjonalniec uzywac nast¢pujacych piktogramow
i kombinacji piktogramow (lub piktogramow i kombinacji wystarcza-
jaco do nich podobnych, aby mozna je bylo z nimi jednoznacznie
identyfikowac):

1. PODSTAWOWE PIKTOGRAMY

m =+ a 0O 0

T o H=

e = 4= 4 H 0O @ b M =

B

kN

—4

W

Osoby

firma

kontroler

kierowca
warsztat/stanowisko badan

producent

Czynnosci

gotowos¢
prowadzenie pojazdu
odpoczynek

inna praca

przerwa

nieznane

Urzadzenie

szczelina karty kierowcy
szczelina karty wspotkierowey
karta

zegar

wyswietlacz

zewnetrzne gromadzenie danych
zasilanie

drukarka/wydruk

czujnik

rozmiar opon

pojazd/przyrzad rejestrujacy
urzadzenie GNSS

urzadzenie wykrywania na odle-
glosé

interfejs ITS

Operacje

kontrola
prowadzenie pojazdu

przeglad/kalibracja

Czas trwania

biezacy okres gotowosci

Tryby pracy
tryb firmowy
tryb kontrolny
tryb eksploatacyjny

tryb kalibracyjny

nieprzerwany czas prowadzenia pojazdu

biezacy okres odpoczynku

biezacy okres pracy

skumulowany czas przerwy

Funkcje

wy$wietlanie

pobieranie danych

drukowanie
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ouT
&

M 3 % I 3w

24h

Warunki szczegélne
poza zakresem

przeprawa promowa/przejazd kolejowy

Rézne
zdarzenia =
poczatek dziennego okresu pracy |

umiejscowienie

reczne  wprowadzenie  czynnoSci
kierowcy

zabezpieczenie
predkosé
godzina

razem/podsumowanie

Kwalifikatory
dobowo
tygodniowo
dwa tygodnie
od lub do

2. KOMBINACJE PIKTOGRAMOW

T
LAl
1T
e

ouT+

(a¥c]
@ |

a |l

Rézne
miejsce kontroli

miejsce rozpoczgcia dzien- ™
nego okresu pracy

od godziny + 1T

z pojazdu

poczatek poza zakresem +0UT
Karty

karta kierowcy
karta firmowa
karta kontrolna
karta warsztatowa

brak karty

Prowadzenie pojazdu
zatoga
czas prowadzenia w ciggu jednego tygodnia

czas prowadzenia w ciggu dwoch tygodni

usterki

koniec dziennego okresu pracy

miejsce zakonczenia dziennego
okresu pracy

do godziny

koniec poza zakresem
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Wydruki
24h @ ¥ wydruk dzienny czynnosci kierowcy z karty
24h AT  wydruk dzienny czynno$ci kierowcy z VU
| 2 @d¥  wydruk zdarzen i usterek z karty
| % B¥  wydruk zdarzen i usterek z VU
Toy wydruk danych technicznych

Y wydruk przekroczenia predkosci

Zdarzenia
I d wlozenie niewaznej karty
=" konflikt kart

| mm naktadajace si¢ czasy

lag prowadzenie pojazdu bez prawidlowej karty

(= [c] wlozenie karty podczas prowadzenia pojazdu
| & sesja ostatniej karty niezamknigta prawidtowo
D przekroczenie predkosci

I+ przerwa w zasilaniu

11 btad danych dotyczacych ruchu

tan konflikt ruchu pojazdu

I d naruszenie zabezpieczenia

(L] korekta czasu (w warsztacie)

1) kontrola przekroczenia predkosci
Usterki

*H1 usterka karty (szczelina karty kierowcy)

“H 2 usterka karty (szczelina karty wspotkierowcy)

0O usterka wyswietlacza

=¥ usterka pobierania danych

ok usterka drukarki

=1 usterka czujnika

i usterka wewnetrzna VU

e éi usterka GNSS

=T usterka urzadzenia wykrywania na odlegtos¢

Procedura recznego wprowadzania danych

1k 7Kl Czy nadal ten sam dzienny okres pracy?

T Czy koniec poprzedniego okresu pracy?

Flw potwierdz lub wprowadz miejsce zakonczenia okresu pracy
7 wprowadz godzing rozpoczgcia

-k wprowadz miejsce rozpoczgcia okresu pracy

Uwaga: dodatkowe kombinacje piktograméw uzywane do tworzenia
blokow  wydrukow lub identyfikatorow  zapisow  okreslono
w dodatku 4.
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3.1

3.2.

3.3.

3.4.

3.5.

3.6.

3.7

Dodatek 4

WYDRUKI
SPIS TRESCI

ZASADY OGOLNE

SPECYFIKACJA BLOKOW DANYCH

SPECYFIKACJE WYDRUKU

Wydruk dzienny czynnosci kierowcy z karty

Wydruk dzienny czynnosci kierowey z VU

Wydruk zdarzen i usterek z karty

Wydruk zdarzen i usterek z VU

Wydruk danych technicznych

Wydruk przekroczenia predkosei

Historia wtozonych kart

ZASADY OGOLNE

Wszystkie wydruki tworzy si¢ poprzez zbudowanie tancucha réznych
blokow danych, w miar¢ mozliwosci identyfikowanych identyfikatorem

bloku.

Blok danych sktada si¢ z jednego lub wigcej rekordow, o ile mozliwe
identyfikowanych identyfikatorem rekordu.

PRT 001

PRT 002

PRT 003

PRT 004

PRT 005

PRT 006

Jezeli identyfikator bloku bezposrednio poprzedza identyfi-
kator rekordu, identyfikator rekordu nie jest drukowany.

W przypadku gdy pozycja danych nie jest znana lub nie
moze by¢ drukowana z uwagi na prawa dostgpu do danych,
zamiast tej pozycji drukowane sg spacje.

Jezeli zawarto$¢ pelnego wiersza nie jest znana lub nie
wymaga drukowania, caly wiersz jest pomijany.

Numeryczne pola danych sg drukowane z wyréwnaniem do
prawej strony, ze spacja oddzielajaca tysigce i miliony i bez
zer z lewej strony.

Pola danych tekstowych sa drukowane z wyréwnaniem do
lewej strony 1 wypelniane spacjami do dlugosci danej pozycji
danych lub w razie potrzeby obcinane do dlugosci danej
pozycji (nazwy, nazwiska i adresy).

W przypadku tamania wiersza w zwiazku z dlugoscia tekstu
pierwszym znakiem w nowym wierszu powinien by¢ znak
specjalny (kropka w potowie wysokosci wiersza: ,,*”).

SPECYFIKACJA BLOKOW DANYCH

W tym rozdziale przyjeto nastepujace konwencje zapisu formatu:

— Znaki

drukowane wytluszezonym drukiem oznaczaja zwykly tekst,

ktory ma by¢ drukowany (wydruk normalng czcionkg),
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Znaki normalng czcionka oznaczaja zmienne (piktogramy lub dane),
ktore na wydruku sa zastgpowane odpowiednimi warto$ciami,

Nazwy zmiennych wypetiono znakami podkre$lenia w celu poka-
zania dlugosci pozycji danych dostgpnej dla zmiennej,

Daty podawane sa w ukladzie ,,dd/mm/rrrr” (dzien, miesiac, rok).
Dopuszczalny jest takze uklad ,,dd.mm.rrrr”.

Wyrazenie ,,identyfikacja karty” oznacza nastepujacy zestaw danych:
typ karty w postaci kombinacji piktogramow, kod panstwa czton-
kowskiego, ktore wydato kartg, uko$nik prawy i numer karty wraz
z numerem wymiany i numerem odnowienia rozdzielonymi
spacjami:

X X / X X X X X X X X X X X X

= X X

: . \ -

_§ Pierwsze 14 znakow numeru karty = g

. . o

-%E z (ewentualnie z numerem kolejnym) .g g
3 s ©

ZE = > 2

< & % 8 e 3

= - 3

g 2 % . Q —

M E oy = g

(S5 —8 E =

N Z
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PRT 007 W wydrukach korzysta si¢ z nastepujacych blokéw danych lub
rekordow danych w opisanym ponizej znaczeniu i formacie:

Numer bloku lub rekordu Data Format
Znaczenic
1 Data i godzina wydruku dokumentu ¥ dd/mm/yyyy hh:mm (UTC)
2 Typ wydruku
Identyfikatorbloku | m—mmm—mm———— ¥
Wydruk kombinacji piktogramu (zob. dodatek 3), ustawienie Picto xxx km/h
urzadzenia ograniczenia predkosci (tylko wydruk przekroczenia
predkosci)
3 Identyfikacja posiadacza karty
Identyfikator bloku P = piktogram indywidualny | —====—=——-= Po—m—m -
Nazwisko posiadacza karty P Last Name
Imi¢ (imiona) posiadacza karty (w stosownych przypadkach) First Name
Identyfikacja karty Card Identification
Termin waznosci karty (w stosownych przypadkach) oraz numer dd/mm/yyyy - GEN 2
generacji karty (GEN 1 lub GEN 2) (*)

W przypadku gdy karta nic jest karta osobista i nie zawicra nazwiska posiadacza Karty, zamiast nazwiska drukuje si¢ nazwe
przedsigbiorstwa, warsztatu lub organu kontrolnego.

() Numer generacji karty moze by¢ drukowany tylko przez tachograf inteligentny.

4 Identyfikacja pojazdu
Identyfikator bloks | mmmmmmmmmee PR
VIN A VIN
Paristwo czlonkowskie rejestracji i numer VRN Nat/VRN

v

Identyfikacja VU (przyrzqdu rejestrujgcego)

Identyfikatorblokuw | mm———m——m—- B-mm -
Nazwa producenta VU B VU Manufacturer

Numer czgsci VU VU Part Number

Numer generacji VU (¥) GEN 2

(*) Numer generacji karty moze by¢ drukowany tylko przez tachograf inteligentny.

6 Ostatnia kalibracja tachografu
Identyfikator bloku ~—|mm——m—————— T
Nazwa warsztatu T Last Name
Identyfikacja karty warsztatowej Card Identification
Data kalibracji T dd/mm/yyyy
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Ostatnia kontrola (przez funkcjonariusza stuzb kontrolnych)
Identyfikator bloku

Identyfikacja karty kontrolera

Data, godzina i typ kontroli

___________ n____________
Card_TIdentification
g dd/mm/yyyy hh:mm ppppp

Typ kontroli: Maksymalnie pigé piktograméw. Typ kontroli odpowiada jednemu z ponizszych piktograméw (lub ich kombinacji):

B: Pobicranic danych z karty, ¥: Pobicranic danych z VU, ¥: Drukowanic, [: Wyswictlanic, T: Kontrola drogowa kalibracji

8a

8.1

8.1a
8.1b
8.1c

8.2

8.3

8.3a

8.4

10

10a

10.1

10.2

Czynnosci kierowcy zapisane na karcie w kolejnosci chronologicznej
Identyfikator bloku

Data zapytania (dziefi kalendarzowy bedacy przedmiotem wydruku) +
dzienny licznik obecnosci karty

Stan poza zakresem na poczgtku danego dnia (nic wypelnia¢, jezeli nie
wystgpujc stan poza zakresem)

Obkres, w ktdrym nie wkladano karty

Identyfikator rekordu (poczatek okresu)

Okres czynnosci nieznanych. Godzina rozpoczecia, czas trwania
Czynnosé wprowadzona recznie.

Piktogram czynnosci, godzina rozpoczgcia, czas trwania

Wrhozenie karty w szczeling czytnika S

Identyfikator rekordu; $ = piktogram szczeliny czytnika

Paristwo czlonkowskic rejestracji pojazdu i numer VRN

Stan licznika kilometréw pojazdu przy wkladaniu karty

Czynnosé (przy whozonej karcie)

Piktogram czynnosci, godzina rozpoczgcia, czas trwania, status zatogi
(piktogram zatogi, jezeli ZALOGA, puste, jezeli JEDEN KIEROWCA).

Warunki szczegdlne. Godzina wprowadzenia wpisu, piktogram warunku |

szczegblnego (lub kombinacja piktograméw).

Wyjecie karty

Stan licznika kilometréw pojazdu i odleglo$¢ przebyta od ostatniego
wlozenia karty, dla ktrego znany jest stan licznika kilometréw

___________
dd/mm/yyyy xxx

& Nat/VRN
X XXX XXX km

[A  hh:nm bhhon @

hh:mm —--pppp---

X XxX xxXx km; x xxx km

Czynnosci kierowcy zapisane na przyrzqdzie rejestrujgcym (VU) wedlug szczelin czytnika oraz w kolejnosci

chronologicznej

Identyfikator bloku

Data zapytania (dziei kalendarzowy bedacy przedmiotem wydruku)
Stan licznika kilometréw pojazdu o godzinie 00:00 i 24:00

Czynnosci wykonane przy karcie w szczelinie czytnika S
Identyfikator bloku

Stan poza zakresem na poczgtku danego dnia (nie wypetniac, jezeli nie
wystepuje stan poza zakresem)

Okeres, gdy brak jest karty w szczelinie czytnika S
Identyfikator rekordu.

Brak karty

Stan licznika kilometréw na poczatku okresu
Wilozenie karty

Identyfikator rekordu wlozenia karty
Nazwisko kierowcy

___________ i

dd/mm/yyyy
X XXX XXX — X XXX XXX km

oE---

X XXX XXX km

@ Last Name
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Imig kierowcy First Name
Identyfikacja karty kierowcy Card_Identification
Termin waznosci karty (w stosownych przypadkach) oraz numer dd/mm/yyyy - GEN 2

generacji karty (GEN 1 lub GEN 2) (*)
Pafistwo cztonkowskic rejestracji i numer VRN poprzednio uzywanego | #+Nat/VRN
pojazdu
Data i godzina wyjecia karty z poprzedniego pojazdu dd/mm/yyyy hh:mm

Pusty wiersz

Stan licznika kilometréw pojazdu przy wkladaniu karty, wskaznik X XXX XX¥ km M
pokazujacy reczne wprowadzenie informacji o wykonywaniu
czynnosci (M, jezeli wprowadzono, puste, jezeli nie wprowadzono).

Jezeli w dniu wydruku nie wlozono karty kicrowcy, wéwczas w
odniesieniu do bloku 10.2 stosuje si¢ wskazania licznika z ostatniego
dostgpnego wlozenia karty, keére miato micjsce przed tym dniem.

10.3 Czynnosé

Piktogram czynnosci, godzina rozpoczgcia, czas trwania, status zalogi l A hh:mm hhhmm @& ‘
(piktogram zalogi, jezeli ZALOGA, puste, jezeli JEDEN KIEROWCA).

10.3a  Warunki szczegdlne. Godzina wprowadzenia wpisu, piktogram warunku ‘ hh:mm —--pppp--- ‘
szczegdlnego (lub kombinacja piktograméw).

10.4 Wyjecie karty lub koniec okresu ,brak karty”

Stan licznika kilometréw pojazdu przy wyjeciu karty lub na koniec ‘ X XXX xxx km; x xxx km ‘
okresu brak karty” i odleglo$¢ przebyta od wlozenia karty lub od
poczatku okresu ,brak karty”.

() Numer generacji karty moze by¢ drukowany tylko przez tachograf inteligentny.

11 Dzienne zestawienie

Identyfikator bloku ‘ ——————————— E—mmmm - ‘
11.1 Zestawienie VU okres6w bez karty w szczelinie czytnika karty kierowcy

Identyfikator bloku l lo@--—- ‘
11.2 Zestawienie VU okreséw bez karty w szczelinie czytnika karty wspétkierowcy

Identyfikator bloku ‘ 28@--- ‘
11.3 Dzienne zestawienie VU dla poszczegélnych kierowcow

Identyfikator rekordw ] mmmmmmmm———m oo

Nazwisko kicrowcy @ Last Name

Imig (imiona) kierowcy First Name

Identyfikacja karty kierowcy Card Identification
11.4 Wprowadzanie miejsca rozpoczecia lub zakoniczenia dziennego okresu pracy

pi=piktogram miejsca rozpoczecia | zakoficzenia, godzina, kraj, region | pihh:mm Cou Reg

Stan licznika kilometréw X XXX XxXx km
11.5 Whprowadzanie miejsca rozpoczgcia lub zakoriczenia dziennego okresu pracy

i po 3 godzinach nicprzerwancgo czasu prowadzenia pojazdu :.§ hh:mm

Stan licznika kilometrow X XXX XXX km
11.6 Podsumowania dla czynnosci (z karty)

Catkowity czas prowadzenia pojazdu, przebyta odlegtos¢ @ hhhmm x xxx km

Calkowity czas pracy i gotowosci # hhhmm @ hhhmm

Catkowity czas odpoczynku i nieznanych czynnosci R hhhmm 7 hhhmom

Calkowity czas czynnosci zalogi @@ hhhmm
11.7 Podsumowania dla czynnosci (okresy bez karty w szczelinie czytnika karty kierowcy)

Catkowity czas prowadzenia pojazdu, przebyta odlegto$¢ ® hhhmm x xxx km

Catkowity czas pracy i gotowosci # hhhmm @ hhhmm

Catkowity czas odpoczynku R hhhmm
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Gdy biezgcego dnia potrzebny jest dzienny wydruk, dzienne zestawienie informacji oblicza si¢ na podstawie danych dostgpnych w

Podsumowania dla czynnosci (okresy bez karty w szczelinie czytnika karty wspolkierowcy)

Calkowity czas pracy i gotowosci

Calkowity czas odpoczynku

# hhhmm
R hhhmm

B hhhmm

Podsumowania dla czynnosci (dla poszczegdlnych kierowcow, z uwzglednieniem obu szczelin czytnika kart)

Catkowity czas prowadzenia pojazdu, przebyta odleglos¢
Catkowity czas pracy i gotowosci

Catkowity czas odpoczynku

Catkowity czas czynnosci zatogi

czasie wydruku.

12 Zdarzenia lub usterki zapisane na karcie

12.1  Identyfikator bloku ostatnich 5 ,Zdarzefi i usterek” na karcie

12.2  Identyfikator bloku wszystkich ,zdarzen” zarcjestrowanych na karcie

12.3  Identyfikator bloku wszystkich ,usterek” zarejestrowanych na karcie

12.4  Rekord zdarzenia lub usterki
Identyfikator rekordu
Piktogram zdarzenia/usterki, cel rekordu, data i godzina rozpoczecia,
Dodatkowy kod zdarzeniafusterki (w stosownych przypadkach), czas
trwania
Panistwo czlonkowskic rejestracji i numer VRN pojazdu, w ktérym
zaistniato zdarzenie lub usterka

13 Zdarzenia lub usterki zapisane lub trwajgce na VU

13.1  Identyfikator bloku ostatnich 5 ,zdarzen i usterek” z VU

13.2  Identyfikator bloku wszystkich ,zdarzen” zarejestrowanych lub
trwajacych na VU

13.3  Identyfikator bloku wszystkich ,usterek” zarejestrowanych lub
trwajacych na VU

13.4  Rekord zdarzenia lub usterki

Cel rekordu (p) jest kodem numerycznym wyjasniajacym, dlaczego zapisano zdarzenie lub usterke, i jest kodowany zgodnie z

Identyfikator rekordu

Piktogram zdarzenia/usterki, cel rekordu, data i godzina rozpoczgcia,
Dodatkowy kod zdarzenia/usterki (w stosownych przypadkach), liczba
podobnych zdarzen zaistniatych tego dnia, czas trwania

Identyfikacja karty wlozonej na poczatku lub koficu zdarzenia lub
usterki (maksymalnie 4 wiersze bez powtarzania tych samych
numerdéw kart)

Przypadek, gdy nic wlozono zadnej karty
Dane swoiste producenta

elementem danych EventFaultRecordPurpose.

@ hhhmm x xxx km
# hhhmm @ hhhmom
h hhhmm
@@ hhhmm

Pic (p) dd/mm/yyyy hh:mm
Ixx hhhmm
& Nat/VRN

Pic (p) dd/mm/yyyy hh:mm
I xx (xxx) hhhmm

Card_Identification

Card Identification

Card Identification

Card Identification
H___

< Literal><ErrorCode>

Literal to tekst swoisty dla producenta tachografu o dlugo$ci maksymalnic 12 znakéw.

ErrorCode to kod blgdu swoisty dla producenta tachografu o dtugo$ci maksymalnic 12 znakéw.
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14

15

16

17

17.1

Identyfikacja VU
Identyfikator bloku
Nazwa producenta VU
Adres producenta VU
Numer cz¢$ci VU
Numer homologacji VU
Numer seryjny VU

Rok produkcji VU

Wersja oprogramowania i data instalacji VU

Identyfikacja czujnika
Identyfikator bloku

Rekord sparowania

Numer seryjny czujnika
Numer homologacji czujnika
Data sparowania czujnika

Identyfikacja urzqdzenia GNSS
Identyfikator bloku

Rekord powigzania

Numer seryjny urzadzenia zewngetrznego GNSS

Numer homologacji urzadzenia zewngtrznego GNSS
Data powigzania urzadzenia zewngtrznego GNSS

Dane kalibracyjne

Identyfikator bloku

Rekord kalibracji

Identyfikator rekordu

Warsztat, ktory przeprowadzit kalibracje
Adres warsztatu

Identyfikacja karty warsztatowej

Termin waznosci karty warsztatowej

Pusty wiersz

Data kalibracji + cel kalibracji

VIN

Pafistwo czlonkowskie rejestracji i numer VRN
Wspolczynnik charakterystyczny pojazdu
Stata urzadzenia rejestrujgcego

Effective circumference of wheel tyres
Rozmiar zamontowanych opon

Ustawienic urzadzenia ograniczenia predkosci
Stary i nowy stan licznika kilometréw

___________ = [,
B Name
Address

PartNumber

Apprv

S/N

YYYY

V xxxx dd/mm/yyyy

n s/N
Apprv
dd/mm/yyyy hh:mm

S/N
Apprv
dd/mm/yyyy hh:mm

T Workshop name
Workshop address

Card Identification
dd/mm/yyyy

-

dd/mm/yyyy (p)
VIN

Nat/VRN

xx xxx Imp/km

»r

xx xxx Imp/km

XX XXX mm

TyreSize

xxx km/h

XXX XXX — X XXX XXX km

X W @8 F /& 5

Cel kalibragji (p) jest kodem numerycznym wyjasniajacym, dlaczego zapisano parametry kalibracji, i jest kodowany zgodnie
elementem danych CalibrationPurpose.
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18 Korekta czasu
Identyfikator bloku | ——————————— B m -
18.1  Rekord korekty czasu
Identyfikator rekordu | mmmm——m——————————— o
Stara data i godzina ls dd/mm/yyyy hh:mm
Nowa data i godzina ® dd/mn/yyyy hh:mm
Warsztat, ktéry przeprowadzit korekte czasu T Workshop_name
Adres warsztatu Workshop_address
Identyfikacja karty warsztatowej Card_Identification
Termin waznosci karty warsztatowej dd/mm/yyyy
19 Ostatnie zdarzenie i usterka zarejestrowane w VU
Identyfikator bloku | —=—m————— e
Data i godzina ostatnicgo zdarzenia ! dd/mm/yyyy hh:mm
Data i godzina ostatniej usterki #® dd/mm/yyyy hh:mm

20 Informacje dotyczgce kontroli przekroczenia predkosci
Identyfikator bloku | m=mmm——————— Pro——mmm -
Data i godzina ostatnicj KONTROLI PRZEKROCZENIA PREDKOSCI *odd/mm/yyyy hh:mm

Data/godzina pierwszego przekroczenia predkoscii liczba przekroczei | **dd/mm/yyyy hh:mm (nnn)
predkosci od tego czasu

21 Rekord przekroczenia predkosci

21.1  Identyfikator bloku ,Pierwsze przekroczenie predkosci po ostatniej [ ——— PIT—- |
kalibracji”

21.2  Identyfikator bloku 5 najpowaznicjszych zdarzef w ciagu ostatnich e *»(365) ———-—- |
365 dni”

21.3  Identyfikator bloku ,najpowaznicjsze zdarzenie dla kazdego z 10 | -———-- **(10)————-—- |

ostatnich dni od zaistnienia zdarzenia”

21.4  Identyfikator rekordu | mmmm———————m— oo
Data, godzina i czas trwania *»dd/mm/yyyy hh:mm hhhrm
Predkosci maksymalne i przecigtne, liczba podobnych zdarzen xxx km/h xxx km/h(xxx)
zaistnialych tego dnia
Nazwisko kierowcy @ Last Name
Imig (imiona) kicrowcy First Name
Identyfikacja karty kierowcy Card Identification

21.5  Jezeli w bloku nie ma rekordu przekroczenia predkosci Pr-—-

22 Informacje wpisywane recznie

Identyfikatorblokw | mmmmmm— oo
22.1  Miejsce kontroli P
222 Podpis kontrolera b et e
22,3 Odgodziny L
22.4 Do godziny 0 T
22.5  Podpis kicrowcy L

JInformacje wpisywane r¢cznie”; Nalezy wstawi¢ wystarczajaca liczbe pustych wierszy ponad elementem wpisywanym recznie, tak
aby zmiescily si¢ wymagane informacje lub podpis.
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3.1

Karty ostatnio wlozone do VU

Identyfikator blokw | ==—————= BEe --------
Wlozona karta

Identyfikator rekordu -——=

Typ karty, generacja, wersja, producent (*) T <gen> <version> <MC>
Identyfikacja karty Card Identification
Numer seryjny karty Card Serial Number

Data i godzina ostatniego wlozenia karty dd/mm/yyyy hh:mm

(*) (wszystko w jednym wierszu)
gdzie
typ karty: piktogram, jeden znak + spacja
gen: GEN1 lub GEN2, 4 znaki + spacja
version: do 10 znakéw

MC: kod producenta, 3 znaki

SPECYFIKACJE WYDRUKU

W tym rozdziale przyjeto nastgpujace konwencje zapisu:

N Wydruk bloku lub rekordu o numerze N

N Wydruk bloku lub rekordu o numerze N powtarzany tyle razy, ile jest
to niezbedne

X/Y Wydruk blokow lub rekordow X lub Y w zaleznosci od potrzeby
i powtorzenie tyle razy, ile jest to niezbedne

Wydruk dzienny czynnosci kierowcy z karty

PRT 008 Wydruk dzienny czynnosci kierowcy z karty jest zgodny
z ponizszym formatem:

1 Data i godzina drukowania dokumentu
2 Typ wydruku
3 Identyfikacja kontrolera (jezeli w czytniku VU znajduje si¢ karta
kontrolna)
3 Identyfikacja kierowcy (z karty, dla ktorej sporzadzany jest wydruk)
4 Identyfikacja pojazdu (tego, dla ktorego sporzadzany jest wydruk)
5 Identyfikacja VU (z ktorego uzyskano wydruk)
6 Ostatnia kalibracja VU
7 Ostatnia kontrola sprawdzanego kierowcy
8 Ogranicznik czynnos$ci kierowcy
8a Stan poza zakresem na poczatku danego dnia
8.1a/8.1b/8.1c /8.2 /8.3 /8.3a/8.4] Czynnosci kierowcy w kolejnosci chronologicznej
11 Ogranicznik dziennego zestawienia
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11.4

11.5

11.6

12.1

12.4

13.1

13.4

22.1

222

22.5

Miejsca wprowadzone w kolejnosci chronologiczne;j

Dane GNSS

Podsumowania dla czynnosci

Zdarzenia lub usterki z ogranicznika karty

Rekordy zdarzen/ usterek (5 ostatnich zdarzen lub usterek zapisanych
na karcie)

Zdarzenia lub usterki z ogranicznika VU

Rekordy zdarzen/ usterek (5 ostatnich zdarzen lub usterek zapisanych
lub trwajacych na VU)

Miejsce kontroli

Podpis kontrolera

Podpis kierowcy

3.2. Wydruk dzienny czynnos$ci kierowey z VU

PRT 009 Wydruk dzienny czynnosci kierowcy z VU jest zgodny
z ponizszym formatem:

10

10a

10.1 / 10.2 / 10.3

/10.3a / 10.4

10

10a

10.1 / 10.2 / 10.3

/10.3a / 10.4

11

11.1

11.4

11.5

Data i godzina drukowania dokumentu
Typ wydruku

Identyfikacja posiadacza karty (dla wszystkich kart wiozonych do
VU + GEN)

Identyfikacja pojazdu (tego, dla ktorego sporzadzany jest wydruk)
Identyfikacja VU (z ktorego uzyskano wydruk)

Ostatnia kalibracja VU

Ostatnia kontrola tego tachografu

Ogranicznik czynnosci kierowcy

Ogranicznik szczeliny czytnika karty kierowcy (szczelina 1)

Stan poza zakresem na poczatku danego dnia

Czynnosci w kolejnosci chronologicznej (szczelina czytnika karty
kierowcy)

Ogranicznik szczeliny czytnika karty wspotkierowey (szczelina 2)
Stan poza zakresem na poczatku danego dnia

Czynnosci w kolejnosci chronologicznej (szczelina czytnika karty
wspolkierowcy)

Ogranicznik dziennego zestawienia
Zestawienie okresOw bez karty w szczelinie czytnika karty kierowcy

Miejsca wprowadzone w kolejnosci chronologiczne;j

Dane GNSS
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11.6

11.2

11.7

11.3

11.4

11.5

11.8

13.1

12.4

13.1

222

223

22.4

22.5

3.3. Wydruk zdarzen i usterek z karty

Podsumowania dla czynnosci

Zestawienie okresow bez karty w szczelinie czytnika karty wspot-
kierowcy

Miejsca wprowadzone w kolejnosci chronologiczne;j
Dane GNSS
Podsumowania dla czynno$ci

Zestawienie czynnosci dla kierowcy z uwzglgdnieniem obu szczelin
czytnika kart

Miejsca wprowadzone przez danego kierowce w kolejnosci chrono-
logicznej

Dane GNSS
Podsumowania dla czynnos$ci danego kierowcy
Ogranicznik zdarzen/ usterek

Rekordy zdarzen/ usterek (5 ostatnich zdarzen lub usterek zapisa-
nych lub trwajacych na VU)

Miejsce kontroli

Podpis kontrolera

Od godziny  (miejsce przeznaczone dla kierowcy bez karty w celu
wskazania dotyczacych go okresow)

Do godziny

Podpis kierowcy

PRT 010 Wydruk zdarzen i usterek z karty jest zgodny z ponizszym

formatem:

12.2

12.4

12.3

12.4

22.1

222

22.5

Data i godzina drukowania dokumentu

Typ wydruku

Identyfikacja kontrolera (jezeli w czytniku VU znajduje si¢ karta
kontrolna + GEN)

Identyfikacja kierowcy (z karty, dla ktorej sporzadzany jest wydruk)

Identyfikacja pojazdu (tego, dla ktorego sporzadzany jest wydruk)

Ogranicznik zdarzen

Rekordy zdarzen (wszystkie zdarzenia zarejestrowane na karcie)

Ogranicznik usterek

Rekordy usterek (wszystkie usterki zarejestrowane na karcie)

Miejsce kontroli

Podpis kontrolera

Podpis kierowcy
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3.4. Wydruk zdarzen i usterek z VU

PRT 011 Wydruk zdarzen i usterek z
formatem:

13.2

13.4

13.3

13.4

22.1

222

22.5

3.5. Wydruk danych technicznych

VU jest zgodny z ponizszym

Data i godzina drukowania dokumentu
Typ wydruku

Identyfikacja posiadacza karty (dla wszystkich kart wltozonych do VU
+ GEN)

Identyfikacja pojazdu (tego, dla ktorego sporzadzany jest wydruk)
Ogranicznik zdarzen

Rekordy zdarzen (wszystkie zdarzenia zarejestrowane lub trwajace
w VU)

Ogranicznik usterek

Rekordy wusterek (wszystkie usterki zarejestrowane lub trwajace
w VU)

Miejsce kontroli
Podpis kontrolera

Podpis kierowcy

PRT 012 Wydruk danych technicznych jest zgodny z ponizszym

formatem:

14

15

15.1

16

16.1

17

17.1

18

Data i godzina drukowania dokumentu
Typ wydruku

Identyfikacja posiadacza karty (dla wszystkich kart wlozonych do VU
+ GEN)

Identyfikacja pojazdu (tego, dla ktorego sporzadzany jest wydruk)
Identyfikacja VU
Identyfikacja czujnika

Dane sparowania czujnika (wszystkie dane dostepne w kolejnosci
chronologicznej)

Identyfikacja urzadzenia GNSS

Dane powigzania urzadzenia zewngtrznego GNSS (wszystkie dane
dostgpne w kolejnosci chronologicznej)

Ogranicznik danych kalibracyjnych

Rekordy kalibracji (wszystkie dostepne rekordy w kolejnosci chrono-
logicznej)

Ogranicznik korekty czasu

Rekordy korekty czasu (wszystkie dostgpne rekordy z rekordow
korekty czasu i kalibracji)

Ostatnie zdarzenie i usterka zarejestrowane w VU
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3.6.

3.7.

Wydruk przekroczenia predkosci
PRT 013 Wydruk przekroczenia predkosci jest zgodny z ponizszym

formatem:
1 Data i godzina drukowania dokumentu
2 Typ wydruku
3 Identyfikacja posiadacza karty (dla wszystkich kart wlozonych do VU
+ GEN)
4 Identyfikacja pojazdu (tego, dla ktorego sporzadzany jest wydruk)
20 Informacje dotyczace kontroli przekroczenia predkosci
21.1 Identyfikator danych dotyczacych przekroczenia predkosci
214 /215 Pierwsze przekroczenie predkosci po ostatniej kalibracji
21.2 Identyfikator danych dotyczacych przekroczenia predkosci
214 /215 5 najpowazniejszych przekroczen predkosci w ciagu ostatnich 365 dni
21.3 Identyfikator danych dotyczacych przekroczenia predkosci
Najpowazniejsze przekroczenie predkosci dla kazdego z ostatnich 10
214 /215 dni ich wystgpowania
22.1 Miejsce kontroli
22.2 Podpis kontrolera
22.5 Podpis kierowcy

Historia wlozonych kart

PRT 014 Wydruk historii wlozonych kart jest zgodny z ponizszym

formatem:

1 Data i godzina drukowania dokumentu

2 Typ wydruku
3 Identyfikacja posiadacza karty (dla wszystkich kart wlozonych do

przyrzadu rejestrujacego)

23 Karta ostatnio wtozona do VU

23.1 Wiozone karty (maks. 88 rekordow)

12.3 Ogranicznik usterek
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Dodatek 5

WYSWIETLACZ

W niniejszym dodatku przyjeto nastgpujace konwencje zap

znaki wytluszezonym drukiem oznaczaja odkryty
wyswietlaczu (sa wyswietlane jako normalne znaki),

laczu zastgpowane sa przez odpowiadajgce im wartosci:

dd mm yyyy: dzien, miesiac, rok,

isu formatu:

tekst widoczny na

znaki normalne oznaczaja zmienne (piktogramy lub dane), ktore na wyswiet-

— hh: godziny,

—  mm: minuty,

— D piktogram czasu trwania,

— EF: kombinacja piktograméw zdarzen lub usterek,
— O piktogram trybu pracy.

DIS 001 Tachograf wyswietla dane zgodnie z ponizszymi

formatami:

Dane

Format

Domyslne informacje na wyswietlaczu

Czas miejscowy

hh:mm

Tryb pracy

0

Informacje dotyczace kierowcy

1Dhhhmm Mhhhmm

Informacje dotyczace wspotkierowcey

Z2Dhhhmm

Otwarty warunek poza zakresem

ouT

Wyswietlanie ostrzezen

Nadmierny nieprzerwany czas prowadzenia pojazdu

1®@hhhmm Mhhhmm

Zdarzenie lub usterka EF

Inne wyswietlane informacje

Data UTC IlJEE Bdd/mn/yyyy
. UTC®dd.mm. yyyy

godzina hh s mm

Nieprzerwany czas prowadzenia pojazdu przez kierowce
i skumulowany czas przerwy

l@hhhmm Whhhmm

Nieprzerwany czas prowadzenia pojazdu przez wspotkie-
rowce 1 skumulowany czas przerwy

Z2@hhhmm Whhhmm

Skumulowany czas prowadzenia pojazdu przez kierowcg za
ubiegly i obecny tydzien

121l hhhhmm

Skumulowany czas prowadzenia pojazdu przez wspotkie-
rowce za ubiegly i obecny tydzief

2o |l hhhhmm
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1.1.

1.2.

1.3.

1.1.

Dodatek 6

PRZEDNIE ZELACZE KALIBRACJI 1 POBIERANIA DANYCH

SPIS TRESCI
SPRZET
Ziacze
Rozmieszczenie stykow
Schemat blokowy
INTERFEJS POBIERANIA DANYCH

INTERFEJS KALIBRACYJNY

SPRZET
Z1acze

INT 001 Ztacze pobierania danych/kalibracji jest zlaczem szeSciopino-
wym, dostepnym od strony panelu czotowego bez potrzeby odta-
czania jakiejkolwiek czgéci tachografu. Zlacze musi mie¢
wymiary zgodne z pokazanymi na rysunku ponizej (wszystkie

wymiary w milimetrach):

350>
P 2.5440.03
v S 2.5440.03
m 66— 15
.F \\\ /_(l
3 REGE 3.5
S LEE
- SR
ﬁ 2—/ \1
- 12.56°
bk 2
é
[ |
i
d Tl [ o
i |/
00.634 s
/ 14} /
1 /]
v Lca 1

max. 30
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vB
Na rysunku ponizej pokazano typowa szeSciopinowa wtyczke
zlaczna:
O
~F
17.34 } 1.8
,l l. UL ! \
y \ y \
——— — 7
! o —Wire typ: LIY Y
| 6 Poles
"‘\\\\ Cross-section 0.1&mm?
h
i PIN | colour
LN H A B
=2 1] i
= HHH 1 | white
& & #II 2 | brown
3 Iy
+H e 3
< [l
I L | green
5 | yellow
6
D
2.540.03 &
&
<
O
™
<
Contfact: S
ur 7452007 301 @ ~—-— Surfare patfern
080 om 12.3k05 ~ VD1 3400 Ref. 36 Ra 6,3 um
1.2. Rozmieszczenie stykow
INT 002 Rozmieszczenie stykow opisuje ponizsza tabela:
Pin Wyszczegolnienie Uwagi
1 minus akumulatora przylaczony do minusa akumulatora pojazdu
2 przesytanie danych K-line (ISO 14230-1)
3 RxD — pobieranie danych dane wprowadzane do tachografu
4 sygnat we/wy kalibracja
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Pin Wyszczegolnienie Uwagi

5 stale wyjscie zasilania Zakres napigcia musi by¢ taki jak dla zasilania pojazdu
minus 3V w celu umozliwienia spadku napigcia na obwo-
dzie ochronnym.

Wyjscie 40 mA

6 TxD — pobieranie danych dane pobierane z tachografu

1.3.  Schemat blokowy
INT_003 Schemat blokowy jest nastgpujacy:

Vee=5V
&
4,7k
— M — o 4
U J 220
«— X i
1nF 1nF
1 zigcze
© kontroli/kalibracji
ISO 49
14 230-1 K-line

- .
state wyjscie zasilania
-  0»

RxD — pobieranie danych

- 05
TxD — pobieranie danych

2. INTERFEJS POBIERANIA DANYCH

INT 004 Interfejs pobierania danych musi by¢ zgodny z wymaganiami
RS232.

INT 005 Interfejs pobierania danych jest skonfigurowany w nastgpujacy
sposob: jeden bit startowy, 8 bitow danych najmniej znaczacych
na poczatku, jeden bit parzystosci i jeden bit stopu.

bit bity danych D0O-D7 bit bit
tartowy] pargystosci| stopu

Organizacja bajtu danych

bit startowy: jeden bit na poziomie logicznym 0

bity danych: przesytane z najmniej znaczacym na poczatku

bit parzystosci: kontrola parzystosci;

bit stopu: jeden bit na poziomie logicznym 1

W przypadku przesytania danych liczbowych zlozonych z wigcej niz
jednego bajtu bajt najbardziej znaczacy jest przesylany pierwszy, a bajt

najmniej znaczacy — ostatni.

INT 006 Szybko$¢ transmisji danych w bodach regulowana jest w zakresie
od 9 600 b/s do 115200 b/s. Transmisja odbywa si¢ z najwyzsza
mozliwg szybkoscia, przy czym szybko$¢ poczatkowa przy
inicjowaniu sesji ustawiona jest na 9 600 b/s.
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3.

Interfejs kalibracyjny

INT 007 Przesytanie danych musi by¢ zgodne z normg ISO 14230-1
Pojazdy drogowe — Systemy diagnostyczne — Protokdt stow
kluczowych 2000 — czg$¢ 1: Warstwa fizyczna (wydanie pierw-

sze: 1999 r.).
INT 008 Sygnat we/wy musi by¢ zgodny z nastgpujacymi wymaganiami
elektrycznymi:
Parametr Min. Typowy Maks. Uwagi

U 10w (We) 1,0 V I =750 pA
U pigh (We) 4V I =200 pA
Czgstotliwos¢ 4 kHz

U jow (WY) 1,0V I=1mA
U hign (WY) 4V I=1mA

INT 009 Sygnat we/wy musi by¢ zgodny z nastepujacymi przebiegami
czasowymi:

min. min.
100 ps 100 ps

+—r >

A
Sygnat czujnika (wy)

Czestotliwos¢ czujnika

>
min. min.
100 ps 100 ps
+—rt—>
A
Sygnat testowy (we)
Czestotliwos¢ testowa
- ;
min. min.
100 us 100 ps

+—rt—>

7'y
Sygnat zegarowy UTC (wy)

< »
< >

Cze$¢ lub wielokrotno$¢ jednej sekundy
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1.1.

1.2.

2.1.

2.2.

2.2.1

222

2221

2222

2223

2224

2225

2226

2227

2228

2229

22.2.10

22211

22.2.12

22213

22.2.14

22.2.15

2.22.16

223

224

Dodatek 7

PROTOKOLY POBIERANIA DANYCH
SPIS TRESCI
WPROWADZENIE

Zakres

Akronimy 1 skroty

POBIERANIE DANYCH Z VU

Procedura pobierania danych

Protokot pobierania danych

Struktura komunikatu

Typy komunikatow

Start Communication Request (SID 81)

Positive Response Start Communication (SID C1)

Start Diagnostic Session Request (SID 10)

Positive Response Start Diagnostic (SID 50)

Link Control Service (SID 87)

Link Control Positive Response (SID C7)

Request Upload (SID 35)

Positive Response Request Upload (SID 75)

Transfer Data Request (SID 36)

Positive Response Transfer Data (SID 76)

Request Transfer Exit (SID 37)

Positive Response Request Transfer Exit (SID 77)

Stop Communication Request (SID 82)

Positive Response Stop Communication (SID C2)

Acknowledge Sub Message (SID 83)

Negative Response (SID 7F)

Przeptyw komunikatow

Przebiegi czasowe
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2.2.5

2251

2252

22.6

2.2.6.1

2262

2263

22.64

2.2.6.5

2.3.

3.1

3.2.

3.3.

3.4.

3.4.1

342

Obstuga bigdow

Faza rozpoczgcia komunikacji

Faza komunikacji

Tres¢ komunikatu odpowiedzi

Positive Response Transfer Data Overview
Positive Response Transfer Data Activities
Positive Response Transfer Data Events and Faults
Positive Response Transfer Data Detailed Speed
Positive Response Transfer Data Technical Data
Gromadzenie plikoéw na ESM

PROTOKOL POBIERANIA DANYCH Z KART DO
TACHOGRAFOW

Zakres

Definicje

Pobieranie danych z karty

Sekwencja inicjalizujaca

Sekwencja dla niepodpisanych plikow danych
Sekwencja dla podpisanych plikow danych
Sekwencja zerowania licznika kalibracji
Format gromadzenia danych

Wprowadzenie

Format pliku

POBIERANIE DANYCH Z KARTY DO TACHOGRAFU
ZA POSREDNICTWEM PRZYRZADU REJESTRUJA-
CEGO

WPROWADZENIE

Niniejszy dodatek zawiera procedury stosowane przy pobieraniu
danych roéznych typow na zewnetrzny nosnik danych (ESM), wraz
z protokotami, ktére musza by¢é wdrozone w celu zagwarantowania
prawidlowego przesylania danych i pelnej zgodnosci formatu pobra-
nych danych, tak by umozliwi¢ kazdemu kontrolerowi sprawdzenie
tych danych oraz sprawdzenie autentyczno$ci i integralnosci przed
przystapieniem do analizy danych.

Zakres

Dane moga by¢ pobierane na ESM:

— z przyrzadu rejestrujagcego za posrednictwem inteligentnego,
wydzielonego urzadzenia (IDE) przytaczonego do VU;

— z karty do tachografu za posrednictwem IDE spasowanego z czyt-
nikiem karty (IFD);
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1.2.

z karty do tachografu za posrednictwem przyrzadu rejestrujacego
poprzez IDE przytaczone do VU.

Aby umozliwi¢ weryfikacje¢ autentycznos$ci i integralnosci pobra-
nych danych przechowywanych na ESM, dane sa pobierane
razem z dofaczonym podpisem, zgodnie z dodatkiem 11 Wspolne
mechanizmy zabezpieczenia. Razem z danymi pobierane sg rowniez
identyfikacja urzadzenia Zrodlowego (VU lub karta) i jego $wia-
dectwa bezpieczenstwa (panstwo czlonkowskie 1 urzadzenie).
Niezaleznie od tego weryfikator danych musi mie¢ zaufany euro-
pejski klucz publiczny.

DDP 001 Dane pobrane podczas jednej sesji pobierania muszg by¢
przechowywane na ESM w jednym pliku.

Akronimy i skréoty

W niniejszym dodatku uzywa si¢ nastepujacych skrotow:

AID  [Application Identifier] identyfikator aplikacji

ATR [Answer To Reset] reakcja na sprowadzenie do stanu wyjscio-

CS

DF

DS_

EF

wego
[Checksum byte] bajt sumy kontrolnej
[Dedicated File] plik dedykowany
[Diagnostic Session] sesja diagnostyczna

[Elementary File] plik elementarny

ESM  [External Storage Medium] zewnetrzny nosnik danych

FID [File Identifier] identyfikator pliku (ID pliku)

FMT [Format Byte] bajt formatu (pierwszy bajt nagtéwka komuni-

katu)

ICC [Integrated Circuit Card] karta z uktadem scalonym

IDE  [Intelligent Dedicated Equipment] inteligentne urzadzenie

dedykowane: urzadzenie stuzace do pobierania danych na
ESM (np. komputer osobisty)

IFD [Interface Device] urzadzenie interfejsu

KWP [Keyword Protocol 2000] protokot stowa kluczowego 2000

LEN [Length Byte] bajt dlugosci (ostatni bajt nagtowka komuni-

katu)

PPS  [Protocol Parameter Selection] wybor parametru protokotu

PSO  [Perform Security Operation] wykonanie operacji zabezpiecza-

jacej

SID [Service Identifier] identyfikator ustugi

SRC  [Source byte] bajt zrodtowy

TGT [Target Byte] bajt docelowy

TLV  [Tag Length Value] wartos¢ dtugosci znacznika

TREP [Transfer Response Parameter] parametr odpowiedzi na prze-

stanie danych

TRTP [Transfer Request Parameter] parametr zadania przestania

A4

danych

[Vehicle Unit] przyrzad rejestrujacy
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2.2.

2.2.1

POBIERANIE DANYCH Z VU

Procedura pobierania danych

W celu pobrania danych z VU operator musi wykona¢ nastgpujace
czynnosci:

— wlozy¢ swoja karte do tachografu do czytnika karty w VU (¥);
— podtaczy¢ IDE do gniazda pobierania w VU,

— nawigza¢ polaczenie miedzy IDE i VU;

— wybra¢ w IDE dane do pobrania i wysta¢ zadanie do VU;

— zamkna¢ sesj¢ pobierania danych.

Protokol pobierania danych

Protokot skonstruowany jest zgodnie z zasada nadrzedny-podlegty,
gdzie IDE jest urzadzeniem nadrzgdnym a VU podleglym.

Struktura komunikatu, typy komunikatow i przeptyw sa zasadniczo
oparte na Protokole stowa kluczowego 2000 (KWP) (wedlug normy
ISO 14230-2 Pojazdy drogowe — Systemy diagnostyczne — Protokot
sfowa kluczowego 2000 — czgs¢ 2: Warstwa tacza danych).

Warstwa aplikacji zbudowana jest zasadniczo w oparciu o biezacy
projekt normy ISO 14229-1 (Pojazdy drogowe — Systemy diagno-
styczne — czg$¢ 1: Ustugi diagnostyczne, wersja 6 z dnia 22 lutego
2001 r.)

Struktura komunikatu

DDP 002 Wszystkie komunikaty wymieniane migdzy IDE i VU maja
strukture ztozong z nastgpujacych trzech czesci:

— nagtéwek zawierajacy bajt formatu (FMT), bajt doce-
lowy (TGT), bajt zrédtowy (SRC) i ewentualnie bajt
dhugosci (LEN);

— pole danych zawierajace bajt identyfikator ustugi (SID)
i zmienng liczbe bajtow z danymi, w ktorych moze by¢
bajt opcjonalnej sesji diagnostycznej (DS ) lub bajt
opcjonalnego parametru przesylania (TRTP lub TREP);,

— suma kontrolna zawierajaca bajt sumy kontrolnej (CS).

Nagtowek Pole danych Suma kontrolna
FMT TGT | SRC | LEN [ SID | DATA Cs
4 bajty Maks. 255 bajtow 1 bajt

Bajty TGT i SRC reprezentuja fizyczny adres adresata
i zrodla komunikatu. Przyjmujg one wartosci FO Hex dla
IDE i EE Hex dla VU.

Bajt LEN jest dlugoscia pola danych.

Bajt sumy kontrolnej jest o$miobitowa sumg serii modulo
256 wszystkich bajtow komunikatu, z wylaczeniem bajtu
CS.

Bajty FMT, SID, DS_, TRTP i TREP s3 zdefiniowane
w dalszej czgsci niniejszego dokumentu.

(*) Wiozenie karty spowoduje aktywacj¢ whasciwych praw dostgpu do funkcji pobierania

i do danych. Mozliwe jest jednak pobieranie danych z karty kierowcy wilozonej do
jednej ze szczelin VU, jezeli w drugiej szczelinie nie ma zadnej innej karty.
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DDP 003 W przypadku gdy dane przesytane komunikatem sg dtuzsze
niz dysponowane pole danych, komunikat wysyla si¢
w kilku podkomunikatach. Kazdy podkomunikat ma nagt6-
wek, te same bajty SID i TREP oraz dwubajtowy licznik

DDP_004

podkomunikatu

pokazujacy

liczbe  podkomunikatow

w calym komunikacie. Aby umozliwi¢ kontrolg bledow
i przerwanie przesylania, IDE potwierdza kazdy podkomu-
nikat. IDE moze przyjmowa¢ podkomunikat, zada¢ powto-
rzenia transmisji, zagda¢ od VU powtoérzenia transmisji od
poczatku lub przerwania transmisji.

Jezeli ostatni podkomunikat ma dokladnie 255 bajtow
w polu danych, musi by¢ dotagczony koncowy podkomu-
nikat z pustym polem danych (z wyjatkiem SID TREP
i licznika podkomunikatow) w celu pokazania kofca komu-

nikatu.
Przykiad:

Naglowek SID TREP Komunikat CS
4 bajty dhuzszy niz 255 bajtow
zostanie przeslany w nastgpujacy sposob:

Naglowek SID | TREP | 00 | 01 POdkOIlnumkat cs
4 bajty 255 bajtow

Nagtowek SID TREP | 00 02 Podkor;umkat cs
4 bajty 255 bajtow

Nagltowek SID | TREP | xx | yy P Odkmrllmmkat cs
4 bajty mniej niz 255 bajtow
lub w taki sposob:

Nagtowek SID | TREP | 00 | 01 POdkOI;iumkat s
4 bajty 255 bajtow

Naglowek SID | TREP | 00 | 02 Podkor;umkat cs
4 bajty 255 bajtow

Nagtowek SID TREP | xx vy Podkoilumkat cs
4 bajty 255 bajtow

Nagtowek SID TREP XX yy + 1 Ccs
4 bajty 4 bajty
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222 Typy komunikatow

Protokot komunikacyjny pobierania danych miedzy VU i IDE wymaga
wymiany komunikatow 8 réznych typow.

W tabeli ponizej opisano te komunikaty.

1 bajt
Struktura komunikatu Maks. 4 bajty Maks. 255 bajtow Suma
Nagtowek Dane kontro-

Ina

IDE -> <-VU| FMT | TGT | SRC DS_/TRTP

Start Communication Request 81 EE | FO

Positive Response Start | 80 FO | EE
Communication

Start Diagnostic Session | 80 EE | FO
Request

Positive Response Start Diag- | 80 FO | EE
nostic

Link Control Service

Verify Baud Rate (stage 1)

9600 Bd 80 EE | FO 04 87 01,01,01 EC

19200 Bd 80 EE | FO 04 87 01,01,02 ED

38 400 Bd 80 EE | FO 04 87 01,01,03 EE

57 600 Bd 80 EE | FO 04 87 01,01,04 EF

115200 Bd 80 EE | FO 04 87 01,01,05 FO

Positive Response Verify Baud | 80 FO | EE 02 Cc7 01 28
Rate

Transition Baud Rate (stage 2) | 80 EE | FO 03 87 02,03 ED

Request Upload 80 EE | FO 0A 35 99

00,00,00,00,00,-
FF,FF,FF,FF

Positive Response Request | 80 FO | EE 03 75 00,FF D5

Upload

Transfer Data Request

Overview 80 EE | FO 02 36 01 97
Activities 80 EE | FO 06 36 02 CS
Events & Faults 80 EE | FO 02 36 03 99
Detailed Speed 80 EE | FO 02 36 04 9A
Technical Data 80 EE | FO 02 36 05 9B
Card download 80 EE | FO 02 36 06 Slot CS
Positive Response Transfer Data | 80 FO | EE Len 76 TREP Data CS
Request Transfer Exit 80 EE | FO 01 37 96
Positive Response Request | 80 FO | EE 01 77 D6

Transfer Exit
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vB
1 bajt
Struktura komunikatu Maks. 4 bajty Maks. 255 bajtow Suma
Naglowek Dane kontro-

Ina

IDE -> <- VU| FMT | TGT | SRC LEN SID DS_/TRTP
Stop Communication Request 80 EE | FO 01 82
Positive Response Stop | 80 FO | EE 01 C2
Communication
Acknowledge sub message 80 EE | FO Len 83

Negative responses

General reject | 80 FO | EE 03 7F Sid Req 10 CS

Service not supported | 80 FO | EE 03 7F Sid Req 11 CS

Sub function not supported | 80 FO | EE 03 7F Sid Req 12 CS
Incorrect Message Length | 80 FO | EE 03 7F Sid Req 13 CS
Conditions not correct or | 80 FO | EE 03 7F Sid Req 22 CS

Request sequence error

Request out of range 80 FO | EE 03 7F Sid Req 31 CS
Upload not accepted | 80 FO | EE 03 7F Sid Req 50 CS
Response pending | 80 FO | EE 03 7F Sid Req 78 CS
Data not available | 80 FO | EE 03 7F Sid Req FA CS
Uwagi:

— Sid Req = Sid odpowiadajacego zadania.
— TREP = TRTP odpowiadajacego zadania.
— Ciemne rubryki oznaczaja, ze nic nie jest przesylane.

— Pojgcia ,Jadowanie” (z perspektywy IDE) uzywa si¢ zgodnie
z normg ISO 14229. Oznacza to samo co pobieranie (z perspektywy
VU).

— W tabeli nie pokazano potencjalnych dwubajtowych licznikow
podkomunikatow.

— ,,Szczelina” dotyczy numeru szczeliny: ,,1” (karta w szczelinie czyt-
nika karty kierowcy) albo ,2” (karta w szczelinie czytnika karty
wspotkierowcy)

— W przypadku gdy szczelina nie jest okreslona, VU wybiera szcze-
ling 1, jezeli karta jest wlozona w te szczeling, a szczeling 2
wybiera tylko wowczas, gdy uzytkownik specjalnie ja wybierze.

2221 Start Communication Request (SID 81)

DDP_005 Komunikat ten wysyla IDE w celu zestawienia tacza komu-
nikacyjnego z VU. Poczatkowe komunikaty sa zawsze
wysylane z szybkoscia 9 600 bodéw (az do ewentualnej
zmiany szybkosci transmisji przy wykorzystaniu odpowied-
niej obshugi sterowania tagczem).
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2222

2223

2224

2225

2226

2227

2228

Positive Response Start Communication (SID C1)

DDP 006 Komunikat ten wysyla VU w celu przestania pozytywnej
odpowiedzi na zadanie rozpoczgcia transmisji. Komunikat
zawiera 2 kluczowe bajty (,,EA” ,,8F”) wskazujace, ze urza-
dzenie obstuguje protokét z nagltowkiem zawierajacym
informacje o adresie, zrodle i dtugosci.

Start Diagnostic Session Request (SID 10)

DDP_007 IDE wysyta komunikat ,,Start Diagnostic Session Request”
w celu zazadania nowe;j sesji diagnostycznej z VU. Podfun-
kcja ,default session” (81 Hex) wskazuje, ze IDE Zada
otwarcia standardowej sesji diagnostyczne;.

Positive Response Start Diagnostic (SID 50)

DDP_008 VU wysyta komunikat ,,Positive Response Start Diagnostic”
w celu przestania pozytywnej odpowiedzi na zadanie ,,Diag-
nostic Session Request”.

Link Control Service (SID 87)

DDP_052 IDE uzywa obshugi sterowania tagczem do zainicjowania
zmiany szybkosci transmisji w bodach. Odbywa si¢ to
dwustopniowo. Najpierw IDE proponuje zmiang szybkosci
transmisji podajac nowa szybkos¢ (pierwszy krok). Po
otrzymaniu pozytywnej odpowiedzi od VU IDE wysyta do
VU potwierdzenie zmiany szybkosci (drugi krok). Nastepnie
IDE przechodzi na nowa szybkos$¢ transmisji. Po otrzymaniu
potwierdzenia VU przechodzi na nowg szybko$¢ transmisji.

Link Control Positive Response (SID C7)

DDP 053 VU wysyta odpowiedz ,,Link Control Positive Response”
w celu przestania pozytywnej odpowiedzi na zadanie
,Link Control Service” (pierwszy krok). Nalezy zwroci¢
uwage, ze na zadanie potwierdzenia (drugi krok) nie ma
odpowiedzi.

Request Upload (SID 35)

DDP_009 IDE wysyta komunikat ,,Request Upload” w celu przeka-
zania VU, ze zadana jest operacja pobierania. Aby spetnic¢
wymagania normy I[SO14229 przesylane sg szczegdlowe
informacje dotyczace adresu, wielkosci i szczegdtow zada-
nych danych. Poniewaz informacje te nie sa znane IDE
przed pobieraniem, adres pamieci ustawiony jest na O,
format jest nieszyfrowany i bez kompresji, a wielkos¢
pamieci ustawiona na maksimum.

Positive Response Request Upload (SID 75)

DDP 010 VU wysyta komunikat ,,Positive Response Request Uplo-
ad”, aby wskaza¢ IDE, ze VU jest gotowe do pobierania
danych. Aby spelni¢ wymagania normy ISO 14229 ten
komunikat pozytywnej odpowiedzi zawiera dane wskazujace
IDE, Ze dalsze komunikaty ,,Positive Response Transfer
Data” beda zawieraly maksymalnie 00FF hex bajtow.
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2229 Transfer Data Request (SID 36)

DDP 011

DDP_054

IDE wysyta zadanie ,,Transfer Data Request” w celu wska-
zania VU typu danych, ktore maja by¢ pobierane. Jednobaj-
towy parametr ,, Transfer Request Parameter” (TRTP) wska-
zuje typ przesylania.

Rozréznia si¢ szes¢ typow przesylania danych:

— Informacje ogodlne (TRTP 01);

— Czynnosci o okreslonej dacie (TRTP 02);

— Zdarzenia i usterki (TRTP 03);

— Szczegotowe dane dotyczace predkosci (TRTP 04);

— Dane techniczne (TRTP 05);

— Pobieranie danych z karty (TRTP 06).

IDE musi obowigzkowo zazada¢ przestania danych Infor-
macje ogolne (TRTP 01) w czasie sesji pobierania,
poniewaz tylko to zagwarantuje, ze certyfikaty VU sa zare-
jestrowane w pobieranym pliku (i umozliwi weryfikacje
podpisu cyfrowego).

W drugim przypadku (TRTP 02) w komunikacie ,,Transfer
Data Request” znajduje si¢ informacja o dniu kalenda-
rzowym (formatTimeReal), dla ktérego dane majg by¢
pobrane.

2.22.10 Positive Response Transfer Data (SID 76)

DDP 012

DDPO055

VU wysyla pozytywna odpowiedZz ,Positive Response
Transfer Data” w odpowiedzi na zadanie ,,Transfer Data
Request”. Komunikat zawiera Zadane dane z parametrem
»Transfer Response Parameter” (TREP) odpowiadajacym
TRTP zadania.

W pierwszym przypadku (TREP 01) VU wysle dane poma-
gajace operatorowi IDE w wyborze danych, ktore chce dalej
pobra¢. Komunikat ten zawiera nastgpujace informacje:

— $wiadectwa bezpieczenstwa;

— identyfikacja pojazdu;

— biezaca data i godzina VU,

— minimalna i maksymalna data, dla ktorej mozna
dokona¢ pobrania (dane z VU);

— sygnalizacja obecnosci kart w VU;

— poprzednie pobranie dla firmy;

— blokady firmowe;

— poprzednie kontrole.
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22211

22.2.12

22213

22.2.14

22215

Request Transfer Exit (SID 37)

DDP 013 IDE wysyta komunikat ,,Request Transfer Exit” w celu
zawiadomienia VU, ze sesja pobierania jest zakonczona.

Positive Response Request Transfer Exit (SID 77)

DDP_014 VU wysyta komunikat ,,Positive Response Request Transfer
Exit” w celu potwierdzenia otrzymania zadania wyjscia
z przesyltania danych ,,Request Transfer Exit”.

Stop Communication Request (SID 82)

DDP 015 IDE wysyta komunikat ,,Stop Communication Request”
w celu rozlaczenia tacza komunikacyjnego z VU.

Positive Response Stop Communication (SID C2)

DDP_016 VU wysyla komunikat ,,Positive Response Stop Communi-
cation” w celu potwierdzenia otrzymania zadania ,,Stop
Communication Request”.

Acknowledge Sub Message (SID 83)

DDP 017 IDE wysyta potwierdzenie podkomunikatu w celu potwier-
dzenia otrzymania kazdej czesci komunikatu przesylanego
w kilku podkomunikatach. W polu danych znajduje si¢
SID otrzymany z VU i dwubajtowy kod opisany ponizej:

— MsgC +1 potwierdza prawidtowy odbior podkomunikatu
o numerze MsgC.

Zadanie od IDE dla VU wystania nastepnego podkomu-
nikatu.

— MsgC wskazuje na problem z odbiorem podkomunikatu
o numerze MsgC.

Zadanie od IDE dla VU wystania powtornie nastgpnego
podkomunikatu.

— FFFF Zada zakonczenia komunikatu.

IDE moze uzy¢ tego do zakonczenia transmisji komuni-
katu z VU z dowolnej przyczyny.

Ostatni podkomunikat komunikatu (bajt LEN < 255) moze
by¢ potwierdzony przy pomocy dowolnego z tych kodow
lub by¢ niepotwierdzony.

Odpowiedziami VU, ktore sktadaja si¢ z kilku podkomuni-
katow sa:

— Positive Response Transfer Data (SID 76)
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22216 Negative Response (SID 7F)

223

DDP 018 VU wysyta komunikat ,,Negative Response” w odpowiedzi
na powyzsze komunikaty zadan, gdy VU nie moze obstuzy¢
zadania. Pole danych komunikatu zawiera SID odpowiedzi
(7F), SID zadania i kod podajacy przyczyne negatywnej
odpowiedzi. Dozwolone s3 nast¢pujace kody:

10 generalne odrzucenie

Czynno$ci nie mozna wykona¢ z przyczyny innej niz
okreslone ponize;j.

11 ustuga nieobstugiwana
SID Zadania nie jest zrozumiany.
12 podfunkcja nieobstugiwana

DS lub TRTP zadania nie jest zrozumiany lub nie ma
dalszych komunikatow do wystania.

13 nieprawidtowa dhugo$¢ komunikatu
Dlugo$¢ odebranego komunikatu jest nieprawidtowa.
22 nieprawidtowe warunki lub btad kolejnosci zadan

Zadana ustuga nie jest aktywna lub sekwencja komuni-
katow zadan nie jest prawidlowa.

31 zadanie poza zakresem

Zadany rekord dotyczacy parametru (pole danych) nie
jest wazny.

50 tadowanie nieprzyjete

Zadania nie mozna obstuzy¢ (VU w nieodpowiednim
trybie pracy lub usterka wewnetrzna VU).

78 odpowiedz zawieszona

Czynnos$ci nie mozna zakonczy¢ na czas i VU nie jest
gotowe do przyjecia innego zadania.

FA brak dostgpnych danych

Obiekt danych zadania przestania danych nie jest
dostgpny w VU (np. karta nie jest wlozona, ...).

Przeplyw komunikatow

Typowy przeptyw komunikatow podczas normalnej procedury pobie-
rania danych wyglada nastgpujaco:

IDE

VU

Start Communication Request

Positive Response

Start Diagnostic Service Request

Positive Response

Request Upload

URURIRURIRE

Positive Response




02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 285

IDE VU

Transfer Data Request Overview

Positive Response

Transfer Data Request #2
Positive Response #1
Acknowledge Sub Message #1
Positive Response #2
Acknowledge Sub Message #2
Positive Response #m
Acknowledge Sub Message #m
Positive Response (Data Field<255 Bytes)
Acknowledge Sub Message (optional)

Transfer Data Request #n

Positive Response

Request Transfer Exit

Positive Response

Stop Communication Request

thehe oo laoldoditod

Positive Response

224 Przebiegi czasowe

DDP 019 Podczas normalnej pracy przebiegi czasowe wygladaja tak
jak na ponizszym rysunku:

Rysunek 1

Przeplyw komunikatéw, przebiegi czasowe

Zadanie IDE /
Zadanie IDE Odpowiedz VU #1 potwierdzenie IDE #1 Odpowiedz VU #2
>~ —e
P4 P2 Pl P3 P2

Gdzie:

Pl = czas migdzy bajtami dla odpowiedzi VU.

P2 = czas migdzy koncem zadania IDE a poczatkiem odpo-
wiedzi VU, lub migdzy koncem potwierdzenia IDE
a poczatkiem nastgpnej odpowiedzi VU.

P3 = czas migdzy koncem odpowiedzi VU a poczatkiem
nowego zadania IDE, badZz migdzy koncem odpo-
wiedzi VU a poczatkiem potwierdzenia IDE, badz
miedzy koncem zgdania IDE a poczatkiem nowego
zadania IDE, jezeli VU nie odpowiada.

P4 = czas migdzy bajtami dla Zadania IDE.

P5 = przedtuzona warto$¢ P3 dla pobierania danych z karty.
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Dozwolone warto$ci przebiegdbw czasowych pokazano
w tabeli ponizej (KWP rozszerzony zestaw parametrow
przebiegéw czasowych uzywany w przypadku adresowania
fizycznego w celu uzyskania szybszej komunikacji).

Parametr czasowy Dolna War(t;ésé) graniczna Gorna war(tlcx)ls'sé) graniczna
Pl 0 20
P2 20 1000 (*)
P3 10 5000
P4 5 0
P5 10 20 minut

(*) Jezeli VU daje negatywng odpowiedz ,,Negative Response” zawierajaca kod o znaczeniu ,,zadanie odebrane
prawidtowo, odpowiedz zawieszona”, warto$¢ ta zostaje przedluzona do gornej wartoéci granicznej P3.

2.2.5 Obstuga bledow

W przypadku wystapienia bledu w czasie wymiany komunikatow,
schemat przeplywu komunikatéw zostaje zmodyfikowany zaleznie od
tego, ktore urzadzenia wykrylo blad, i od komunikatu generujacego
blad.

Na rysunkach 2 i 3 pokazano odpowiednio procedury obstugi btgdow
dla VU i IDE.

2251 Fazarozpoczegcia komunikacji

DDP_020 Jezeli w czasie fazy rozpoczecia komunikacji IDE wykryje
btad synchronizacji lub strumienia bitowego, to odczekuje
okres P3min przed powtérnym wystaniem zadania.

DDP 021 Jezeli VU wykryje btad w sekwencji przychodzacej z IDE,
to nie wysyta zadnej odpowiedzi i czeka na nastgpny komu-
nikat ,,Start Communication Request” przez okres P3 max.

2252 Faza komunikacji

W tym przypadku mozna zdefiniowa¢ dwa rozne obszary obstugi
btedow:

1. VU wykrywa blad transmisji IDE.

DDP_022 Dla kazdego odebranego komunikatu VU wykrywa bledy
synchronizacji, bledy formatu bajtowego (np. bledy bitow
startu i stopu) i bledy ramki (zfa liczba odebranych
bajtow, zty bajt sumy kontrolnej).

DDP 023 Jezeli VU wykryje jeden z powyzszych bledoéw, to nie
wysyla odpowiedzi i ignoruje odebrany komunikat.

DDP 024 VU moze wykrywa¢ inne biedy formatu lub tresci otrzy-
manego komunikatu (np. komunikat nieobstugiwany),
nawet jezeli dlugosci i sumy kontrolne sg prawidlowe;
w takim przypadku VU wysyta do IDE komunikat nega-
tywnej odpowiedzi ,,Negative Response” okreslajacy
charakter btedu.
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Rysunek 2
Obstluga bledow w VU

( Start )
N
v g
Send Negati - Pamax T
end Negative b~ Request received 7 " No#<_ max T
Response ~._expired 7__—
A v T
es Yes
w vjs
\;:f::‘ Checksum Error? /i:i‘» \/, Stop Communication )
No
v
Negative Response -
— th ? T
Incorrect Message Length fng errcr////
No
X
Negative Response P “Request msg .
Service or Sub Function not supported “-._ supported?
Negative Response
Request sequence error
Send Positive Response
Negative Response
Upload not accepted
Negative Response
Request Out of Range
Yes
Yes
v
Negative Response < No _ Dataavailable 7 =
Data not available — I
Yes
Build and Send
Pusitive R Ready-..
—> gative R »  Build Positive Response L ostive Response Ready—..
Response pending ‘
7y -
Extend P2max
to P3max No No
~—~; P3max expired
Extend P2max and P3max
to PS5
Negative Response < Yes

General reject

2. IDE WYKRYWA BLAD TRANSMISJI VU

DDP_025 Dla kazdego odebranego komunikatu IDE wykrywa
bledy synchronizacji, bledy formatu bajtowego (np.
btedy bitow startu i stopu) i bledy ramki (zta liczba
odebranych bajtow, zly bajt sumy kontrolnej).

DDP 026 IDE wykrywa bltgdy kolejnosci, np. nieprawidlowe
zwigkszenie stanu licznika podkomunikatéw w kolejnych
komunikatach.

DDP_027 Jezeli IDE wykrywa biad lub nie ma odpowiedzi z VU
w okresie P2max, wysyla ponownie komunikat zadania,
z tym ze moga by¢ maksymalnie trzy transmisje. Na
potrzeby tego wykrywania btedow VU traktuje potwier-
dzenie podkomunikatu jako zadanie.
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DDP 028 Przed rozpoczgciem kazdej transmisji IDE oczekuje przez
okres P3min; okres oczekiwania odmierza si¢ od ostat-
niego bitu stopu po wykryciu bledu.

Rysunek 3
Obstluga bledow w IDE

{ Start )

Build request

Send request
,//”“xx
»/””R/es/onse recei;éﬁ“‘*» Extend P2max and P3max
‘ \p et Yes to P5max
A
NO No No
. A
o i Extend P2max
[
\PZmax explr/efj/:z// i to P3max
Yes T Yes
/'\ v No
41 Jattempts? ~—<Yes—— Length or CS error ? = J\
— - o \“‘*xx o
No ——Card downloadiné [P ap——
t T o
Yes —— Respt fing 7 }
\&ip‘)‘onse pendmg/ Yes
No
( IDE error handler /\H—No*z::(/Response OK 7\
\_ — T
T
Yes
v _
e ~
[ Continue application |
/
2.2.6 Tres¢ komunikatu odpowiedzi

W tym punkcie okreslono tres¢ p6l danych w réznych komunikatach
pozytywnej odpowiedzi.

Elementy danych zdefiniowano w dodatku 1 ,,Stownik danych”.

Uwaga: W przypadku pobran 2. generacji kazdy element danych
najwyzszego poziomu jest reprezentowany przez tablicg rekordow,
nawet jesli zawiera tylko jeden rekord. Tablica rekordow zaczyna sig¢
od nagtowka; nagtowek ten zawiera typ rekordu, wielkos¢ rekordu
i liczbg rekordow. Tablice rekordow oznaczone sa za pomocs ,,...Re-
cordArray” (z nagtowkiem) w ponizszych tabelach.

2.2.6.1 Positive Response Transfer Data Overview

DDP 029 Pole danych w komunikacie ,Positive Response Transfer
Data Overview” zawiera nastgpujgce dane w okreslonej tu
kolejnosci pod SID 76 Hex, TREP 01 Hex z odpowiednim
podziatem na podkomunikaty i licznikami:
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Struktura danych 1. generacji

Element danych

Uwagi

MemberStateCertificate
VUCertificate

$wiadectwa bezpieczenstwa VU

VehicleIdentificationNumber
VehicleRegistrationIdentification

identyfikacja pojazdu

CurrentDateTime

biezaca data i godzina VU

VuDownloadablePeriod

okres do pobrania

CardSlotsStatus

typy kart wlozonych do VU

VuDownloadActivityData

poprzednie pobranie danych z VU

VuCompanyLocksData

Wszystkie przechowywane blokady firmowe.
Jezeli sekcja jest pusta, wysylany jest jedynie
noOfLocks = 0.

VuControlActivityData

Wszystkie rekordy dotyczace kontroli przecho-
wywane w VU. Jezeli sekcja jest pusta, wysy-
fany jest jedynie noOfControls = 0.

Signature

Podpis RSA wszystkich danych (z wyjatkiem
certyfikatow), poczawszy od elementu Vehiclel-
dentificationNumber az do ostatniego bajtu ostat-
niego elementu VuControlActivityData.

Struktura danych 2. Generacji

Element danych

Uwagi

MemberStateCertificateRecordArray

certyfikat panstwa cztonkowskiego

VUCertificateRecordArray

certyfikat VU

VehicleIdentificationNumberRecordArray

identyfikacja pojazdu

VehicleRegistrationNumberRecordArray

numer rejestracyjny pojazdu

CurrentDateTimeRecordArray

biezaca data i godzina VU

VuDownloadablePeriodRecordArray

okres do pobrania

CardSlotsStatusRecordArray

typy kart wlozonych do VU

VuDownloadActivityDataRecordArray

poprzednie pobranie danych z VU

VuCompanyLocksRecordArray

Wszystkie przechowywane blokady firmowe.
Jezeli sekcja jest pusta, wysytany jest nagtowek
tablicy z noOfRecords = 0.

VuControlActivityRecordArray

Wszystkie rekordy dotyczace kontroli przecho-
wywane w VU. Jezeli sekcja jest pusta, wysy-
fany jest nagtowek tablicy z noOfRecords = 0.

SignatureRecordArray

Podpis ECC wszystkich poprzednich danych,
z wyjatkiem certyfikatow.

2262 Positive Response Transfer Data Activities

DDP 030 Pole danych w komunikacie ,Positive Response Transfer
Data Activities” zawiera nastgpujace dane w okreslonej tu
kolejnosci pod SID 76 Hex, TREP 02 Hex z odpowiednim

podziatem na podkomunikaty i licznikami:
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Struktura danych 1. generacji

Element danych

Uwagi

TimeReal

data pobieranego dnia

OdometerValueMidnight

stan licznika kilometrow na koniec pobieranego dnia

VuCardIWData

Dane dotyczace cykli wktadania wyjmowania kart.

— Jezeli sekcja ta nie zawiera dostgpnych danych,
wysylany jest jedynie noOfVuCardIWRecords = 0.

— Jezeli VuCardIWRecord wykracza poza 00:00 (wto-
zenie karty poprzedniego dnia) lub poza 24:00
(wyjecie karty nastgpnego dnia), musi pojawiac si¢
w peli w ciagu dwoch odpowiednich dni.

VuActivityDailyData

Stan szczelin o godzinie 00:00 i zmiany czynno$ci zapi-
sane dla pobieranego dnia.

VuPlaceDailyWorkPeriodData

Dane dotyczace miejsc zapisane dla pobieranego dnia.
Jezeli sekeja jest pusta, wysytany jest jedynie noOfPlace-
Records = 0.

VuSpecificConditionData

Dane dotyczace warunkow szczegdlnych zapisane dla
pobieranego dnia. Jezeli sekcja jest pusta, wysylany
jest jedynie noOfSpecificConditionRecords=0.

Signature

Podpis RSA wszystkich danych, poczawszy od elementu
TimeReal az do ostatniego bajtu ostatniego rekordu doty-
czacego stanu szczegdlnego.

Struktura danych 2. generacji:

Element danych

Uwagi

DateOfDayDownloadedRecordArray

data pobieranego dnia

OdometerValueMidnightRecordArray

stan licznika kilometrow na koniec pobieranego dnia

VuCardIWRecordArray

Dane dotyczace cykli wkladania wyjmowania kart.

— Jezeli ta sekcja nie zawiera dostepnych danych,
wysylany jest naglowek tablicy z noOfRecords = 0.

— Jezeli VuCardIWRecord wykracza poza 00:00 (wto-
zenie karty poprzedniego dnia) lub poza 24:00
(wyjecie karty nastgpnego dnia), musi pojawiaé si¢
w petni w ciggu dwoch odpowiednich dni.

VuActivityDailyRecordArray

Stan szczelin o godzinie 00:00 i zmiany czynno$ci zapi-
sane dla pobieranego dnia.

VuPlaceDailyWorkPeriodRecordArray

Dane dotyczace miejsc zapisane dla pobieranego dnia.
Jezeli sekcja jest pusta, wysylany jest nagtowek tablicy
z noOfRecords = 0.

VuGNSSCDRecordArray

Pozycje GNSS dla pojazdu, jezeli nieprzerwany czas
prowadzenia pojazdu przez kierowce osiagnie wielokrot-
nos¢ trzech godzin. Jezeli sekcja jest pusta, wysytany jest
nagtowek tablicy z noOfRecords = 0.

VuSpecificConditionRecordArray

Dane dotyczace warunkow szczegdlnych zapisane dla
pobieranego dnia. Jezeli sekcja jest pusta, wysylany
jest nagtowek tablicy z noOfRecords =0.

SignatureRecordArray

Podpis ECC wszystkich poprzednich danych.




02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 291

22.63 Positive Response Transfer Data Events and Faults

DDP 031 Pole danych w komunikacie ,Positive Response Transfer
Data Events and Faults” zawiera nast¢pujace dane w okres-
lonej tu kolejnosci pod SID 76 Hex, TREP 03 Hex, z odpo-
wiednim podzialem na podkomunikaty i z licznikami:

Struktura danych 1. generacji

Element danych

Uwagi

VuFaultData Wszystkie usterki przechowywane lub trwajace
w VU.
Jezeli sekcja jest pusta, wysylany jest jedynie
noOfVuFaults = 0.

VuEventData Wszystkie zdarzenia (z wyjatkiem przekroczenia

predkosci) przechowywane lub trwajace w VU.
Jezeli sekcja jest pusta, wysylany jest jedynie
noOfVuEvents = 0.

VuOverSpeedingControlData

Dane dotyczace ostatniej kontroli przekroczenia
predkosci (warto$¢ domyslna w przypadku braku
danych).

VuOverSpeedingEventData

Wszystkie zdarzenia dotyczace przekroczenia
predkosci przechowywane w VU.
Jezeli sekcja jest pusta, wysylany jest jedynie
noOfVuOverSpeedingEvents = 0.

VuTimeAdjustmentData

Wszystkie zdarzenia dotyczace korekty czasu
przechowywane w VU (poza ramami pelnej
kalibracji).

Jezeli sekcja jest pusta, wysylany jest jedynie
noOfVuTimeAdjRecords = 0.

Signature

Podpis RSA wszystkich danych, poczawszy od
noOfVuFaults az do ostatniego bajtu ostatniego
rekordu dotyczacego korekty czasu.

Struktura danych 2. generacji:

Element danych

Uwagi

VuFaultRecordArray

Wszystkie usterki przechowywane lub trwajace
w VU.

Jezeli sekcja jest pusta, wysylany jest nagtowek
tablicy z noOfRecords = 0.

VuEventRecordArray

Wszystkie zdarzenia (z wyjatkiem przekroczenia
predkosci) przechowywane lub trwajace w VU.
Jezeli sekcja jest pusta, wysylany jest nagtowek
tablicy z noOfRecords = 0.

VuOverSpeedingControlDataRecordArray

Dane dotyczace ostatniej kontroli przekroczenia
predkosci (wartos¢ domyslna w przypadku braku
danych).

VuOverSpeedingEventRecordArray

Wszystkie zdarzenia dotyczace przekroczenia
predkosci przechowywane w VU.

Jezeli sekcja jest pusta, wysylany jest naglowek
tablicy z noOfRecords = 0.

VuTimeAdjustmentRecordArray

Wszystkie zdarzenia dotyczace korekty czasu
przechowywane w VU (poza ramami pelnej
kalibracji).

Jezeli sekcja jest pusta, wysylany jest nagtowek
tablicy z noOfRecords = 0.

VuTimeAdjustmentGNSSRecordArray

SignatureRecordArray

Podpis ECC wszystkich poprzednich danych.
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2264 Positive Response Transfer Data Detailed Speed

DDP_032 Pole danych w komunikacie ,Positive Response Transfer
Data Detailed Speed” zawiera nastepujace dane w okreslonej
tu kolejnosci pod SID 76 Hex, TREP 04 Hex z odpo-
wiednim podzialem na podkomunikaty i licznikami:

Struktura danych 1. generacji

Element danych

Uwagi

VuDetailedSpeedData Wszystkie szczegolowe dane dotyczace pred-
kosci przechowywane w VU (jeden blok pred-
kosci dla minuty, przez ktora pojazd byt
w ruchu).

60 warto$ci predko$ci na minut¢ (jedna na
sekundg).

Signature Podpis RSA wszystkich danych, poczawszy od

noOfSpeedBlocks az do ostatniego bajtu ostat-
niego bloku predkosci.

Struktura danych 2. generacji:

Element danych

Uwagi

VuDetailedSpeedBlockRecordArray

Wszystkie szczegolowe dane dotyczace pred-
kosci przechowywane w VU (jeden blok pred-
kosci dla minuty, przez ktora pojazd byt
w ruchu).
60 wartosci predkosci na minut¢ (jedna na
sekundg).

SignatureRecordArray

Podpis ECC wszystkich poprzednich danych.

22.6.5 Positive Response Transfer Data Technical Data

DDP 033 Pole danych w komunikacie ,Positive Response Transfer
Data Technical Data” zawiera nastgpujace dane w okreslonej
tu kolejnosci pod SID 76 Hex, TREP 05 Hex z odpo-
wiednim podzialem na podkomunikaty i licznikami:

Struktura danych 1. generacji

Element danych

Uwagi

Vuldentification

SensorPaired

VuCalibrationData Wszystkie rekordy dotyczace kalibracji przecho-
wywane w VU.

Signature Podpis RSA wszystkich danych, poczawszy od

vuManufacturerName az do ostatniego bajtu
ostatniego VuCalibrationRecord.
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Struktura danych 2. generacji:

Element danych

Uwagi

VuldentificationRecordArray

VuSensorPairedRecordArray

Wszystkie sparowania panstw cztonkowskich
przechowywane w VU.

VuSensorExternalGNSSCoupledRecordArray

Wszystkie powigzania urzadzenia zewngtrznego
GNSS przechowywane w VU.

VuCalibrationRecordArray

Wszystkie rekordy dotyczace kalibracji przecho-
wywane w VU.

VuCardRecordArray

Wszystkie dane dotyczace wlozenia karty prze-
chowywane w VU.

VuITSConsentRecordArray

VuPowerSupplyInterruptionRecordArray

SignatureRecordArray

Podpis ECC wszystkich poprzednich danych.

2.3. Gromadzenie plikéw na ESM

DDP_034 Jezeli sesja pobierania obejmuje przestanie danych z VU,
IDE w jednym fizycznym pliku przechowuje wszystkie dane
odebrane z VU w czasie tej sesji przestane z komunikatami
,Positive Response Transfer Data”. Dane przechowuje si¢
bez nagtéwkow komunikatow, licznikow podkomunikatow,
pustych podkomunikatow i sum kontrolnych, ale wraz
z SID i TREP (tylko pierwszego podkomunikatu w przy-

padku kilku podkomunikatéw).

3. PROTOKOL POBIERANIA DANYCH Z KART DO TACHO-
GRAFOW
3.1. Zakres

W tym punkcie opisano bezposrednie pobieranie danych z karty do
tachografu do IDE. IDE nie jest czgs$cig bezpiecznego srodowiska;
dlatego tez nie wykonuje si¢ uwierzytelnienia miedzy karta a IDE.

3.2 Definicje

Sesja pobierania:

Sesja pobierania ma miejsce za

kazdym razem, gdy pobiera si¢
dane z karty ICC. Sesja obej-
muje calg procedur¢ od zaini-
cjowania karty ICC przez IFD
do dezaktywowania karty ICC

(wyjecie karty

lub nastgpne

zainicjowanie).

Podpisany plik danych:

Plik z karty ICC. Plik przesyta

si¢ do IFD w formie odkrytego

tekstu. Na karcie ICC

skrot

pliku jest obliczany i podpisy-
wany, a podpis jest przesylany

do IFD.

3.3. Pobieranie danych z karty

DDP_035 Pobieranie danych z karty do tachografu obejmuje nastepu-

jace kroki:

— Pobieranie wspolnych informacji

zawartych na karcie

w plikach EF ICCi IC. Dane te sa nieobowigzkowe
i nie sg chronione podpisem cyfrowym.
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— Pobranie  plikbw EF Card Certificate (lub
CardSignCertificate) i CA Certificate,
Dane te nie sg chronione podpisem cyfrowym.

Pobranie tych plikow jest obowigzkowe dla kazdej sesji
pobierania.

— Pobranie  plikow EF  zawierajacych inne dane
aplikacyjne (w Tachograph DF
I Tachograph G2 DF, w stosownych przypadkach)
z wylaczeniem EF Card Download. Dane te sa chro-
nione podpisem cyfrowym.

— Pobranie przynajmniej plikéw EF
Application Identificationi ID jest
obowigzkowe dla kazdej sesji pobierania.

— Przy pobieraniu danych z karty kierowcy obowigzkowe
jest pobranie takze nastgpujacych plikow EF:

- Events Data,

- Faults Data,

- Driver_ Activity_Data,
- Vehicles Used,

- Places,

- GNSS Places (w odpowiednich przypadkach),

- Control Activity Data,
- Specific Conditions.

— Przy pobieraniu danych z karty kierowcy, aktualizowana
jest data LastCardDownload w EF
Card Download.

— Przy pobieraniu danych z karty warsztatowej, zerowany
jest licznik kalibracji w EF Card Download.

— Przy pobieraniu danych z karty warsztatowej plik
EF Sensor Installation Data nie jest pobie-
rany.

33.1 Sekwencja inicjalizujgca
DDP 036 IDE inicjuje nastgpujaca sekwencje:

Karta Kierunek IDE/IFD Znaczenie/Uwagi
g restart sprzgtowy
ATR =

Opcjonalnie mozna uzywaé protokotu PPS do przelaczania
na wigksza szybko$¢ transmisji, o ile ICC obstuguje t¢ funk-
cje.

332 Sekwencja dla niepodpisanych plikéw danych

DDP_037 Sekwencja pobierania plikow elementarnych ICC, IC,
Card_Certificate (lub CardSignCertificate) i CA_Certificate
jest nastepujaca:

Karta Kierunek IDE/TFD

Znaczenie/Uwagi

S Select File

wybierz poprzez identyfikator
pliku

OK =>
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vB

Karta Kierunek IDE/IFD Znaczenie/Uwagi
g Read Binary Jezeli  wielko§¢  danych
w  pliku jest wigksza od
pojemnosci bufora czytnika
lub karty, polecenie musi
by¢ powtarzane az do odczy-

tania catego pliku.

File Data = zapisz dane na ESM zgodnie z pkt 3.4 Format

OK gromadzenia danych

Uwaga 1: przed wybraniem Card_Certificate (lub CardSign-
Certificate) EF musi by¢ wybrana aplikacja tachograficzna
(wybor poprzez AID).

Uwaga 2: wybor i odczyt pliku moze by¢ rowniez wyko-
nany za jednym razem przy uzyciu polecenia Read Binary
z krotkim identyfikatorem EF.

333 Sekwencja dla podpisanych plikéw danych

DDP 038 Dla kazdego pliku, ktory pobrany jest z podpisem, stosuje
si¢ nastgpujaca sekwencje operacji:

Karta Kierunek IDE/TFD Znaczenie/Uwagi
g Select File
OK =
<= Perform Hash of File Oblicza warto$¢ skrotu dla

danych  wybranego pliku
przy pomocy wymaganego
algorytmu  skrotu  zgodnie
z dodatkiem 11. Polecenie
to nie jest poleceniem ISO.

oblicz skrot pliku
i czasowo zachowaj
warto$¢ skrotu

OK =

g Read Binary

Jezeli  wielko$¢  danych
w pliku jest wigksza od
pojemnosci  bufora czytnika
lub karty, poleceniec musi
by¢ powtarzane az do odczy-
tania calego pliku.

File Data = zapisz odebrane dane na
OK ESM

zgodnie z pkt 3.4 Format
gromadzenia danych
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vB
Karta Kierunek IDE/IFD Znaczenie/Uwagi
<= PSO: Compute Digital
Signature

wykonaj operacje
zabezpieczajacg ,,Com-
pute Digital Signature”,

uzywajac czasowo

zachowana warto$¢

skréotu
Signature = dotacz dane do poprzednio | zgodnie z pkt 3.4 Format
OK zapisanych danych na ESM | gromadzenia danych

Uwaga: wybor i odczyt pliku moze by¢ rowniez wykonany
za jednym razem przy uzyciu polecenia Read Binary
z krotkim identyfikatorem EF. W tym przypadku EF moze
by¢ wybrany i odczytany przed zastosowaniem polecenia
Perform Hash of File.

334 Sekwencja zerowania licznika kalibracji

DDP_039 Sekwencja zerowania licznika kalibracji
NoOfCalibrationsSinceDownload w pliku EF
Card Download na karcie warsztatowej jest nastepujaca:

Karta Kierunek IDE/IFD Znaczenie/Uwagi
<~ Select File EF wybierz poprzez identyfikator
Card Download pliku
OK =
<= Update Binary

load = 00 00’

NoOfCalibrationsSinceDown-

zeruje liczbg pobran
danych z karty

OK =

Uwaga: wybor i odczyt pliku moze by¢ rowniez wykonany
za jednym razem przy uzyciu polecenia Update Binary
z krotkim identyfikatorem EF.

3.4. Format gromadzenia danych
34.1 Wprowadzenie

DDP_040 Pobrane dane nalezy przechowywaé w sposob zgodny
z nastepujagcymi wymaganiami:

— Dane przechowuje si¢ transparentnie. Oznacza to, ze
przy gromadzeniu nalezy zachowac kolejno$¢ bajtow,
jak 1 kolejnos¢ bitow w bajcie taka jak przy przesytaniu
z karty.

— Wszystkie pliki pobrane z karty w ramach sesji pobie-
rania przechowuje si¢ w jednym pliku na ESM.
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342

Format pliku

DDP_041

DDP 042

DDP_043

DDP_044

DDP_045

DDP_046

Format pliku jest konkatenacja kilku obiektow TLV.

Znacznikiem pliku EF jest jego identyfikator FID z dodat-
kiem ,,00”.

Znacznikiem podpisu pliku EF jest identyfikator pliku FID
z dodatkiem ,,01”.

Dlugos¢ podana jest w postaci dwubajtowej wartoSci.
Wartos¢ okresla liczbe bajtow w polu wartosci. Wartos¢
»FF FF” w polu dtugosci jest zastrzezona do wykorzystania
w przysztoscei.

Gdy plik nie jest pobrany, nie zachowuje si¢ zadnych
danych dotyczacych tego pliku (nie ma znacznika i nie
ma zerowej dtugoscei).

Podpis zachowuje si¢ w obiekcie TLV znajdujacym si¢
bezposrednio za obiektem TLV zawierajacym dane pliku.

Definicja Znaczenie Dlugosé
FID (2 bajty) || ,,00” Znacznik pliku EF (FID) 3 bajty
FID (2 bajty) || ,,01” Znacznik podpisu pliku EF | 3 bajty
(FID)
XX XX pole Warto$¢ dlugosci 2 bajty
Przyktadowe dane w pliku pobranym na ESM:
Znacznik Dtugosé Wartos$¢
00 02 00 00 11 Dane pliku EF ICC
cl 00 00 00 c2 Dane pliku EF Card Certifi-
cate
05 05 00 0A 2E Dane pliku EF
Vehicles Used
05 05 01 00 80 Podpis pliku EF
Vehicles Used

POBIERANIE DANYCH Z KARTY DO TACHOGRAFU ZA
POSREDNICTWEM PRZYRZADU REJESTRUJACEGO

DDP_047

DDP_048

DDP_049

VU musi umozliwia¢ pobieranie danych z wlozonej karty
kierowcy do przylaczonego IDE.

IDE wysyta do VU komunikat ,,Transfer Data Request Card
Download” w celu zainicjowania tego trybu (zob. pkt
2.2.29).

Nastepnie VU pobiera wszystkie dane z karty, plik po pliku,
zgodnie z protokolem pobierania danych z karty zdefinio-
wanym w pkt 3 oraz przekazuje wszystkie dane odebrane
z karty do IDE w odpowiednim formacie pliku TLV (zob.
3.4.2) i zapakowane w komunikacie ,,Positive Response
Transfer Data”.
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DDP 050 IDE odzyskuje dane z karty z komunikatu ,Positive

DDP_051

Response Transfer Data” (usuwajac wszystkie nagtowki,
SID, TREP, liczniki podkomunikatow i sumy kontrolne)
i zachowuje te dane w jednym fizycznym pliku jak opisano
w pkt 2.3.

Nastgpnie VU, stosownie do przypadku, aktualizuje plik
Control Activity Data lub Card Download
na karcie kierowcy.
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3.1

3.2.

4.1.

4.2.

4.2.1

422

423

4.3.

5.2

521

522

523

6.2.

6.2.1

6.2.2

6.2.3

Dodatek 8

PROTOKOL KALIBRACJI
SPIS TRESCI
WPROWADZENIE

POJECIA, DEFINICJE 1 ODNIESIENIA
INFORMACIJE OGOLNE O USLUGACH
Dostepne ustugi

Kody odpowiedzi

USLUGI KOMUNIKACYJNE

Ustuga StartCommunication

Ushuga StopCommunication

Opis komunikatu

Format komunikatu

Definicja parametru

Ustuga TesterPresent

Opis komunikatu

Format komunikatu

USLUGI ZARZADZANIA

Ustluga StartDiagnosticSession

Opis komunikatu

Format komunikatu

Definicja parametru

Usluga SecurityAccess

Opis komunikatu

Format komunikatu — SecurityAccess — requestSeed

Format komunikatu — SecurityAccess — sendKey

USLUGI PRZESYLANIA DANYCH
Ustuga ReadDataByldentifier

Opis komunikatu

Format komunikatu

Definicja parametru
UstugaWriteDataByldentifier

Opis komunikatu

Format komunikatu

Definicja parametru
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8.1.

8.2.

STEROWANIE  IMPULSAMI  TESTUJACYMI —
JEDNOSTKA FUNKCJONALNA STEROWANIA
WE/WY

Ushuga InputOutputControlByldentifier

Opis komunikatu

Format komunikatu

Definicja parametru

FORMATY DATARECORDS

Zakresy przesytanych parametrow

Formaty dataRecords

WPROWADZENIE

Niniejszy dodatek opisuje wymiane danych migdzy przyrzadem rejes-
trujacym a testerem poprzez tacze K-line, ktore stanowi czg$¢ interfejsu
kalibracyjnego opisanego w dodatku 6. Opisano tu takze sterowanie
linig sygnatowa we/wy w ztaczu kalibracji.

Komunikaty zestawiajace tacze K-line opisano w sekcji 4 ,,Ustugi
komunikacyjne”.

W niniejszym dodatku wykorzystano koncepcj¢ ,,sesji” diagnostycz-
nych do ustalania zakresu kontroli K-line dla réznych warunkéw.
Sesja domyslng jest ,,StandardDiagnosticSession”, w ktorej wszystkie
dane mozna odczyta¢ z przyrzadu rejestrujacego, ale zadnych danych
nie mozna zapisa¢ w przyrzadzie rejestrujgcym.

Wybér sesji diagnostycznej opisano w sekcji 5 ,,Ustugi zarzadzania”.

Niniejszy dodatek musi by¢ uznany za odnoszacy si¢ do obu generacji
VU i kart warsztatowych, zgodnie z wymaganiami w zakresie intero-
peracyjnosci okreslonymi w niniejszym rozporzadzeniu.

CPR_001 Sesja ,,ECUProgrammingSession” umozliwia wprowadzanie
danych do przyrzadu rejestrujacego. W przypadku wprowa-
dzania danych kalibracyjnych przyrzad rejestrujagcy musi
pracowa¢ w trybie KALIBRACYJNYM.

Przesytanie danych poprzez K-line opisano w sekcji 6
,,Ustugi przesylania danych”. Formaty przesytanych danych
opisano szczegdtowo w sekeji 8 ,,Formaty dataRecords”.

CPR_002 Sesja ,,ECUAdjustmentSession” umozliwia wybranie trybu
we/wy dla linii sygnalowej we/wy kalibracji poprzez inter-
fejs K-line. Sterowanie linia sygnatlowa we/wy kalibracji
opisano w sekcji 7,,Sterowanie impulsami testujacymi —
jednostka funkcjonalna sterowania we/wy”.

CPR 003 W niniejszym dokumencie adres testera okreslony jest jako
Ltt”. Chociaz mogg by¢ zalecane adresy dla testerow, VU
odpowiada prawidlowo na dowolny adres testera.
Fizycznym adresem VU jest OxEE.
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POJECIA, DEFINICJE I ODNIESIENIA

Protokoty, komunikaty i kody bledow oparte s3 zasadniczo na
projekcie normy ISO 14229-1 (Pojazdy drogowe — Systemy diagno-
styczne — czg$¢ 1: Ustugi diagnostyczne, wersja 6 z dnia 22 lutego
2001 r.).

Kodowania bajtowego i warto$ci heksadecymalnych uzywa si¢ w iden-
tyfikatorach ushig, zadaniach ustug i odpowiedziach oraz parametrach
standardowych.

Pojecie ,tester” oznacza urzadzenie stuzace do wprowadzania do VU
danych programistycznych/kalibracyjnych.

Pojecia ,klient” i ,,serwer” oznaczaja odpowiednio tester i VU.

Pojgcie ECU oznacza ,,sterownik elektroniczny” i odnosi si¢ do VU.

Odniesienia:

ISO 14230-2:

Pojazdy drogowe — Systemy diagnostyczne — Protokot stowa kluczo-
wego 2000 — cze$¢ 2: Warstwa tacza danych).Wydanie pierwsze: 1999.

Pojazdy — systemy diagnostyczne.

INFORMACJE OGOLNE O USLUGACH
Dostepne ustugi

Tabela ponizej zawiera informacje ogélne o ushugach, ktore sa
dostepne w tachografie i sa zdefiniowane w niniejszym dokumencie.

CPR _004 Tabela wskazuje ushugi dostgpne przy wlaczonej sesji diag-
nostycznej.

— Pierwsza kolumna zawiera wykaz dostepnych ustug.

— Druga kolumna zawiera numer sekcji w niniejszym
dodatku, gdzie ustuga jest doktadniej zdefiniowana.

— Trzecia kolumna przypisuje wartosci identyfikatora
ustugi dla komunikatow zadan.

— Czwarta kolumna okresla ustugi ,,StandardDiagnos-
ticSession” (SD), ktérych wdrozenie jest wymagane
w kazdym VU.

— Piata kolumna okresla ustugi ,,ECUAdjustmentSes-
sion” (ECUAS), ktéore musza by¢ wdrozone w celu
umozliwienia sterowania linig sygnalowa we/wy
w zlaczu kalibracji w panelu czolowym VU.

— Szo6sta kolumna okresla ushigi ,,ECUProgrammin-
gSession” (ECUPS), ktore musza by¢ wdrozone
w celu umozliwienia programowania parametrow w VU.
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3.2.

4.1.

Tabela 1

Zestawienie wartosci identyfikatorow uslug

Sesje diagnostyczne
Nazwa ustugi diagnostycznej Sekcja nr War}t{oj;'. Sid SD ECUAS | ECUPS

StartCommunication 4.1 81 | | |
StopCommunication 4.2 82 |

TesterPresent 43 3E | | |
StartDiagnosticSession 5.1 10 | | |
SecurityAccess 5.2 27 | | |
ReadDataByldentifier 6.1 22 | | |
WriteDataBylIdentifier 6.2 2E |
InputOutputControlByldentifier 7.1 2F |

B Symbol ten oznacza, Zze ustuga jest obowiazkowa w tej sesji diagnostycznej.

Brak symbolu oznacza, ze ustuga nie jest dozwolona w tej sesji diagnostycznej.

Kody odpowiedzi

Kody odpowiedzi sg zdefiniowane dla kazdej ushugi.

USLUGI KOMUNIKACYJNE

Niektore ustugi sa niezbgdne do ustanowienia i utrzymania komunika-
cji. Nie wystepuja one w warstwie aplikacji. Dostgpne ustugi wyszcze-

golniono w tabeli ponizej:

Tabela 2

Ushugi komunikacyjne

Nazwa ustugi

Wyszczegoblnienie

StartCommunication Klient zada rozpoczecia sesji komuni-
kacyjnej z serwerem(-ami).

StopCommunication Klient zada zaprzestania biezacej sesji
komunikacyjne;.

TesterPresent Klient wskazuje serwerowi, ze jest

jeszcze obecny.

CPR _005 Ustuga StartCommunication stuzy do rozpoczegcia komuni-
kacji. W celu wykonania ustugi konieczne jest zainicjowanie
komunikacji 1 ustawienie parametréw odpowiednio dla

pozadanego trybu.

Ustuga StartCommunication

CPR 006 Po odebraniu prymitywu wskazania StartCommunication

VU sprawdza, czy

w obecnych warunkach mozna zaini-

cjowa¢ zadane lacze komunikacyjne. Warunki zezwalajace
na zainicjowanie facza komunikacyjnego opisano w normie

ISO 14230-2.
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CPR_007

CPR_008

CPR_009

CPR 010

CPR 011

CPR 012

CPR 014

CPR 016

Nastgpnie VU wykonuje wszystkie dziatania niezbgdne do
zainicjowania lacza komunikacyjnego i wysyla prymityw
odpowiedzi StartCommunication z wybranymi parametrami
Positive Response.

Jezeli VU, ktory jest juz zainicjowany (ma otwarta dowolng
sesj¢ diagnostyczng), otrzymuje nowe zadanie StartCommu-
nication (np. wskutek usuwania bledu w testerze), zadanie
zostanie przyjete, a VU ponownie zainicjowany.

Jezeli z jakiejkolwiek przyczyny nie mozna zainicjowac
tacza komunikacyjnego, VU pracuje tak jak pracowat
bezposrednio przed proba zainicjowania tacza komunikacyj-
nego.

Komunikat zadania StartCommunication musi mie¢ fizyczny
adres.

Inicjowanie ustug w VU odbywa si¢ metoda ,,szybkiej
inicjalizacji”:

— Przed kazda czynno$cia wystepuje czas jalowy magist-
rali.

— Nastepnie tester wysyla kod inicjujacy.

— Wszystkie informacje niezb¢dne do nawigzania komuni-
kacji zawarte s3 w odpowiedzi VU.

Po zakonczeniu inicjalizacji:

— Wszystkie parametry komunikacyjne zostaja ustawione
na warto$ci zdefiniowane w tabeli 4 zgodnie z bajtami
kluczowymi.

— VU czeka na pierwsze zadanie testera.

— VU znajduje si¢ w domys$lnym trybie diagnostycznym,
tj. StandardDiagnosticSession.

— Linia sygnatowa we/wy kalibracji jest w stanie domy$l-
nym, tj. w stanie ,,disabled” (wylaczona).

Szybko$¢ transmisji K-line jest ustawiona na 10 400 bodow.

Szybka inicjalizacj¢ uruchamia tester, wysytajac kod wywo-
tywania (Wup) przez K-line. Kod rozpoczyna si¢ po czasie
jatowym na K-line niskim stanem w czasie Tinil. Tester
wysyla pierwszy bit ustugi StartCommunication po czasie
Twup nastgpujacym po pierwszej krawedzi opadajace;.

Czas wywotywania

Twup P2 P3
K-Line
Tester VU Tester ﬁ vu
___Cezasjatowy . Tinil Start Start Zadanie ,Odpowiedz
Tidle i C icati C icati , ustugi ! ustugi Y
PositiveResponse Lo K
P4 P1

Czas migdzy bajtami Czas migdzy bajtami
Tester vuU
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nikatéw podano w tabeli ponizej. Dla czasu jalowego sa
rozne mozliwosci:

— pierwsza transmisja po wilaczeniu zasilania, Tidle = 300
ms;

— po zakonczeniu ustugi StopCommunication, Tidle = P3
min;

— po zatrzymaniu komunikacji wskutek uplywu czasu
oczekiwania P3 max, Tidle = 0.

Tabela 3

Parametr Warto$¢ min. Warto$¢ maks.
Tinil 25+ 1 ms 24 ms 26 ms
Twup 50 £ 1 ms 49 ms 51 ms
Tabela 4
Wartos$ci czaséw dla komunikacji
Dolna granica | Gorna granica
Parametr . [ms] [ms]
Opis parametru
CZasowy
min. maks.
P1 Czas miedzy bajtami dla odpo- 0 20
wiedzi VU
P2 Czas migdzy zadaniem testera 25 250
a odpowiedziag VU lub dwiema
odpowiedziami VU
P3 Czas miedzy koncem odpo- 55 5000
wiedzi VU a poczatkiem
nowego zadania testera
P4 Czas migdzy bajtami dla 5 20
zadania testera
CPR 018 Format komunikatu dla szybkiej inicjalizacji opisano szcze-
gotowo w ponizszych tabelach.
Tabela 5
Komunikat StartCommunication Request
# bajtu Nazwa parametru WZnOéé heksa- Mnemonik
ecymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie 81 FMT
fizyczne
#2 Bajt adresu docelowego EE TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego tt SRC
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# bajtu Nazwa parametru Wartos¢ heksa- Mnemonik
decymalna
#4 StartCommunication Request 81 SCR
Service Id
#5 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 6

Komunikat StartCommunication Positive Reponse

Warto$¢ heksa-

# bajtu Nazwa parametru decymalna Mnemonik
#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 StartCommunication Positive C1 SCRPR

Response Service Id

#6 Bajt kluczowy 1 EA KBI
#7 Bajt kluczowy 2 8F KB2
#8 Suma kontrolna 00-FF CS

CPR 019 Nie ma negatywnej odpowiedzi na komunikat StartCommu-
nication Request, gdy nie zostanie wystana pozytywna
odpowiedZz, VU nie zostaje zainicjowany, nic nie jest prze-
sylane i VU pozostaje w stanie normalnej pracy.

4.2. Usluga StopCommunication
4.2.1 Opis komunikatu

Celem tej ustugi warstwy komunikacji jest zakonczenie sesji komuni-
kacyjnej.

CPR 020 Po odebraniu prymitywu wskazania StopCommunication
VU sprawdza, czy biezace warunki pozwalaja na zakon-
czenie tej komunikacji. W tym przypadku VU wykonuje
wszystkie dzialania niezbedne do zakonczenia sesji komu-
nikacyjne;j.

CPR _021 Jezeli zakonczenie sesji komunikacyjnej jest mozliwe, VU —
przed zakonczeniem komunikacji — wysyta prymityw odpo-
wiedzi StopCommunication z wybranymi parametrami Posi-
tive Response.

CPR_022 Jezeli zakonczenie sesji komunikacyjnej nie jest mozliwe
z jakiejkolwiek przyczyny, VU wysyta prymityw odpo-
wiedzi StopCommunication z wybranym parametrem Nega-
tive Response.

CPR 023 Jezeli VU wykryje przekroczenie czasu P3 max, komuni-
kacja zostaje zakoficzona bez wysylania zadnego prymitywu
odpowiedzi.
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422 Format komunikatu

CPR _024 Formaty komunikatu dla prymitywow StopCommunication

opisano szczegdtowo w ponizszych tabelach.

Tabela 7

Komunikat StopCommunication Request

Wartos$¢ heksa-

# bajtu Nazwa parametru decymalna Mnemonik
#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne
#2 Bajt adresu docelowego EE TGT
#3 Bajt adresu zrodtowego tt SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 01 LEN
#5 StopCommunication Request 82 SPR
Service Id
#6 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 8
Komunikat StopCommunication Positive Response
# bajtu Nazwa parametru Wartos¢ heksa- Mnemonik
decymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 01 LEN
#5 StopCommunication Positive C2 SPRPR
Response Service Id
#6 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 9
Komunikat StopCommunication Negative Response
# bajtu Nazwa parametru Wartos¢ heksa- Mnemonik
decymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
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vB
# bajtu Nazwa parametru Wzrtos'é heksa- 1y hemonik
ecymalna
#5 negative Response Service Id 7F NR
#6 StopCommunication  Request 82 SPR
Service Identification
#7 responseCode = generalReject 10 RC _GR
#8 Suma kontrolna 00-FF CS
423 Definicja parametru
Ta ustuga nie wymaga zadnych definicji parametrow.
4.3. Usluga TesterPresent
4.3.1 Opis komunikatu
Tester uzywa ushugi TesterPresent do wskazania serwerowi, ze jeszcze
jest obecny, w celu zapobiezenia automatycznemu powrotowi serwera
do normalnego trybu pracy i zerwania komunikacji. Ustuga ta, wysy-
tana okresowo, utrzymuje sesj¢ diagnostyczng/komunikacyjng w stanie
aktywnym, zerujac timer P3 za kazdym razem po odebraniu zadania tej
ustugi.
432 Format komunikatu
CPR_079 Formaty komunikatu dla prymitywow TesterPresent opisano
szczegdtowo w ponizszych tabelach.
Tabela 10
Komunikat TesterPresent Request
# bajtu Nazwa parametru Wzrméé heksa- Mnemonik
ecymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne
#2 Bajt adresu docelowego EE TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego tt SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 02 LEN
#5 TesterPresent Request 3E TP
Service Id
#6 podfunkcja = respon- [ tak 01 RESPREQ_ Y
seRequired =
nie ] 02 RESPREQ NO
#7 Suma kontrolna 00-FF CS

CPR _080 Jezeli parametr responseRequired jest ustawiony na ,,tak”, to
serwer odpowie nizej przedstawionym komunikatem pozy-
tywnej odpowiedzi. Jezeli jest ustawiony na ,,nie”, serwer
nie wysyta zadnej odpowiedzi.
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Tabela 11

Komunikat TesterPresent Positive Response

# bajtu Nazwa parametru Wartos¢ heksa- Mnemonik
decymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 01 LEN
#5 TesterPresent Positive 7E TPPR
Response Service Id
#6 Suma kontrolna 00-FF CS
CPR_081 Ustuga uzywa nastgpujacych kodow negatywnej odpowie-
dzi:
Tabela 12
Komunikat TesterPresent Negative Response
Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksade- Mnemonik
cymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 negative Response Service Id TF NR
#6 TesterPresent Request Service Identi- 3E TP
fication
#7 response- 12 RC SFNS IF
Code = [SubFunctionNotSup-
ported-InvalidFormat
incorrectMessage- 13 RC_IML
Length ]
#8 Suma kontrolna 00-FF CS
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5.1
5.1.1

5.1.2

USLUGI ZARZADZANIA

Dostepne ustugi wyszczegdlniono w tabeli ponizej:

Tabela 13

Uslugi zarzadzania

Nazwa ustugi Wyszczegolnienie

StartDiagnosticSession Klient zada rozpoczecia sesji diagno-

stycznej z VU.

SecurityAccess Klient Zada dostgpu do funkcji

zastrzezonych dla uprawnionych uzyt-
kownikow.

Usluga StartDiagnosticSession

Opis komunikatu

CPR_025

CPR_026

CPR_027

Ustuga StartDiagnosticSession stuzy do wiaczania réznych
sesji diagnostycznych w serwerze. Sesja diagnostyczna
udostgpnia swoisty zestaw ushug zgodnie z opisem w Tabeli
17. Sesja moze udostgpni¢ producentowi pojazdu ustugi
swoiste nieobjete tym dokumentem. Zasady wdrozenia
musza spetnia¢ nastgpujace wymagania:

— W VU aktywna jest zawsze doktadnie jedna sesja diag-
nostyczna.

— Po wlaczeniu zasilania VU zawsze uruchamia Standard-
DiagnosticSession. Jezeli zadna inna sesja diagnostyczna
nie zostanie uruchomiona, wowczas StandardDiagnostic-
Session pozostaje uruchomiona tak dtugo, jak wiaczone
jest zasilanie VU.

— Jezeli jest juz uruchomiona sesja diagnostyczna zaza-
dana przez tester, VU wysyla komunikat pozytywnej
odpowiedzi.

— Za kazdym razem kiedy tester zada nowej sesji diagno-
stycznej, VU najpierw wysyla komunikat pozytywnej
odpowiedzi StartDiagnosticSession, zanim nowa sesja
stanie si¢ aktywna w VU. Jezeli VU nie moze
uruchomi¢ zadanej nowej sesji diagnostycznej, to odpo-
wiada komunikatem negatywnej odpowiedzi StartDiag-
nosticSession i biezaca sesja jest kontynuowana.

Sesja diagnostyczna moze zosta¢ uruchomiona tylko wtedy,
gdy nawigzana jest komunikacja migdzy klientem a VU.

Parametry czasowe zdefiniowane w tabeli 4 sa aktywne po
pomyslnym  uruchomieniu sesji  StartDiagnosticSession
z parametrem diagnosticSession ustawionym na ,,Standard-
DiagnosticSession” w  komunikacie  zadania, jezeli
poprzednio aktywna byla inna sesja diagnostyczna.

Format komunikatu

CPR_028

Formaty komunikatu dla prymitywéw StartDiagnosticSes-
sion opisano szczegélowo w ponizszych tabelach.
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Tabela 14

Komunikat StartDiagnosticSession Request

# bajtu Nazwa parametru Wartos¢ heksa- Mnemonik
decymalna

#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne

#2 Bajt adresu docelowego EE TGT

#3 Bajt adresu zrodlowego tt SRC

#4 Dodatkowy bajt dlugosci 02 LEN

#5 StartDiagnosticSession 10 STDS
Request Service Id

#6 diagnosticSession = [jedna XX DS ...
warto$¢ z tabeli 17]

#7 Suma kontrolna 00-FF CS

Tabela 15

Komunikat StartDiagnosticSession Positive Response

Wartos¢ heksa-

# bajtu Nazwa parametru Mnemonik
decymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne

#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dtugosci 02 LEN
#5 StartDiagnosticSession Posi- 50 STDSPR

tive Response Service Id

#6 diagnosticSession = [ta sama XX DS ...
warto$§¢ jak dla Dbajtu #6
w tabeli 14]

#7 Suma kontrolna 00-FF CS

Tabela 16

Komunikat StartDiagnosticSession Negative Response

Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksade- Mnemonik
cymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
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vB
Wartos$¢
# bajtu Nazwa parametru heksade- Mnemonik
cymalna
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 Negative Response Service Id TF NR
#6 StartDiagnosticSession Request 10 STDS
Service Id
#7 Response-
Code = [subFunctionNotSup- 12 | RC SFNS
ported (%)
incorrectMessage- 13 RC_IML
Length ()
conditionsNotCor- 22 RC CNC
rect ()
#8 Suma kontrolna 00-FF CS

(*) — warto$¢ wstawiona w bajcie #6 komunikatu zadania nie jest obstugiwana, tzn. nie
ma jej w tabeli 17;

(*) — dhugos¢ komunikatu jest nieprawidlowa;

(°) — kryteria zadania StartDiagnosticSession nie sa spetnione.

5.13 Definicja parametru

CPR 029 Parametr diagnosticSession (DS_) uzywany jest w ushudze
StartDiagnosticSession do wybierania szczegdlnego zacho-
wania serwera(-6w). W niniejszym dokumencie okres$lone sg
nastepujace sesje diagnostyczne:

Tabela 17

Definicja wartoSci diagnosticSession

Heks

Wyszczegodlnienie

Mnemonik

81

StandardDiagnosticSession

Ta sesja diagnostyczna udostgpnia wszystkie
ustugi wyszczegolnione w tabeli 1 w kolumnie
4 ,SD”. Ustugi te umozliwiaja odczyt danych
z serwera (VU). Ta sesja diagnostyczna jest
aktywna po pomyslnym zakonczeniu inicjacji
miedzy klientem (tester) a serwerem (VU). Te
sesj¢ diagnostyczng mozna zastapi¢ kazda inng
sesja diagnostyczng wyszczegdlniong w  tej
sekcji.

SD

85

ECUProgrammingSession

Ta sesja diagnostyczna udostgpnia wszystkie
ustugi wyszczegolnione w tabeli 1 w kolumnie
6 ,ECUPS”. Ushugi te wspomagaja programo-
wanie pamigci serwera (VU). Te sesje diagnos-
tyczng mozna zastgpi¢ kazda inng sesja
diagnostyczng wyszczegolniona w tej sekcji.

ECUPS
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5.2.

5.2.1

Heks Wyszczegolnienie

Mnemonik

87 ECUAdjustmentSession

Ta sesja diagnostyczna udostepnia wszystkie
ustugi wyszczeg6lnione w tabeli 1 w kolumnie
5 ,,ECUAS”. Ustugi te wspomagaja sterowania
we/wy serwera (VU). Te sesj¢ diagnostyczna
mozna zastgpi¢ kazda inng sesjg diagnostyczna
wyszczegolniong w tej sekcji.

ECUAS

Usluga SecurityAccess

Zapis danych kalibracyjnych nie jest mozliwy w trybie KALIBRACYJ-
NYM. Dodatkowo, oprocz wlozenia do VU waznej karty warsztatowej,
niezbedne jest wprowadzenie numeru PIN do VU przed uzyskaniem
dostepu do trybu KALIBRACYJNEGO.

Jezeli VU jest w trybie KALIBRACYINYM lub KONTROLNYM,
dostep do linii we/wy kalibracji jest rowniez mozliwy.

Ushuga SecurityAccess umozliwia wprowadzenie numeru PIN i przeka-
zanie testerowi, czy VU jest w trybie KALIBRACYINYM.

Dopuszcza si¢ wprowadzanie numeru PIN alternatywnymi metodami.

Opis komunikatu

Usluga SecurityAccess zawiera komunikat SecurityAccess ,,requestSe-
ed”, po ktorym moze nastapi¢ komunikat SecurityAccess ,,sendKey”.
Ustuga SecurityAccess musi by¢ przeprowadzona po ushudze Start-
DiagnosticSession.

CPR 033 Tester uzywa komunikatu SecurityAccess ,,requestSeed” do
sprawdzenia, czy przyrzad rejestrujacy jest gotowy do przy-
jecia numeru PIN.

CPR_034 Jezeli przyrzad rejestrujacy jest juz w trybie KALIBRACYJ-
NYM, odpowiada na zadanie wysylajac ,seed” rowny
0x0000 przy pomocy ustugi SecurityAccess Positive
Response.

CPR 035 Jezeli przyrzad rejestrujacy jest gotowy do przyjecia numeru
PIN w celu zweryfikowania go przez karte warsztatowa,
odpowiada na zadanie wysylajac ,,seed” wigkszy niz 0x0000
przy pomocy ustugi SecurityAccess Positive Response.

CPR _036 Jezeli przyrzad rejestrujacy nie jest gotowy do przyjecia
numeru PIN z testera, albo z tego powodu, ze wlozona
karta warsztatowa nie jest wazna lub nie wlozono Zadnej
karty warsztatowej lub przyrzad rejestrujacy oczekuje na
wprowadzenie numeru PIN inng metoda, odpowiada na
zadanie wysylajac  negatywna odpowiedz (Negative
Reponse) z kodem odpowiedzi ustawionym na condition-
sNotCorrectOrRequestSequenceError.

CPR _037 Nastepnie tester uzywa ostatecznie komunikatu SecurityAc-
cess ,,sendKey” do przestania numeru PIN do przyrzadu
rejestrujacego. Aby karta miata wystarczajacy czas na prze-
prowadzenie uwierzytelnienia, VU w celu przedluzenia
czasu oczekiwania na odpowiedz uzywa kodu negatywnej
odpowiedzi requestCorrectlyReceived-ResponsePending.
Maksymalny czas oczekiwania na odpowiedz nie moze
jednak przekracza¢ 5 minut. Gdy tylko zadana ustuga
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CPR_038

CPR_039

CPR_040

zostaje zakonczona, VU wysyla komunikat pozytywnej
odpowiedzi lub  komunikat negatywnej odpowiedzi
z kodem odpowiedzi réznym od tego pierwszego kodu.
VU moze powtarza¢ kod negatywnej odpowiedzi reques-
tCorrectlyReceived-ResponsePending az do zakonczenia
zadanej ustugi i wystania komunikatu ostatecznej odpowie-
dzi.

Przyrzad rejestrujacy odpowiada na to zadanie przy pomocy
ustugi SecurityAccess Positive Response jedynie wtedy, gdy
jest w trybie KALIBRACYJNYM.

W nastgpujacych przypadkach przyrzad rejestrujacy odpo-
wiada na to zadanie negatywna odpowiedzig (Negative
Reponse) z nastepujacg wartoscig kodu odpowiedzi:

— subFunctionNot supported: niedozwolony format dla
parametru podfunkcji (accessType);

— conditionsNotCorrectOrRequestSequenceError: przyrzad
rejestrujacy nie jest gotowy do przyjecia numeru PIN;

— invalidKey: nieprawidtowy numer PIN i nieprzekroczona
dozwolona liczba prob sprawdzania numeru PIN;

— exceededNumberOfAttempts: nieprawidlowy numer PIN
i przekroczona dozwolona liczba prob sprawdzania
numeru PIN;

— generalReject: prawidlowy numer PIN, ale nieudane
wzajemne uwierzytelnienie z karta warsztatowa.

Format komunikatu — SecurityAccess — requestSeed

Formaty komunikatu dla prymitywoéw SecurityAccess
requestSeed” opisano szczegdtowo w ponizszych tabelach.

Tabela 18

Komunikat SecurityAccess Request- requestSeed

# bajtu Nazwa parametru WzrtOSé heksa- Mnemonik
ecymalna

#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne

#2 Bajt adresu docelowego EE TGT

#3 Bajt adresu zrodtowego tt SRC

#4 Dodatkowy bajt dlugosci 02 LEN

#5 SecurityAccess Request 27 SA
Service Id

#6 accessType — requestSeed 7D AT RSD

#7 Suma kontrolna 00-FF CS
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Tabela 19

Komunikat SecurityAccess — requestSeed Positive Response

Wartos$¢ heksa-

# bajtu Nazwa parametru decymalna Mnemonik
#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 04 LEN
#5 SecurityAccess Positive 67 SAPR

Response Service Id

#6 accessType — requestSeed 7D AT RSD

#7 Seed High 00-FF SEEDH

#8 Seed Low 00-FF SEEDL

#9 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 20

Komunikat SecurityAccess Negative Response

Wartos$¢
# bajtu Nazwa parametru heksade- Mnemonik
cymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 negativeResponse Service Id TF NR
#6 SecurityAccess Request Service 1d 27 SA
#7 response-
Code = [conditionsNotCorrec- 22 RC _CNC
tOrRequestSequence-
Error
incorrectMessage- 13 RC_IML
Length]
#8 Suma kontrolna 00-FF CS
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523 Format komunikatu — SecurityAccess — sendKey

CPR 041 Formaty komunikatu dla prymitywow SecurityAccess ,,sen-
dKey” opisano szczegotowo w ponizszych tabelach.

Tabela 21

Komunikat SecurityAccess Request — sendKey

# bajtu Nazwa parametru Wzr‘tos'é heksa- Mnemonik
ecymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne
#2 Bajt adresu docelowego EE TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego tt SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci m+2 LEN
#5 SecurityAccess Request 27 SA
Service Id
#6 accessType — sendKey 7E AT SK
#7 do #m+6| Klucz#1 (najwyzszy) XX KEY
Klucz #m (nizszy, m musi by¢ XX
minimum 4 i maksimum 8)
#m+7 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 22

Komunikat SecurityAccess — sendKey Positive Response

# bajtu Nazwa parametru Wartos¢ heksa- Mnemonik
decymalna

#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne

#2 Bajt adresu docelowego tt TGT

#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC

#4 Dodatkowy bajt dlugosci 02 LEN

#5 SecurityAccess Positive 67 SAPR
Response Service Id

#6 accessType — sendKey 7E AT SK

#71 Suma kontrolna 00-FF CS
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Tabela 23

Komunikat SecurityAccess Negative Response

Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksade- Mnemonik
cymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 NegativeResponse Service Id 7F NR
#6 SecurityAccess Request Service Id 27 SA
#7 Response-

Code = [generalReject 10 RC_GR
subFunctionNotSup- 12 RC_SFNS
ported
incorrectMessagelLen- 13 RC IML
gth
conditionsNotCorrec- 22 RC _CNC
tOrRequestSequence-

Error
invalidKey 35 RC_IK
exceededNumberO- 36 RC_ENA
fAttempts
requestCorrectlyRe- 78 RC RCR RP
ceived-ResponsePen-
ding]

#8 Suma kontrolna 00-FF CS

USLUGI PRZESYLANIA DANYCH
Dostepne ustugi wyszczegdlniono w tabeli ponizej:
Tabela 24

Uslugi przesylania danych

Nazwa ustugi Wyszczegolnienie

ReadDataByldentifier Klient zada przestania biezacej wartosci
rekordu z dost¢gpem poprzez recordDatalden-
tifier.

WriteDataByldentifier | Klient zada zapisu rekordu z dostgpem
poprzez recordDataldentifier.
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6.1. Usluga ReadDataByldentifier
6.1.1 Opis komunikatu

CPR 050 Klient uzywa ustugi ReadDataByldentifier do zadania
warto$ci rekordéw danych z serwera. Dane sa identyfiko-
wane przez recordDataldentifier. Producent VU odpowiada
za spelnienie warunkow serwera przy wykonywaniu tej
ustugi.

6.1.2 Format komunikatu

CPR_051 Formaty komunikatu dla prymitywoéw ReadDataByldentifier
opisano szczegdétowo w ponizszych tabelach.

Tabela 25
Komunikat ReadDataByldentifier Request

# bajtu Nazwa parametru Wz(ijrtos'é heksa- Mnemonik
ecymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne
#2 Bajt adresu docelowego EE TGT
#3 Bajt adresu zrodtowego tt SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 ReadDataByldentifier 22 RDBI
Request Service Id
#6 do #7 | recordDataldentifier = [warto$¢ XXXX RDI ...
z tabeli 28]
#8 Suma kontrolna 00-FF CS
Tabela 26

Komunikat ReadDataByldentifier Positive Response

Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksade- Mnemonik
cymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci m + 3 LEN
#5 ReadDataByldentifier Positive 62 RDBIPR
Response Service Id
#6 1 #7 | recordDataldentifier = [ta sama | XxXxx RDI ...
warto$¢ jak dla bajtow #6 1 #7
w tabeli 25]
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Wartos¢
# bajtu Nazwa parametru heksade- Mnemonik
cymalna
#8 do dataRecord[] = [data#l XX DREC DA-
ffim + 7 TAl
data#m]| XX DREC_DA-
TAm
#m+8 Suma kontrolna 00-FF CS

Tabela 27

Komunikat ReadDataByldentifier Negative Response

Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksade- Mnemonik
cymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 NegativeResponse Service Id TF NR
#6 ReadDataByldentifier Request 22 RDBI
Service Id
#7 ResponseCo-
de= [requestOutOf- 31 RC ROOR
Range
incorrectMessage- 13 RC IML
Length
conditionsNotCor- 22 RC _CNC
rect]
#8 Suma kontrolna 00-FF CS

6.1.3 Definicja parametru

CPR 052 Parametr recordDataldentifier (RDI ) w komunikacie
zadania ReadDataByldentifier wskazuje rekord danych.

CPR _053 Wartosci recordDataldentifier zdefiniowane w tym doku-
mencie pokazano w tabeli ponizej.

Tabela recordDataldentifier sktada si¢ z czterech kolumn
i wielu rzedow.

— Pierwsza kolumna (Heks) zawiera ,,warto$¢ heksadecy-
malng” przypisang identyfikatorowi recordDataldentifier
z trzeciej kolumny.

— Druga kolumna (Element danych) okresla element
danych z dodatku 1, na ktorym oparty jest identyfikator
recordDataldentifier (czasami niezbedne jest przekodo-
wanie).
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— Trzecia kolumna (Opis) podaje nazw¢ odpowiadaja-
cego identyfikatora recordDataldentifier.

— Czwarta kolumna (Mnemonik) podaje mnemonik tego

identyfikatora recordDataldentifier.

Tabela 28

Definicja wartoSci r

ecordDataldentifier

Nazwa recordDataldentifier

Heks Element danych (z0b. format w sekcji 8.2) Mnemonik
Fo0B CurrentDateTime TimeDate RDI TD
Fo12 HighResOdometer HighResolutionTotalVehicle- RDI_HRTVD
Distance

FI18 K-ConstantOfRecordingEquipment Kfactor RDI KF
Fo1C L-TyreCircumference LfactorTyreCircumference RDI_LF
F91D W-VehicleCharacteristicConstant WvehicleCharacteristicFactor RDI_WVCF
Fo21 TyreSize TyreSize RDI TS
F922 nextCalibrationDate NextCalibrationDate RDI NCD
F92C SpeedAuthorised SpeedAuthorised RDI_SA
F97D vehicleRegistrationNation RegisteringMemberState RDI_RMS
F97E VehicleRegistrationNumber VehicleRegistrationNumber RDI_ VRN
F190 VehicleIdentificationNumber VIN RDI_VIN

6.2.
6.2.1

6.2.2

CPR _054 Parametr dataRecord (DREC ) uzywany jest w komunikacie

pozytywnej odpowiedzi ReadDataByldentifier do dostar-
czania wartosci rekordu danych wskazanego klientowi
(testerowi) identyfikatorem recordDataldentifier. Formaty
danych okreslono w sekcji 8. Mozna wprowadzi¢ dodat-
kowe opcjonalne dataRecords uzytkownika obejmujace
szczego6lne dane wejsciowe, wewnetrzne i wyjsciowe VU,
ale nie s3 one zdefiniowane w tym dokumencie.

UslugaWriteDataByldentifier
Opis komunikatu

CPR 056 Ustuga WriteDataByldentifier uzywana

jest przez klienta do

zapisania warto$ci rekordu danych w serwerze. Dane sg
identyfikowane przez recordDataldentifier. Producent VU
odpowiada za spelnienie warunkoéw serwera przy wykony-
waniu tej ustugi. Aby aktualizowa¢ parametry wymienione
w tabeli 28, VU musi by¢ w trybie KALIBRACYJNYM.

Format komunikatu

CPR _057 Formaty komunikatu dla prymitywéw WriteDataByldentifier
opisano szczegdtowo w ponizszych tabelach.
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Tabela 29
Komunikat WriteDataByldentifier Request

Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksade- Mnemonik
cymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego EE TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego tt SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci m+3 LEN
#5 WriteDataByldentifier Request 2E WDBI
Service Id
#6 do #7 | recordDataldentifier =  [warto$¢ | xxxx RDI ...
z tabeli 28]
#8 do m+7 | dataRecord[] = [data#l XX DREC DA-
TAl
data#fm] XX DREC_DA-
TAm
#m+8 Suma kontrolna 00-FF CS

Tabela 30

Komunikat WriteDataByldentifier Positive Response

Warto$¢ heksa-

# bajtu Nazwa parametru decymalna Mnemonik
#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 WriteDataByldentifier Posi- 6E WDBIPR

tive Response Service Id

#6 do #7 | recordDataldentifier = [ta sama XXXX RDI ...
warto$¢ jak dla bajtow #6 1 #7
w tabeli 29]

#8 Suma kontrolna 00-FF CS
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6.2.3

7.1.
7.1.1

Tabela 31

Komunikat WriteDataByldentifier Negative Response

Warto$¢
# bajtu Nazwa parametru heksade- Mnemonik
cymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie fizyczne 80 FMT
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN
#5 NegativeResponse Service Id TF NR
#6 WriteDataByldentifier Request 2E WDBI
Service Id
#7 ResponseCo-
de= [requestOutOf- 31 RC ROOR
Range
incorrectMessage- 13 RC_IML
Length
conditionsNotCor- 22 RC_CNC
rect]
#8 Suma kontrolna 00-FF CS

Definicja parametru

Parametr recordDataldentifier (RDI ) zdefiniowano w tabeli 28.

Parametr dataRecord (DREC ) uzywany jest w komunikacie zadania
WriteDataByldentifier do dostarczenia wartosci rekordu danych wska-
zanego serwerowi (VU) przez recordDataldentifier. Formaty danych

okreslono w sekcji 8.

STEROWANIE IMPULSAMI

FUNKCJONALNA STEROWANIA WE/WY

Dostgpne ustugi wyszczegdlniono w tabeli ponizej:

Tabela 32

Jednostka funkcjonalna sterowania we/wy

TESTUJACYMI - JEDNOSTKA

Nazwa ushugi

Wyszczegodlnienie

InputOutputControl-
Byldentifier

dla serwera.

Klient zada sterowania we/wy specyficznego

Usluga InputOutputControlByldentifier

Opis komunikatu

Przez przednie gniazdo zestawione jest polaczenie, ktore umozliwia
sterowanie lub monitorowanie impulsow testowych przy pomocy odpo-

wiedniego testera.
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CPR 058 Tg lini¢ sygnalowa we/wy kalibracji mozna skonfigurowaé
poleceniem K-line, postugujac si¢ ustuga InputOutputCon-
trolByldentifier w celu wybrania dla linii wymaganej funkcji
wejécia lub wyjscia. Linia moze przyjmowac nastgpujace
stany:

— disabled (wytaczona);

— speedSignallnput, w ktorym linia sygnalowa we/wy
kalibracji uzywana jest do wprowadzenia sygnatu pred-
kosci (sygnal testowy) zastgpujacego sygnal predkosci
z czujnika ruchu; ta funkcja nie jest dostgpna w trybie
KONTROLNYM;

— realTimeSpeedSignalOutputSensor, w  ktorym linia
sygnatowa we/wy kalibracji uzywana jest do wyprowa-
dzenia sygnalu predkosci z czujnika ruchu;

— RTCOutput, w ktérym linia sygnalowa we/wy kalibracji
uzywana jest do wyprowadzenia sygnatu zegarowego
UTC; ta funkcja nie jest dostgpna w trybie KONTRO-
LNYM.

CPR_059 Przyrzad rejestrujacy musi by¢ wprowadzony do sesji regu-
lacji i by¢ w trybie KALIBRACYIJNYM lub KONTRO-
LNYM w celu skonfigurowania stanu linii. Jezeli VU jest
w trybie KALIBRACYJNYM, mozna wybra¢ cztery stany
linii (disabled, speedSignallnput, realTimeSpeedSignalOut-
putSensor, RTCOutput). Jezeli VU jest w trybie KONTRO-
LNYM, mozna wybra¢ tylko dwa stany linii (disabled, real-
TimeSpeedOutputSensor). Na zakonczenie sesji regulacji
lub trybu KALIBRACYJNEGO Ilub KONTROLNEGO
przyrzad rejestrujacy musi zapewni¢, aby linia sygnatowa
we/wy kalibracji powrdcita do stanu ,,disabled” (wylaczona
— stan domyslny).

CPR _060 Jezeli impulsy predkosci odbierane sa w czasie rzeczy-
wistym z linii sygnatu wej$ciowego predkosci w VU, nato-
miast linia sygnalowa we/wy kalibracji jest ustawiona na
wejscie, to linia sygnalowa we/wy kalibracji zostanie usta-
wiona na wyjécie lub powréci do stanu ,disabled” (wyla-
czona).

CPR 061 Kolejnos$¢ czynnosci jest nastepujaca:

— uruchomienie komunikacji ustugg StartCommunication;

— otworzenie sesji regulacji ustugg StartDiagnosticSession
i wejscie do trybu KALIBRACYJINEGO lub KONTRO-
LNEGO (kolejnos¢ tych dwodch czynnosci nie ma
znaczenia);

— zmiana stanu wyj$cia ustuga InputOutputControlBylden-
tifier.

7.1.2 Format komunikatu

CPR 062 Formaty komunikatu dla prymitywoéw InputOutputControl-
Byldentifier opisano szczegétowo w ponizszych tabelach.
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Tabela 33

Komunikat InputOutputControlByldentifier Request

Warto$¢ heksa-

# bajtu Nazwa parametru Mnemonik
decymalna
#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne
#2 Bajt adresu docelowego EE TGT
#3 Bajt adresu zrodlowego tt SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci XX LEN
#5 InputOutputControlBylden- 2F I0CBI
tifier Request Sid
#6 1 #7 | InputOutputldentifier = [Calib- F960 101 _CIO
rationInputOutput]
#8 lub | ControlOptionRecord = [ COR_...
#8 do #9
inputOutputControlParameter — XX I0CP_...
jedna wartos¢ z tabeli 36
controlState — jedna warto$¢ XX CS_...
z tabeli 37 (zob. uwaga poni-
z¢j)]
#9 lub #10| Suma kontrolna 00-FF CS

Uwaga: Parametr controlState wystgpuje tylko w okreslonych przypadkach

(zob. 7.1.3).

Tabela 34

Komunikat InputOutputControlByldentifier Positive Response

Warto$¢ heksa-

# bajtu Nazwa parametru decymalna Mnemonik
#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne
#2 Bajt adresu docelowego tt TGT
#3 Bajt adresu zrodtowego EE SRC
#4 Dodatkowy bajt dlugosci XX LEN
#5 inputOutputControlByldenti- 6F IOCBIPR
fier Positive Response SId
#6 1 #7 | inputOutputldentifier = [Calib- F960 101 _CIO
rationInputOutput]
#8 lub | controlStatusRecord = | CSR
#8 do #9
inputOutputControlParameter XX I0CP_...
(ta sama wartos¢ jak dla bajtu
#8 w tabeli 33)
controlState (ta sama warto$¢ XX CS ...
jak dla bajtu #9 w tabeli 33)]
(jezeli dotyczy)
#9 lub #10| Suma kontrolna 00-FF CS
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Tabela 35

Komunikat InputOutputControlByldentifier Negative Response

# bajtu Nazwa parametru WZ:S;;:;‘:*‘ Mnemonik

#1 Bajt formatu — adresowanie 80 FMT
fizyczne

#2 Bajt adresu docelowego tt TGT

#3 Bajt adresu zrodlowego EE SRC

#4 Dodatkowy bajt dlugosci 03 LEN

#5 negativeResponse Service Id 7F NR

#6 inputOutputControlByldentifier 2F I0CBI
Request SId

#7 responseCode=[
incorrectMessagelLength 13 RC IML
conditionsNotCorrect 22 RC _CNC
requestOutOfRange 31 RC ROOR
deviceControlLimitsExceeded] TA RC_DCLE

#8 Suma kontrolna 00-FF CS

7.1.3 Definicja parametru

CPR_064 Parametr inputOutputControlParameter (IOCP_) zdefinio-
wano w ponizszej tabeli.

Tabela 36

Definicja warto$ci inputOutputControlParameter

Heks Wyszczegolnienie Mnemonik

00 ReturnControlToECU RCTECU

Wartos¢ ta wskazuje serwerowi (VU), ze tester
juz nie steruje linig sygnatlowa we/wy kalibracji.

01 ResetToDefault RTD

Wartos¢ ta wskazuje serwerowi (VU), ze wyma-
gane jest przelaczenie linii sygnalowej we/wy
kalibracji do stanu domyslnego.
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8.1.

Heks Wyszczegolnienie Mnemonik
03 ShortTermAdjustment STA
Warto$¢ ta wskazuje serwerowi (VU), ze wyma-
gane jest przelaczenie linii sygnalowej we/wy
kalibracji do zgdanej wartosci w celu wyregulo-
wania parametru controlState.
CPR_065 Parametr controlState wystepuje jedynie wtedy, gdy para-
metr inputOutputControlParameter jest ustawiony na Shor-
tTermAdjustment 1 przyjmuje wartosci zdefiniowane
w ponizszej tabeli.
Tabela 37
Definicja warto$ci controlState
Tryb WZ:;S;;:; l;sa— Wyszczegodlnienie
wylaczony 00 linia we/wy wylaczona (stan domyslny)
wiaczony 01 wigcz lini¢ sygnatowa we/wy kalibracji jako
speedSignallnput
wlaczony 02 wlacz lini¢ sygnalowa we/wy kalibracji jako
real TimeSpeedSignalOutputSensor
wlaczony 03 wilacz lini¢ sygnatowa we/wy kalibracji jako
RTCOutput

FORMATY DATARECORDS

W tej sekeji opisano szczegétowo:

— ogo6lne zasady odnoszace si¢ do szeregu parametrow wysylanych
przez przyrzad rejestrujacy do testera;

— formaty, ktére nalezy stosowaé dla danych przesytanych poprzez
ustugi przesylania danych opisane w sekcji 6.

CPR_067 VU obstuguje wszystkie wyszczegolnione parametry.

CPR 068 Dane wysylane przez przyrzad rejestrujacy do testera
w odpowiedzi na komunikat zadania sa typu pomiarowego
(tj. biezaca warto$¢ zadanego parametru pomierzona lub
stwierdzona przez VU).

Zakresy przesylanych parametréw

CPR_069 W tabeli 38 podano wartosci zakresow uzywane do spraw-
dzania poprawnosci przestanego parametru.

CPR 070 Wartosci w zakresie ,,wskaznik btedu” umozliwiajg przyrza-
dowi rejestrujgcemu niezwloczne wskazanie, ze poprawne
dane parametryczne nie sg dostgpne w biezacym czasie
wskutek pewnego typu bledu w tachografie.

CPR 071 Warto$ci w zakresie ,,niedostepne” umozliwiaja przyrzadowi
rejestrujgcemu wystanie komunikatu zawierajacego para-
metr, ktory nie jest dostepny badz nie jest obshugiwany
w tym module. Warto$ci w zakresie ,niezagdane” umozli-
wiajg urzadzeniu wystanie komunikatu polecenia i wskazanie
tych parametrow, w przypadku gdy od urzadzenia odbiera-
jacego oczekiwany jest brak odpowiedzi.
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CPR 072 Jezeli usterka elementu sktadowego uniemozliwia wystanie
prawidlowych danych dla parametru, zamiast danych para-
metru uzywa si¢ wskaznika bledu opisanego w tabeli 38.
Jednak jezeli dane pomierzone lub obliczone daja wartosc¢,
ktora jest poprawna, ale wychodzi poza zdefiniowany zakres
parametru, nie nalezy uzywaé¢ wskaznika btedu. Dane prze-
sylane sg przy uzyciu odpowiednio wartosci minimalnej lub
maksymalnej parametru.

Tabela 38
Zakresy dataRecords

1 bajt 2 bajty 4 bait
Nazwa zakresu (warto$¢ heksade- | (warto$¢ heksadecy- rtosé h ka_]é/ ! ASCIL
cymalna) malna) (warto$¢ heksadecymalna)
Prawidlowy sygnat 00 do FA 0000 do FAFF 00000000 do FAFFFFFF 1 do 254
Szczegdlny wskaznik parametru FB FB00O do FBFF FB000000 do FBFFFFFF brak
Zastrzezony zakres do wykorzy- FC do FD FCO00 do FDFF FC000000 do FDFFFFFF brak
stania w przysztosci
Wskaznik bledu FE FE00 do FEFF FE000000 do FEFFFFFF 0
Niedostepne lub niezadane FF FF00 do FFFF FF000000 do FFFFFFFF FF
CPR _073 Dla parametrow kodowanych w ASCII znak ASCII ,,*” jest
zastrzezony jako ogranicznik.
8.2. Formaty dataRecords
W tabelach od 39 do 42 ponizej opisano szczegdtowo formaty
uzywane przez ustugi ReadDataByldentifier i WriteDataByldentifier.
CPR_074 W tabeli 39 podano dlugos¢, rozdzielczos¢ i zakres roboczy
dla kazdego parametru identyfikowanego przez recordDatal-
dentifier:
Tabela 39
Format dataRecords
Nazwa parametru D}El“gloi&;jgir;}fh Rozdzielczosé Zakres roboczy
TimeDate 8 Zob. szczegdltowy opis w tabeli 40
HighResolutionTotalVehicle- 4 wzmocnienie 5 m/bit, offset 0 m 0 do +21 055 406 km
Distance
Kfactor 2 wzmocnienie 0,001 impulsu/m/bit, 0 do 64,255 impulsu/m
offset 0
LfactorTyreCircumference 2 wzmocnienie 0,125 10 m/bit, 0 do 8,031 m
offset 0
WrehicleCharacteristicFactor 2 wzmocnienie 0,001 impulsu/m/bit, 0 do 64,255 impulsu/m
offset 0
TyreSize 15 ASCII ASCII
NextCalibrationDate 3 Zob. szczegdltowy opis w tabeli 41
SpeedAuthorised 2 wzmocnienie 1/256 km/h/bit, 0 do 250,996 km/h
offset 0
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vB
Nazwa parametru D?\%Oéjjgirk?)wh Rozdzielczo$é Zakres roboczy
RegisteringMemberState 3 ASCII ASCII
VehicleRegistrationNumber 14 Zob. szczegdtowy opis w tabeli 42
VIN 17 ASCII ASCII

CPR 075 W tabeli 40 zamieszczono szczegdtowy opis formatow
poszczegodlnych bajtow parametru TimeDate:

Tabela 40
Szczegélowy opis formatu TimeDate (wartosé¢ recordDataldentifier #
F90B)
Bajt Definicja para- Rozdzielczos¢ Zakres roboczy
metru
1 Sekundy wzmocnienie 0,25 s/bit, offset 0 0 do 59,75s
s
2 Minuty wzmocnienie 1 minuta/bit, [0 do 59 minut
offset 0 minut
3 Godziny wzmocnienie 1 h/bit, offset 0 h| 0 do 23 h
4 Miesiac wzmocnienie 1 miesiac/bit, 1 do 12
offset 0 miesigcy miesiecy
5 Dzien wzmocnienie 0,25 dzien/bit, [0,25 do 31,75
offset 0 dni dnia
(zob. UWAGA pod tabela 41)
6 Rok wzmocnienie 1 rok/bit, offset | lata od 1985
rok + 1985 do 2235
(zob. UWAGA pod tabelg 41)
7 lokalne przesu-| wzmocnienie 1 minuta/bit, — 59 do + 59
nigcie dla offset — 125 minut minut
minut
8 lokalne przesu-| wzmocnienie 1 h/bit, offset |-23 do+ 23 h
niecie dla — 125 h
godzin

CPR 076 W tabeli 41 zamieszczono szczegdtowy opis formatow poszczegdlnych bajtow
parametru NextCalibrationDate.

Tabela 41
Szczegéltowy opis formatu NextCalibrationDate (warto$é
recordDataldentifier # F922)
. Definicja para- . ,,
Bajt metri Rozdzielczos¢ Zakres roboczy
1 Miesiac wzmocnienie 1 miesiac/bit, 1 do 12
offset 0 miesigcy miesigcy
2 Dzien 0,25 dnia/bit, offset 0 dni 0,25 do 31,75
(zob. UWAGA ponizej) dnia
3 Rok wzmocnienie 1 rok/bit, offset | lata od 1985
rok + 1985 do 2235
(zob. UWAGA ponizej)
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UWAGA dotyczaca zastosowania parametru ,,dzien”:

1) Wartoé¢ 0 dla daty nie istnieje. Wartosci 1, 2, 3 i 4 sg stosowane do
oznaczenia pierwszego dnia miesigca; 5, 6, 7 1 8 — do oznaczenia
drugiego dnia miesiaca, itd.

2) Ten parametr nie ma wplywu na parametr ,,godzina” ani go nie
zmienia.

UWAGA dotyczaca zastosowania parametru ,,rok’:
Warto$¢ 0 dla roku oznacza rok 1985, warto$¢ 1 oznacza rok 1986, itd.

CPR 078 W tabeli 42 zamieszczono szczegdtowy opis formatow
poszczegblnych bajtow parametru VehicleRegistrationNum-
ber.

Tabela 42

Szczegoélowy opis formatu  VehicleRegistrationNumber  (warto$é
recordDataldentifier # F97E)

Bajt Definicja parametru Rozdzielczo$¢ | Zakres roboczy

1 Strona kodowa (zdefiniowana ASCII 01 do 0A
w dodatku 1)

2 — 14 | Numer rejestracyjny pojazdu ASCII ASCII
(zdefiniowany w dodatku 1)
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Dodatek 9

HOMOLOGACJA TYPU WYKAZ MINIMUM WYMAGANYCH BADAN

1.1.

SPIS TRESCI
WPROWADZENIE

BADANIA FUNKCJONALNOSCI PRZYRZADU REJES-
TRUJACEGO

BADANIA FUNKCJONALNOSCI CZUJNIKA RUCHU

BADANIA FUNKCJONALNOSCI KART DO TACHO-
GRAFU

BADANIA URZADZENIA ZEWNETRZNEGO GNSS

BADANIA URZADZENIA DO LACZNOSCI NA ODLE-
GLOSC

BADANIA FUNKCJONALNOSCI PAPIERU

BADANIA INTEROPERACYINOSCI

WPROWADZENIE
Homologacja typu

Homologacja typu WE urzadzenia rejestrujacego (lub elementu sktadowego)
lub karty do tachografu opiera si¢ na nastgpujacych dokumentach:

— Swiadectwie bezpieczenstwa, opartym na specyfikacjach normy
»Common Criteria”, w odniesieniu do celu bezpieczenstwa w petni
zgodnego z celami przedstawionymi w dodatku 10 do niniejszego
zalacznika (do uzupehienia/zmiany),

— $wiadectwie funkcjonalnosci wystawionym przez organ panstwa czlon-
kowskiego 1 zaswiadczajagcym, ze badany element spelnia wymogi
okreslone w niniejszym zalaczniku pod wzglgdem wykonywanych funk-
cji, doktadnosci pomiaréw i charakterystyki srodowiskowe;j,

— S$wiadectwie interoperacyjno$ci wystawionym przez wlasciwy organ
i zaswiadczajacym, ze urzadzenie rejestrujace (lub karta do tachografu)
jest w pelni interoperacyjne z wymaganymi typami kart do tachografu
(lub urzadzenia rejestrujacego) (zob. rozdziat 8 niniejszego zatacznika).

W niniejszym dodatku okresla si¢, ktore badania, jako minimum, musi
przeprowadzi¢ organ panstwa czlonkowskiego w ramach badan funkcjonal-
nosci, i ktore badania, jako minimum, musi przeprowadzi¢ wlasciwy organ
w ramach badan interoperacyjnosci. Nie okresla si¢ dokladnie procedur
przeprowadzania tych badan ani ich rodzajow.

Niniejszy dodatek nie obejmuje aspektow $wiadectwa bezpieczenstwa. Jezeli
niektore badania wymagane na potrzeby homologacji typu przeprowadza si¢
przy ocenie bezpieczenstwa i w ramach procesu certyfikacji, to nie trzeba
ich przeprowadza¢ ponownie. W takim przypadku mozna podda¢ kontroli
tylko wyniki takich badan bezpieczenstwa. Do celow informacyjnych
wymogi, ktore majg zosta¢ poddane badaniom (lub $cisle wigza si¢ z bada-
niami, ktére majg zostaé przeprowadzone) w ramach certyfikacji bezpie-
czenstwa, sa w niniejszym dodatku oznaczone symbolem ,,*”.

Ponumerowane wymogi odnosza si¢ do tekstu gtéwnego zalacznika, nato-
miast pozostate wymogi odnoszg si¢ do innych dodatkéow (np. PIC 001
odnosi si¢ do wymogu PIC 001 zawartego w dodatku 3 Piktogramy).

W niniejszym dodatku oddzielnie przedstawiono informacje na temat homo-
logacji typu czujnika ruchu, przyrzadu rejestrujacego oraz urzadzenia
zewnetrznego GNSS jako elementéw sktadowych urzadzenia rejestrujacego.
Kazdy element sktadowy uzyska oddzielne $wiadectwo homologacji typu,
w ktorym wskazane zostang pozostate kompatybilne elementy sktadowe.
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1.2.

Badanie funkcjonalno$ci czujnika ruchu (lub urzadzenia zewngtrznego
GNSS) wykonuje si¢ wraz z badaniem funkcjonalnosci przyrzadu rejestru-
jacego i odwrotnie.

Nie wymaga si¢ zapewnienia interoperacyjnosci mi¢dzy kazdym modelem
czujnika ruchu (lub urzadzenia zewngtrznego GNSS) i kazdym modelem
przyrzadu rejestrujacego. W takim przypadku homologacja typu czujnika
ruchu (lub odpowiednio urzadzenia zewngtrznego GNSS) moze by¢ wydana
tylko w potaczeniu z homologacja typu wiasciwego przyrzadu rejestrujacego
i odwrotnie.

Odniesienia

W niniejszym dodatku uzywa si¢ nastgpujacych odniesien:

IEC 60068-2-1: Badania $rodowiskowe — Czg$¢ 2-1: Proby — Proba A:
Zimno

IEC 60068-2-2: Podstawowe procedury badan $rodowiskowych — Czg$¢ 2:
Préby — Proba B: Suche goraco (harmoniczne).

IEC 60068-2-6: Badania srodowiskowe — Czg$¢ 2: Proby — Proba Fc:
Wibracje

IEC 60068-2-14: Badania $rodowiskowe — Czg$¢ 2-14: Proby — Proba N:
Zmiany temperatury

IEC 60068-2-27: Badania $rodowiskowe — Cze$¢ 2: Proby — Proba Ea
i wytyczne: Udary

IEC 60068-2-30: Badania srodowiskowe — Czg$¢ 2-30: Proby — Proba Db:
Wilgotne goraco, cykliczne (cykl 12+12 h)

IEC 60068-2-64: Badania srodowiskowe — Czg$¢ 2-64: Proby — Proba Fh:
Wibracje szerokopasmowe losowe i wytyczne

IEC 60068-2-78: Badania $§rodowiskowe — Czg$¢ 2-78: Proby — Proba Cab:
Wilgotne goraco state

ISO 16750-3 — Obcigzenia mechaniczne (2012-12)
ISO 16750-4 — Obciazenia klimatyczne (2010-04)

ISO 20653: Pojazdy drogowe — Stopien ochrony (kod IP) — Ochrona urza-
dzen elektrycznych przed ciatami obcymi, woda i dostgpem

ISO 10605:2008 + Sprostowanie techniczne:2010 + AMD1:2014 Pojazdy
drogowe — Metody badan zaktocen elektrycznych powodowanych przez
wytadowania elektrostatyczne

ISO 7637-1:2002 + AMD1:2008 Pojazdy drogowe — Zaktocenia elektryczne
przenoszone przez przewodzenie i przez sprzezenie — Cze$¢ 1: Definicje
i postanowienia ogodlne

ISO 7637-2 Pojazdy drogowe — Zaklocenia elektryczne przenoszone przez
przewodzenie i przez sprzgzenie — Czg$¢ 2: Przewodzenie przebiegow przej-
Sciowych wylacznie wzdhuz przewodow zasilajacych

ISO 7637-3 Pojazdy drogowe — Zaklocenia elektryczne przenoszone przez
przewodzenie i przez sprzgzenie — Czg$¢ 3: Przenoszenie elektrycznych
przebiegdw przejsciowych przez sprzezenia pojemnosciowe i indukcyjne
przez linie inne niz linie zasilajace

ISO/IEC 7816-1 Karty identyfikacyjne — Karty elektroniczne — Cze$¢ 1:
Karty stykowe — Charakterystyki fizyczne
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ISO/IEC 7816-2 Technologia informacyjna — Karty identyfikacyjne — Karty
elektroniczne — Czg$¢ 2: Karty stykowe — Wymiary i rozmieszczenie stykow

ISO/IEC 7816-3 Technologia informacyjna — Karty identyfikacyjne — Karty
elektroniczne — Czg$¢ 3: Karty Stykowe — Sygnaly elektryczne i protokoty
transmisji

ISO/IEC 10373-1:2006 + AMDI1:2012 Karty identyfikacyjne — Metody
badan — Czg$¢ 1: Charakterystyki ogolne

ISO/IEC 10373-3:2010 + Sprostowanie techniczne: 2013 Karty identyfika-
cyjne — Metody badan — Cze$¢ 3: Karty elektroniczne i powiagzane z nimi
urzadzenia interfejsowe

ISO 16844-3:2004, Sprostowanie 1: 2006 Pojazdy drogowe — Systemy
tachograficzne — Czeg$¢ 3: Interfejs czujnika ruchu (z przyrzadami rejestru-

jacymi)
ISO 16844-4 Pojazdy drogowe — Systemy tachograficzne — Cze$¢ 4: Inter-
fejs CAN

ISO 16844-6 Pojazdy drogowe — Systemy tachograficzne — Czg$¢ 6: Diag-
nostyka

ISO 16844-7 Pojazdy drogowe — Systemy tachograficzne — Cze$¢ 7: Para-
metry

ISO 534 Papier i tektura — Oznaczanie grubos$ci, ggstosci pozornej i objetosci
wiasciwej

EKG ONZ RI10 Jednolite przepisy dotyczace homologacji pojazdow
w odniesieniu do kompatybilnosci elektromagnetycznej (Europejska
Komisja Gospodarcza ONZ)

BADANIA FUNKCJONALNOSCI PRZYRZADU REJESTRUJACEGO

Nr Badanie Opis

Powigzane wymogi

1 Badanie administracyjne

1.1 | Dokumentacja Prawidtowo$¢ dokumentacji
1.2 | Wyniki badan produ- | Wyniki badan producenta przeprowadzonych | 88, 89, 91
centa podczas integracji.
Przedstawienie dokumentow papierowych.
2 Kontrola wizualna
2.1 | Zgodnos¢ z dokumentacja
2.2 | Identyfikacja/oznakowanie 224-226
2.3 | Materiaty 219-223
2.4 | Plombowanie 398, 401-405

2.5 | Interfejsy zewnetrzne

3 Badania funkcjonalnosci

3.1 [ Obstugiwane funkcje

03, 04, 05, 07, 382,

3.2 | Tryby pracy

09-11%, 132, 133

3.3 | Prawa dostepu do funkcji i danych

12% 13%*,, 382, 383, 386-389

3.4 | Monitorowanie wkladania i wyjmowania kart

15, 16, 17, 18, 19%, 20%, 132

3.5 | Pomiar predkosei i odlegltosci

21-31
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Nr Badanie Opis Powiazane wymogi

3.6 | Pomiar czasu (badanie przeprowadzone w temperaturze 20 °C) 3843

3.7 | Monitorowanie czynnosci kierowcy 44-53, 132

3.8 | Monitorowanie stanu prowadzenia pojazdu 54, 55, 132

3.9 [ Pozycje wprowadzane recznie 5662

3.10 | Zarzadzanie blokadami firmowymi 63—-68

3.11 | Monitorowanie czynnos$ci kontrolnych 69, 70

3.12 | Wykrywanie zdarzen lub usterek 71 — 88 132

3.13 | Dane identyfikujace urzadzenie 93*, 94* 97, 100

3.14 | Dane dotyczace wktadania i wyjmowania karty kierowcy 102*-104*

3.15 | Dane dotyczace czynnosci kierowcy 105*-107*

3.16 | Dane dotyczace miejsc i polozenia 108*—112%*

3.17 | Dane dotyczace licznika kilometrow 113*-115%

3.18 | Szczegétowe dane dotyczace predkosei 116*

3.19 | Dane dotyczace zdarzen 117*

3.20 | Dane dotyczace usterek 118%*

3.21 | Dane dotyczace kalibracji 119%-121%*

3.22 | Dane dotyczace korekty czasu 124%, 125%

3.23 | Dane dotyczace czynnosci kontrolnej 126*, 127*

3.24 | Dane dotyczace blokad firmowych 128%*

3.25 | Dane dotyczace czynnosci pobierania 129*

3.26 | Dane dotyczace warunkoéw szczegodlnych 130%, 131*

3.27 | Rejestrowanie i przechowywanie danych na kartach do tachografu 134, 135,, 136*, 137*, 139%,
140, 141
142, 143, 144%, 145%, 146*,
147, 148

3.28 | Wyswietlanie 90, 132,
149-166,
PIC 001, DIS_001

3.29 | Drukowanie 90, 132, 167-179, PIC 001,
PRT 001-PRT 014

3.30 | Ostrzeganie 132, 180-189,
PIC_001

3.31 | Pobieranie danych na no$nik zewnetrzny 90, 132, 190-194

3.32 | Laczno$¢ na odleglos¢ na potrzeby ukierunkowanych kontroli drogo- | 195-197

wych
3.33 | Wyprowadzanie danych do dodatkowych urzadzen zewnetrznych 198, 199
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Nr Badanie Opis Powiazane wymogi
3.34 | Kalibracja 202-206*, 383, 384, 386-391
3.35 | Drogowe kontrole kalibracji 207-209
3.36 | Korekta czasu 210-212%*
3.37 | Niezaktocanie funkcji dodatkowych 06, 425
3.38 | Interfejs czujnika ruchu 02, 122
3.39 | Urzadzenie zewngtrzne GNSS 03, 123
3.40 | Sprawdzenie, czy VU wykrywa, rejestruje i zapisuje zdarzenie (zdarze- | 217
nia) lub usterke (usterki) okreslone przez producenta VU, gdy sparo-
wany czujnik ruchu reaguje na pola magnetyczne zaburzajace wykry-
wanie ruchu pojazdu.
3.41 | Pakiet szyfrow i standardowe parametry domeny CSM _48, CSM_50
4 Badania Srodowiskowe
4.1 | Temperatura Sprawdzenie funkcjonalnosci za pomoca: 213
badania zgodnie z normg ISO 16750-4,
Rozdziat 5.1.1.2: Proba eksploatacyjna w niskiej
temperaturze (72 h w temperaturze — 20 °C).
Badanie to odnosi si¢ do normy IEC 60068-2-1:
Badania srodowiskowe — Cze$¢ 2-1: Proby —
Proba A: Zimno;
badania zgodnie z norma ISO 16750-4,
Rozdziat 5.1.2.2: Proba eksploatacyjna w wyso-
kiej temperaturze (72 h w temperaturze 70 °C).
Badanie to odnosi si¢ do normy IEC 60068-2-2:
Podstawowe procedury badan $rodowiskowych
— Czg$¢ 2: Proby — Proba B: Suche goraco;
badania zgodnie z norma ISO 16750-4:
Rozdziat 5.3.2: Nagla zmiana temperatury
z okreslonym okresem przejsciowym
(= 20 °C/70 °C, 20 cykli, czas przebywania:
2 h w kazdej temperaturze).
Mozna przeprowadzi¢ skrocony zestaw badan
(sposrod tych zdefiniowanych w sekcji 3 niniej-
szej tabeli) w nizszej temperaturze, wyzszej
temperaturze i w czasie cykli temperaturowych.
4.2 | Wilgotnos¢ Sprawdzenie odpornosci przyrzadu rejestrujg- | 214

cego na cykliczne zmiany wilgotnosci (proba
goraca) za pomocag proby Db wg normy I[EC
60068-2-30, w szesciu 24-godzinnych cyklach,
w kazdym ze zmieniajacg si¢ temperaturg od
+ 25 °C do + 55 °C i wilgotnoscig wzgledna
97% w +25°Ci93% w + 55 °C




02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 334

Badanie

Opis

Powiazane wymogi

43

Mechanika

1. Drgania harmoniczne:

sprawdzenie odpornosci przyrzadu rejestruja-
cego na drgania harmoniczne o nastgpujacych
wiasciwosciach:

stale przemieszczenie przy czgstotliwosci
5-11 Hz: 10-milimetrowa amplituda;

stale przyspieszenie przy czgstotliwosci
11-300 Hz: 5g.

Wymog ten sprawdza si¢ za pomocg proby
Fc wg normy IEC 60068-2-6, z minimalnym
czasem trwania proby 3 x 12 h (12 h na o§).

ISO 16750-3 nie wymaga przeprowadzenia
badania drgan harmonicznych w przypadku
urzadzen znajdujacych si¢ w oddzielnej
kabinie pojazdu.

2. Drgania swobodne:

Proba zgodnie z ISO 16750-3: Rozdziat
4.1.2.8: Proba VIII: Pojazd uzytkowy,
oddzielna kabina pojazdu.

Proba drgan swobodnych: 10 ... 2 000 Hz,
wertykalna $rednia kwadratowa 21,3 m/s?,
wzdhuzna $rednia kwadratowa 11,8 m/sz,
poprzeczna $rednia kwadratowa 13,1 m/s?,
3 osie, 32 h na o$, w tym cykl temperatu-
rowy — 20...70 °C.

Badanie to odnosi si¢ do normy IEC 60068-
2-64: Badania $rodowiskowe — Czg$¢ 2-64:
Proby — Proba Fh: Wibracje szerokopas-
mowe losowe i wytyczne.

3. Udary:

udar mechaniczny przy impulsie polsinusoi-
dalnym 3 g wg normy ISO 16750.

Opisane powyzej badania przeprowadza si¢ na
roznych probkach urzadzen poddawanych bada-
niom.

219

4.4

Ochrona przed woda
i ciatami obcymi

Badanie zgodnie z norma ISO 20653: Pojazdy
drogowe — Stopien ochrony (kod IP) — Ochrona
urzadzen elektrycznych przed ciatami obcymi,
woda 1 dostgpem (bez zmian parametrow);
minimalna wartos¢ IP — 40

220, 221

4.5

Zabezpieczenie
nadnapigciowe

Sprawdzenie odporno$ci przyrzadu rejestrujg-
cego na napigcie zasilania:

wersje 24 V: 34 v przy
+ 40°C przez 1
godzing

wersje 12 V: 17 \Y% przy
+ 40°C przez 1
godzing

(ISO 16750-2)

216
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4.6 | Zabezpieczenie przed | Sprawdzenie odpornosci przyrzadu rejestruja- | 216
odwrdceniem polary- | cego na odwrdcenie biegundéw napigcia zasilaja-
zacji cego.
(ISO 16750-2)
4.7 | Zabezpieczenie zwar- | Sprawdzenie, czy sygnaly wyjsciowe sa zabez- | 216
ciowe pieczone przed zwarciem do napigcia zasilaja-
cego i do masy.
(ISO 16750-2)
5 Badania EMC
5.1 | Emisje radiacyjne | Zgodno$¢ z regulaminem nr 10 EKG ONZ 218
i wrazliwo$¢ na
radiacje
5.2 | Wyladowania elek- | Zgodno$¢ z norma ISO 10605:2008 + Sprosto- | 218
trostatyczne wanie techniczne:2010 + AMDI1:2014: +/—
4 kV w przypadku styku i +/— 8 kV w przy-
padku roztadowania do powietrza
5.3 | Wrazliwos¢ na stany | W przypadku wersji 24 V: zgodno$¢ z normg | 218

nieustalone w zasila-
niu

ISO 7637-2 i wersja 3 regulaminu nr 10 EKG
ONZ:

impuls la: Vs = — 450 V, Ri = 50 omow
impuls 2a: Vs =+ 37 V, Ri = 2 omy

impuls 2b: Vs = + 20 V, Ri = 0,05 oma
impuls 3a: Vs = — 150 V, Ri = 50 omow
impuls 3b: Vs = + 150 V, Ri = 50 omow
impuls 4: Vs =— 16 V Va=— 12V, t6 = 100ms

impuls 5: Vs = + 120 V, Ri = 2,2 oma, td =
250 ms

W przypadku wersji 12 V: zgodno$¢ z norma
ISO 7637-1 i wersja 3 regulaminu nr 10 EKG
ONZ:

impuls 1: Vs = — 75 V, Ri = 10 oméw
impuls 2a: Vs = + 37 V, Ri = 2 omy

impuls 2b: Vs =+ 10 V, Ri = 0,05 oma
impuls 3a: Vs = — 112 V, Ri = 50 omow
impuls 3b: Vs =+ 75 V, Ri = 50 oméw
impuls 4: Vs=—-6 V,Va=- 5V, t6 = 15 ms
impuls 5: Vs =+ 65 V, Ri = 3 omy, td = 100
ms

Impuls 5 nalezy testowaé tylko w przypadku
przyrzadow rejestrujacych przeznaczonych do
zainstalowania w pojazdach, w ktorych nie
zainstalowano zewngtrznego, wspolnego zabez-
pieczenia przed spadkiem obcigzenia.

Aby uzyska¢ informacje na temat propozycji
zabezpieczenia przed spadkiem obciazenia,
zob. norma ISO 16750-2 wydanie 4. rozdziat
4.6.4.
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3.

BADANIA FUNKCJONALNOSCI CZUJNIKA RUCHU

Nr Badanie Opis Powigzane wymogi
1. Badanie administracyjne
1.1 | Dokumentacja Prawidlowo$¢ dokumentacji
2. Kontrola wizualna
2.1 | Zgodno$¢ z dokumentacja
2.2 | Identyfikacja/oznakowanie 225, 226,
2.3 | Materiaty 219-223
2.4 | Plombowanie 398, 401-405
3. | Badania funkcjonalnosci
3.1 | Dane identyfikacyjne czujnika 95-97*
3.2 | Parowanie czujnik ruchu — przyrzad rejestrujacy 122%*, 204
3.3 | Wykrywanie ruchu 30-35
Doktadno$¢ pomiaru ruchu
3.4 | Interfejs przyrzadu rejestrujacego 02
3.5 | Sprawdzenie, czy dziatanie statego pola magnetycznego nie wptywa na czujnik | 217
ruchu. Ewentualnie sprawdzenie, czy czujnik ruchu reaguje na dziatanie statych
p6l magnetycznych zaburzajacych wykrywanie ruchu pojazdu, tak aby
podtaczony VU mogt wykrywac, rejestrowac i zapisywac usterki czujnika.
4. Badania Srodowiskowe
4.1 | Temperatura pracy Sprawdzenie  funkcjonalnosci  (zdefiniowanej | 213

w ramach badania nr 3.3) w zakresie temperatur
[- 40 — + 135 °C] za pomoca:

proby Ad wg normy IEC 60068-2-1, z czasem
trwania badania 96 h w najnizszej temperaturze
Tomim

proby Bd wg normy IEC 60068-2-2, z czasem
trwania badania 96 h w najwyzszej temperaturze
Tormax,

badania zgodnie z norma ISO 16750-4:
Rozdziat 5.1.1.2: Proba eksploatacyjna w niskiej
temperaturze (24 h w temperaturze — 40 °C).

Badanie to odnosi si¢ do normy IEC 60068-2-1:
Badania srodowiskowe — Czg$¢ 2-1: Proby —
Proba A: Zimno, wg proby Bd w ramach
normy IEC 68-2-2, z czasem trwania 96 h
w najnizszej temperaturze — 40 °C

badania zgodnie z normag ISO 16750-4:

Rozdziat 5.1.2.2: Proba eksploatacyjna w niskiej
temperaturze (96 h w temperaturze 135 °C).

Badanie to odnosi si¢ do normy IEC 60068-2-2:
Podstawowe procedury badan srodowiskowych
— Czgs$¢ 2: Proby — Proba B: Suche goraco;
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Powiazane wymogi

4.2

Cykle temperaturowe

Badanie zgodnie z normg ISO 16750-4:
Rozdziat 5.3.2: Nagla zmiana temperatury
z okreslonym okresem przejsciowym
(— 40 °C/135 °C, 20 cykli, czas przebywania:
30 min w kazdej temperaturze).

IEC 60068-2-14: Badania $rodowiskowe —
Czgs¢ 2-14: Proby — Proba N: Zmiany tempera-
tury

213

43

Cykle wilgotnosci

Sprawdzenie  funkcjonalnosci  (zdefiniowanej
w ramach badania nr 3.3) za pomocg proby
Db wg normy IEC 60068-2-30, w szeSciu 24-
godzinnych cyklach, w kazdym ze zmieniajaca
si¢ temperaturg od + 25 °C do + 55 °C i wilgot-
noscig wzgledng 97% w + 25 °C i 93 %
w + 55 °C

214

44

Drgania

ISO 16750-3: Rozdziat 4.1.2.6: Proba IV:

Pojazd uzytkowy, silnik, skrzynia biegow

Badanie drgan w trybie mieszanym obejmujace:

a) badanie drgan harmonicznych, 20...520 Hz,
114 ... 120 m/s>, <= 0,5 oct/min

b) badanie drgan swobodnych, 10 ... 2 000 Hz,
érednia kwadratowa 177 m/s%,

94 h na o$, z cyklem temperaturowym
-20...70 °C).

Badanie to odnosi si¢ do normy IEC 60068-2-
80: Badania $rodowiskowe — Czg$¢ 2-80: Proby
— Proba Fi: Wibracje — tryb mieszany

219

4.5

Udar mechaniczny

ISO 16750-3: Rozdziat 4.2.3: Proba IV: Proba
dla urzadzen znajdujacych si¢ w skrzyni biegow
lub na skrzyni biegéw

Udar o impulsie polsinusoidalnym, przyspie-
szenie do uzgodnienia w zakresie 3 000 ...
15 000 m/s?, czas trwania impulsu do uzgodnie-
nia, ale < 1 ms, liczba wstrzaséw: do uzgodnie-
nia.

Badanie to odnosi si¢ do normy IEC 60068-2-
27: Badania $rodowiskowe — Czg$¢ 2: Proby —
Proba Ea i wytyczne: Udary

219

4.6

Ochrona przed wodg i ciatami
obcymi

Badanie zgodnie z normg ISO 20653: Pojazdy
drogowe — Stopien ochrony (kod IP) — Ochrona
urzadzen elektrycznych przed cialami obcymi,
woda i dostgpem

(docelowa wartos¢ IP — 64)

220, 221

4.7

Zabezpieczenie przed odwro-
ceniem polaryzacji

Sprawdzenie odpornosci czujnika ruchu na
odwrdcenie biegundw napigcia zasilajacego.

216

4.8

Zabezpieczenie zwarciowe

Sprawdzenie, czy sygnaly wyjsciowe sa zabez-
pieczone przed zwarciem do napigcia zasilajg-
cego 1 do masy.

216
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5. Badania kompatybilnosci elektromagnetycznej
5.1 | Emisje radiacyjne i wrazli- | Sprawdzenie zgodno$ci z regulaminem nr 10 | 218
wos$¢ na radiacje¢ EKG ONZ
5.2 | Wyladowania elektrosta- | Zgodnos¢ z normag ISO 10605:2008 + Sprosto- | 218
tyczne wanie techniczne:2010 + AMDI1:2014: +/— 4kV
w przypadku styku i +/— 8kV w przypadku
roztadowania do powietrza
5.3 | Wrazliwo$¢ na stany nieusta- | W przypadku wersji 24 V: zgodno$¢ z norma | 218

lone na liniach danych

ISO 7637-2 i wersja 3 regulaminu nr 10 EKG
ONZ:

impuls la: Vs = — 450 V, Ri = 50 omow
impuls 2a: Vs = + 37 V, Ri = 2 omy

impuls 2b: Vs =+ 20 V, Ri = 0,05 oma
impuls 3a: Vs = — 150 V, Ri = 50 omow
impuls 3b: Vs = + 150 V, Ri = 50 omow
impuls 4: Vs =— 16 V Va =— 12V, t6 = 100ms
impuls 5: Vs = + 120 V, Ri = 2,2 oma, td =
250 ms

W przypadku wersji 12 V: zgodno$¢ z norma
ISO 7637-1 i wersja 3 regulaminu nr 10 EKG
ONZ:

impuls 1: Vs = — 75 V, Ri = 10 oméw
impuls 2a: Vs = + 37 V, Ri = 2 omy

impuls 2b: Vs =+ 10 V, Ri = 0,05 oma
impuls 3a: Vs = — 112 V, Ri = 50 omow
impuls 3b: Vs = + 75 V, Ri = 50 oméw
impuls 4: Vs=—-6V,Va=-5V, t6 =15 ms
impuls 5: Vs = + 65 V, Ri = 3 omy, td =
100 ms

Impuls 5 nalezy testowaé tylko w przypadku
przyrzadow rejestrujacych przeznaczonych do
zainstalowania w pojazdach, w ktorych nie
zainstalowano zewngtrznego, wspdlnego zabez-
pieczenia przed spadkiem obcigzenia.

Aby uzyska¢ informacje na temat propozycji
zabezpieczenia przed spadkiem obcigzenia,

zob. norma ISO 16750-2 wydanie 4. rozdziat
4.64.

4. BADANIA FUNKCJONALNOSCI KART DO TACHOGRAFU

Badania zgodnie z niniejsza sekcjg 4

nr 5 ,,Testy protokotow”,

nr 6 ,,Struktura karty” i

nr 7 ,,Badania funkcjonalnosci”

moze przeprowadzi¢ jednostka dokonujaca oceny lub jednostka certyfiku-
jaca w trakcie procesu wydawania $wiadectwa bezpieczenstwa dla modutu
chipowego zgodnie z normg ,,Common Criteria” (CC).

Badania nr 2.3 i 4.2 s3 identyczne. Sg to proby mechaniczne kombinacji
karty i modutu chipowego. Jezeli jeden z tych elementéow (karta, modut
chipowy) zostanie zmieniony, wowczas przeprowadzenie tych badan jest
konieczne.
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1. Badanie administracyjne
1.1 | Dokumentacja Prawidlowo$¢ dokumentacji
2 Karta
21 | Nadruk Spra\ydzenle, czy wszyst_kle zabezpieczenia 227-229, 232,
i widoczne dane s3a prawidlowo nadrukowane 234-236

i zgodne z wymogami.

[Oznaczenie]
(Zatacznik 1C rozdziat 4.1 ,Dane widzialne”, 227)
Na awersie znajduja sig:

wyrazenia ,Karta kierowcy”, ,Karta kontrolna”,
.Karta warsztatowa”, lub ,,Karta firmowa” nadruko-
wane wielkimi literami w jezyku urzedowym lub
jezykach urzedowych panstwa czlonkowskiego
wydajacego kartg, zgodnie z typem Kkarty.

[Nazwa panstwa cztonkowskiego]
(Zatgcznik 1C rozdziat 4.1 ,,Dane widzialne”, 228)
Na awersie znajduja si¢:

nazwa panstwa czlonkowskiego wydajacego karte
(nieobowigzkowo).

[Znak]
(Zatgcznik 1C rozdziat 4.1 ,,.Dane widzialne”, 229)
Na awersie znajduja sig¢:

wyrdzniajacy znak panstwa cztonkowskiego wydaja-
cego kartg, drukowany w negatywie w niebieskim
prostokacie i otoczony 12 zoltymi gwiazdkami.

[Oznaczenie liczby]
(Zatacznik 1C rozdziat 4.1 ,,Dane widzialne”, 232)
Na awersie znajduja si¢:

objasnienia numerowanych pozycji znajdujacych si¢
na awersie karty.

[Kolor]
(Zatacznik 1C rozdziat 4.1 ,,Dane widzialne”, 234)

Karty do tachografu drukuje si¢ w nastgpujacych
dominujacych kolorach tta:

— karta kierowcy: bialy,
— karta warsztatowa: czerwony,
— karta kontrolna: niebieski,

— karta firmowa: zotty.




02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 340

Badanie

Opis

Powiagzane wymogi

[Zabezpieczenie]

(Zatagcznik 1C rozdziat 4.1 ,,Dane widzialne”, 235)

Karty do tachografu maja przynajmniej nastepujace

zabezpieczenia przed fatszowaniem i manipulowa-

niem:

— zabezpieczajacy wzor tta z drukowanym drobnym
giloszem i tgcza,

— przynajmniej dwubarwng lini¢ wykonana technika
mikrodruku.

[Oznakowania]
(Zatagcznik 1C rozdziat 4.1 ,,Dane widzialne”, 236)

Panstwa czlonkowskie moga dodawac kolory lub
oznakowania, takie jak symbole panstwowe i zabez-
pieczenia.

[Znak homologacji]

Karta do tachografu jest opatrzona znakiem homo-
logacji.

Znak homologacji sktada si¢ z:

— prostokata, wewnatrz ktorego jest umieszczona
litera ,,e”, po ktorej nastgpuje liczba lub litera
oznaczajaca panstwo, ktore wydalo homologacje,

— numeru homologacji typu odpowiadajacego nu-
merowi $wiadectwa homologacji typu karty do
tachografu, umieszczonego bezposrednio obok
wspomnianego wyzej prostokata.

22

Proby mechaniczne

[Wielkos¢ karty]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810: Karty identyfikacyjne — Charaktery-
styki fizyczne,

[5] Wymiary karty
[5.1] Wielkos¢ karty
[5.1.1] Wymiary i tolerancje karty

Typ karty ID-1 Karta nieuzywana

[Krawedzie karty]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810: Karty identyfikacyjne — Charakterys-
tyki fizyczne,

[5] Wymiary karty
[5.1] Wielkos¢ karty

[5.1.2] Krawedzie karty

240, 243
ISO/IEC 7810
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[Struktura karty]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810: Karty identyfikacyjne — Charakterys-
tyki fizyczne,

[6] Struktura karty

[Materiaty, z ktorych wykonane sg karty]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810: Karty identyfikacyjne — Charakterys-
tyki fizyczne,

[7] Materiaty, z ktorych wykonane sg karty

[Odpornos¢ na zginanie]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810: Karty identyfikacyjne — Charakterys-
tyki fizyczne,

[8] Charakterystyki kart

[8.1] Odporno$¢ na zginanie

[Toksycznos¢]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810: Karty identyfikacyjne — Charakterys-
tyki fizyczne,

[8] Charakterystyki kart
[8.3] Toksycznos¢

[Odpornosé¢ na dziatanie czynnikow chemicznych]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810: Karty identyfikacyjne — Charakterys-
tyki fizyczne,

[8] Charakterystyki kart

[8.4] Odpornos¢ na dziatanie czynnikéw chemicznych

[Stabilnos¢ kart]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810: Karty identyfikacyjne — Charakterys-
tyki fizyczne,

[8] Charakterystyki kart

[8.5] Stabilno$¢ wymiarowa kart i odksztalcenie
wywotane przez temperature i wilgotno$é
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[Swiatlo]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810: Karty identyfikacyjne — Charakterys-
tyki fizyczne,

[8] Charakterystyki kart
[8.6.] Swiatlo

[Trwatos¢]

Zalacznik 1C rozdziat 4.4 ,\Wymagania $rodowis-
kowe i elektryczne”, 241)

Karty do tachografu prawidtowo pracujg przez okres
pigciu lat, jezeli sa uzywane w okre§lonych warun-
kach srodowiskowych i elektrycznych.

[Wytrzymatos¢ na rozwarstwienie]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810: Karty identyfikacyjne — Charakterys-
tyki fizyczne,

[8] Charakterystyki kart

[8.8] Wytrzymato$¢ na rozwarstwienie

[Przyczepno$¢ lub blokowanie]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810: Karty identyfikacyjne — Charakterys-
tyki fizyczne,

[8] Charakterystyki kart

[8.9] Przyczepnos¢ lub blokowanie

[Odksztatcenie]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810: Karty identyfikacyjne — Charakterys-
tyki fizyczne,

[8] Charakterystyki kart
[8.11] Ogolne odksztatcenie kart

[Odporno$¢ na dziatanie wysokich temperatur]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810: Karty identyfikacyjne — Charakterys-
tyki fizyczne,

[8] Charakterystyki kart

[8.12] Odporno$¢ na dziatanie wysokich temperatur
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[Znieksztatcenia powierzchni]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810: Karty identyfikacyjne — Charakterys-
tyki fizyczne,

[8] Charakterystyki kart

[8.13] Znieksztalcenia powierzchni

[Zanieczyszczenie]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810: Karty identyfikacyjne — Charakterys-
tyki fizyczne,

[8] Charakterystyki kart

[8.14] Zanieczyszczenie i interakcje komponentow
kart

23

Proby
z

mechaniczne
wbudowanym

modutem chipowym

[Zginanie]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810:2003/zmiana 1:2009, Karty identyfi-
kacyjne — Charakterystyki fizyczne, zmiana 1:
Kryteria dotyczace kart elektronicznych

[9.2] Dynamiczne napre¢zenie zginajace

Laczna liczba cykli zginania: 4 000.

[Skrecanie]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810:2003/zmiana 1:2009, Karty identyfika-
cyjne — Charakterystyki fizyczne, zmiana 1: Kryteria
dotyczace kart elektronicznych

[9.3] Dynamiczne naprezenie skrecajace

Laczna liczba cykli skrgcania: 4 000.

ISO/IEC 7810

Modul

Modut

Modut to obudowa chipu i ptyta stykowa.

[Profil powierzchni]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7816-1:2011, Karty identyfikacyjne — Karty
elektroniczne — Czg$¢ 1: Karty stykowe — Charakte-
rystyki fizyczne

[4.2] Profil powierzchni stykow

ISO/IEC 7816



02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 344

Nr Badanie Opis Powiagzane wymogi
[Wytrzymatos¢ mechaniczna]
Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy
ISO/IEC 7816-1:2011, Karty identyfikacyjne — Karty
elektroniczne — Cze$¢ 1: Karty stykowe — Charakte-
rystyki fizyczne
[4.3] Wytrzymatos¢ mechaniczna (karty i stykow)
[Rezystancja]
Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy
ISO/IEC 7816-1:2011, Karty identyfikacyjne — Karty
elektroniczne — Czes¢ 1: Karty stykowe — Charakter-
ystyki fizyczne
[4.4] Rezystancja (stykow)
[Wymiary]
Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy
ISO/IEC 7816-2:2007, Karty identyfikacyjne — Karty
elektroniczne — Czg§¢ 2: Karty stykowe — Wymiary
i rozmieszczenie stykow
[3] Wymiary stykow
[Rozmieszczenie]
Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy
ISO/IEC 7816-2:2007, Karty identyfikacyjne — Karty
elektroniczne — Czg§¢ 2: Karty stykowe — Wymiary
i rozmieszczenie stykow
[4] Liczba i rozmieszczenie stykow
W przypadku modutow z szescioma stykami styki
,,C4”1,,C8” nie sa objete tym wymogiem dotyczacym
proby.

4 Chip

4.1 | Chip 241-244

[Temperatura pracy]

Chip karty do tachografu pracuje w temperaturze
otoczenia wynoszacej od — 25 °C do + 85 °C.

Regulamin nr 10 EKG
ONZ

ISO/IEC 7810
ISO/IEC 10373
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[Temperatura i wilgotnos¢]

Zalacznik 1C rozdziat 4.4 ,,Wymagania $rodowi-
skowe i elektryczne”, 241)

Karty do tachografu prawidlowo pracuja we wszyst-
kich warunkach klimatycznych normalnie wystepuja-
cych na terytorium Wspolnoty, przynajmniej
w zakresie temperatur od — 25 do + 70 °C ze spora-
dycznymi temperaturami szczytowymi do +85 °C,
przy czym ,sporadyczny” oznacza nie dluzej niz 4
godziny jednorazowo i nie wigcej niz 100 razy
w okresie eksploatacji karty.

Karty do tachografu naraza si¢ kolejno na nastgpu-
jace temperatury i wilgotno$¢ przez okreslony czas.
Po kazdym etapie kart¢ do tachografu bada si¢ pod
katem funkcjonalnosci elektryczne;j.

1. Temperatura — 20 °C przez 2 h.
2. Temperatura +/— 0 °C przez 2 h.

3. Temperatura + 20 °C, wilgotnos¢ wzgledna 50 %,
przez 2 h.

4. Temperatura + 50 °C, wilgotno$¢ wzgledna 50 %,
przez 2 h

5. Temperatura + 70 °C, wilgotno$¢ wzgledna 50 %,
przez 2 h.

Temperatura jest zwickszana sporadycznie do
+ 85 °C, wilgotno$¢ wzgledna wynosi 50 %,
przez 60 min.

6. Temperatura + 70 °C, wilgotno$¢ wzgledna 85 %,
przez 2 h.

Temperatura jest zwickszana sporadycznie do
+ 85 °C, wilgotno$¢ wzgledna wynosi 85 %,
przez 30 min.

[Wilgotnos¢]

Zatacznik 1C rozdzial 4.4 ,,Wymagania $rodowis-
kowe i elektryczne”, 242)

Karty do tachografu prawidlowo pracuja w zakresie
wilgotnosci od 10 % do 90 %.

[Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna — EMC]

Zalacznik 1C rozdziat 4.4 ,\Wymagania $rodowis-
kowe i elektryczne”, 244)

W trakcie pracy karty do tachografu zachowuja
zgodno$¢ z regulaminem nr 10 EKG ONZ pod
wzgledem kompatybilnosci elektromagnetycznej.
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[Elektrycznos¢ statyczna]

Zatacznik 1C rozdziat 4.4 ,Wymagania $rodowis-
kowe i elektryczne”, 244)

W trakcie pracy karty do tachografu musza by¢
zabezpieczone przed wytadowaniami elektrostatycz-
nymi.

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810:2003/zmiana 1:2009, Karty identyfika-
cyjne — Charakterystyki fizyczne, zmiana 1: Kryteria
dotyczace kart elektronicznych

[9.4] Elektryczno$¢ statyczna
[9.4.1] Karty elektroniczne ze stykami
Napigcie probne: 4 000 V.

[Urzadzenia rentgenowskie]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 7810:2003/zmiana 1:2009, Karty identyfika-
cyjne — Charakterystyki fizyczne, zmiana 1: Kryteria
dotyczace kart elektronicznych

[9.1.] Urzadzenia rentgenowskie

[Promieniowanie ultrafioletowe]

ISO/IEC 10373-1:2006, Karty identyfikacyjne —
Metody badan — Czgé¢ 1: Charakterystyki ogdlne

[5.11] Promieniowanie ultrafioletowe

[trzykotowe]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

ISO/IEC 10373-1:2006/zmiana 1:2012, Karty identy-
fikacyjne — Metody badan — Cze$¢ 1: Charakterystyki
ogblne, zmiana 1

[5.22] Karta elektroniczna — Wytrzymalo$¢ mechan-
iczna: trzykotowy test kart elektronicznych ze stykami

[Nawijanie]

Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy

MasterCard CQM V2.03:2013
[11.1.3] R-L3-14-8: Proba trwatosci nawijania

[13.2.1.32] TM-422: Niezawodno$¢ mechaniczna:
proba nawijania




02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 347

Nr Badanie Opis Powiagzane wymogi
4.2 | Proby mechaniczne ISO/IEC 7810
modutu chipowego | |[Zginanie]
wbudowanego w karte
> takie same jak ||Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
w sekeji 2.3 normy
ISO/IEC 7810:2003/zmiana 1:2009, Karty identyfi-
kacyjne — Charakterystyki fizyczne, zmiana 1:
Kryteria dotyczace kart elektronicznych
[9.2] Dynamiczne naprezenie zginajace
Laczna liczba cykli zginania: 4 000.
[Skrecanie]
Karty do tachografu musza by¢ zgodne z wymogami
normy
ISO/IEC 7810:2003/zmiana 1:2009, Karty identyfika-
cyjne — Charakterystyki fizyczne, zmiana 1: Kryteria
dotyczace kart elektronicznych
[9.3] Dynamiczne naprezenie skrecajace
taczna liczba cykli skrecania: 4 000.
5 Testy protokolow
5.1 | Ciag ATR Sprawdzenie zgodnosci ciagu ATR. ISO/IEC 7816-3
TCS_14, TCS_17,
TCS_18
52 | T=0 Sprawdzenie zgodnosci protokotu T=0. ISO/IEC 7816-3
TCS 11, TCS_ 12,
TCS_13, TCS_15
53 | PTS Sprawdzenie zgodno$ci polecenia PTS przez usta- | ISO/IEC 7816-3
wienie T=12z T = 0.
TCS_12, TCS_19,
TCS_20, TCS_21
5.4 =1 Sprawdzenie zgodnosci protokotu T = 1. ISO/IEC 7816-3
TCS_11, TCS_13,
TCS_16
6 Struktura karty
6.1 Sprawdzenie zgodnoéci struktury plikow na karcie | TCS_22-TCS 28
przez sprawdzenie, czy na karcie sa wymagane pliki
oraz sprawdzenie warunkow dostgpu do plikow. TCS_140-TCS_179
7 Badania funkcjonalno$ci
7.1 Sprawdzenie co najmniej raz kazdego, dozwolonego | TCS 29-TCS 139

Normalne przetwarza-
nie

uzycia kazdego polecenia (np.: sprawdzenie polecenia
UPDATE BINARY z CLA = ‘00, CLA = ‘0C’
i z rébznymi parametrami P1, P2 i Lc).

Sprawdzenie, czy karta rzeczywiscie wykonuje czyn-
nosci (np.: odczytujac plik poleceniem wykonywanym
na tym pliku).
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7.2 | Komunikaty btedu Sprawdzenie co najmniej raz kazdego komunikatu

btedu (okreslonego w dodatku 2) dla kazdego polece-

nia.

Sprawdzenie co najmniej raz kazdego btedu ogdlnego
(z wyjatkiem bledow integralnosci ‘6400’ sprawdza-
nych w trakcie certyfikacji bezpieczenstwa).

7.3 | Pakiet szyfrow i standardowe parametry domeny CSM_48, CSM_50

8 Personalizacja

8.1 [P lizacj 230, 231, 235
OSI)S](C)E;IZaCJa (Zatgcznik 1C rozdziat 4.1 ,,Dane widzialne”, 230)

Na awersie znajduja sie¢:

informacje szczegélne dla wydanej karty.

(Zatagcznik 1C rozdziat 4.1 ,,Dane widzialne”, 231)
Na awersie znajduja si¢:

daty podaje si¢ w formacie ,,dd/mm/rrrr” lub
,dd.mm.rrrr” (dzien, miesiac, rok).

(Zatacznik 1C rozdziat 4.1 ,,Dane widzialne”, 235)

Karty do tachografu maja przynajmniej nastgpujace
zabezpieczenia przed fatszowaniem i manipulowa-
niem:

—w obszarze zdjgcia zabezpieczajacy wzor tla
i zdjgcie zachodza na siebie.

5. BADANIA URZADZENIA ZEWNETRZNEGO GNSS

Nr Badanie Opis Powigzane wymogi
1. Badanie administracyjne

1.1 | Dokumentacja Prawidlowo$¢ dokumentacji

2. Kontrola wizualna urzadzenia zewnetrznego GNSS

2.1 | Zgodno$¢ z dokumentacja

2.2 | Identyfikacja/oznakowanie 224-226
2.3 | Materiaty 219-223
3. | Badania funkcjonalnosci

3.1 | Dane identyfikacyjne czujnika 98, 99

3.2 | Polaczenie migdzy zewngtrznym modutem GNSS a przyrzadem rejestrujacym | 123, 205
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33

Potozenie GNSS 36, 37

34

Interfejs przyrzadu rejestrujacego, gdy odbiornik GNSS znajduje si¢ na zewnatrz | 03
przyrzadu rejestrujacego

3.5

Pakiet szyfrow i standardowe parametry domeny CSM_48, CSM_50

Badania $rodowiskowe

4.1

Temperatura Sprawdzenie funkcjonalnosci za pomoca: 213

badania zgodnie z normg ISO 16750-4, Rozdziat 5.1.1.2:
Proba eksploatacyjna w niskiej temperaturze (72 h w tempe-
raturze — 20 °C).

Badanie to odnosi si¢ do normy IEC 60068-2-1: Badania
srodowiskowe — Czgé¢ 2-1: Proby — Proba A: Zimno.

badania zgodnie z normg ISO 16750-4, Rozdziat 5.1.2.2:
Proba eksploatacyjna w  wysokiej temperaturze (72 h
w temperaturze 70 °C).

Badanie to odnosi si¢ do normy IEC 60068-2-2: Podsta-
wowe procedury badan srodowiskowych — Czg$¢ 2: Proby
— Proba B: Suche goraco;

Badanie zgodnie z normg ISO 16750-4: Rozdzial 5.3.2:
Nagla zmiana temperatury z okreSlonym okresem przej-
sciowym (20 °C/70 °C, 20 cykli, czas przebywania: 1 h
w kazdej temperaturze).

Mozna przeprowadzi¢ skrocony zestaw badan (sposrod tych
zdefiniowanych w sekcji 3 niniejszej tabeli) w nizszej
temperaturze, wyzszej temperaturze i w czasie cykli tempe-
raturowych.

4.2

Wilgotnos¢ Sprawdzenie odpornosci  przyrzadu rejestrujacego na | 214
cykliczne zmiany wilgotnosci (proéba goraca) za pomoca
proby Db wg normy IEC 60068-2-30, w szesciu 24-godzin-
nych cyklach, w kazdym ze zmieniajacg si¢ temperaturg od
+ 25 °C do + 55 °C i wilgotnoscia wzgledna 97 % w
+25°C193%w + 55 °C

43

Mechanika 1. Drgania harmoniczne: 219

sprawdzenie odpornosci przyrzadu rejestrujgcego na
drgania harmoniczne o nastgpujacych wiasciwosciach:

stale przemieszczenie przy czegstotliwosci 5—11 Hz: 10-
milimetrowa amplituda;

stale przyspieszenie przy czgstotliwosci 11-300 Hz: 5g.

Wymog ten sprawdza si¢ za pomoca proby Fc wg normy
IEC 60068-2-6, z minimalnym czasem trwania proby 3 x
12 h (12 h na o$).

ISO 16750-3 nie wymaga przeprowadzenia testu drgan
harmonicznych w przypadku urzadzen znajdujacych si¢
w oddzielnej kabinie pojazdu.
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2. Drgania swobodne:

Proba zgodnie z ISO 16750-3: Rozdziat 4.1.2.8: Proba
VIII: Pojazd uzytkowy, oddzielna kabina pojazdu.

Proba drgan swobodnych: 10 ... 2000 Hz, wertykalna
$rednia kwadratowa 21,3 m/sz, wzdtuzna $rednia kwadra-
towa 11,8 m/s?, poprzeczna $rednia kwadratowa 13,1 m/
s%, 3 osie, 32 h na 0%, w tym cykl temperaturowy — 20 ...
70°C.

Badanie to odnosi si¢ do normy IEC 60068-2-64: Badania
srodowiskowe — Czg$¢ 2-64: Proby — Proba Fh: Wibracje
szerokopasmowe losowe i wytyczne.

3. Udary:

udar mechaniczny przy impulsie pétsinusoidalnym 3 g wg
normy ISO 16750.
Opisane powyzej badania przeprowadza si¢ na réznych
probkach urzadzen poddawanych badaniom.

4.4

Ochrona  przed
wodg 1 cialami
obcymi

Badanie zgodnie z norma ISO 20653: Pojazdy drogowe —
Stopien ochrony (kod IP) — Ochrona urzadzen elektrycznych
przed cialami obcymi, woda i dostgpem (bez zmian para-
metrow)

220, 221

4.5

Zabezpieczenie
nadnapigciowe

Sprawdzenie  odpornosci
napigcie zasilania:

przyrzadu rejestrujacego  na

wersje 24 V: 34 V przy + 40 °C

przez 1 godzing

wersje 12 V: 17 V przy + 40 °C

przez 1 godzing

(ISO 16750-2 rozdziat 4.3)

216

4.6

Zabezpieczenie
przed odwroce-
niem polaryzacji

Sprawdzenie odpornosci przyrzadu rejestrujacego na odwro-
cenie biegunow napigcia zasilajacego.

(ISO 16750-2 rozdziat 4.7)

216

4.7

Zabezpieczenie
zwarciowe

Sprawdzenie, czy sygnaly wyjsciowe sg zabezpieczone
przed zwarciem do napigcia zasilajacego i do masy.

(ISO 16750-2 rozdziat 4.10)

216

Badania EMC

5.1

Emisje radia-
cyjne i wrazli-
wo$¢ na radiacje

Zgodno$¢ z regulaminem nr 10 EKG ONZ

218




02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 351

vB
Nr Badanie Opis Powiazane wymogi
5.2 | Wyladowania Zgodnos¢ z normg ISO 10605:2008 + Sprostowanie tech- | 218
elektrostatyczne | niczne: 2010 + AMDI1: 2014: +/— 4 kV w przypadku styku
i +/— 8 kV w przypadku roztadowania do powietrza
5.3 | Wrazliwos¢ na | W przypadku wersji 24 V: zgodno$¢ z normg ISO 7637-2 | 218

stany nieustalone
w zasilaniu

i wersjg 3 regulaminu nr 10 EKG ONZ:

impuls la: Vs = — 450 V, Ri = 50 omow

impuls 2a: Vs = + 37 V, Ri =2 omy

impuls 2b: Vs =+ 20 V, Ri = 0,05 oma

impuls 3a: Vs = — 150 V, Ri = 50 omow

impuls 3b: Vs = + 150 V, Ri = 50 omoéw

impuls 4: Vs = — 16 V Va = — 12V, t6 = 100 ms
impuls 5: Vs =+ 120 V, Ri = 2,2 oma, td = 250 ms

W przypadku wersji 12 V: zgodno$¢ z normg ISO 7637-1
i wersja 3 regulaminu nr 10 EKG ONZ:

impuls 1: Vs = — 75 V, Ri = 10 omow

impuls 2a: Vs =+ 37 V, Ri =2 omy

impuls 2b: Vs =+ 10 V, Ri = 0,05 oma

impuls 3a: Vs = — 112 V, Ri = 50 omow

impuls 3b: Vs =+ 75 V, Ri = 50 omow
impuls 4: Vs =—- 6 V, Va=- 5V, t6 = 15 ms
impuls 5: Vs = + 65 V, Ri = 3 omy, td = 100 ms

Impuls 5 nalezy testowaé tylko w przypadku przyrzadow
rejestrujacych przeznaczonych do zainstalowania w pojaz-
dach, w ktorych nie zainstalowano zewngtrznego, wspol-
nego zabezpieczenia przed spadkiem obcigzenia.

Aby uzyska¢ informacje na temat propozycji zabezpieczenia
przed spadkiem obcigzenia, zob. norma ISO 16750-2
wydanie 4. rozdziat 4.6.4.

6. BADANIA URZADZENIA

DO LACZNOSCI NA ODLEGLOSC

Nr Badanie Opis Powigzane wymogi
1. Badanie administracyjne

1.1 | Dokumentacja Prawidtowo$¢ dokumentacji

2. Kontrola wizualna

2.1 | Zgodno$¢ z dokumentacja

2.2 | Identyfikacja/oznakowanie 225, 226

2.3 | Materiaty 219 to 223

4. Badania Srodowiskowe

4.1 | Temperatura Sprawdzenie funkcjonalno$ci za pomoca: 213

badania zgodnie z normg ISO 16750-4, Rozdzial 5.1.1.2:
Proba eksploatacyjna w niskiej temperaturze (72 h w tempe-
raturze — 20 °C).

Badanie to odnosi si¢ do normy IEC 60068-2-1: Badania
Srodowiskowe — Czg§¢ 2-1: Proby — Proba A: Zimno.
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badania zgodnie z norma ISO 16750-4, Rozdziat 5.1.2.2:
Proba eksploatacyjna w wysokiej temperaturze (72 h
w temperaturze 70 °C).
Badanie to odnosi si¢ do normy IEC 60068-2-2: Podsta-
wowe procedury badan $rodowiskowych — Czg$¢ 2: Proby
— Proba B: Suche goraco;
Badanie zgodnie z normg ISO 16750-4: Rozdzial 5.3.2:
Nagta zmiana temperatury z okre§lonym okresem przej-
Sciowym (20 °C/70 °C, 20 cykli, czas przebywania: 1 h
(?) w kazdej temperaturze).
Mozna przeprowadzi¢ skrocony zestaw badan (sposrod tych
zdefiniowanych w sekcji 3 niniejszej tabeli) w nizszej
temperaturze, wyzszej temperaturze i w czasie cykli tempe-
raturowych.

4.4 | Ochrona przed | Badanie zgodnie z normg ISO 20653: Pojazdy drogowe — | 220, 221
wodg 1 ciatami | Stopien ochrony (kod IP) — Ochrona urzadzen elektrycznych
obcymi przed cialami obcymi, wodg i dostgpem (wartos¢ docelowa

1P40)
5 Badania EMC

5.1 | Emisje radia- | Zgodno$¢ z regulaminem nr 10 EKG ONZ 218
cyjne i wrazli-
wo$¢ na radiacjg

5.2 | Wyladowania Zgodnos¢ z normg ISO 10605:2008 + Sprostowanie tech- | 218
elektrostatyczne | niczne:2010 + AMDI1:2014: +/— 4kV w przypadku styku

i +/— 8kV w przypadku roztadowania do powietrza
5.3 | Wrazliwos¢ na | W przypadku wersji 24 V: zgodno$¢ z norma ISO 7637-2 | 218

stany nieustalone
w zasilaniu

i wersja 3 regulaminu nr 10 EKG ONZ:

impuls la: Vs = — 450 V, Ri = 50 omoéw

impuls 2a: Vs =+ 37 V, Ri = 2 omy

impuls 2b: Vs = + 20 V, Ri = 0,05 oma

impuls 3a: Vs = — 150 V, Ri = 50 omow

impuls 3b: Vs =+ 150 V, Ri = 50 omow

impuls 4: Vs = — 16 V Va = — 12V, t6 = 100 ms
impuls 5: Vs =+ 120 V, Ri = 2,2 oma, td = 250 ms

W przypadku wersji 12 V: zgodno$¢ z normag ISO 7637-1
i wersjg 3 regulaminu nr 10 EKG ONZ:

impuls 1: Vs = — 75 V, Ri = 10 oméw

impuls 2a: Vs = + 37 V, Ri = 2 omy

impuls 2b: Vs =+ 10 V, Ri = 0,05 oma

impuls 3a: Vs = — 112 V, Ri = 50 omow

impuls 3b: Vs =+ 75 V, Ri = 50 omow
impuls 4: Vs =— 6 V, Va=—- 5V, t6 = 15 ms
impuls 5: Vs =+ 65 V, Ri = 3 omy, td = 100 ms

Impuls 5 nalezy testowa¢ tylko w przypadku przyrzadow
rejestrujgcych przeznaczonych do zainstalowania w pojaz-
dach, w ktorych nie zainstalowano zewngtrznego, wspol-
nego zabezpieczenia przed spadkiem obcigzenia.

Aby uzyska¢ informacje na temat propozycji zabezpieczenia
przed spadkiem obcigzenia, zob. norma ISO 16750-2
wydanie 4. rozdziat 4.6.4.




02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 353

7. BADANIA FUNKCJONALNOSCI PAPIERU

Nr Badanie Opis Powigzane wymogi
1. Badanie administracyjne
1.1 | Dokumentacja Prawidlowo$¢ dokumentacji
2 Badania ogélne
2.1 | Liczba znakow | Kontrola wizualna wydrukow 172
W wierszu
2.2 | Minimalna wielko$¢ | Kontrola wizualna wydrukéw i kontrola znakow 173
czcionki
2.3 | Obstugiwane Drukarka umozliwia drukowanie znakow okreslonych | 174
zestawy znakow w dodatku 1 rozdziat 4 ,,Zestawy znakow”.
2.4 | Definicja wydrukéw | Sprawdzenie homologacji typu tachografu i przeprowa- | 174
dzenie kontroli wizualnej wydrukow
2.5 | Czytelno$¢ i identyfi- | Kontrola wydrukow 175, 177, 178
kacja wydrukow Potwierdzona sprawozdaniami z badan i protokotami
badan przez producenta.
Wszystkie  numery  homologacyjne  tachografow,
z ktorymi mozna uzywac danego papieru do drukarek,
wydrukowano na papierze.
2.6 | Dodawanie uwag | Kontrola wizualna: dostgpne jest miejsce na podpis | 180
odrecznych kierowcy.
Dostepne jest miejsce na inne dodatkowe wpisy odrgcz-
ne.
2.7 | Dodatkowe infor- | Pierwsza i druga strona kartki papieru moga zawiera¢ | 177, 178
macje szczegotowe | dodatkowe szczegétowe dane i informacje.
na_pierwszej stronie Tego rodzaju dodatkowe szczegoétowe dane i1 informacje
kartki papieru . S P .
nie moga ogranicza¢ czytelnosci wydrukow.
Kontrola wizualna
3 Badania przechowywania
3.1 [ Suche goraco Kondycjonowanie wstgpne: 16 h w temperaturze | 176, 178
+ 23 °C+2° ilgotnosci 1 j 55% +
o C C/przy wilgotnosci wzglednej % IEC 60068-2-2-Bb
Srodowisko testowe: 72 h w temperaturze + 70 °C
+ 2 °C.
Odzyskanie: 16 h w temperaturze + 23 °C £ 2 °C/przy
wilgotnosci wzglednej 55 % + 3 %.
2.2 | Wilgotne goraco Kondycjonowanie wstepne: 16 h w temperaturze | 176, 178

+ 23 °C = 2 °C/przy wilgotno$ci wzglednej 55 %
+ 3 %.

Srodowisko testowe: 144 h w temperaturze + 55 °C
+ 2 °C/przy wilgotnosci wzglednej 93 % + 3 %.

Odzyskanie: 16 h w temperaturze + 23 °C + 2 °C/przy
wilgotnosci wzglednej 55 % + 3 %.

IEC 60068-2-78-Cab
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4 Badania papieru w uzyciu
4.1 | Podstawowa odpor- | Kondycjonowanie wstepne: 16 h w temperaturze | 176, 178
. e °C 4+ o . L. . N
nos¢  na dz1a1a1}1e 23 C 2 °Cl/przy wilgotnosci wzglednej 55 % [EC 60068-2-78-Cab
wilgoci (papier | £ 3 %.
niezadrukowany) Srodowisko testowe: 144 h w temperaturze + 55 °C
+ 2 °C/przy wilgotnosci wzglednej 93 % + 3 %.
Odzyskanie: 16 h w temperaturze + 23 °C £+ 2 °C/przy
wilgotnosci wzglednej 55 % + 3 %.
4.2 | Drukowno$¢ Kondycjonowanie wstepne: 24 h w temperaturze | 176, 178
+ 40 °C £ 2 °C/przy wilgotnosci wzglednej 93 %
+ 3 %.
Srodowisko testowe: wydruk sporzadzony w tempera-
turze + 23 °C + 2 °C
Odzyskanie: 16 h w temperaturze + 23 °C + 2 °C/przy
wilgotnosci wzglednej 55 % + 3 %.
4.3 | Odporno$¢ na dzia- | Kondycjonowanie wstgpne: 16 h w temperaturze | 176, 178
. . + 0 + o : P H 0,
fanie wysokich 23 C 2 °C/przy wilgotnosci wzglednej 55 % IEC 60068-2-2-Bb
temperatur + 3 %.
Srodowisko testowe: 2 h w temperaturze + 70 °C
+ 2 °C, suche goraco
Odzyskanie: 16 h w temperaturze + 23 °C £ 2 °C/przy
wilgotno$ci wzglednej 55 % + 3 %.
4.4 | Odporno$¢ na dzia- | Kondycjonowanie wstepne: 16 h w temperaturze | 176, 178
. : : . + o + o H &t 3 0,
fanie niskich tempe 23 C 2 °C/przy wilgotnosci wzglednej 55 % ISO 60068-2-1-Ab
ratur + 3 %.
Srodowisko testowe: 24 h w temperaturze — 20 °C
+ 3 °C, suche zimno
Odzyskanie: 16 h w temperaturze + 23 °C + 2 °C/przy
wilgotnosci wzglednej 55 % + 3 %.
4.5 | Swiattoodpornosé Kondycjonowanie wstgpne: 16 h w temperaturze | 176, 178

+ 23 °C £ 2 °C/przy wilgotnosci wzglednej 55 %
+ 3 %.
Srodowisko testowe: 100 h pod o$wietleniem o nate-

zeniu 5 000 luksow w temperaturze + 23 °C £ 2 °C
przy wilgotnosci wzglednej 55 % + 3 %

Odzyskanie: 16 h w temperaturze + 23 °C £+ 2 °C/przy
wilgotnosci wzglednej 55 % + 3 %.

Kryteria czytelno$ci w odniesieniu do badan 3.x i 4.x:

Czytelnos¢ wydruku jest zapewniona, jezeli gestosci optyczne sa zgodne

Z nastgpujacymi ograniczeniami:

Wielkos$¢ drukowanych znakow: min. 1,0

Tto (papier niezadrukowany): maks. 0,2

Gestosci optyczne otrzymanych wydrukow mierzy si¢ wedtug DIN EN ISO

534.

Wydruki muszg przedstawiaé niezmienione wymiary i by¢ wyraznie

czytelne.

BADANIA INTEROPERACYJINOSCI

Nr

Badanie

Opis

9.1 Badania interoperacyjnosci migdzy przyrzadami rejestrujacymi a kartami do tachografu

Wzajemne uwierzytelnienie

Sprawdzenie, czy wzajemne uwierzytelnienie miedzy przyrzadem
rejestrujgcym a kartg do tachografu przebiega normalnie.
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Badanie

Opis

Proby zapisu/odczytu

Wykonanie scenariusza typowej czynnosci na przyrzadzie rejestruja-
cym. Scenariusz dostosowany jest do typu badanej karty i obejmuje
zapis na karcie tak wielu EF, jak to mozliwe.

Sprawdzenie poprzez pobieranie danych z przyrzadu rejestrujacego,
czy wszystkie odpowiednie zapisy zostaly wykonane prawidlowo.

Sprawdzenie poprzez pobieranie danych z karty, czy wszystkie
odpowiednie zapisy zostaly wykonane prawidtowo.

Sprawdzenie poprzez dzienny wydruk z karty, czy wszystkie odpo-
wiednie zapisy moga by¢ odczytane prawidtowo.

9.2 Badania interoperacyjnosci migdzy przyrzadami rejestrujacymi a czujnikami ruchu

Parowanie

Sprawdzenie, czy parowanie przyrzadu rejestrujacego z czujnikami
ruchu przebiega normalnie.

Badania czynnosci

Wykonanie scenariusza typowej czynnosci na czujniku ruchu. Scena-
riusz obejmuje normalng czynno$¢ i wygenerowanie jak najwickszej
liczby zdarzen lub usterek.

Sprawdzenie poprzez pobieranie danych z przyrzadu rejestrujacego,
czy wszystkie odpowiednie zapisy zostaly wykonane prawidtowo.

Sprawdzenie poprzez pobieranie danych z karty, czy wszystkie
odpowiednie zapisy zostaly wykonane prawidtowo.

Sprawdzenie poprzez dzienny wydruk, czy wszystkie odpowiednie
zapisy moga by¢ odczytane prawidlowo.

9.3 Badania interoperacyjno$ci migedzy przyrzadami rejestrujacymi a urzadzeniem zewngtrznym GNSS

(w stosownych przypadkach)

Wzajemne uwierzytelnienie

Sprawdzenie, czy wzajemne uwierzytelnienie (potaczenie) migdzy
przyrzadem rejestrujacym a zewngtrznym modutem GNSS przebiega
normalnie.

Badania czynnosci

Wykonanie scenariusza typowej czynno$ci na zewnetrznym urza-
dzeniu GNSS. Scenariusz obejmuje normalng czynno$¢ i wygenero-
wanie jak najwickszej liczby zdarzen lub usterek.

Sprawdzenie poprzez pobieranie danych z przyrzadu rejestrujacego,
czy wszystkie odpowiednie zapisy zostaly wykonane prawidlowo.

Sprawdzenie poprzez pobieranie danych z karty, czy wszystkie
odpowiednie zapisy zostaly wykonane prawidtowo.

Sprawdzenie poprzez dzienny wydruk, czy wszystkie odpowiednie
zapisy moga by¢ odczytane prawidtowo
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Dodatek 10

WYMOGI BEZPIECZENSTWA

W niniejszym dodatku okre$lono wymogi bezpieczenstwa informatycznego doty-
czace elementow sktadowych systemu tachografu inteligentnego (tachografu
drugiej generacji).

SEC 001 Nastgpujace elementy sktadowe systemu tachografu inteligentnego
muszg posiadaé certyfikacje bezpieczefistwa zgodnie z systemem
wspolnych kryteriow:

— przyrzad rejestrujacy;

— karta do tachografu;

— czujnik ruchu;

— urzadzenie zewngtrzne GNSS.

SEC 002 Minimalne wymogi bezpieczenstwa informatycznego, jakie ma
spelni¢ kazdy element sktadowy, ktory musi posiadac certyfikacje
bezpieczenstwa, okresla si¢ w profilu zabezpieczenia dla elementu
sktadowego, zgodnie z systemem wspolnych kryteriow.

SEC 003 Komisja Europejska upewnia si¢, ze cztery profile zabezpieczenia
zgodne z niniejszym zalacznikiem sa finansowane, opracowywane,
zatwierdzane przez rzadowe jednostki certyfikujace ds. bezpieczen-
stwa informatycznego, skupione w grupie roboczej ds. wspolnej inter-
pretacji (JIWG), ktora wspiera wzajemne uznawanie certyfikatow pod
egida SOGIS-MRA (Umowa o wzajemnym uznawaniu $wiadectw
z oceny bezpieczenstwa informatycznego), oraz rejestrowane:

— profil zabezpieczenia dla przyrzadu rejestrujacego;

— profil zabezpieczenia dla karty do tachografu;

— profil zabezpieczenia dla czujnika ruchu;

— profil zabezpieczenia dla urzadzenia zewngtrznego GNSS.

Profil zabezpieczenia dla przyrzadu rejestrujacego uwzglednia przypadki, gdy
przyrzad rejestrujacy jest przeznaczony do uzytkowania z urzadzeniem
zewngtrznym GNSS, jak i gdy nie jest do tego przeznaczony. W tym pierwszym
przypadku wymogi bezpieczefistwa dotyczace urzadzenia zewngtrznego GNSS
zostaja podane w specjalnym profilu zabezpieczenia.

SEC 004 Aby nada¢ ksztalt celowi zabezpieczenia, ktory stanowi podstawe do
uzyskania certyfikacji bezpieczenstwa elementu sktadowego, produ-
cenci elementow sktadowych przygotowuja i kompletuja niezbedny
profil zabezpieczenia dla odpowiedniego elementu sktadowego bez
poprawiania i usuwania istniejacych zagrozen, celow, $srodkéw proce-
duralnych i specyfikacji funkcji realizujagcych zabezpieczenia.

SEC_005 Scista zgodno$¢ takiego konkretnego celu zabezpieczenia z odpo-
wiednim profilem zabezpieczenia musi zosta¢ stwierdzona w procesie
oceny.

SEC_006 Poziomem gwarancji dla kazdego profilu zabezpieczenia jest poziom
EAL4 wzmocniony elementami gwarancji ATE DPT.2 i
AVA VAN,
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Dodatek 11

WSPOLNE MECHANIZMY ZABEZPIECZENIA
SPIS TRESCI

INFORMACIJE OGOLNE

CZESC A
1.
1.1.

1.2.

2.1.
2.2.
221
222

223

5.1
5.2.
5.3.

5.4.

6.1.

SYSTEM TACHOGRAFU PIERWSZEJ GENERACII
WPROWADZENIE

Odniesienia

Oznaczenia 1 skroty

SYSTEMY 1 ALGORYTMY KRYPTOGRAFICZNE
Systemy kryptograficzne

Algorytmy kryptograficzne

Algorytm RSA

Algorytm skrotu

Algorytm szyfrowania danych

KLUCZE 1 CERTYFIKATY

Generowanie i dystrybucja kluczy

Generowanie i dystrybucja kluczy RSA

Klucze testowe RSA

Klucze czujnika ruchu

Generowanie i dystrybucja kluczy sesji T-DES
Klucze

Certyfikaty

Tres¢ certyfikatow

Wydane certyfikaty

Weryfikacja i rozpakowanie certyfikatu
MECHANIZM WZAJEMNEGO UWIERZYTELNIENIA

POUFNOSC, INTEGRALNOSC I MECHANIZMY UWIERZY-
TELNIANIA PRZESYLANIA DANYCH MIEDZY VU
A KARTAMI

Bezpieczna wymiana komunikatow

Obstuga bledow w bezpiecznej wymianie komunikatow

Algorytm obliczania kryptograficznych sum kontrolnych
Algorytm obliczania kryptograméw dla poufnych obiektow danych

MECHANIZMY CYFROWEGO PODPISU DLA POBIERANIA
DANYCH

Generowanie podpisu
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6.2.
CZESC B
7.

7.1.

7.2.

7.3.

8.1.
8.2.
8.2.1
8.2.2
823

8.2.4

9.2.
9.2.1
922

9.3.

10.

10.1.
10.2.

10.2.1

Weryfikacja podpisu

SYSTEM TACHOGRAFU DRUGIEJ GENERACII
WPROWADZENIE

Odniesienia

Oznaczenia i skroty

Definicje

SYSTEMY 1 ALGORYTMY KRYPTOGRAFICZNE
Systemy kryptograficzne

Algorytmy kryptograficzne

Algorytmy symetryczne

Algorytmy asymetryczne i standardowe parametry domeny
Algorytmy skrotu

Mechanizm szyfrowania

KLUCZE 1 CERTYFIKATY

Pary kluczy asymetrycznych i certyfikaty kluczy publicznych
Uwagi ogolne

Poziom europejski

Poziom panstwa cztonkowskiego

Poziom urzadzenia: przyrzady rejestrujace

Poziom urzadzenia: karty do tachografu

Poziom urzadzenia: urzadzenia zewngtrzne GNSS
Przeglad: zastapienie certyfikatu

Klucze symetryczne

Klucze do zabezpieczania tacznosci migdzy VU a czujnikiem ruchu
Klucze do zabezpieczania tacznosci DSRC

Certyfikaty

Uwagi ogolne

Tres¢ certyfikatu

Sktadanie wnioskow o certyfikaty

WZAJEMNE UWIERZYTELNIANIE I BEZPIECZNA
WYMIANA KOMUNIKATOW MIEDZY VU A KARTA

Uwagi ogolne
Wzajemna weryfikacja tancucha certyfikatow

Weryfikacja tancucha certyfikatow karty przez VU



02016R0799 — PL — 26.05.2016 — 000.002 — 359

10.2.2

10.3.

10.4.

10.5.

10.5.1

10.5.2

10.5.3

11.

11.3.

11.3.1

11.3.2

11.3.3

11.4.

12.

12.1.

12.2.

12.3.

12.4.

13.

14.

14.1.

14.2.

14.3.

Weryfikacja tancucha certyfikatow VU przez karte
Uwierzytelnienie VU

Uwierzytelnianie chipu i uzgadnianie klucza sesji
Bezpieczna wymiana komunikatow

Uwagi ogdlne

Struktura bezpiecznego komunikatu

Przerwanie sesji bezpiecznej wymiany komunikatéw

POWIAZANIE, WZAJEMNE UWIERZYTELNIANIE
I BEZPIECZNA WYMIANA KOMUNIKATOW MIEDZY VU
A URZADZENIEM ZEWNETRZNYM GNSS

Uwagi ogolne

Ustanowienie powigzania miedzy VU a urzadzeniem zewngtrznym
GNSS

Wzajemna weryfikacja tancucha certyfikatow

Uwagi ogolne

Podczas ustanawiania powigzania migdzy VU a EGF
W czasie normalnej pracy

Uwierzytelnienie VU, uwierzytelnienie chipu i uzgodnienie klucza
sesji

Bezpieczna wymiana komunikatow

PAROWANIE VU Z CZUINIKIEM RUCHU 1 LACZNOSC
MIEDZY TYMI URZADZENIAMI

Uwagi ogolne

Parowanie VU z czujnikiem ruchu przy uzyciu réznych generacji
kluczy

Parowanie VU z czujnikiem ruchu i tgczno$¢ miedzy tymi urza-
dzeniami z wykorzystaniem AES

Parowanie VU z czujnikiem ruchu w przypadku réznych generacji
urzadzen

BEZPIECZENSTWO  LACZNOSCI NA  ODLEGLOSC
W RAMACH DSRC

Uwagi ogolne
Szyfrowanie tadunku tachografu i generowanie MAC
Weryfikacja i odszyfrowywanie fadunku tachografu

PODPISYWANIE POBIERANYCH DANYCH I SPRAWDZANIE
PODPISOW

Uwagi ogolne
Generowanie podpisu

Weryfikacja podpisu
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INFORMACIJE OGOLNE

W niniejszym dodatku okresla si¢ mechanizmy zabezpieczenia zapewniajace:

— wzajemne uwierzytelnienie migdzy réznymi elementami sktfadowymi systemu
tachografu;

— poufnos¢, integralno$¢, autentycznos¢ lub niezaprzeczalno$¢ danych przeka-
zywanych migdzy roéznymi elementami sktadowymi systemu tachografu lub
pobieranych na zewngtrzne no$niki danych.

Niniejszy dodatek sktada si¢ z dwoch czesci. W czesci A opisano mechanizmy
zabezpieczenia stosowane w systemie tachografu pierwszej generacji (tachograf
cyfrowy). W czgsci B opisano mechanizmy zabezpieczenia stosowane w systemie
tachografu drugiej generacji (tachograf inteligentny).

Mechanizmy opisane w czgéci A niniejszego dodatku stosuje sie, jezeli przy-
najmniej jeden element sktadowy systemu tachografu wykorzystywany w procesie
wzajemnego uwierzytelniania lub przesytania danych jest urzadzeniem pierwszej
generacji.

Mechanizmy opisane w czg¢sci B niniejszego dodatku stosuje sig, jezeli obydwa
elementy sktadowe systemu tachografu wykorzystywane w procesie wzajemnego
uwierzytelniania lub przesytania danych sa urzadzeniami drugiej generacji.

Dodatek 15 zawiera dodatkowe informacje na temat korzystania z elementow
sktadowych pierwszej generacji w potaczeniu z elementami sktadowymi drugiej
generacji.

CZESC A
SYSTEM TACHOGRAFU PIERWSZEJ GENERACJI
1. WPROWADZENIE
1.1. Odniesienia

W niniejszym dodatku uzywa si¢ nastgpujacych odniesien:

SHA-1 Narodowy Instytut Standaryzacji 1 Technologii
(NIST). FIPS Publikacja 180-1: Bezpieczny standard
skrotu. Kwiecien 1995 r.

PKCSI RSA Laboratories. PCKS # 1: Standard szyfrowania
RSA. Wersja 2.0. Pazdziernik 1998 r.

TDES Narodowy Instytut Standaryzacji 1 Technologii
(NIST). FIPS Publikacja 46-3: Symetryczny algorytm
kryptograficzny. Projekt 1999 r.

TDES-OP ANSI X9.52, Tryby pracy algorytmu trzyetapowego
szyfrowania danych. 1998 r.

ISO/IEC 7816-4 Technologia informacyjna — Karty identyfikacyjne —
Elektroniczne karty stykowe — Czg$¢ 4: Migdzybran-
zowe polecenia wymiany informacji. Wydanie pierw-
sze: 1995 r. + zmiana 1: 1997 r.

ISO/IEC 7816-6 Technologia informacyjna — Karty identyfikacyjne —
Elektroniczne karty stykowe — Czg$¢ 6: Migdzybran-
zowe elementy danych. Wydanie pierwsze: 1996 r. +
zmiana 1: 1998 r.

ISO/IEC 7816-8 Technologia informacyjna — Karty identyfikacyjne —
Elektroniczne karty stykowe — Czegs¢ 8: Miedzybran-
zowe polecenia zwigzane z bezpieczenstwem.
Wydanie pierwsze: 1999 r.

ISO/IEC 9796-2 Technologia informacyjna — Techniki zabezpieczen —
Schematy podpisu cyfrowego z odtwarzaniem wiado-
mosci — Cze$¢ 2: Mechanizmy oparte na faktoryzacji
liczb catkowitych. Wydanie pierwsze: 1997 r.
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1.2.

ISO/IEC 9798-3 Technologia informacyjna — Techniki zabezpieczen —

ISO 16844-3

Mechanizmy uwierzytelnienia jednostki — Czgé¢ 3:
Uwierzytelnienie jednostki przy uzyciu algorytmu
klucza publicznego. Wydanie drugie: 1998 r.

Pojazdy drogowe — Systemy tachograficzne — Cze$¢ 3:
Interfejs czujnika ruchu.

Oznaczenia i skréty

W niniejszym dodatku uzywa si¢ nastepujacych oznaczen i skrotow:

(Kas Kb, Kc)

CA
CAR
cc
CG
CH
CHA
CHR
DO
DE

DO

EQ
EQT
Hash()
Hash

KID

Kmyy

mec

PB

PI

PV

SSC
SM

TCBC

wigzka kluczy uzywanych w algorytmie trzyetapo-
wego szyfrowania danych,

organ certyfikacji

odniesienie do organu certyfikacji

kryptograficzna suma kontrolna

kryptogram

naglowek polecenia

upowaznienie posiadacza certyfikatu

odniesienie do posiadacza certyfikatu

deszyfracja DES

element danych

obiekt danych

klucz prywatny RSA, wyktadnik prywatny

klucz publiczny RSA, wyktadnik publiczny
szyfrowanie DES

urzadzenie

skrot, warto$¢ wyjsciowa funkeji skrotu

funkcja skrotu

identyfikator klucza

klucz TDES, klucz gtowny wg normy ISO 16844-3
klucz TDES umieszczony w przyrzadzie rejestrujgcym
klucz TDES umieszczony w kartach warsztatowych

reprezentacja komunikatu, liczba calkowita z prze-
dziatu od 0 do n-1

klucze RSA, moduty
bajty wypetnienia

bajt wskaznik wypehienia (do zastosowania w krypto-
gramie dla poufnosci DO)

warto$¢ odkryta

reprezentacja podpisu, liczba catkowita z przedziatu
od 0 do n-1

licznik sekwencji wysytania
bezpieczna wymiana komunikatéw

tryb wigzania blokow zaszyfrowanych TDEA
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TDEA algorytm trzyetapowego szyfrowania danych

TLV obiekt TLV

vu przyrzad rejestrujacy

X.C certyfikat uzytkownika X wydany przez organ certy-
fikacji

X.CA organ certyfikacji uzytkownika X

X.CAPK , X.C Operacja rozpakowania certyfikatu w celu wyodrgb-
nienia klucza publicznego. Jest to operator wrost-
kowy, ktorego argumentem lewostronnym jest klucz
publiczny organu certyfikacji, a argumentem prawo-
stronnym jest certyfikat wydany przez ten organ certy-
fikacji. Wynikiem jest klucz publiczny uzytkownika
X, ktorego certyfikat jest argumentem prawostronnym.

X.PK klucz publiczny uzytkownika X

X.PK[I] szyfrowanie RSA pewnych informacji kluczem
publicznym I uzytkownika X

X.SK klucz prywatny RSA uzytkownika X

X.SK[I] szyfrowanie RSA pewnych informacji kluczem
prywatnym I uzytkownika X

XX warto$¢ heksadecymalna

I operator konkatenacji

2. SYSTEMY I ALGORYTMY KRYPTOGRAFICZNE
2.1. Systemy Kkryptograficzne

CSM_001 Przyrzady rejestrujace i karty do tachografu uzywaja klasycz-
nego systemu kryptograficznego RSA z kluczem publicznym
do realizowania nastgpujacych mechanizméw zabezpieczenia:

— uwierzytelnienie migdzy przyrzadami rejestrujagcymi
a kartami,

— transport kluczy sesji Triple-DES migdzy przyrzadami
rejestrujgcymi a kartami do tachografu,

— podpis cyfrowy danych pobieranych z przyrzadow rejes-
trujacych lub kart do tachografu do zewngtrznych nosni-
kow.

CSM_002 Przyrzady rejestrujace i karty do tachografu uzywaja symet-
rycznego systemu kryptograficznego Triple-DES do zrealizo-
wania mechanizmu zapewniajacego integralno$¢ danych
w czasie wymiany danych uzytkownika migdzy przyrzadami
rejestrujgcymi  a  kartami do tachografu 1 zapewnienia,
w stosownych przypadkach, poufnosci wymiany danych
migdzy przyrzadami rejestrujacymi a kartami do tachografu.

2.2. Algorytmy Kryptograficzne
22.1  Algorytm RSA4

CSM_003 Algorytm RSA w pehi definiujg nastepujace relacje:
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222

223

3.1
3.1.1

X.SK[m] = s = m? mod n
X.PK[s] = m = s° mod n

Bardziej wyczerpujacy opis funkcji RSA mozna znalezé
w odniesieniu [PKCS1]. Wyktadnik publiczny, e, dla obli-
czen RSA jest liczba catkowita pomiedzy 3 i n-1 spehniajaca
ged(e, lem(p-1, g-1))=1.

Algorytm skrotu

CSM_004 Mechanizmy podpisu cyfrowego uzywajg algorytmu skrotu
SHA-1 zdefiniowanego w odniesieniu [SHA-1].

Algorytm szyfrowania danych

CSM_005 Algorytmy oparte na algorytmie DES sg uzywane w trybie
wigzania blokow zaszyfrowanych.

KLUCZE I CERTYFIKATY
Generowanie i dystrybucja kluczy
Generowanie i dystrybucja kluczy RSA

CSM_006 Klucze RSA sa generowane na trzech hierarchicznych pozio-
mach funkcjonalnych:

— poziomie europejskim,

— poziomie panstwa cztonkowskiego,

— poziomie urzadzenia.

CSM_007 Na poziomie europejskim generuje si¢ jedng par¢ kluczy
europejskich (EUR.SK i EUR.PK). Do po$wiadczania kluczy
publicznych panstw cztonkowskich stuzy europejski klucz
prywatny. Nalezy prowadzi¢ rejestry wszystkich certyfikowa-
nych kluczy. Organem odpowiedzialnym za realizacj¢ tych
zadan jest europejski organ certyfikacji, dziatajacy z upowaz-
nienia i na odpowiedzialnos¢ Komisji Europejskie;.

CSM_008 Na poziomie panstwa czlonkowskiego generuje si¢ parg
kluczy panstwa cztonkowskiego (MS.SK i MS.PK). Klucze
publiczne panstwa cztonkowskiego certyfikuje europejski
organ certyfikacji. Klucza prywatnego panstwa czlonkow-
skiego uzywa si¢ do certyfikowania kluczy publicznych
umieszczanych w urzadzeniach (w przyrzadzie rejestrujacym
lub karcie do tachografu). Nalezy prowadzi¢ rejestry wszyst-
kich certyfikowanych kluczy publicznych wraz z identyfikacja
urzadzen, dla ktorych sa przewidziane. Organem realizu-
jacym te zadania jest organ certyfikacji panstwa cztonkow-
skiego. Panstwo cztonkowskie moze okresowo zmieniaé
swojg pare kluczy.

CSM_009 Na poziomie urzadzenia generuje si¢ jedna par¢ kluczy
(EQT.SK i EQT.PK), ktora umieszcza si¢ w kazdym urza-
dzeniu. Klucze publiczne urzadzenia certyfikuje organ certy-
fikacji panstwa cztonkowskiego. Zadania te mogg realizowac
producenci urzadzen, jednostki personalizujace urzadzenia
lub organy panstwa czlonkowskiego. Wspomnianej pary
kluczy uzywa si¢ do uwierzytelniania, sktadania podpisu
cyfrowego oraz $wiadczenia uslug w zakresie szyfrowania.

CSM_010 W czasie generowania, ewentualnego transportu i przechowy-
wania nalezy zachowa¢ poufnos$¢ kluczy prywatnych.
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Na ponizszym rysunku zobrazowano przeptyw danych w tym
procesie:

Poziom curopejski

EUR.SK Europejski klucz prywatny
EUR.PK Europejski klucz publiczny

Ewidencja poswiadczonych kluczy publicznych pafistw
cztonkowskich

t |

MS;.CHR MS;.C
MS;.PK EUR.PK

| v

Poziom pafistwa czlonkowskiego (pafistwo czlonkowskie i)
MS;.CHR Identyfikator pafistwa czlonkowskiego i
MS;.SK Klucz prywatny pafistwa cztonkowskiego i
MS,.PK Klucz publiczny pafstwa cztonkowskicgo i

MS;.C Certyfikat klucza publicznego panistwa cztonkowskiego i wydany
przez EUR
EUR.PK Europejski klucz publiczny

Ewidencja po$wiadczonych kluczy publicznych pastw czlonkowskich

4 |
[
EQT,.CHA EQT;C
EQT,.CHR MS,.C
EQT.PK EUR.PK

| ¥

Poziom urzadzenia (urzadzenia j)
EQT;.CHA Typ urzadzenia j
EQT;.CHR Identyfikator urzadzenia j
EQT;.SK Klucz prywatny urzadzenia j
EQT;.PK Klucz publiczny urzadzenia j

EQT;.C Certyfikat klucza publicznego urzadzenia j wydany przez MS i
MS;.C Certyfikat klucza publicznego paristwa cztonkowskiego i wydany
przez EUR

EUR.PK Europejski klucz publiczny

3.1.2  Klucze testowe RSA

CSM 011 Do celéow testowania urzadzen (wlacznie z badaniami intero-
peracyjnos$ci) europejski organ certyfikacji generuje roznigce
si¢ pary kluczy, jedng europejska pare kluczy testowych
i przynajmniej dwie pary kluczy testowych panstwa czton-
kowskiego, ktorych klucze publiczne sg certyfikowane euro-
pejskim prywatnym kluczem testowym. Producenci umiesz-
czaja w urzadzeniach przechodzacych testy homologacji typu
klucze testowe certyfikowane jednym z tych kluczy testo-
wych panstwa cztonkowskiego.

Klucze czujnika ruchu

W czasie generowania, ewentualnego transportu i przechowywania
w nalezyty sposob zachowuje si¢ poufno$¢ trzech kluczy Triple DES
opisanych ponizej.

W celu obstugi elementéw sktadowych tachografu zgodnych z norma
ISO 16844 europejski organ certyfikacji i organ certyfikacji pafistwa
cztonkowskiego dodatkowo zapewniajg, co nastepuje:

CSM_036 europejski organ certyfikacji generuje KmVU i KmWC, dwa
niezalezne i unikatowe klucze Triple DES, oraz generuje Km

jako:| Km=Km,,XOR KM, | Europejski organ certyfikacji

przesyta te klucze, z zachowaniem stosownych procedur bezpie-
czenstwa, organom certyfikacji panstw cztonkowskich na ich
whniosek.
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CSM 037

Organy certyfikacji panstw cztonkowskich:

— uzywaja Km do szyfrowania danych czujnika ruchu
wymaganych przez producentéw czujnikéw ruchu (dane,
ktore maja by¢ zaszyfrowane kluczem Km, sa okreslone
w normie ISO 16844-3),

— przesytaja klucz Kmyy producentom przyrzadow rejes-
trujagcych z zachowaniem nalezytych procedur bezpie-
czenstwa w celu umieszczenia w przyrzadach rejestruja-
cych,

— zapewniajg ~ umieszczenie klucza  Kmyc we
wszystkich kartach warsztatowych
SensorInstallationSecData w pliku elemen-
tarnym Sensor Installation Data w czasie
personalizacji kart.

3.1.4  Generowanie i dystrybucja kluczy sesji T-DES

3.2.

3.3.

CSM 012

CSM_013

Klucze

CSM 014

CSM_015

W ramach procesu wzajemnego uwierzytelnienia przyrzady
rejestrujgce 1 karty do tachografu generuja i wymieniajg
niezbedne dane w celu uzyskania wspodlnego klucza sesji
Triple DES. Poufno$¢ tej wymiany informacji jest chroniona
mechanizmem kryptograficznym RSA.

Klucz ten stosuje si¢ we wszystkich pdzniejszych czynno-
sciach kryptograficznych, uzywajac bezpiecznej wymiany
komunikatow. Waznos¢ tego klucza wygasa z koncem sesji
(wyjecie karty lub wyzerowanie karty) lub po 240 uzyciach
(jedno wuzycie klucza = jedno poleceniec uzywajace
bezpiecznej wymiany komunikatow wystane do karty i zwia-
zana z nim odpowiedz).

Dtugosci kluczy RSA (niezaleznie od poziomu) sa nastgpu-
jace: modut n 1024 bity, wyktadnik publiczny e maksy-
malnie 64 bity, wyktadnik prywatny d 1 024 bity.

Klucze Triple DES maja posta¢ (K,, Ky, K,), gdzie K, i Ky
sa niezaleznymi 64-bitowymi kluczami. Nie dopuszcza sig¢
mozliwosci ustawiania jakichkolwiek bitow wykrywania
btedu parzystosci.

Certyfikaty

CSM 016

Certyfikaty klucza publicznego RSA sg certyfikatami ,,niesa-
moopisujagcymi”, weryfikowalnymi przez karte (CVC) (zob.
norma ISO/IEC 7816-8).

Tres¢ certyfikatow

CSM_017 Certyfikaty klucza publicznego RSA zawieraja nastgpujace
dane w okre$lonym ponizej porzadku:
Dane Format Bajty Opis
CPI INTEGER 1 Identyfikator profilu certy-
fikatu (,,01” dla tej wersji)
CAR OCTET 8 Odniesienie do  organu
STRING certyfikacji
CHA OCTET 7 upowaznienie  posiadacza

STRING certyfikatu
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Dane Format Bajty Opis

EOV TimeReal 4 Koniec terminu waznosci
certyfikatu.  Opcjonalny,
gdy nieuzywany, wypetl-

niony ,,FF”.
CHR OCTET 8 odniesienie do posiadacza
STRING certyfikatu
n OCTET 128 Klucz publiczny (modut)
STRING
e OCTET 8 Klucz publiczny
STRING (wyktadnik publiczny)

164

Uwagi:

1. ,Identyfikator profilu certyfikatu” (CPI) wyznacza doktadng strukture
certyfikatu uwierzytelniania. Mozna go uzywaé jako wewnetrznego
identyfikatora urzadzenia w odpowiednim wykazie nagltéwkow,
ktory opisuje konkatenacj¢ elementow danych w certyfikacie.

Wykaz naglowkow zwigzanych z trescig certyfikatu jest nastgpujacy:

‘4D’ | “16° | *5F | <01” | “42° | ‘08> | “5F | ‘07" | *5F [ 04’ | *5F [ 08" | “7F | ‘05* | ‘81 | 81 [ “82” | ‘08’
29’ 4B’ 24 20° 49’ 80’

Znacznik CPI
Dlugo$é¢ CPI
Znacznik CAR
Dlugos¢ CAR
Znacznik CHA
Dhugos¢ CHA
Znacznik EOV
Dlugos¢ EOV
Znacznik CHR
Dlugo$¢ CHR

Dhugos¢ wykazu nagltowkow
Dtugo$¢ nastgpnych DO
Znacznik modutu

Dlugo$¢ modutu

Znacznik wyktadnika publicznego
Dlugos¢ wyktadnika publicznego

Znacznik rozszerzonego wykazu naglowkow
Znacznik klucza publicznego (zbudowany)

2. ,,0Odniesienie do organu certyfikacji” (CAR) ma na celu identyfikacjg
organu certyfikacji wydajacego certyfikat, w taki sposob, ze ten
element danych moze by¢ uzyty jednoczesnie jako identyfikator
klucza organu w celu odniesienia do klucza publicznego organu certy-
fikacji (kodowanie — patrz Identyfikator klucza ponizej).

3. ,,Upowaznienie posiadacza certyfikatu” (CHA) stuzy do identyfiko-
wania praw posiadacza certyfikatu. Sktada si¢ ono z ID aplikacji
tachograficznej i typu urzadzenia, dla ktérego certyfikat jest przezna-
czony (zgodnie z elementem danych EquipmentType, ,,00” dla
panstwa cztonkowskiego).
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4. ,,Odniesienie do posiadacza certyfikatu” (CHR) ma na celu jedno-
znaczng identyfikacj¢ posiadacza certyfikatu, w taki sposob, zZe ten
element danych moze by¢ uzyty jednoczesnie jako identyfikator
klucza podmiotu w celu odniesienia do posiadacza certyfikatu klucza
publicznego.

5. Identyfikatory kluczy jednoznacznie identyfikuja posiadacza certyfi-
katu lub organy certyfikacji. Sa one kodowane w nastepujacy sposob:

5.1. Urzadzenie (VU lub karta):

Dane Numer Data Typ Producent
seryjny
urzadzenia

Dlugos¢ | 4 bajty 2 bajty 1 bajt 1 bajt

Warto$¢ | liczba kodowanie BCD specyficzny dla | kod producenta
calkowita | mm rr producenta

W przypadku VU producent, gdy wnioskuje o certyfikaty, moze,
ale nie musi, zna¢ identyfikacj¢ urzadzenia, w ktorym maja by¢
umieszczone klucze.

W pierwszym przypadku producent wysyta identyfikacje urza-
dzenia z kluczem publicznym do organu swojego panstwa czion-
kowskiego w celu certyfikacji. W tym przypadku certyfikat
bedzie zawieral identyfikacje urzadzenia i1 producent musi
zapewni¢ umieszczenie kluczy i certyfikatu w przewidzianym
urzadzeniu. Identyfikator klucza ma przedstawiong powyzej
postaé.

W drugim przypadku producent musi tylko jednoznacznie ziden-
tyfikowa¢ kazdy wniosek o certyfikat i wyslac¢ te identyfikacje
z kluczem publicznym do organu swojego panstwa cztonkow-
skiego w celu certyfikacji. W tym przypadku certyfikat bedzie
zawieral wnioskowang identyfikacj¢. Po zainstalowaniu klucza
w urzadzeniu producent musi zawiadomi¢ zwrotnie organ
swojego panstwa cztonkowskiego o przyporzadkowaniu klucza
do urzadzenia (tj. poda¢ identyfikacje wniosku o certyfikat, iden-
tyfikacje urzadzenia). Identyfikator klucza ma nastepujaca postac:

Dane Numer Data Typ Producent
seryjny
whiosku
o certyfi-
kat

Dhugos¢ | 4 bajty 2 bajty 1 bajt 1 bajt

Warto$¢ | liczba kodowanie BCD ‘FF° kod producenta
calkowita | mm rr
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5.2. Organ certyfikacji:

Dane Identyfikacja Numer Dodatkowe Identyfikator
organu seryjny klucza | informacje
Dhugos¢ | 4 bajty 1 bajt 2 bajty 1 bajt
Wartosé 1-bajtowy kod liczba catko- | dodatkowe ‘01’
numeryczny wita kodowanie
panstwa (specyficzne
3-bajtowy kod dla CA)
alfzjlnumeryczny FF FF’, gdy
panstwa L
nie jest
uzywany

Numer seryjny klucza stuzy do rozrézniania réznych kluczy
panstwa czlonkowskiego w przypadku zmiany klucza.

6. Weryfikatory certyfikatow wiedza niejawnie o tym, iz certyfikowany
klucz publiczny jest kluczem RSA wilasciwym do uwierzytelnienia,
weryfikacji podpisu cyfrowego i szyfrowania dla poufnych ustug (cer-
tyfikat nie zawiera identyfikatora obiektu, ktory by to okreslat).

332  Wydane certyfikaty

CSM_018 Wydany certyfikat jest podpisem cyfrowym z czg¢$ciowym
odzyskiwaniem tresci certyfikatu zgodnie z norma ISO/IEC
9796-2 (z wyjatkiem jego zalacznika A4) z dotaczonym
,,odniesieniem do organu certyfikacji”.

X.C = X.CASK[*6A” || C, || Hash(Cc) || ‘BC’] || C, || X.CAR

z trescig certyfikatu = Cc = C, | C,

106 bajtow 58 bajtow

Uwagi:
1. Ten certyfikat zawiera 194 bajty.
2. CAR, utajniony podpisem, jest rowniez dotaczony do podpisu,

w zwigzku z czym do weryfikacji certyfikatu mozna wybra¢ klucz
publiczny organu certyfikacji.

3. Weryfikator certyfikatu zna niejawnie algorytm uzyty przez organ
certyfikacji do podpisania certyfikatu.

4. Wykaz nagléwkow zwigzanych z wydanym certyfikatem jest naste-
pujacy:

“7F 21° ‘09’ ‘SF 377 | 81 80" | °SF 38 3A° ‘42 ‘08’

DO
AR

Znacznik reszty
Dhugos¢ CAR

Dlugo$¢ reszty
Znacznik C

Znacznik podpisu
Dlugo$¢ podpisu

Znacznik certyfikatu
CV (zbudowany)

Dlugos¢ nastepnych
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Weryfikacja i rozpakowanie certyfikatu

Weryfikacja 1 rozpakowanie certyfikatu obejmuje sprawdzenie podpisu
zgodnie z normg ISO/IEC 9796-2, odzyskanie tresci certyfikatu i klucza
publicznego: X.PK = X.CA.PK , X.C. oraz sprawdzenie waznosci certy-
fikatu.

CSM_019 Procedura ta sklada si¢ z nastgpujacych etapow:
weryfikacja podpisu i odzyskanie tresci:

— z X.C odzyskaj Sign, C, ‘i CAR’: X.C = Sign
128 bajtow

— z CAR' wybierz odpowiednio klucz publiczny organu
certyfikacji (jezeli nie uzyskano go wczesniej innymi

srodkami)

— odtworz Sign z klucza publicznego CA: Sr'= X.CA.PK
[Sign]

— sprawdz, czy Sr' zaczyna si¢ od ‘6A’ i konczy na ‘BC’

— oblicz C,'i H' z: St' = O6A7 || C/

106 bajtow

— odzyskaj tres¢ certyfikatu C' = C, || C,’
— sprawdz, czy Hash(C') = H'

Jezeli rezultat kontroli bedzie prawidlowy, certyfikat jest
prawdziwy, a jego tres¢ to C'.

Sprawdzenie waznosci z C":

— w stosownych przypadkach sprawdz koniec daty wazno-
Sci,

odzyskaj i zachowaj klucz publiczny, identyfikator klucza,
upowaznienie posiadacza certyfikatu i koniec waznos$ci certy-

fikatu z C":

— XPK=nl|e
— XXKID = CHR
— X.CHA = CHA
— X.EOV = EOV

MECHANIZM WZAJEMNEGO UWIERZYTELNIENIA

Wzajemne uwierzytelnienie migdzy kartami a VU odbywa si¢ wedlug
opisanej ponizej zasady.

Kazda strona wykazuje drugiej, ze posiada wazng pare kluczy, z ktorej
klucz publiczny jest certyfikowany przez organ certyfikacji panstwa
cztonkowskiego, ktory uzyskal certyfikat wydany przez europejski
organ certyfikacji.

Wykazanie polega na podpisaniu kluczem prywatnym losowej liczby
przystanej przez druga strong, ktora musi odzyskac t¢ liczbg przy spraw-
dzaniu tego podpisu.

Mechanizm zostaje uruchomiony przez VU w chwili wlozZenia karty.
Procedura rozpoczyna si¢ od wymiany certyfikatow i rozpakowania
kluczy, a konczy ustaleniem klucza sesji.

Cy' I
58 bajtow

20 bajtow

CAR’

8 bajtow

BC’
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Yes

Yes

vuU

CSM 020 W procesie tym stosuje si¢ nastgpujacy protokot (strzatki
oznaczaja polecenia i wymiang danych (zob. dodatek 2)):

Card Insertion

Reset Card

ard.PK known by Vv
and Card.C.EOV valid-7

Get Card certificate

___eard.CA PK known —

~and Card.CA C.EQV valid-?-

No
v

Get Card.CA
Certificate

Verify Card.CA.C with Eur.PK

I
OK

v
Verify Card.C with Card.CA.PK
Store Card PK KID CHA and EOV

|
OK

v

A4
>/ Send VU identification to card

. U.PK known to card?

T
No
h 4
Send VU.CA identification to card

v

“A PK known to card? =

<113ZU /C

No

Send EUR identification to card

v

~—EUR.PK known to card?—No
Yes T _—

\\T//
Yes

Send VU.CA Certificate for verification

v

<\/6I<\.\>\ No
—
T

Yes
v

~» Send VU Certificate for verification ‘

Store Card.CA PK KID CHA and EOV| |

Reset——p
4 ATR—————

————Select File (EF.ICC) ——»
-« OK—————
———Read Binary (Offset=1, Le=8)—p
<«4——CardCHR——

Select File (Tacho AID)——»>
4 OK———

——Select File (EF.Card_Certificate) b
< OK— —
——Read Binary (Offset=0, Le=194)»
<4—CardC————

——Select File (EF.CA_Certificate) —p»

< OK——
——Read Binary (Offset=0, Le=194)-»
- Card.CA.C
MSE : SET (VU.KID) >
4 OK/KO————

MSE : SET(VU.CAKID)—»
< OK/KO————

MSE : SET(EUR.KID) >
<« OK/KO———

Verify Certificate (VU.CA.C)—p>
4—OK/KO———

MSE : SET (VU.CAKID)—>

v

e
Yes 4<\O K/?/\/ No

Continue with mutue;l\
authentication >

Verify Certificate (VU.C) ——
<« OK/KO————

————MSE : SET (VUKID)—p

y

A
Reject Card

CARD

‘ Select file ‘

Send requested data from
selected file

‘ Select Application ‘

‘ Select file ‘

Send requested data from
selected file

‘ Select file ‘

Send requested data from
selected file

If Key is known,
make it the current one

If Key is known,
make it the current one

If Key is known,
make it the current one

Verify certificate with current PK
Store found PK KID and CHA

Verify certificate with current PK
Store found PK KID and CHA
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/ o \ CARD
[\ Mutual authentication /)

v
- Card CHA = = - No-» Reject card \\\
T~ _Tachograph || Card_—— ° "\ "%

\.

— . -

Yes
A
" CardCHA= ~——__

Norkshop Car -

Yes
v

Require PIN from user and
send to card for verification

Generate Challenge
Rnd1 (8 Bytes)
Authenticate card

— Verify (PIN)——»

<« OK/KO

Internal Authenticate
(Rnd1 || VU.CHR)

Verify PIN

- Verify received CHR matches current PK.KID

- Generate K1, random number, 16 Bytes
- Generate PRnd2 90 Bytes (random padding)

- Compute authentication token:
VU.PK[Card.SK*['6A" || PRnd2 || K1 ||
Hash(PRnd2||K1]||Rnd1||VU.CHR) || 'BC']
= Encryption of signature* ( 1IS09796-2) of

//!\\ <¢—AutToken / KO PRnd2 || K1 || Rnd1 || VU.CHR.
Yes > ~
v 3

- Compute: Signature=VU.SK [AutToken]

- Decrypt and verify Signature with Card.PK to
recover PRnd2 || K1 || H'

- verify Hash(PRnd2||K1||Rnd1||[VU.CHR) = H'

- Store K1
Not
OK oK

Signature* = min {Signature,n-Signature}
where n is the modulus of the key used to sign

A4
Request Challenge ———Get Challenge ——> Generate Challenge
(8 Bytes) < Rnd3 Rnd3 (8 Bytes)
v

- Generate K2, random number 16 Bytes
- Generate PRnd4 90 Bytes (random padding)

- Compute authentication token:
Card.PK[VU.SK*['6A" || PRnd4 || K2 ||
Hash(PRnd4||K2||Rnd3||Card.CHR) || 'BC1]
= Encryption of signature* ( 1ISO9796-2) of
PRnd4 || K2 || Rnd3 || Card.CHR

- Authenticate self to card

External Authenticate
(AutToken)

- Verify that current PK.CHA = Tachograph || VU

- Compute: Signature=Card.SK[AutToken],

v - Decrypt and verify Signature with VU.PK| to recover
e~ < OKIKo PRnd4 || K2 || H'
OK - verify Hash(PRnd4||K2||Rnd3||Card.CHR) = H'
T No - if verifications OK open AUT rights
- Store K2.
Yes
A4

Set TDES Session Key to (Ka, Kb, Ka)
with Ka || Kb = K1 XOR K2
Set SSC to Rnd3 || Rnd1 (4 LSB of each)

A 4

Continue

Authentication failed

Reject card

Set TDES Session Key to (Ka, Kb, Ka)
with Ka || Kb = K1 XOR K2
Set SSC to Rnd3 || Rnd1 (4 LSB of each)
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POUFNOSC, INTEGRALNOSC I MECHANIZMY UWIERZYTEL-
NIANIA PRZESYLANIA DANYCH MIEDZY VU A KARTAMI

Bezpieczna wymiana komunikatow

CSM_021 Bezpieczna wymiana komunikatow chroni integralnos$¢ prze-
sylania danych migdzy VU a kartami zgodnie z odniesieniami
[ISO/IEC 7816-4] i [ISO/IEC 7816-8].

CSM_022 W przypadku konieczno$ci zapewnienia ochrony przesyta-
nych danych do obiektow danych wysytanych w poleceniu
lub odpowiedzi dotacza si¢ obiekt danych z kryptograficzna
suma kontrolng. Kryptograficzna sume¢ kontrolna weryfikuje
odbiorca.

CSM_023 Kryptograficzna suma kontrolna danych wysytanych w pole-
ceniu integruje nagltéwek polecenia i wszystkie wysylane
obiekty danych (=>CLA = ‘0C’, a wszystkie obiekty danych
sa ograniczone znacznikami, w ktorych bl=1).

CSM_024 Bajty stanu odpowiedzi-informacji sa chronione kryptogra-
ficzng sumg kontrolna, jezeli odpowiedZ nie zawiera zadnego
pola danych.

CSM_025 Kryptograficzne sumy kontrolne sktadajg si¢ z 4 bajtow.

W zwigzku z tym struktura polecen i odpowiedzi w ramach
bezpiecznej wymiany komunikatow przedstawia si¢ w naste-
pujacy sposob:

Wykorzystywane DO stanowig czg$ciowy zbior DO stosowa-
nych w ramach bezpiecznej wymiany komunikatow,
o ktorych mowa w normie ISO/IEC 7816-4:

Znacznik | Mnemonik Znaczenie
‘81° Tpy Odkryta warto$¢ danych niekodowanych w BER-
TLV (chroniona przez kryptograficzng sume kontro-
Ing)
97 TLe Warto$¢ Le w niezabezpieczonym poleceniu (chro-

niona przez kryptograficzng sume¢ kontrolng)

‘99’ Tsw Stan-Info (chronione przez kryptograficzng sume
kontrolng)

‘8E’ Tee Kryptograficzna suma kontrolna

‘87’ Tpr cg | Bajt wskaznika wypetnienia || Kryptogram (odkryta

warto$¢ nickodowana w BER-TLV)
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Dla danej pary niezabezpieczone polecenie — odpowiedz:

Naglowek polecenia Tres¢ polecenia

CLA | INS P1 P2 [Pole L] [Pole danych] [Pole L]

cztery bajty Bajty L, oznaczone od B; do Bp
Tres¢ odpowiedzi Stopka odpowiedzi
[Pole danych] SW1 SW2
Bajty danych L, dwa bajty

Odpowiadajaca para zabezpieczone polecenie — odpowiedz
jest nastgpujaca:

Zabezpieczone polecenie:

Nagtowek polecenia (CH) Tre$¢ polecenia
CLA| INS | P1 [ P2 |[Nowe pole L] [Nowe pole danych] [Nowe
pole L]
‘oc’ DmgOéé nowego TPV LPV PV TLE LLE Le TCC LCC CC ‘00’
pola danych
‘81 | L. [pole danych| 97° | ‘01’ | L. | ‘8E’ | ‘04’ | CC

Dane zintegrowane w sumie kontrolnej = CH || PB || Tpy ||
Lev | PV || Teg || Leg | Le | PB

PB = bajty wypetnienia (80 .. 00) zgodnie z normami ISO-
IEC 7816-4 1 ISO 9797 metoda 2.

Obiekty DO PV i LE wystepuja tylko wtedy, gdy sa pewne
odpowiadajace im dane w niezabezpieczonym poleceniu.

Zabezpieczona odpowiedz:

1. Przypadek, gdy pole danych odpowiedzi nie jest puste
i nie wymaga ochrony poufnosci:

Tre$¢ odpowiedzi Stopka odpowiedzi
[Nowe pole danych] nowe SW1 SW2
Tpy | Lpy PV Tce | Lee | CC

‘81’ | L, pole danych ‘8E’ | ‘04’ | CC

Dane zintegrowane w sumie kontrolnej = Tpy || Lpy || PV
|| PB

2. Przypadek, gdy pole danych odpowiedzi nie jest puste
i wymaga ochrony poufnosci:
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Tre$¢ odpowiedzi Stopka odpowiedzi
[Nowe pole danych] nowe SW1 SW2
Tpr cal Lpr PI CG Tcee | Lee | CC
CcG
‘87’ PI || CG ‘8E’| ‘04’ | CC

Dane przenoszone przez CG: dane nickodowane w BER-
TLV i bajty wypetnienia.

Dane zintegrowane w sumie kontrolnej = Tp; g || Lpr co
|| P CG || PB

3. Przypadek, gdy pole danych odpowiedzi jest puste:

Tre$¢ odpowiedzi Stopka odpowiedzi
[Nowe pole danych] nowe SWI1 SW2

99’ 1 ‘02° | nowe SW1 SW2 | ‘8E’| ‘04’ | CC

Dane zintegrowane w sumie kontrolnej = Tsw || Lsw ||
SW || PB

5.2. Obsluga bledow w bezpiecznej wymianie komunikatéw

CSM_026 Gdy karta do tachografu wykryje btad SM podczas interpre-
towania polecenia, w odpowiedzi musi zwroci¢ bajty stanu
bez SM. Zgodnie z norma ISO/IEC 7816-4 bledy SM wska-
zuje si¢ nastgpujacymi bajtami stanu:

‘66 88’: btad weryfikacji kryptograficznej sumy kontrolnej,
‘69 87’: brak oczekiwanych obiektow danych SM,
‘69 88’: nieprawidtowe obiekty danych SM.

CSM_027 W przypadku gdy karta do tachografu zwraca bajty stanu bez
obiektow danych SM lub z blgdnym obiektem danych SM,
VU musi przerwac sesje.

5.3. Algorytm obliczania kryptograficznych sum kontrolnych

CSM_028 Kryptograficzne sumy kontrolne tworzy si¢ za pomoca
jednokierunkowej funkcji skrotu MAC zgodnie z norma
ANSI X9.19 z DES:

— etap poczatkowy: poczatkowy blok kontrolny y0 jest
E(Ka, SSC),

— etap sekwencyjny: bloki kontrolne yl1,..., yn oblicza si¢
za pomoca Ka,

— etap koncowy: kryptograficzng sume kontrolng oblicza
si¢ z ostatniego bloku yn jako: E(Ka, D(Kb, yn)),

gdzie E() oznacza szyfrowanie z DES, a D() oznacza deszyf-
rowanie z DES.

Cztery najbardziej znaczace bajty kryptograficznej sumy
kontrolnej sg przesytane.
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CSM 029 Licznik sekwencji wysylania (SSC) jest inicjowany podczas
procedury uzgadniania klucza:

poczatkowy SSC: Rnd3 (4 najmniej znaczace bajty) || Rndl
(4 najmniej znaczace bajty).

CSM_030 Licznik SSC zwigksza si¢ za kazdym razem o 1 przed obli-
czeniem MAC (tj. SSC dla pierwszego polecenia bedzie
poczatkowy SSC + 1, SSC dla pierwszej odpowiedzi bedzie
poczatkowy SSC + 2).

Na ponizszym rysunku pokazano obliczenie skrotu MAC:

”””””””” 72Xn—1 j Xn
yn- j

= P 1 ]\ =

‘ o o . o
Py A A

AN /

N4

ssc \ / N/

/
/

I -
v
ﬁ»{ ENCRYPT Kay ENcRYPT —Kay| EncRYPT _Kay ENCRYPT
\
¥l s
.y
O Kb

—» DECRYPT
R AN

Ka
—» ENCRYPT

cc
(4 most significant bytes)
v
5.4. Algorytm obliczania kryptograméw dla poufnych obiektéw danych
CSM_031 Kryptogramy oblicza si¢ za pomocag TDEA w trybie pracy
TCBC zgodnie z odniesieniami (TDES) i1 (TDES-OP)
i wektorem zerowym jako blokiem wartosci poczatkowych.
Na ponizszym rysunku pokazano zastosowanie kluczy
w TDES:
TDES Encryption | | |
e Ka Kb Ka
v v v
% ENCRYPT » DECRYPT » ENCRYPT Mb
TDES Decrypti | | |
ecryption Ka Kb Ka
v v v

Mb DECRYPT » ENCRYPT DECRYPT ﬁb

A
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6. MECHANIZMY CYFROWEGO PODPISU DLA POBIERANIA
DANYCH

CSM_032 Inteligentne urzadzenie dedykowane (IDE) przechowuje dane
otrzymane z urzadzenia (VU lub karty) podczas jednej sesji
pobierania w jednym fizycznym pliku danych. Plik ten musi
zawiera¢ certyfikaty MSi.C i EQT.C. Plik zawiera podpisy
cyfrowe blokow danych zgodnie z opisem znajdujacym si¢
w dodatku 7 Protokoty pobierania danych.

CSM_033 Podpisy cyfrowe pobranych danych korzystaja ze schematu
podpisu cyfrowego z dodatkiem, przy czym, w razie
potrzeby, pobrane dane mozna odczyta¢ bez deszyfrowania.

6.1. Generowanie podpisu

CSM_034 Urzadzenie generuje podpis danych zgodnie ze schematem
podpisu z dodatkiem zdefiniowanym w odniesieniu [PKCS1]
z funkcja skrotu SHA-1:

Podpis = EQT.SK[*00” || 01" || PS || ‘00" || DER(SHA-1(Da-
ta))]

PS = Wypehienie ciggiem oktetow o wartosci ‘FF’ do
dtugosci 128.

DER(SHA-1(M)) to kodowanie identyfikatora algorytmu dla
funkcji skrotu, a warto$¢ skrotu jest wartoscia w ASN.1 typu
DigestInfo (wyrdznione reguty kodowania):

‘30’“‘21 ’||‘30’H‘09’||‘06’H‘05’H‘2B9||‘0E’||‘03’H‘OZ,”‘1A’||
05°(|007]|°04°||* 14’ ||warto$¢ skrotu.

6.2. Weryfikacja podpisu

CSM 035 Weryfikacja podpisu danych dla pobranych danych odbywa
si¢ zgodnie ze schematem podpisu z dodatkiem zdefinio-
wanym w odniesieniu (PKCS1) z funkcja skrotu SHA-1.

Europejski klucz publiczny EUR.PK musi by¢ niezaleznie
znany (i zaufany) przez weryfikatora.

Na schemacie ponizej zilustrowano protokot przenoszenia
IDE, z ktérego moze korzysta¢ karta kontrolna przy spraw-
dzaniu integralnosci danych pobranych i zapisanych na
zewngtrznym nosniku danych (ESM). Karta kontrolna shuzy
do deszyfrowania podpisow cyfrowych. W tym przypadku ta
funkcja nie musi by¢ zaimplementowana w IDE.

Urzadzenie, ktore pobiera i podpisuje dane przeznaczone do
analizowania, oznaczono EQT.
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ESM / IDE CARD

v

Reset Card Reset

4—ATR

Retreive EQT certificate from
file to be analysed and send
EQT.CA identification to card

MSE : SET(EQT.CA.KID) > If Key is known,
4 4—OK/KO———— make it the current one

——EQT.CAPK

——_known to card? _—

[
No

Retreive MS certificate from
file to be analysed and send
EUR identification to card

MSE : SET(EUR.KID)——p If Key is known,
; «—OK/KO——— make it the current one

<4—No—— \E:U/R PK known to gé;&/?/ij;> Yes

— T -
Yes
v

Send MS Certificate for verification . "
4 —— Verify Certificate (EQT.CA.C)—» Verify certificate with current PK

4—OK/KO——— Store found PK KID and CHA

No \\9\?!/ - ——MSE : SET(EQT.CAKKID)—»

Yes

Send EQT Certificate for verification F—

Y y < OK/KO
( Errorin ‘ENOA// §
N Certificates ~ / T

Verify Certificate (EQT.C)—» Verify certificate with current PK
Store found PK KID and CHA

MSE : SET(EQT.KID)——

Retreive Data to be analysed
and their signature

v

Hash Data
Send hash result

v

PSO : Hash (Hash)———» ‘ Store Hash value

PSO : Verify Digital Signature )
Send signature for verification (Signature) e Compute M' = EQT.PK[Signature]
Verify M' has the form 00]|01]|PS||00||DER(H)
«4—OK/KO—— Verify Hash=H'
CZESC B

SYSTEM TACHOGRAFU DRUGIEJ GENERACJI
7. WPROWADZENIE
7.1. Odniesienia

W tej czgséci dodatku uzywa si¢ nastgpujacych odniesien:

AES Narodowy Instytut Standaryzacji i Technologii (NIST),
FIPS Publikacja 197: Symetryczny szyfr blokowy (AES),
26 listopada 2001 r.

DSS Narodowy Instytut Standaryzacji i Technologii (NIST),
FIPS Publikacja 186-4: Standard podpisu cyfrowego
(DSS), lipiec 2013 r.

ISO 7816-4  ISO/IEC 7816-4, Karty identyfikacyjne — Karty elektro-
niczne — Czg$¢ 4: Organizacja, zabezpieczenia i polecenia
wymiany. Wydanie trzecie 2013-04-15

ISO 7816-8  ISO/IEC 7816-8, Karty identyfikacyjne — Karty elektro-
niczne — Cze$¢ 8: Polecenia operacji zabezpieczajacych.
Wydanie drugie, 2004-06-01
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7.2.

ISO 8825-1

ISO 9797-1

ISO 10116

ISO 16844-3

RFC 5480

RFC 5639

RFC 5869

SHS

SP 800-38B

TR-03111

ISO/IEC 8825-1 Technologia informacyjna — Reguly
kodowania ASN.1: Specyfikacja podstawowych regut
kodowania (BER), kanonicznych regut kodowania
(CER) i wyroznionych regut kodowania (DER). Wydanie
czwarte, 2008-12-15.

ISO/IEC 9797-1, Technologia informacyjna — Techniki
zabezpieczen — Kody uwierzytelniania komunikatow
(MAC) — Czgé¢ 1: Mechanizmy stosujace szyfr blokowy.
Wydanie drugie, 2011-03-01

ISO/IEC 10116, Technologia informacyjna — Techniki
zabezpieczen — Tryby pracy algorytmu szyfrowania
blokéw n-bitowych. Wydanie trzecie, 2006-02-01

ISO 16844-3, Pojazdy drogowe — Systemy tachograficzne
— Czgé¢ 3: Interfejs czujnika ruchu. Wydanie pierwsze
z 2004 r., w tym sprostowanie techniczne 1 z 2006 r.

Kryptografia oparta na krzywej eliptycznej — Informacje
na temat klucza publicznego podmiotu, marzec 2009 r.

Kryptografia oparta na krzywej eliptycznej (ECC) — Stan-
dardowe krzywe Brainpool i generowanie krzywych,
2010 r.

Funkcja wyprowadzania klucza przez wyodrgbnianie
i rozwijanie oparta na algorytmie HMAC (HKDF), maj
2010 r.

Narodowy Instytut Standaryzacji i Technologii (NIST),
FIPS Publikacja 180-4: Bezpieczny standard skrotu,
marzec 2012 r.

Narodowy Instytut Standaryzacji i Technologii (NIST),
Specjalna publikacja 800-38B: Zalecenie dotyczace
trybow pracy szyfru blokowego: tryb uwierzytelniania
CMAC, 2005 r.

Wytyczne techniczne BSI TR-03111, Kryptografia oparta
na krzywej eliptycznej, wersja 2.00, 2012-06-28

Oznaczenia i skroty

W niniejszym dodatku uzywa si¢ nastgpujacych oznaczen i skrotow:

AES
CA
CAR
CBC
CH
CHA
CHR
CV
DER
DO
DSRC
ECC
ECDSA
ECDH

EGF

EQT

symetryczny szyfr blokowy

organ certyfikacji

odniesienie do organu certyfikacji

tryb wigzania blokow zaszyfrowanych (tryb pracy)
naglowek polecenia

upowaznienie posiadacza certyfikatu

odniesienie do posiadacza certyfikatu

wektor staty

wyréznione reguly kodowania

obiekt danych

dedykowana tacznos¢ krotkiego zasiggu
kryptografia oparta na krzywej eliptycznej
algorytm podpisu cyfrowego krzywej eliptycznej

krzywa eliptyczna Diffiego-Hellmana (algorytm uzgad-
niania klucza)

urzadzenie zewnetrzne GNSS

urzadzenia
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7.3.

IDE

Kwm

KM-VU

I<M—WC

MAC
MoS
MSB
PKI
RCF
SSC
SM
TDES
TLV
vu
X.C
X.CA

X.CAR

X.CHR

X.PK
X.SK
X PKepn

X SKeph

Definicje

inteligentne urzadzenie dedykowane

klucz glowny czujnika ruchu umozliwiajacy sparowanie
przyrzadu rejestrujacego z czujnikiem ruchu

klucz umieszczony w przyrzadach rejestrujagcych, umozli-
wiajacy VU wyprowadzenie klucza glownego czujnika
ruchu, jezeli karta warsztatowa zostata wlozona do VU

klucz umieszczony w kartach warsztatowych, umozliwia-
jacy VU wyprowadzenie klucza gldwnego czujnika ruchu,
jezeli karta warsztatowa zostata wlozona do VU

kod uwierzytelniania komunikatow

czujnik ruchu

najbardziej znaczacy bit

infrastruktura klucza publicznego

urzadzenie do tacznosci na odleglosé

licznik sekwencji wysytania

bezpieczna wymiana komunikatéw

potrdjny algorytm DES

obiekt TLV (Tag-Length-Value)

przyrzad rejestrujacy

certyfikat klucza publicznego uzytkownika X
organ certyfikacji, ktory wydal certyfikat uzytkownika X

odniesienie do organu certyfikacji, o ktorym mowa w certy-
fikacie uzytkownika X

odniesienie do posiadacza certyfikatu, o ktorym mowa
w certyfikacie uzytkownika X

klucz publiczny uzytkownika X

klucz prywatny uzytkownika X

efemeryczny klucz publiczny uzytkownika X
efemeryczny klucz prywatny uzytkownika X
warto$¢ heksadecymalna

operator konkatenacji

Definicje terminow stosowanych w niniejszym dodatku wiaczono do
sekcji 1 zatgcznika 1C.

SYSTEMY I ALGORYTMY KRYPTOGRAFICZNE

Systemy Kkryptograficzne

CSM_38

Przyrzady rejestrujace i karty do tachografu uzywaja
systemu kryptograficznego opartego na krzywej eliptycznej
z kluczem publicznym do zapewniania nastepujacych
ustug zabezpieczajacych:

— wzajemne uwierzytelnienie miedzy przyrzadem rejes-
trujgcym a Karta,
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CSM 39

CSM_40

CSM _41

CSM_42

CSM 43

— zgodnos¢ kluczy sesji AES miedzy przyrzadem rejes-
trujacym a kartg,

— zapewnienie autentycznos$ci, integralnosci i niezaprze-
czalnosci danych pobranych z przyrzadow rejestruja-
cych lub kart do tachografu do zewnetrznych nosni-
kow.

Przyrzady rejestrujace i zewngtrzne urzadzenia GNSS
uzywaja systemu kryptograficznego opartego na krzywej
eliptycznej z kluczem publicznym do zapewniania nastg-
pujacych ushug zabezpieczajacych:

— powiazanie migdzy przyrzadem rejestrujgcym a urza-
dzeniem zewnetrznym GNSS,

— wzajemne uwierzytelnienie miedzy przyrzadem rejes-
trujacym a urzadzeniem zewngtrznym GNSS,

— zgodnos¢ klucza sesji AES migdzy przyrzadem rejes-
trujgcym a urzadzeniem zewnetrznym GNSS.

Przyrzady rejestrujgce i1 karty do tachografu uzywaja
symetrycznego systemu kryptograficznego opartego na
AES do zapewniania nastgpujacych ustug zabezpieczaja-
cych:

— zapewnienie autentyczno$ci i integralno$ci danych
wymienianych miedzy przyrzadem rejestrujacym
a kartg do tachografu,

— w stosownych przypadkach zapewnienie poufnosci
danych wymienianych migedzy przyrzadem rejestru-
jacym a karta do tachografu.

Przyrzady rejestrujace i urzadzenia zewngtrzne GNSS
uzywajg symetrycznego systemu kryptograficznego opar-
tego na AES do zapewniania nastgpujacych ustug zabez-
pieczajacych:

— zapewnienie autentyczno$ci i integralno$ci danych
wymienianych miedzy przyrzadem rejestrujacym
a urzadzeniem zewnetrznym GNSS.

Przyrzady rejestrujace i czujniki ruchu uzywaja symetrycz-
nego systemu kryptograficznego opartego na AES do
zapewniania nastgpujacych ustug zabezpieczajacych:

— sparowanie przyrzadu rejestrujacego z czujnikiem
ruchu,

— wzajemne uwierzytelnienie miedzy przyrzadem rejes-
trujgcym a czujnikiem ruchu,

— zapewnienie poufnos$ci danych wymienianych migdzy
przyrzadem rejestrujacym a czujnikiem ruchu.

Przyrzady rejestrujace i karty kontrolne uzywaja symet-
rycznego systemu kryptograficznego opartego na AES do
zapewniania nastgpujacych ustug zabezpieczajacych na
interfejsie tacznosci na odlegtosé:

— zapewnienie poufnosci, autentycznosci i integralnosci
danych przekazywanych z przyrzadu rejestrujacego
do karty kontrolne;j.

Uwagi

— Scisle rzecz ujmujac, dane przekazywane z przyrzadu
rejestrujacego do zdalnego interrogatora pod nadzorem
funkcjonariusza stuzb kontrolnych, za pomoca urza-
dzenia do tacznosci na odleglos¢, ktore moze znaj-
dowac¢ sie wewnatrz lub na zewnatrz VU, zob. dodatek
14. Zdalny interrogator wysyta jednak otrzymane dane
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8.2.
8.2.1

8.2.2

do karty kontrolnej w celu deszyfrowania i potwier-
dzenia autentyczno$ci. Z punktu widzenia bezpieczen-
stwa urzadzenie do lacznosci na odlegto$¢ i zdalny
interrogator cechuja si¢ pelna przejrzystoscia.

— Karta warsztatowa zapewnia interfejsowi DSRC takie
same ushugi zabezpieczajace jak karta kontrolna.
Dzigki temu warsztat moze zatwierdzaé prawidtowe
funkcjonowanie interfejsu tacznosci na odlegtos¢ VU,
z uwzglednieniem bezpieczenstwa. Wiecej informacji
mozna znalezé w sekcji 9.2.2.

Algorytmy Kryptograficzne

Algorytmy symetryczne

CSM_44

Przyrzady rejestrujace, karty do tachografu, czujniki ruchu
i urzadzenia zewngtrzne GNSS obstuguja algorytm AES,

jak okreslono w [AES], o dlugosciach klucza wynoszacych

128, 192 i 256 bitow.

Algorytmy asymetryczne i standardowe parametry domeny

CSM 45

CSM 46

CSM_47

CSM_48

Przyrzady rejestrujace, karty do tachografu i urzadzenia
zewngtrzne GNSS  obsluguja  kryptografie oparta na
krzywej eliptycznej z kluczami o wielkosci 256, 384
i 512/521 bitow.

Przyrzady rejestrujace, karty do tachografu i urzadzenia
zewnetrzne GNSS  obstuguja  algorytm podpisywania
ECDSA, jak okreslono w [DSS].

Przyrzady rejestrujace, karty do tachografu i urzadzenia
zewngtrzne GNSS obstuguja algorytm uzgadniania klucza
ECKA-EG, jak okreslono w [TR 03111].

Przyrzady rejestrujace, karty do tachografu i urzadzenia
zewnetrzne GNSS obstugujg wszystkie standardowe para-
metry domeny okreslone w tabeli 1 ponizej w odniesieniu
do kryptografii opartej na krzywej eliptyczne;.

Tabela 1

Standardowe parametry domeny

Nazwa Wielkos¢ (bity) Odniesienie Identyfikator obiektu
NIST P-256 256 [DSS], [RFC 5480] [secp25érl
BrainpoolP256r1 256 [RFC 5639] brainpoolP256rl
NIST P-384 384 [DSS], [RFC 5480] | secp384rl
BrainpoolP384rl 384 [RFC 5639] brainpoolP384rl
BrainpoolP512r1 512 [RFC 5639] brainpoolP512rl
NIST P-521 521 [DSS], [RFC 5480] [secp521rl
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9.1.1

Uwaga: identyfikatory obiektu wspomniane w ostatniej
kolumnie tabeli 1 sa okreslone w [RFC 5639] w odnie-
sieniu do krzywych Brainpool oraz w [RFC 5480] w odnie-
sieniu do krzywych NIST.

Przyktad 1: identyfikator obicktu krzywej BrainpoolP256r1 to
identified-organization(3) teletrust(36)
signaturealgorithm(3) ecSign(2)
ellipticCurve (1)

Lub w zapisic kropkowym:1.3.36.3.3.2.8.1.1.7.

Przyktad 2: identyfikator obicktu krzywej NIST P-384 to

{iso(l) identified-organization(3) certicom(132)

Lub w zapisie kropkowym: 1.3.132.0.34.

Algorytmy skrétu

CSM_49 Przyrzady rejestrujace i1 karty do tachografu obstuguja
algorytmy SHA-256, SHA-384 i SHA-512 okreslone

w [SHS].
Mechanizm szyfrowania

CSM_50 W przypadku algorytmu symetrycznego stosuje si¢ facznie
algorytm asymetryczny lub algorytm skrotu w celu utwo-
rzenia protokotu zabezpieczen, za$ dtugosci kluczy i wiel-
kosci skrotow obu algorytméw sa (w przyblizeniu) tak
samo silne. W tabeli 2 przedstawiono dozwolone mecha-
nizmy szyfrowania:

Tabela 2

{iso (1)

algorithm(3)
ecStdCurvesAndGeneration (8)
versionOne (1) 7}.

curve (0) 34}.

Dozwolone mechanizmy szyfrowania

Nr }i‘de‘.‘tyﬁkacyj;‘y Wielkos¢ klucza ECC | Dhugos¢ Klueza AES | o | Diugosé MAC
mechanizmu szyfro- (bity) (bity) gorytm skrotu (baity)
wania
Cs#l 256 128 SHA-256 8
CS#2 384 192 SHA-384 12
CSt3 512/521 256 SHA-512 16

Uwaga: klucze ECC o wielkosci 512 1 521 bitow uznaje si¢
wszystkich celoéw okreslonych w niniejszym dodatku.

KLUCZE I CERTYFIKATY
Pary kluczy asymetrycznych i certyfikaty kluczy publicznych
Uwagi ogolne

Uwaga: klucze opisane w tej sekcji wykorzystuje si¢ do wzajemnego
uwierzytelniania i bezpiecznej wymiany komunikatow migdzy przyrza-
dami rejestrujgcymi a kartami do tachografu oraz migdzy przyrzadami
rejestrujgcymi a urzadzenia zewngtrznymi GNSS. Procesy te opisano
szczegolowo w rozdziatach 10 i 11 niniejszego dodatku.

CSM_51 W ramach europejskiego systemu tachografow inteligent-
nych pary kluczy ECC i odpowiadajace im certyfikaty sg
generowane i zarzadzane na trzech funkcjonalnych pozio-
mach hierarchicznych:

— poziomie europejskim,
— poziomie panstwa czlonkowskiego,

— poziomie urzadzenia.

za rowne pod wzgledem sity do
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W ramach catego europejskiego systemu tachografow inte-
ligentnych klucze publiczne i prywatne oraz certyfikaty sa
generowane, zarzadzane i przekazywane za pomoca stan-
dardowych i bezpiecznych metod.

9.1.2  Poziom europejski

CSM 53

CSM 54

CSM 55

CSM_56

CSM 57

CSM 58

CSM_59

Na poziomie europejskim generuje si¢ jedna unikatowa
par¢ kluczy ECC oznaczong jako EUR. Sktada si¢ ona
z klucza prywatnego (EUR.SK) i klucza publicznego
(EUR.PK). Ta para kluczy tworzy par¢ kluczy glownych
catego europejskiego systemu tachografow inteligentnych
PKI. Organem realizujagcym to zadanie jest Gtéwny Euro-
pejski Organ Certyfikacji (ERCA), dziatajacy z upowaz-
nienia i na odpowiedzialno$¢ Komisji Europejskie;j.

ERCA wuzywa ecuropejskiego klucza prywatnego do
podpisania gléwnego certyfikatu (z podpisem wlasnym)
europejskiego klucza publicznego i przekazuje ten euro-
pejski certyfikat gtéwny wszystkim panstwom cztonkow-
skim.

ERCA wuzywa europejskiego klucza prywatnego do
podpisywania na zadanie certyfikatow kluczy publicznych
panstw czlonkowskich. ERCA prowadzi rejestry wszyst-
kich podpisanych certyfikatow kluczy publicznych panstw
cztonkowskich.

Jak przedstawiono na rys. 1 w sekcji 9.1.7, ERCA gene-
ruje nowa par¢ europejskich kluczy gtownych co 17 lat.
Ilekro¢ ERCA generuje nowg par¢ europejskich kluczy
glownych, tworzy nowy certyfikat glowny z podpisem
wilasnym dla nowego europejskiego klucza publicznego.
Okres waznosci europejskiego certyfikatu gldéwnego
wynosi 34 lata i 3 miesiace.

Uwaga: wprowadzenie nowej pary kluczy gltéwnych
oznacza rowniez, ze ERCA wygeneruje nowy klucz
glowny czujnika ruchu i nowy klucz gtéwny DSRC,
zob. sekcje 9.2.1.2 1 9.2.2.2.

Przed wygenerowaniem nowej pary europejskich kluczy
glownych ERCA przeprowadza analizg sity kryptograficz-
nej, jaka jest potrzebna w odniesieniu do nowej pary
kluczy, biorac po uwage fakt, Zze powinna pozostaé
bezpieczna przez kolejne 34 lata. W razie koniecznosci
ERCA przechodzi na mechanizm szyfrowania, ktory jest
mocniejszy niz obecny, jak okreslono wCSM_50.

Ilekro¢ ERCA generuje nowa parg¢ europejskich kluczy
glownych, tworzy certyfikat taczacy dla nowego europej-
skiego klucza publicznego i1 podpisuje go za pomoca
poprzedniego europejskiego klucza prywatnego. Okres
wazno$ci certyfikatu taczacego wynosi 17 lat. Przedsta-
wiono to rowniez na rys. 1 w sekcji 9.1.7.

Uwaga: ze wzgledu na fakt, ze certyfikat faczacy zawiera
klucz publiczny ERCA generacji X i jest podpisany za
pomoca klucza prywatnego ERCA generacji X — 1, certy-
fikat taczacy oferuje urzadzenie wydane w generacji X — /,
metod¢ potwierdzenia niezawodno$ci urzadzenia wyda-
nego w generacji X.

ERCA nie moze uzywac¢ klucza prywatnego z pary kluczy
gtownych do jakiegokolwiek celu, po tym jak nowy certy-
fikat kluczy glownych stanie si¢ wazny.
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W kazdym momencie ERCA dysponuje nastgpujacymi
kluczami i certyfikatami kryptograficznymi:

— biezaca para kluczy europejskich i powiazany certyfi-
kat;

— wszystkie wczesniejsze certyfikaty EUR wykorzysty-
wane do weryfikacji certyfikatow MSCA, ktére nadal
S3 wazne;

— certyfikaty taczace dla wszystkich generacji certyfi-
katow EUR, z wyjatkiem pierwszej.

9.1.3  Poziom panstwa cztonkowskiego

CSM_61

CSM_62

CSM 63

CSM_64

CSM 65

CSM_66

CSM_67

CSM_68

Na poziomie panstwa cztonkowskiego wszystkie panstwa
cztonkowskie zobowigzane do podpisania certyfikatow
kart do tachografu generuja co najmniej jedna unikatowa
par¢ kluczy ECC oznaczong jako MSCA Card. Wszystkie
panstwa cztonkowskie zobowiazane do podpisania certyfi-
katow dla przyrzadow rejestrujacych lub urzadzen
zewnetrznych GNSS dodatkowo generuja co najmniej
jedna unikatowa par¢ kluczy ECC oznaczong jako
MSCA_VU-EGF.

Organem odpowiedzialnym za generowanie par kluczy
panstwa cztonkowskiego jest organ certyfikacji panstwa
cztonkowskiego (MSCA). Ilekro¢ MSCA generuje parg
kluczy panstwa cztonkowskiego, przesyla ERCA klucz
publiczny, aby uzyska¢ powigzany z nim certyfikat
panstwa cztonkowskiego podpisany przez ERCA.

MSCA dobiera sit¢ pary kluczy panstwa czlonkowskiego
w taki sposob, by odpowiadala ona sile pary europejskich
kluczy gtownych uzytej do podpisania powigzanego certy-
fikatu pafstwa cztonkowskiego.

Para kluczy MSCA_VU-EGF, jezeli wystepuje, sktada si¢
z klucza prywatnego MSCA_VU-EGF.SK i klucza
publicznego MSCA_ VU-EGF.PK. MSCA uzywa klucza
prywatnego MSCA_VU-EGF.SK wylacznie do podpisy-
wania certyfikatow klucza publicznego przyrzadow rejes-
trujacych oraz urzadzen zewngtrznych GNSS.

Para kluczy MSCA_Card sktfada si¢ z klucza prywatnego
MSCA_Card.SK i klucza publicznego MSCA_Card.PK.
MSCA uzywa klucza prywatnego MSCA Card.SK
wylacznie do podpisywania certyfikatow klucza publicz-
nego kart do tachografu.

MSCA prowadzi rejestry wszystkich podpisanych certyfi-
katow VU, certyfikatow urzadzen zewnetrznych GNSS
oraz certyfikatow karty i zamieszcza w nim rowniez infor-
macje pozwalajace zidentyfikowa¢ urzadzenie, dla ktorego
wydano dany certyfikat.

Okres waznosci certyfikatu MSCA VU-EGF wynosi 17 lat
i 3 miesigce. Okres wazno$ci certyfikatu MSCA_Card
wynosi 7 lat i 1 miesigc.

Jak przedstawiono na rys. 1 w sekcji 9.1.7, okres uzytko-
wania klucza prywatnego pary kluczy MSCA VU-EGF
i klucza prywatnego pary kluczy MSCA Card wynosi
dwa lata.
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CSM 70

CSM_71

MSCA nie moze uzywac klucza prywatnego wchodzacego
w sktad pary kluczy MSCA_VU-EGF do zadnych celow
po zakonczeniu okresu jego uzytkowania. Podobnie
MSCA nie moze uzywac klucza prywatnego wchodzacego
w sklad pary kluczy MSCA Card do zadnych celow, po
zakonczeniu okresu jego uzytkowania.

W kazdym momencie MSCA dysponuje nastg¢pujacymi
kluczami i certyfikatami kryptograficznymi:

— biezaca parg kluczy MSCA Card i powigzanym certy-
fikatem;

— wszystkimi poprzednimi certyfikatami MSCA Card,
ktore maja stuzy¢ do weryfikacji certyfikatow kart do
tachografu, ktore sa nadal wazne;

— biezacym certyfikatem EUR koniecznym do przepro-
wadzenia weryfikacji biezacego certyfikatu MSCA,;

— wszystkimi poprzednimi certyfikatami EUR koniecz-
nymi do zweryfikowania wszystkich certyfikatow
MSCA, ktore sg nadal wazne.

Jezeli MSCA jest rowniez zobowigzana do podpisywania
certyfikatow dla przyrzadow rejestrujagcych lub urzadzen
zewnetrznych GNSS, musi dodatkowo dysponowaé naste-
pujacymi kluczami i certyfikatami:

— biezaca parg kluczy MSCA VU-EGF i powigzanym
certyfikatem;

— wszystkimi  poprzednimi  kluczami  publicznymi
MSCA VU-EGF, ktore majg stuzy¢ do weryfikacji
certyfikatow VU lub urzadzen zewnetrznych GNSS,
ktore sg nadal wazne.

9.1.4  Poziom urzqdzenia: przyrzqdy rejestrujgce

CSM_72

CSM 73

CSM_74

CSM._75

CSM_76

Dla kazdego przyrzadu rejestrujacego generuje si¢ dwie
unikatowe pary kluczy ECC oznaczone jako VU_MA
i VU_Sign. Zadanie to realizuja producenci VU. Ilekro¢
generowana jest para kluczy VU, organ generujacy klucz
przekazuje klucz publiczny MSCA panstwa, w ktorym
organ ten ma swoja siedzibg, aby uzyska¢ powiazany
certyfikat VU podpisany przez MSCA. Klucz prywatny
moze by¢ uzywany wylacznie przez przyrzad rejestrujacy.

Data wejscia w zycie certyfikatow VU MA i VU Sign
danego przyrzadu rejestrujacego musi by¢ taka sama.

Producent VU dobiera sit¢ pary kluczy VU w taki sposob,
by odpowiadata ona sile pary kluczy MSCA uzytej do
podpisania powigzanego certyfikatu VU.

Przyrzad rejestrujacy uzywa swojej pary kluczy VU MA,
w ktorej sktad wchodzi klucz prywatny VU_MA.SK
i klucz publiczny VU _MA.PK, wylacznie do uwierzytel-
nienia VU w stosunku do kart do tachografu i urzadzen
zewnetrznych GNSS, jak okreslono w sekcjach 10.3 1 11.4
niniejszego dodatku.

Przyrzad rejestrujgcy musi mie¢ mozliwos¢ generowania
par efemerycznych kluczy ECC i musi uzywacé pary kluczy
efemerycznych wylacznie do przeprowadzenia operacji
uzgadniania klucza sesji z karta do tachografu lub urza-
dzeniem zewngtrznym GNSS, jak okreslono w sekcjach
10.4 i 11.4 niniejszego dodatku.
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CSM._77

CSM_78

CSM._79

CSM 80

CSM 81

Przyrzad  rejestrujacy  uzywa  klucza  prywatnego
VU_Sign.SK wchodzacego w sktad pary kluczy VU_Sign
wylacznie do podpisywania pobranych plikow danych, jak
okreslono w rozdziale 14 niniejszego dodatku. Powigza-
nego klucza publicznego VU Sign.PK uzywa sig
wylacznie do weryfikacji podpisow wygenerowanych
przez przyrzad rejestrujacy.

Zgodnie z informacjami przedstawionymi na rys. 1 w sekcji
9.1.7 okres waznosci certyfikatu VU_MA wynosi 15 lat
i 3 miesigce. Okres waznosci certyfikatu VU_Sign rowniez
wynosi 15 lat i 3 miesigce.

Uwagi

— Wydhluzony okres waznosci certyfikatu VU Sign
umozliwia przyrzadowi rejestrujgcemu generowanie
waznych podpisow w odniesieniu do pobieranych
danych przez pierwsze trzy miesigce po wygasnigciu
certyfikatu zgodnie z przepisami rozporzadzenia (UE)
nr 581/2010.

— Wydhuzony okres waznosci certyfikatu VU MA jest
potrzebny, aby umozliwi¢ VU uwierzytelnianie karty
kontrolnej lub karty firmowej w ciggu pierwszych
trzech miesiecy po wygasnieciu certyfikatu, dzieki
czemu istnieje mozliwos$¢ pobrania danych.

Przyrzad rejestrujacy nie moze uzywac klucza prywatnego
wchodzacego w sktad pary kluczy VU do zadnych celow
po wygasnieciu powigzanego z nim certyfikatu.

Par kluczy VU (z wyjatkiem par kluczy efemerycznych)
i powiagzanych z nimi certyfikatow danego przyrzadu rejes-
trujacego nie mozna zastgpowacé ani odnawia¢ w warun-
kach polowych po rozpoczgciu eksploatacji przyrzadu
rejestrujacego.

Uwagi

— Wymog ten nie ma zastosowania do par kluczy efeme-
rycznych, poniewaz VU generuje nowa pare kluczy
efemerycznych w ramach kazdego procesu uwierzytel-
niania mikroprocesora i uzgadniania klucza sesji — zob.
sekcja 10.4. Nalezy zwroci¢ uwage na fakt, ze pary
kluczy efemerycznych nie s3 powigzane z zadnymi
certyfikatami.

— Wymobg ten nie uniemozliwia zastgpienia statycznych
par kluczy VU w trakcie modernizacji lub naprawy
przeprowadzanej w bezpiecznym $rodowisku kontrolo-
wanym przez producenta VU.

W chwili ich oddawania do eksploatacji przyrzady rejes-
trujace musza zawiera¢ nastepujace klucze i certyfikaty
kryptograficzne:

— klucz prywatny VU _MA i powiazany certyfikat;

— klucz prywatny VU Sign i powigzany certyfikat;

— certyfikat MSCA VU-EGF  zawierajacy  klucz
publiczny MSCA_VU-EGF.PK stuzacy do weryfikacji
certyfikatu VU MA oraz certyfikatu VU _Sign;
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— certyfikat EUR zawierajacy klucz publiczny EUR.PK
stuzacy do weryfikacji certyfikatu MSCA_VU-EGF;

— certyfikat EUR, ktoérego okres waznosci wygasa
bezposrednio przed okresem waznosci certyfikatu
EUR  stuzacego do  weryfikacji  certyfikatu
MSCA_VU-EGEF, o ile istnieje;

— certyfikat taczacy wspomniane dwa certyfikaty EUR,
o ile istnieje.

Poza kluczami i certyfikatami kryptograficznymi wymie-
nionymi w CSM_81 przyrzady rejestrujace musza rowniez
zawiera¢ klucze i certyfikaty wskazane w czgéci A niniej-
szego dodatku, dzigki czemu przyrzad rejestrujacy moze
komunikowa¢ si¢ z kartami do tachografu pierwszej gene-
racji.

9.1.5  Poziom urzqdzenia: karty do tachografu

CSM_83

CSM_84

CSM_85

CSM _86

CSM_87

CSM 88

Dla kazdej karty do tachografu generuje si¢ jedng unika-
towa par¢ kluczy ECC oznaczong jako Card MA. Dla
kazdej karty kierowcy i karty warsztatowej generuje si¢
dodatkowo drugg unikatowa par¢ kluczy ECC oznaczong
jako Card Sign. Zadanie to mogg realizowa¢ producenci
kart lub instytucje dokonujace personalizacji kart. Ilekro¢
generowana jest para kluczy karty, organ generujacy klucz
przekazuje klucz publiczny MSCA panstwa, w ktorym
organ ten ma swojg siedzibg, aby uzyska¢ powigzany
certyfikat karty podpisany przez MSCA. Klucz prywatny
moze by¢ uzywany wylacznie przez kart¢ do tachografu.

Data wejécia w zycie certyfikatow Card_MA i Card_Sign
danej karty kierowcy i karty warsztatowej musi by¢ taka
sama.

Producent kart lub instytucja dokonujaca personalizacji
kart dobiera sit¢ par kluczy karty w taki sposob, by odpo-
wiadata ona sile pary kluczy MSCA uzytej do podpisania
powigzanego certyfikatu karty.

Karta do tachografu uzywa swojej pary kluczy Card MA,
w ktorej sktad wchodzi klucz prywatny Card MA.SK
i klucz publiczny Card MA.PK, wylacznie do wzajem-
nego uwierzytelniania 1 uzgadniania klucza sesji
w stosunku do przyrzadéow rejestrujacych, jak okreslono
w sekcjach 10.3 i 10.4 niniejszego dodatku.

Karta kierowcy lub karta warsztatowa uzywa klucza
prywatnego Card Sign.SK wchodzacego w sklad pary
kluczy Card_Sign wylacznie do podpisywania pobranych
plikow danych, jak okre$lono w rozdziale 14 niniejszego
dodatku. Powigzanego klucza publicznego Card_Sign.PK
uzywa si¢ wylacznie do weryfikacji podpisow wygenero-
wanych przez karte.

Okres waznosci certyfikatu Card MA wynosi:

— w przypadku kart kierowcy: 5 lat;
— w przypadku kart firmowych: 2 lata;
— w przypadku kart kontrolnych: 2 lata;

— w przypadku kart warsztato- 1 rok.
wych:
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CSM 90

CSM 91

CSM_92

Okres waznosci certyfikatu Card Sign wynosi:

— w przypadku kart kierowcy: 5 lat 1 1 miesigc;

— w przypadku kart warsztato- 1 rok i 1 miesigc.
wych:

Uwaga: wydhuzony okres waznosci certyfikatu Card_Sign
umozliwia karta kierowcy generowanie waznych podpisow
w odniesieniu do pobieranych danych przez pierwszy
miesigc po wygasnigciu certyfikatu. Jest to konieczne
w $wietle wymogu ustanowionego w rozporzadzeniu
(UE) nr 581/2010, zgodnie z ktorym pobranie danych
z karty kierowcy musi by¢é mozliwe przez okres do 28
dni od daty dokonania ostatniego zapisu danych na tej
karcie.

Par kluczy i powigzanych certyfikatow danej karty do
tachografu nie mozna zastgpowaé ani odnawia¢ po
wydaniu karty.

W chwili ich wydawania karty do tachografu musza
zawiera¢ nastegpujace klucze i certyfikaty kryptograficzne:

— klucz prywatny Card MA i powigzany certyfikat;

— w przypadku kart kierowcy i kart warsztatowych
dodatkowo: klucz prywatny Card_Sign i powiazany
certyfikat;

— certyfikat MSCA_Card zawierajacy klucz publiczny
MSCA Card.PK shuizacy do weryfikacji certyfikatu
Card_MA oraz certyfikatu Card_Sign;

— certyfikat EUR zawierajacy klucz publiczny EUR.PK
stuzacy do weryfikacji certyfikatu MSCA_Card;

— certyfikat EUR, ktorego okres wazno$ci wygasa
bezposrednio przed okresem waznosci certyfikatu
EUR  stuzacego do  weryfikacji  certyfikatu
MSCA_Card, o ile istnieje;

— certyfikat laczacy wspomniane dwa certyfikaty EUR,
o ile istnieje.

Poza kluczami i certyfikatami kryptograficznymi wymie-
nionymi w CSM_91 Kkarty do tachografu musza rowniez
zawiera¢ klucze i certyfikaty wskazane w czgéci A niniej-
szego dodatku, dzigki czemu moga komunikowac¢ si¢ z VU
pierwszej generacji.

9.1.6  Poziom urzqdzenia: urzqdzenia zewnetrzne GNSS

CSM_93

CSM_94

Dla kazdego urzadzenia zewnetrznego GNSS generuje sig
jedng unikatowa pare kluczy ECC oznaczong jako
EGF MA. Zadanie to realizuja producenci urzadzen
zewnetrznych GNSS. Ilekro¢ generowana jest para kluczy
EGF MA, organ generujacy klucze przekazuje klucz
publiczny MSCA panstwa, w ktorym organ ten ma
swoja siedzibe, aby uzyskaé powigzany certyfikat
EGF_MA podpisany przez MSCA. Klucz prywatny moze
by¢ uzywany wylacznie przez urzadzenie zewngtrzne
GNSS.

Producent EGF dobiera sile pary kluczy EGF_ MA w taki
sposoOb, by odpowiadata ona sile pary kluczy MSCA uzytej
do podpisania powigzanego certyfikatu EGF MA.
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CSM 95 Urzadzenie zewngtrzne GNSS uzywa swojej pary kluczy
EGF_MA, w ktorej sklad wchodzi klucz prywatny
EGF_MA.SK 1i klucz publiczny EGF_MA.PK, wylacznie
do wzajemnego uwierzytelniania i uzgadniania klucza sesji
w stosunku do przyrzadéw rejestrujacych, jak okreslono
w sekcjach 11.4 i 11.4 niniejszego dodatku.

CSM_96 Okres waznosci certyfikatu EGF_MA wynosi 15 lat.

CSM_97 Urzadzenie zewngtrzne GNSS nie moze uzywaé klucza
prywatnego wchodzacego w skiad pary kluczy EGF MA
do wigzania si¢ z przyrzadem rejestrujgcym po wygas-
nigciu powigzanego z nim certyfikatu.

Uwaga: jak wyjasniono w sekcji 11.3.3, EGF moze poten-
cjalnie uzywa¢ swojego klucza prywatnego na potrzeby
wzajemnego uwierzytelniania w stosunku do VU, jezeli
zostal juz z nim powigzany, nawet po uplywie okresu
wazno$ci powigzanego certyfikatu.

CSM_98 Pary kluczy EGF_MA i powigzanych certyfikatow danego
urzadzenia zewngtrznego GNSS nie mozna zastgpowaé ani
odnawia¢ w warunkach polowych po rozpoczeciu eksploa-
tacji EGF.

Uwaga: wymoég ten nie uniemozliwia zastgpienia par
kluczy EGF w trakcie modernizacji lub naprawy przepro-
wadzane] w bezpiecznym $rodowisku kontrolowanym
przez producenta EGF.

CSM_99 W chwili ich oddawania do eksploatacji urzadzenia
zewnetrzne GNSS musza zawiera¢ nastgpujace klucze
i certyfikaty kryptograficzne:

— klucz prywatny EGF_MA i powiazany certyfikat;

— certyfikat MSCA_VU-EGF  zawierajacy  klucz
publiczny MSCA_VU-EGF.PK stuzacy do weryfikacji
certyfikatu EGF_MA;

— certyfikat EUR zawierajacy klucz publiczny EUR.PK
stuzacy do weryfikacji certyfikatu MSCA VU-EGF,

— certyfikat EUR, ktorego okres wazno$ci wygasa
bezposrednio przed okresem waznosci certyfikatu
EUR  stluzacego do  weryfikacji  certyfikatu
MSCA VU-EGF, o ile istnieje;

— certyfikat taczacy wspomniane dwa certyfikaty EUR,
o ile istnieje.

Przeglqd: zastgpienie certyfikatu

Na rys. 1 ponizej przedstawiono, w jaki sposob rézne generacje certyfi-
katow glownych ERCA, certyfikatow taczacych ERCA, certyfikatow
MSCA oraz certyfikatow urzadzen (VU i kart) sa wydawane i wykorzy-
stywane na przestrzeni czasu:
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Rysunek 1
Wydawanie i uzywanie roznych generacji certyfikatow gléwnych ERCA, certyfikatow laczacych ERCA,
certyfikatow MSCA i certyfikatéw urzadzen

0 17 years 34 years 51vyears

Y, ERCA(1)

ERCA (1)~ ERCA(2) link cert

ENE.

7 MSCA VU-EGF (1-1)
@:I MSCA_Card (1-1)
v MSCA_VU-EGF (1-2)] .
v/ | wmscacard 5(1-2) i

% MSCA_VU-EGF (1-last )

MSCAﬁCard (1-last

MSCA_Card (2-1)

WA card i (1-1) E -: '

w Card_Sign (1-1) i

VU1§_MA(1—1)

VU::_Sign (1-1)
Card_MA, Card_Sign (1-last )

LA LA/ A VU MA, VU Sign (L-ast )

Card_MA, Cardeign:(Z-l)

¢U7MA,VU7$ign (2-1)

Legenda

(A Card_MA, Card_sin (2-last)
i

Okres waznosci klucza prywatn. / pozostaty okres waznosci cert.
1 Cert. ERCA 1. generacji i certyfikaty wydane na jego podstawie
Cert. ERCA 2. generacji i certyfikaty wydane na jego podstawie

Cert. ERCA 3. generacji i certyfikaty wydane na jego podstawie {ffm VU_MA, VU_Sign (3-1)

Uwagi do rys. 1

1. poszczegoélne generacje certyfikatow gltéwnych oznaczono cyfra
w nawiasie. Na przyktad ERCA (1) oznacza pierwsza generacjg certy-
fikatu gtownego ERCA, ERCA (2) — druga generacjg itd.;

2. pozostate certyfikaty sa oznaczone dwiema cyframi w nawiasach:
pierwsza z nich wskazuje generacje certyfikatu glownego, w ktorej
wydano dany certyfikat, natomiast druga okresla generacje samego
certyfikatu. Na przyktad MSCA Card (1-1) oznacza pierwszy certy-
fikat MSCA_Card wydany na podstawie ERCA (1); MSCA_Card (2-
1) oznacza pierwszy certyfikat MSCA Card wydany na podstawie
ERCA (2); MSCA Card (2-ostatni) oznacza ostatni certyfikat
MSCA Card wydany na podstawie ERCA (2); Card MA (2-1)
oznacza pierwszy certyfikat karty na potrzeby wzajemnego uwierzy-
telnienia wydany na podstawie ERCA (2) itp.;
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. certyfikaty MSCA_Card (2-1) i MSCA_Card (1-ostatni) wydaje si¢

z bardzo zblizong data3. MSCA_Card (2-1) oznacza pierwszy certy-
fikat MSCA_Card wydany na podstawie ERCA (2), ktory wydaje si¢
nieco pozniej niz MSCA Card (l-ostatni), czyli ostatni certyfikat
MSCA_Card wydany na podstawie ERCA (1);

. zgodnie z informacjami przedstawionymi na rysunku pierwsze certy-

fikaty VU i certyfikaty karty wydane na podstawie ERCA (2) pojawia
si¢ niemal dwa lata przed ostatnimi certyfikatami VU i certyfikatami
karty wydanymi na podstawie ERCA (1). Wynika to z faktu, ze
certyfikaty VU i certyfikaty karty wydaje si¢ na podstawie certyfikatu
MSCA, nie za$ bezposrednio na podstawie certyfikatu ERCA. Certy-
fikat MSCA (2-1) zostanie wydany bezposrednio po uzyskaniu
waznosci przez ERCA (2), ale certyfikat MSCA (1-ostatni) zostanie
wydany tylko nieznacznie pozniej, tj. w ostatnim dniu, w ktérym
certyfikat ERCA (1) jest nadal wazny. Z tego wzgledu obydwa certy-
fikaty MSCA beda miaty niemal taki sam okres waznosci, mimo ze
nalezg do roéznych generacji,

. podany okres waznosci kart odpowiada okresowi waznosci kart

kierowcy (5 lat);

. aby zaoszczgdzi¢ miejsce, roznica w okresie waznosci certyfikatow

Card MA i Card_Sign oraz w okresie waznosci certyfikatow VU_MA
i VU _Sign zostata podana wylfacznie dla certyfikatow pierwszej gene-
racji.

9.2. Klucze symetryczne

9.2.1 Klucze do zabezpieczania tqcznosci miedzy VU a czujnikiem ruchu

9.2.1.1 Uwagi ogolne

Uwaga: zaktada sig, ze czytelnicy tego rozdziatu sa zaznajomieni z tre$cig
normy [ISO 16844-3], w ktorej opisano interfejs pomiedzy przyrzadem
rejestrujacym a czujnikiem ruchu. Proces parowania VU i czujnika ruchu
opisano szczegdtowo w rozdziale 12 niniejszego dodatku.

CSM_100 Potrzeba wielu kluczy symetrycznych do sparowania przy-
rzadow rejestrujacych i czujnikow ruchu, wzajemnego uwie-
rzytelnienia migdzy przyrzadami rejestrujagcymi a czujnikami
ruchu oraz zaszyfrowania lacznosci migdzy przyrzadami
rejestrujgcymi a czujnikami ruchu, jak pokazano w tabeli
3. Wszystkie te klucze muszg by¢ kluczami AES o dlugosci
klucza roéwnej dtugosci klucza gltéwnego czujnika ruchu,
ktora z kolei musi by¢ powigzana z (przewidywang) dtugo-
Scig pary europejskich kluczy gtéwnych, jak opisano
w CSM_50.

Przechowywany przez

VU

ERCA, MSCA zaangazowane
w  wydawanie certyfikatow
VU, producenci VU, przyrzady
rejestrujace

ERCA, MSCA, producenci

Tabela 3
Klucze do zabezpieczania laczno$ci miedzy przyrzadem rejestrujacym a czujnikiem ruchu
Klucz Symbol Generowany przez Metoda generowania
Klucz gtowny czujnika | Kyyy | ERCA Losowo
ruchu — czg§¢ dotyczaca
Klucz gtowny czujnika | Kypwe | ERCA Losowo
ruchu — czg$¢ dotyczaca

warsztatu

kart, karty warsztatowe
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Klucz Symbol Generowany przez Metoda generowania Przechowywany przez
Klucz gléwny czujnika [ Ky Nie jest genero- [ Obliczany jako Ky = | ERCA, MSCA zaangaZzowane
ruchu wany oddzielnie Kpm.vu XOR Kywe w wydawanie kluczy czuj-
nikéw ruchu (opcjonalnie) (*)
Klucz identyfikacyjny Kip Nie jest genero- | Obliczany jako Kip ERCA, MSCA zaangazowane
wany oddzielnie Kym XOR CV, gdzie [ w  wydawanie kluczy czuj-
CV  jest  okreslony [ nikow ruchu (opcjonalnie) (*)
w CSM_106
Klucz parowania Kp Producent czujnika | Losowo Jeden czujnik ruchu
ruchu
Klucz sesji Ks VU (w trakcie | Losowo Jeden VU i jeden czujnik
parowania VU ruchu
z czujnikiem
ruchu)

(*) Przechowywanie Ky i Kip jest opcjonalne, poniewaz klucze te mozna wyprowadzi¢ z Ky vy, Kyowe 1 CV.

CSM._101

CSM_102

CSM._103

CSM_104

Glowny Europejski Organ Certyfikacji generuje Kyrwu
i Kywe, dwa losowe, unikatowe klucze AES, na podstawie
ktorych mozna obliczy¢ klucz glowny czujnika ruchu Ky,
jako Kyvu XOR Ky we. Na wniosek organow certyfikacji
panstw cztonkowskich ERCA przekazuje im Ky, Kyvy

i Kyewe-

ERCA przypisuje kazdemu kluczowi gltéwnemu czujnika
ruchu Ky, unikatowy numer wersji majacy zastosowanie
rowniez do kluczy ustanawiajacych Kyvy i Kyvwe oraz
do powigzanego klucza identyfikacyjnego K;p. ERCA
powiadamia MSCA o numerze wersji, gdy przekazuje im

Kmvu 1 Kyewe

Uwaga: numer wersji wykorzystuje si¢ do rozréznienia
poszczegodlnych generacji wspomnianych kluczy, jak wyjas-
niono szczegélowo w sekcji 9.2.1.2.

Organ certyfikacji panstwa cztonkowskiego przekazuje Ky,
vu Wraz z jego numerem wersji producentom przyrzadow
rejestrujagcych na ich wniosek. Producenci VU umieszczaja
Ky.yvu wraz z jego numerem wersji we wszystkich wytwa-
rzanych VU.

Organ certyfikacji panstwa cztonkowskiego zapewnia
umieszezenie Kywc wraz z jego numerem wersji w kazdej
karcie warsztatowej wydanej pod nadzorem MSCA.

Uwagi

—  Zobacz opis typu danych
SensorInstallationSecData w dodatku 2.

— Jak wyjasniono w sekcji 9.2.1.2, w praktyce w niekto-
rych przypadkach moze zachodzi¢ koniecznosé
umieszczenia wielu generacji Kywe W pojedynczej
karcie warsztatowej.
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CSM_105

CSM_106

CSM_107

Poza kluczem AES, o ktorym mowa w CSM 104, MSCA
zapewnia roéwniez umieszczenie klucza TDES Kmyc,
o ktorym mowa w wymogu CSM_037 w czgsci A niniej-
szego dodatku, w kazdej karcie warsztatowej wydanej pod
nadzorem MSCA.

Uwagi

— Zapewnia to mozliwo$¢ uzycia karty warsztatowej
drugiej generacji do powigzania z VU pierwszej gene-
racji.

— Karta warsztatowa drugiej generacji bedzie posiadata
dwie rézne aplikacje, z ktorych jedna bedzie zgodna
z czg¢scig B niniejszego dodatku, a druga — z czgscig
A niniejszego dodatku. Ta druga aplikacja bedzie
zawierata klucz TDES Kmyyc.

MSCA zaangazowany w wydawanie certyfikatow czujnikow
ruchu wyprowadza klucz identyfikacyjny z klucza gtownego
czujnika ruchu, za pomoca funkcji XOR z wykorzystaniem
wektora stalego CV. Przyjmuje si¢, ze CV ma nastgpujaca
warto$¢:

— w odniesieniu do 128-bitowych kluczy gtownych czuj-
nika ruchu: CV = ‘B6 44 2C 45 OE F8 D3 62 0B 7A 8A
97 91 E4 5E 83’

— w odniesieniu do 192-bitowych kluczy gtownych czuj-
nika ruchu: CV = ‘72 AD EA FA 00 BB F4 EE F4 99
15 70 5B 7E EE BB 1C 54 ED 46 8B OE F8 25’

— w odniesieniu do 256-bitowych kluczy glownych czuj-
nika ruchu: CV = ‘1D 74 DB F0 34 C7 37 2F 65 55 DE
D5 DC D1 9A C3 23 D6 A6 25 64 CD BE 2D 42 0D
85 D2 32 63 AD 60’

Uwaga: wektory stale generuje si¢ w nastgpujacy sposob:

Pi 10 = pierwsze 10 bajtow dziesietnej czgsci statej mate-
matycznej © = 24 3F 6A 88 85 A3 08 D3 13 19’

CV_128-bits = pierwszych 16 bajtéw SHA-256(Pi_10)

CV_192-bits = pierwsze 24 bajty SHA-384(Pi_10)

CV_256-bits = pierwsze 32 bajty SHA-512(Pi_10)

Producenci czujnikéw ruchu generuja losowy i unikatowy
klucz parowania Kp dla kazdego czujnika ruchu i przesylaja
kazdy klucz parowania organowi certyfikacji pafnstwa czton-
kowskiego (MSCA). MSCA szyfruje kazdy klucz parowania
oddzielnie za pomoca klucza glownego czujnika ruchu Ky
i zwraca zaszyfrowany klucz producentowi czujnikow
ruchu. W przypadku kazdego zaszyfrowanego klucza
MSCA powiadamia producenta czujnikow ruchu o numerze
wersji powigzanego Ky;.

Uwaga: jak wyjasniono w sekcji 9.2.1.2, w praktyce moze
zachodzi¢ konieczno$¢ wygenerowania przez producenta
czujnikow ruchu wielu unikatowych kluczy parowania dla
pojedynczego czujnika ruchu.
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CSM_108

CSM_109

CSM_110

CSM_111

CSM 112

Producenci czujnikéw ruchu generuja unikatowy numer
seryjny dla kazdego czujnika ruchu i przesylaja wszystkie
numery seryjne organowi certyfikacji panstwa czlonkow-
skiego. MSCA szyfruje kazdy numer seryjny oddzielnie za
pomoca klucza identyfikacyjnego Kip i zwraca zaszyfro-
wany numer seryjny producentowi czujnikow ruchu. W przy-
padku kazdego zaszyfrowanego numeru seryjnego MSCA
powiadamia producenta czujnikéw ruchu o numerze wersji
powiazanego Kip.

W odniesieniu do wymogoéow CSM_107 i CSM_108 MSCA
korzysta z algorytmu AES w trybie wiazania blokow zaszyf-
rowanych, jak okreslono w normie [ISO 10116], z naprze-
miennym parametrem m = 1 oraz wektorem inicjujacym SV
= ‘00" {16}, tj. szesnascie bajtow o wartosci binarnej 0.
W razie potrzeby MSCA korzysta z metody wypehiania 2
okreslonej w normie [ISO 9797-1].

Producent czujnikéw ruchu przechowuje zaszyfrowany
klucz parowania i zaszyfrowany numer seryjny w przewi-
dzianym czujniku ruchu wraz z odpowiadajacymi warto-
$ciami zwyklego tekstu i numerem wersji Ky, 1 Kjp uzytymi
do szyfrowania.

Uwaga: jak wyjasniono w sekcji 9.2.1.2, w praktyce moze
zachodzi¢ konieczno$¢ umieszczenia przez producenta czuj-
nikow ruchu wielu zaszyfrowanych kluczy parowania
i wielu zaszyfrowanych numeréw seryjnych w pojedynczym
czujniku ruchu.

Oprocz materiatu kryptograficznego opartego na AES okres-
lonego w CSM_110, producent czujnikow ruchu moze
rowniez przechowywa¢ w kazdym czujniku ruchu materiat
kryptograficzny oparty na TDES, jak okreslono w niniejszym
dodatku czgs¢ A wymog CSM_037.

Uwaga: dzigki temu mozliwe bedzie powigzanie czujnika
ruchu drugiej generacji z VU pierwszej generacji.

Dlugo$¢ klucza sesji Kg wygenerowanego przez VU
w trakcie parowania z czujnikiem ruchu jest powiazana
z dhugoscia jego Kyvy, jak opisano w CSM_50.

9.2.1.2 Zastgpienie klucza glownego czujnika ruchu w urzqdzeniu drugiej gene-

racji

CSM_113

Kazdy klucz glowny czujnika ruchu i wszystkie powigzane
klucze (zob. tabela 3) sa powigzane z okre$long generacja
pary kluczy gtéwnych ERCA. Klucze te wymienia si¢ zatem
co 17 lat. Okres waznosci kazdej generacji klucza gtéwnego
czujnika ruchu rozpoczyna si¢ rok wczesniej, zanim powig-
zana para kluczy gtownych ERCA stanie si¢ wazna, i konczy
si¢ po uplywie waznosci powigzanej pary kluczy glownych
ERCA. Przedstawiono to na rys. 2.
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Rys. 2
Wydawanie réznych generacji klucza glownego czujnika ruchu i ich uzywanie w przyrzadach rejestrujacych,

czujnikach ruchu i kartach warsztatowych

17 lat 34 lata 51 lat

00000, ERCA (1)

Karty WS i czujniki ruchu oparte

|

|

1

na Ky (1) i

1

]

H i

|

i

Karty WS i czujniki ruchu oparte i

Legenda na Ky (1), K (2) i Kw(3) |

Wydanie / korzystanie z VU zawierajacych okreslong 1

L4\ generacje Kyvy ¢ > i

|

1

- . P !
a Wydanie kart warsztatowych i czujnikéw ruchu

]
opartych na dwoch okreslonych generacjach K, ! Karty WS i czujniki ruchu oparte
|

B3 na Ky, (2), Ky (3) 1 Ky (4)

Wydanie kart warsztatowych i czujnikéw ruchu
opartych na trzech okreslonych generacjach K,

CSM_114 Co najmniej rok przed wygenerowaniem nowej pary euro-
pejskich kluczy gtownych, jak opisano w CSM_56, ERCA
generuje nowy klucz glowny czujnika ruchu Ky, poprzez
wygenerowanie nowych Kyyvu 1 Kywe. Dlugosé klucza
glownego czujnika ruchu jest powigzana z przewidywang
sita nowej pary europejskich kluczy glownych zgodnie
z CSM 50. Na wniosek MSCA ERCA przekazuje im
nowe Ky, Kyoyvu 1 Kyowe wraz z ich numerem wersji.

CSM_115 MSCA zapewnia, aby wszystkie wazne generacje Kypwc
byly przechowywane na karcie warsztatowej wydanej
z jego upowaznienia wraz z numerami wersji, jak przedsta-
wiono na rys. 2.

Uwaga: oznacza to, ze w ostatnim roku okresu waznosci
certyfikatu ERCA karty warsztatowe beda wydawane
z trzema réoznymi generacjami Kyiwc, jak przedstawiono
na rys. 2.

CSM 116 W odniesieniu do procesu opisanego w CSM_107
i CSM_108 powyzej: MSCA szyfruje kazdy klucz paro-
wania Kp, ktory otrzymuje od producenta czujnikow ruchu,
oddzielnie za pomoca kazdej waznej generacji klucza gtow-
nego czujnika ruchu Ky, MSCA szyfruje réwniez kazdy
numer seryjny, ktory otrzymuje od producenta czujnikéw
ruchu, oddzielnie za pomoca kazdej waznej generacji klucza
identyfikacyjnego Kip. Producent czujnikéw ruchu przecho-
wuje wszystkie zaszyfrowane klucze parowania i wszystkie
zaszyfrowane numery seryjne w przewidzianym czujniku
ruchu wraz z odpowiadajacymi warto$ciami zwyktego tekstu
i numerami wersji Ky 1 Kijp uzytymi do szyfrowania.
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Uwaga: oznacza to, ze w ostatnim roku okresu waznosci
certyfikatu ERCA czujniki ruchu beda wydawane z zaszyfro-
wanymi danymi opartymi na trzech roéznych generacjach
K, jak przedstawiono na rys. 2.

CSM_117 W odniesieniu do procesu opisanego powyzej w CSM_107:
ze wzgledu na fakt, ze dlugos¢ klucza parowania Kp jest
powiazana z dtugoscig Ky, (zob. CSM_100), producent czuj-
nika ruchu moze by¢ zmuszony do wygenerowania do
trzech réznych kluczy parowania (o roznej dhugosci) dla
jednego czujnika ruchu, w przypadku gdy kolejne generacje
Ky maja rézne dilugosci. W takim przypadku producent
przesyla MSCA kazdy klucz parowania. MSCA zapewnia,
aby kazdy klucz parowania byt zaszyfrowany za pomoca
prawidlowej generacji klucza gléwnego czujnika ruchu tj.
klucza majacego taka sama dlugosc.

Uwaga: w przypadku gdy producent czujnikow ruchu
zdecyduje si¢ wygenerowa¢ klucz parowania oparty na
TDES dla czujnika ruchu drugiej generacji (zob. CSM_111),
producent wskazuje MSCA, Ze klucz glowny czujnika ruchu
oparty na TDES musi zosta¢ uzyty do zaszyfrowania tego
klucza parowania. Wynika to z tego, ze dlugos¢ klucza
TDES moze by¢ rowna dlugosci klucza AES, tak wiec
MSCA nie moze dokonaé¢ oceny wylgcznie na podstawie
dtugoscei klucza.

CSM_118 Producenci przyrzadéw rejestrujacych umieszczaja tylko
jedng generacje Ky.yy W kazdym przyrzadzie rejestrujgcym
wraz z jego numerem wersji. Wspomniana generacja Kyiyvy
musi by¢ powiazana z certyfikatem ERCA, na ktorych opie-
raja si¢ certyfikaty VU.

Uwagi

— Przyrzad rejestrujacy oparty na certyfikacie ERCA gene-
racji X zawiera jedynie Ky.vy generacji X, nawet jezeli
zostal wydany po rozpoczgciu okresu waznosci certyfi-
katu ERCA generacji X + /. Przedstawiono to na rys. 2.

— Przyrzadu rejestrujagcego  generacji X nie mozna
sparowac¢ z czujnikiem ruchu generacji X — 1.

— Ze wzgledu na fakt, Ze okres waznosci kart warsztato-
wych wynosi jeden rok, w wyniku zastosowania
CSM_113 — CSM_118 wszystkie karty warsztatowe
beda zawieraly nowy Kyiwc W momencie wydania
pierwszego VU zawierajacego nowy Kyivy. W zwiazku
z tym taki VU zawsze bedzie w stanie obliczy¢ nowy
Kym. Ponadto do tego czasu wigkszo$¢ nowych czuj-
nikow ruchu bedzie zawierala zaszyfrowane dane
rowniez oparte na nowym Ky;.

9.2.2  Klucze do zabezpieczania tgcznosci DSRC
9.2.2.1 Uwagi ogolne

CSM 119  Autentyczno$¢ i poufnos¢ danych przekazanych organowi
kontrolnemu z przyrzadu rejestrujacego za posrednictwem
kanatu DSRC do tacznoséci na odlegto$¢ zapewnia si¢ za
pomoca zestawu kluczy AES specyficznych dla VU, ktory
wyprowadzono z pojedynczego klucza gtéwnego DSRC,
KMpsgrc-
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CSM_120

CSM 121

CSM_122

CSM_123

CSM_124

Klucz gtowny DSRC KMpgrce stanowi klucz AES, ktory
jest bezpiecznie generowany, przechowywany
i rozpowszechniany przez ERCA. Diugos¢ klucza moze
wynosi¢ 128, 192 lub 256 bitow i jest powiazana z dtugoscia
pary europejskich  kluczy  glownych, jak opisano
w CSM_50.

Na wniosek organdw certyfikacji panstw cztonkowskich
ERCA przekazuje im klucz glowny DSRC w sposob
bezpieczny w celu umozliwienia im wyprowadzenia kluczy
DSRC specyficznych dla VU i zapewnienia umieszczenia
klucza gtéwnego DSRC we wszystkich kartach kontrolnych
1 kartach warsztatowych wydanych na ich odpowiedzialnos¢.

ERCA przypisuje kazdemu kluczowi glownemu DSRC
unikatowy numer wersji. ERCA powiadamia MSCA
o numerze wersji, gdy przesyta im klucz gtowny DSRC.

Uwaga: numer wersji wykorzystuje si¢ do rozrdznienia
poszczegodlnych generacji  klucza glownego DSRC, jak
wyjasniono szczegdtowo w sekeji 9.2.2.2.

W odniesieniu do kazdego przyrzadu rejestrujacego produ-
cent takiego przyrzadu tworzy unikatowy numer seryjny
VU i przesyla taki numer swojemu organowi certyfikacji
panstwa czlonkowskiego we wniosku w celu uzyskania
zestawu dwoch kluczy DSRC specyficznych dla VU.
Numer seryjny A48} posiada typ danych
VuSerialNumber I do kodowania wykorzystuje sig¢
wyroéznione reguty kodowania (DER) zgodnie z norma [ISO
8825-1].

Po otrzymaniu wniosku o klucze DSRC specyficzne dla VU
MSCA wyprowadza dwa klucze AES dla przyrzadu rejes-
trujacego, zwane K VUpgre ENC 1 K VUpgre MAC.
Wspomniane klucze specyficzne dla VU maja taka samag
dtugos¢ jak klucz gtéwny DSRC. MSCA korzysta z funkcji
wyprowadzania klucza zdefiniowanej w [RFC 5869].
Funkcja skrotu, ktora jest niezbg¢dna do utworzenia wysta-
pienia funkcji HMAC-Hash, jest powigzana z dlugoscia
klucza gtéwnego DSRC, jak opisano w CSM_50. Z funkcji
wyprowadzania klucza w [RFC 5869] korzysta si¢ w naste-
pujacy sposob:

krok 1: (wyodrgbnienie):

— PRK = HMAC-Hash (salt, IKM) gdzie salt oznacza
pusty ciag *’, a IKM oznacza KMpgrc;

krok 2: (rozszerzenie):

— OKM = T(1), gdzie

7(1) = HMAC-Hash (PRK, T(0) || info || 01°)
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CSM_125

CSM_126

CSM_127

CSM_128

— T(0) = pusty ciag ()

— info = numer seryjny VU, jak okreslono
w CSM 123

— K VUpgre ENC = pierwsze oktety L OKM i

K VUpsre_ MAC = ostatnie oktety L OKM

gdzie L oznacza wymagang dhugos¢ K VUpgrc ENC
i KﬁVIJDSRCiMAC w oktetach.

MSCA przekazuje K VUpgrc ENC 1 K VUpgre MAC
producentowi VU w sposob bezpieczny w celu umiesz-
czenia w przewidzianym przyrzadzie rejestrujacym.

Po  wydaniu  przyrzad  rejestrujacy  przechowuje
K_VUpsre ENC i K VUpsrec_ MAC w swojej bezpiecznej
pamieci, aby modc zapewni¢ integralno$¢, autentyczno$é
i poufno$¢ danych wysylanych za posrednictwem kanatu
do tacznosci na odlegtos¢. Przyrzad rejestrujacy przecho-
wuje rowniez numer wersji klucza gtownego DSRC uzyty
do wyprowadzenia tych kluczy specyficznych dla VU.

Po wydaniu karty kontrolne i karty warsztatowe przecho-
wuja KMpgre W swojej bezpiecznej pamigci, aby moc
zweryfikowaé integralnos¢ i autentyczno$¢ danych wysyta-
nych przez VU za posrednictwem kanatu do faczno$ci na
odleglo$¢ oraz aby deszyfrowa¢ te dane. Karty kontrolne
i karty warsztatowe przechowuja réwniez numer wersji
klucza glownego DSRC.

Uwaga: jak wyjasniono w sekcji 9.2.2.2, w praktyce moze
zachodzi¢ konieczno$¢ umieszczenia wielu generacji
KMpsrc W pojedynczej karcie warsztatowej lub pojedynczej
karcie kontrolne;j.

MSCA prowadzi rejestry wszystkich wygenerowanych
kluczy DSRC specyficznych dla VU, ich numery wersji
i identyfikacje VU, dla ktorego kazdy zestaw kluczy jest
przeznaczony.

9.2.2.2 Zastgpienie klucza gtownego DSRC

CSM._129

Kazdy klucz gtowny DSRC jest powigzany z okreslong
generacjg pary kluczy gtownych ERCA. ERCA zastepuje
zatem klucz glowny DSRC co 17 lat. Okres waznosci kazdej
generacji klucza gtéwnego DSRC rozpoczyna si¢ dwa lata
wczesniej, zanim powigzana para kluczy gltéwnych ERCA
stanie si¢ wazna, i konczy si¢ po uptywie wazno$ci powia-
zanej pary kluczy gltéwnych ERCA. Przedstawiono to na
rys. 3.
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Rys. 3

Wydawanie réznych generacji klucza gléwnego DSRC i ich uzywanie w przyrzadach rejestrujacych, kartach
warsztatowych i kartach kontrolnych

0 17 lat 34 lata 51lat

00 e

Karty WS z KM pspe (1)

arty WSz KM psre (1) »
Mbsge (2) i KM psre (3)

Karty kontrolne z KMbsrc (1) arty WS z KM pgpe (2),

Mosc (3) | KM psge (4)

arty kontrolne z KM psgc (1),
KMDSRC (2) i KMDSRC (3)

Legenda Wydanie / k ie z VU zawierajgcych kl hod
7 ydanie / korzystanie z VU zawierajacych klucze pochodzac
z okredlonej KMpgpe

[ . . N .
@ Wydanie kart warsztatowych i kontrolnych zawierajgcych

dwie okreslone generacje KM

DSRC

arty kontrolne z KM psac (2),
KMDSRC(g) i KM DSRC (4)

m Whydanie kart warsztatowych i kontrolnych zawierajgcych
trzy okreslone generacje KM pepe |

CSM_130 Co najmniej dwa lata przed wygenerowaniem nowej pary
europejskich kluczy glownych, jak opisano w CSM_56,
ERCA generuje nowy klucz glowny DSRC. Dlugos¢ klucza
DSRC jest powiazana z przewidywang sita nowej pary euro-
pejskich kluczy gtéwnych zgodnie z CSM_50. Na wniosek
MSCA ERCA przekazuje im nowy klucz glowny DSRC
Wwraz z jego numerem wersji.

CSM_131 MSCA zapewnia, aby wszystkie wazne generacje KMpgrc
byly przechowywane na karcie kontrolnej wydanej z jego
upowaznienia wraz z numerami wersji, jak przedstawiono na

rys. 3.

Uwaga: oznacza to, ze w ciaggu ostatnich dwoch lat okresu
waznosci certyfikatu ERCA karty kontrolne bgedg wydawane
z trzema roznymi generacjami KMpgrc, jak przedstawiono
na rys. 3.

CSM_132 MSCA zapewnia, aby wszystkie generacje KMpgrc, ktore
byly wazne przez co najmniej rok i nadal sa wazne, byly
przechowywane na karcie warsztatowej wydanej z jego
upowaznienia wraz z numerami wersji, jak przedstawiono
na rys. 3.
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CSM 133

9.3. Certyfikaty

Uwaga: oznacza to, ze w ostatnim roku okresu waznosci
certyfikatu ERCA karty warsztatowe begda wydawane
z trzema roéznymi generacjami KMpgrc, jak przedstawiono
na rys. 3.

Producenci przyrzadow rejestrujacych umieszczaja tylko
jeden zestaw kluczy DSRC specyficznych dla VU w kazdym
przyrzadzie rejestrujacym wraz z jego numerem Wersji.
Wspomniany zestaw kluczy wyprowadza si¢ z generacji
KMpsrc powiazanej z certyfikatem ERCA, na ktérym opie-
raja si¢ certyfikaty VU.

Uwagi

— Oznacza to, ze przyrzad rejestrujacy oparty na certyfi-
kacie ERCA  generacji X  zawiera  jedynie
K,VUDSRC,ENC i K,VUDSRC,MAC generacji )(,
nawet jezeli VU zostal wydany po rozpoczgciu okresu
waznos$ci certyfikatu ERCA generacji X + /. Przedsta-
wiono to na rys. 3.

— Ze wzgledu na fakt, Ze okres waznosci kart warsztato-
wych wynosi jeden rok, a kart kontrolnych dwa lata,
w  wyniku zastosowania CSM_131 - CSM_133
wszystkie karty warsztatowe i1 karty kontrolne beda
zawieraly nowy klucz gtéwny DSRC w momencie
wydania pierwszego VU zawierajacego klucze specy-
ficzne dla VU, oparte na przedmiotowym kluczu gtow-
nym.

9.3.1 Uwagi ogdlne

CSM_134

CSM 135

Wszystkie certyfikaty w europejskim systemie tachografow
inteligentnych sg certyfikatami samoopisujacymi, weryfiko-
walnymi przez kartg (CV) zgodnie z normami [ISO 7816-4]
i [ISO 7816-8].

Wyréznione reguty kodowania (DER) zgodnie z norma [ISO
8825-1] wykorzystuje si¢ do kodowania zaréwno struktur
danych ASN.1 i (specyficznych dla aplikacji) obiektow
danych w ramach certyfikatow.

Uwaga: w wyniku takiego kodowania uzyskuje si¢ nastgpu-
jaca strukture TLV:

znacznik: znacznik jest zakodowany w jednym oktecie lub
dwoch oktetach i okre$la tresé;

dlugos¢:  dlugosé¢ jest zakodowana jako liczba catkowita
bez znaku w jednym oktecie, dwoch lub trzech
oktetach, co skutkuje uzyskaniem maksymalnej
dtugoscei 65 535 oktetow. Stosuje si¢ minimalng
liczbe oktetow;

warto$¢:  warto$¢ nie jest zakodowana w zadnym oktecie
lub jest zakodowana w wigkszej liczbie oktetow.

9.32  Tres¢ certyfikatu

CSM_136  Wszystkie certyfikaty maja struktur¢ przedstawiong w profilu
certyfikatu w tabeli 4.
Tabela 4
Wersja 1 profilu certyfikatu
Pole Nr ID pola Znacznik Dlugos¢ (bajty) Tzfok()i ar(;}(])fi};t?l(s};])'l

Certyfikat ECC C “7F 21° var
Tres¢ certyfikatu B “7F 4E° var
ECC
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. - . Typ danych ASN.1

Pole Nr ID pola Znacznik Dhugos¢ (bajty) (zob. dodatek 1)
Identyfikator profilu CPI ‘5F 29’ ‘01’ INTEGER(0..255)
certyfikatu
odniesienie do organu CAR ‘42’ ‘08’ KeyIdentifier
certyfikacji
upowaznienie posia- CHA ‘SF 4C° ‘07 CertificateHolder
dacza certyfikatu Authorisation
Klucz publiczny PK “7F 49° var
Parametry domeny DP ‘06’ var IDENTYFIKATOR OBIEKTU
Punkt publiczny PP ‘86’ var OCTET STRING
odniesienie do posia- CHR ‘SF 20° ‘08’ KeyIdentifier
dacza certyfikatu
Data wejécia w zycie CEfD ‘5F 257 ‘04’ TimeReal
certyfikatu
Data wygasnigcia CExD ‘5F 24 ‘04’ TimeReal
certyfikatu
Podpis certyfikatu S ‘SF 37 var OCTET STRING
ECC

Uwaga: identyfikator pola zostanie wykorzystany w dalszych
czeg$ciach niniejszego dodatku w celu wskazania poszczego6l-
nych podl certyfikatu np. X.CAR oznacza odniesienie do
organu certyfikacji, o ktorym mowa w certyfikacie uzytkow-
nika X.

9.3.2.1 Identyfikator profilu certyfikatu

CSM_137

9.3.2.2 Odniesienie
CSM 138

CSM._139

Certyfikaty uzywaja identyfikatora profilu certyfikatu do
wskazania uzytego profilu certyfikatu. Wersje 1, jak wska-
zano w tabeli 4, okre$la si¢ za pomocag wartosci ‘00°.

do organu certyfikacji

Odniesienie do organu certyfikacji wykorzystuje si¢ do okre-
$lenia klucza publicznego, ktory ma zosta¢ uzyty do wery-
fikacji podpisu certyfikatu. Odniesienie do organu certyfi-
kacji pokrywa si¢ zatem z odniesieniem do posiadacza certy-
fikatu w certyfikacie odpowiedniego organu certyfikacji.

Certyfikat gtowny ERCA jest certyfikatem z podpisem wias-
nym, tj. odniesienie do organu certyfikacji pokrywa sig
z odniesieniem do posiadacza certyfikatu w certyfikacie.
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9323

9324

9.3.25

CSM_140

W przypadku certyfikatu taczacego ERCA odniesienie do
posiadacza certyfikatu pokrywa si¢ z odniesieniem do posia-
dacza certyfikatu nowego certyfikatu gtownego ERCA.
W przypadku certyfikatu taczacego odniesienie do organu
certyfikacji pokrywa si¢ z odniesieniem do posiadacza certy-
fikatu poprzedniego certyfikatu gtoéwnego ERCA.

Upowaznienie posiadacza certyfikatu

CSM_141

Upowaznienie posiadacza certyfikatu stluzy do identyfiko-
wania rodzaju certyfikatu. Sklada si¢ ono z szeéciu najbar-
dziej znaczacych bajtow identyfikatora aplikacji tachogra-
ficznej potaczonych z typem urzadzenia, dla ktorego certy-
fikat jest przeznaczony.

Klucz publiczny

Klucz publiczny zawiera dwa elementy danych: standardowe parametry
domeny stosowane z kluczem publicznym w certyfikacie i warto$¢
punktu publicznego.

CSM_142

CSM._143

Element danych ,,parametry domeny” zawiera jeden z iden-
tyfikatorow obiektu okreslony w tabeli 1 w celu odniesienia
do zestawu standardowych parametrow domeny.

Element danych ,,punkt publiczny” zawiera punkt publiczny.
Punkty publiczne krzywej eliptycznej przeksztalca sig
w ciagi oktetowe, jak okreslono w [TR-03111]. Stosuje si¢
nieskompresowany format kodowania. Podczas odzyski-
wania punktu krzywej eliptycznej z jej zakodowanego
formatu zawsze przeprowadza si¢ autoryzacje opisane
w [TR-03111].

odniesienie do posiadacza certyfikatu

CSM_144

CSM_145

CSM._146

CSM_147

Odniesienie do posiadacza certyfikatu to identyfikator klucza
publicznego umieszczony w certyfikacie. Uzywa si¢ go
celem odniesienia do tego klucza publicznego w innych
certyfikatach.

W przypadku certyfikatow kart i certyfikatow urzadzen
zewnetrznych GNSS odniesienie do posiadacza certyfikatu
posiada typ danych ExtendedSerialNumber, okres-
lony w dodatku 1.

W przypadku przyrzadow rejestrujacych producent, skta-
dajac wniosek o certyfikat, moze zna¢ specyficzny dla
danego producenta numer seryjny VU, dla ktérego przezna-
czony jest dany certyfikat i powigzany klucz prywatny, ale
nie musi go zna¢. W pierwszym przypadku odniesienie do
posiadacza certyfikatu posiada typ danych
ExtendedSerialNumber, okreslony w dodatku 1.
W tym drugim przypadku odniesienie do posiadacza certy-
fikatu posiada typ danych CertificateRequestID,
okreslony w dodatku 1.

W przypadku certyfikatow ERCA i MSCA odniesienie do
posiadacza certyfikatu posiada typ danych
CertificationAuthorityKID, okreslony
w dodatku 1.
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9.3.2.6 Data wejscia w zycie certyfikatu

CSM._148

Data wejscia w zycie certyfikatu okresla dat¢ i godzing
rozpoczgcia okresu waznosci certyfikatu. Data wejscia
w zycie certyfikatu oznacza dat¢ wygenerowania certyfikatu.

9.3.2.7 Data wygasnigcia certyfikatu

CSM_149

Data wygasnigcia certyfikatu okresla dat¢ i godzing zakon-
czenia okresu waznosci certyfikatu.

9.3.2.8 Podpis certyfikatu

CSM_150

Podpis na certyfikacie tworzy si¢ nad zakodowang trescig
certyfikatu, uwzgledniajac znacznik i dlugosc¢ tresci certyfi-
katu. Algorytmem podpisu jest ECDSA, jak okreslono
w [DSS], uzywajacy algorytmu skrotu powigzanego z wiel-
koscig klucza jednostki podpisujacej, jak okreslono
w CSM_50. Format podpisu jest odkryty, jak okreslono
w [TR-03111].

9.3.3  Skiadanie wnioskow o certyfikaty

CSM_151

CSM_152

CSM 153

Skfadajac wniosek o certyfikat, podmiot wnioskujacy prze-
syta swojemu organowi certyfikacji nast¢pujace dane:

— identyfikator profilu certyfikatu, ktorego dotyczy wnio-
sek;

— odniesienie do organu certyfikacji, w przypadku ktorego
oczekuje sig, ze zostanie uzyte do podpisania certyfikatu,

— klucz publiczny, ktory ma zosta¢ podpisany.

Oprocz danych okreslonych w CSM_151 MSCA przesyta
ERCA nastepujace dane we wniosku o certyfikat, co umoz-
liwi ERCA utworzenie odniesienia do posiadacza certyfikatu
dla nowego certyfikatu MSCA:

— numeryczny kod krajowy organu certyfikacji (typ
danych NationNumeric, okreslony w dodatku 1);

— alfanumeryczny kod krajowy organu certyfikacji (typ
danych NationAlpha, okreslony w dodatku 1);

— 1-bajtowy numer seryjny umozliwiajacym rozréznienie
poszczegolnych kluczy organu certyfikacji w przypadku
zmiany kluczy;

— 2-bajtowe pole zawierajace dodatkowe informacje na
temat okreslonego organu certyfikacji.

Oprocz danych okreslonych w CSM 151 producent urza-
dzenia przesyla MSCA nastgpujace dane we wniosku
o certyfikat, co umozliwi MSCA utworzenie odniesienia
do posiadacza certyfikatu dla nowego certyfikatu urzadzenia:

— specyficzny dla producenta identyfikator typu urzadze-
nia;

— numer seryjny urzadzenia, unikalny dla producenta, typu
urzadzenia i miesigc wyprodukowania, jezeli dane te sg
znane (zob. CSM_154). W przeciwnym razie — unika-
towy identyfikator wniosku o certyfikat;
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10.

10.1.

— miesigc i rok produkcji urzadzenia lub miesigc i rok
sporzadzenia wniosku o certyfikat.

Producent zapewnia, aby przedmiotowe dane byly prawid-
towe, a certyfikat zwrocony przez MSCA zostal umiesz-
czony w przewidzianym urzadzeniu.

CSM_154 W przypadku VU producent, sktadajac wniosek o certyfikat,
moze zna¢ specyficzny dla danego producenta numer
seryjny VU, dla ktérego przeznaczony jest dany certyfikat
i powigzany klucz prywatny, ale nie musi go zna¢. Produ-
cent VU przesylta MSCA numer seryjny, jezeli jest on
znany. Jezeli nie jest znany, producent jednoznacznie iden-
tyfikuje kazdy wniosek o certyfikat i przesyla MSCA taki
numer seryjny wniosku o certyfikat. Otrzymany certyfikat
bedzie wowczas zawieral numer seryjny wniosku o certyfi-
kat. Po umieszczeniu certyfikatu w okreslonym VU produ-
cent informuje MSCA o potaczeniu miedzy numerem
seryjnym wniosku o certyfikat a identyfikacjg VU.

WZAJEMNE UWIERZYTELNIANIE 1 BEZPIECZNA WYMIANA
KOMUNIKATOW MIEDZY VU A KARTA

Uwagi ogolne

CSM_155 Na wysokim szczeblu bezpieczna facznos¢ migdzy przy-
rzadem rejestrujagcym a karta do tachografu odbywa si¢
w nastepujacych etapach:

— po pierwsze kazda strona wykazuje drugiej, ze posiada
wazny certyfikat klucza publicznego, podpisany przez
organ certyfikacji panstwa czlonkowskiego. Z kolei
certyfikat klucza publicznego MSCA musi zostaé
podpisany przez Gtowny Europejski Organ Certyfikacji.
Etap ten nazywany jest weryfikacja tancucha certyfi-
katow 1 zostal szczegétowo opisany w sekcji 10.2;

— po drugie przyrzad rejestrujacy wykazuje karcie, ze
posiada klucz prywatny odpowiadajacy kluczowi
publicznemu w przedstawionym certyfikacie. Dokonuje
tego poprzez podpisanie losowego numeru wyslanego
p