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Programowanie
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Do programowania symulatora stuzy urzadzenie kontrolno-pomiarowe Tachotester TC-1 produkcji
firmy CB Electronics oraz przewoéd o02.45A lub przewodd 02.45A.04.
Dodatkowo do symulatora musi w trakcie programowania by¢ dotaczone zasilanie np.: poprzez

przewodd o2.09
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Schemat potaczenia symulator DTCOSIM - TC-1

02.4L5A04

Kalibracja symulatora

Aby zaprogramowac symulator nalezy po wigczeniu Tachotestera TC-1 oraz wejsciu w menu

Na wys$wietlaczu TC-1 pojawi sie lista parametrow.
Czes¢ z nich musi by¢ prawidlowo zaprogramowana aby symulator dziatat poprawnie.

-



W trakcie kalibracji mozliwe jest ustawienie i zaprogramowanie w pamieci symulatora DTCOSIM
nastepujacych parametrow:

Odomet: stan drogomierza ogolny

w: wspotczynnik charakterystyczny pojazdu
PTO: ilos¢ impulséw na obrét walka wyjsciowego
ES: kod wyrobu

VIN: numer identyfikacyjny pojazdu

Zeqgar systemowy UTC

PROGRAMOWANIE KODU WYROBU

Kod wyrobu nalezy odczytac z tachografu TCO 1324, ktory chcemy zastapic symulatorem i wpisa¢ go do symulatora.
Do prawidtoweqo dzialania, kluczowe jest prawidlowe wpisanie odpowiednich 12 cyfr nastepujacych po kropce w
nazwie typu urzadzenia.

Druga cyfra po kropce w typie urzadzenia okresla rodzaj zastosowanego interfejsu CAN.

Dopuszczalne sa cyfry o, 2, 3, 4 (np. 1324.x200xxxxxxxx). Jezeli w kodzie wyrobu na drugim miejscu po kropce
znajduje sie cyfra 1 (1324.X1XXXXXXxXxxX), 0znacza to, ze przy tachografie znajduje sie terminator w postaci rezystora
12001, wigczonego miedzy styki A4 i A8. Magistrala CAN do prawidtowego dziatania wymaga takiego terminatora,
w jednym z urzadzen poditgczonych do magistrali (Patiz rysunek ponize). jezeli zastepujerny tachograf posiadajgcy

taki terminator symulatorem, nalezy do symulatora miedzy styki A4 i A8 dolutowad ww. rezystor. np. w bialej kostce.

Po takiej operacji, drugg cyfre mozna zmieni¢ na 2 (1324. X2XXXXXXXXXX).

Trzecia cyfra po kropce w kodzie wyrobu wskazuje na rodzaj zastosowanego interfejsu - k-line

Cyfra 1 wskazuje na aktywnos¢ interfejsu k-line, zamiast CANbus. W tym wypadku druga cyfra w kodzie wyrobu
musi by¢ ustawiona na o. Prawidlowy kod dla symulatora wspalpracujacego z predkosciomierzem poprzez interfejs
k-line to np.: 1324.601000000001.

Dziesigta cyfra po kropce w kodzie wyrobu wskazuje na okres wysylania przez interfejs CAN informacji o predkosci
pojazdu. Wpisanie cyfry 2 powoduje ustawienie okresu = 10 ms, cyfra 3 ustawia okres na 20 ms, kaida inna cyfra
ustawia okres na 5o ms

PROGRAMOWANIE ZEGARA

Symulator DTCOSIM wyposazony jest doktadny zegar czasu rzeczywistego (btgd nie wigkszy niz +2 minuty/rok)
oraz posiada funkcje automatycznej zmiany czasu lokalnego (ze wzgledu na zmiane czasu letniego/zimowego)
Prawidtowe dzialanie funkcji zalezy od poprawnego zaprogramowania czasu UTC i lokalnego (offset +1 h)
Szczeqoty dotyczgce ustawienia czasu przy uzyciu Tachotestera TC-1 zawiera instrukcja obstugi TC-1

Schemat potaczen symulator - predkosciomierz
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Symulator tachografu DTCOSIM

Symulator tachografu DTCOSIM jest przyrzadem, umozliwiajacym zastapienie tachografu w pojazdach,
w ktorych zgodnie z Rozporzadzeniem (WE) nr 561/2006 Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawie
harmonizacji niektérych przepiséw socjalnych adnoszacych sie do transportu drogowego efaz zmienia-
jace rozporzadzenie Rady (EWG) nr 3821/85 i 2135/98, jak rowniez uchylajace rozporzadzenie Rady
(EWG) nr 3820/85 sa wylaczone ze stosowania tachograféw, a istniejaca instalacja wymaga obecnosci
sygnatdw generowanych przez tachograf. Symulator wytwarza nastepujace sygnaty: v-impuls, 4 imp/m,
sygnat predkaosci zerowej, oraz poprzez interfejs CAN przesyta informacje o: predkosci pojazdu, przeby-
tym dystansie, aktualnej dacie i godzinie albo przez interfejs k-linia informacje: o przejechanym
dystansie, aktualnej dacie i godzinie
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Montai przyrzadu w pojeidzie
Montaz polega na poditaczeniu wtyczek A [biala], B [zolta], D [brazowa] do gniazd symulatora w
sposéb identyczny jak do tachografu, oraz na mechanicznym zamocowaniu przyrzadu.

Dane techniczne
Wszystkie sygnaty na ztaczach sg kompatybilne z norma IS0 16844-1
Napiecie zasilajace: 10 + 30V DC
Pobor pradu: 40 mA
Zakres ustawien statej k: 4000 = 64000 imp/km
Napiecie zasilania przetwornika drogi: 8VDC
Zakres temperatury pracy: -40°C + +85°C
Zakres wskazan zegara: ) o+24h

’
Zakres wskazan drogon;ierza: 0 +99999,9 km
Wymiary: 113 x 65 % 23 mm




